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一种可变形多功能轮椅，椅子中段与椅子靠

背相连，椅子中段另一侧与椅子后段相连，椅子

中段与两侧的挡板相连，椅子中段底部支架内有

电池机构，椅子靠背中部两侧各有一个扶手，后

支撑臂上端通过后主可锁紧旋转盘固定在对应

挡板后部的外侧，后轮固定臂上端通过后辅可锁

紧旋转盘与后支撑臂下端相连，后轮固定在对应

后轮固定臂底端，前支撑臂上端通过前主可锁紧

旋转盘固定在对应挡板前部的外侧，前轮固定臂

上端通过前辅可锁紧旋转盘与前支撑臂下端相

连，前轮固定在对应前轮固定臂底端，两个后轮

和两个前轮均通过对应双头驱动电机相连。本发

明可以通过前后可锁紧旋转盘进行变形锁紧，同

时满足使用者同时爬坡，自动前进，平躺等不同

的需求。
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1.一种可变形多功能轮椅，包括控制面板（1）、椅子靠背（2）、挡板（3）、后轮（5）、后辅可

锁紧旋转盘（6）、后主可锁紧旋转盘（7）、前轮（8）、椅子中段（10）、扶手（11）、椅子后段（12）、

后支撑臂（13）、后轮固定臂（14）、前主可锁紧旋转盘（15）、前副可锁紧旋转盘（16）、前支撑

臂（17）、前轮固定臂（18）、电池机构（20）和双头驱动电机（23），其特征在于：所述椅子中段

（10）一侧的两个伸出端与椅子靠背（2）的两个伸出端相连，所述椅子中段（10）另一侧两个

伸出端与椅子后段（12）的两个伸出端相连，所述椅子中段（10）伸出端与椅子靠背（2）的伸

出端以及椅子中段（10）伸出端与椅子后段（12）的伸出端调整角度后通过锁紧固定件（24）

相连，所述椅子中段（10）通过两侧的侧固定条（25）与两侧的挡板（3）相连，所述椅子中段

（10）底部支架内有电池机构（20），所述底部支架前侧有一对放脚支架（9），所述椅子靠背

（2）中部两侧各有一个扶手（11），一侧的扶手（11）上有控制面板（1），所述后支撑臂（13）有

一对，所述后支撑臂（13）上端通过后主可锁紧旋转盘（7）固定在对应挡板（3）后部的外侧，

所述后轮固定臂（14）上端通过后辅可锁紧旋转盘（6）与后支撑臂（13）下端相连，所述后轮

（5）固定在对应后轮固定臂（14）底端，所述前支撑臂（17）有一对，所述前支撑臂（17）上端通

过前主可锁紧旋转盘（15）固定在对应挡板（3）前部的外侧，所述前轮固定臂（18）上端通过

前辅可锁紧旋转盘（16）与前支撑臂（17）下端相连，所述前轮（8）固定在对应前轮固定臂

（18）底端，两个后轮（5）和两个前轮（8）均通过对应双头驱动电机（23）相连。

2.根据权利要求1所述的一种可变形多功能轮椅，其特征在于：所述电池机构（20）底部

有辅助轮支架（22），所述辅助轮支架（22）的两个转轴各安装有一个辅助支撑轮（21）。

3.根据权利要求1所述的一种可变形多功能轮椅，其特征在于：所述后轮固定臂（14）、

和前轮固定臂（18）均包括两个连接臂，两个连接臂通过减震连接机构（4）。

4.根据权利要求1所述的一种可变形多功能轮椅，其特征在于：所述后辅可锁紧旋转盘

（6）、后主可锁紧旋转盘（7）、前主可锁紧旋转盘（15）和前副可锁紧旋转盘（16）的可锁紧旋

转盘包括外固定环（19-1）、内固定环（19-2）和固定件（19-3），所述外固定环（19-1）和内固

定环（19-2）上有一圈固定孔（19-4），旋转至相应角度后通过固定件（19-3）将外固定环（19-

1）对应结构与内固定环（19-2）对应结构锁紧。
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一种可变形多功能轮椅

技术领域

[0001] 本发明涉及辅助行走设备领域，特别是涉及一种可变形多功能轮椅。

背景技术

[0002] 传统的手推轮椅必须依靠人力推拉前进，如果身边无人照应，还得自己手推滚轮，

实在辛苦。电动轮椅则不一样，只要充好电，也不需要家里人时时陪着，自己就能到处溜达。

方便家人，更方便自己。电动轮椅受众广，相对于传统轮椅，电动轮椅的强大功能不仅适用

于年老体弱的老年人，同样的，它也适合于重度残疾的伤患。平稳，电力持久，速度可调节性

等等都是电动轮椅的特有优点。同时老人脊椎通常不好，坐久了容易疲劳，想找个地方躺一

下，因此需要设计一种可变形多功能轮椅。

发明内容

[0003] 为了解决上述存在的问题，本发明提供一种可变形多功能轮椅，可以通过前后可

锁紧旋转盘进行变形锁紧，同时满足使用者同时爬坡，自动前进，平躺等不同的需求，为达

此目的，本发明提供一种可变形多功能轮椅，包括控制面板、椅子靠背、挡板、后轮、后辅可

锁紧旋转盘、后主可锁紧旋转盘、前轮、椅子中段、扶手、椅子后段、后支撑臂、后轮固定臂、

前主可锁紧旋转盘、前副可锁紧旋转盘、前支撑臂、前轮固定臂、电池机构和双头驱动电机，

所述椅子中段一侧的两个伸出端与椅子靠背的两个伸出端相连，所述椅子中段另一侧两个

伸出端与椅子后段的两个伸出端相连，所述椅子中段伸出端与椅子靠背的伸出端以及椅子

中段伸出端与椅子后段的伸出端调整角度后通过锁紧固定件相连，所述椅子中段通过两侧

的侧固定条与两侧的挡板相连，所述椅子中段底部支架内有电池机构，所述底部支架前侧

有一对放脚支架，所述椅子靠背中部两侧各有一个扶手，一侧的扶手上有控制面板，所述后

支撑臂有一对，所述后支撑臂上端通过后主可锁紧旋转盘固定在对应挡板后部的外侧，所

述后轮固定臂上端通过后辅可锁紧旋转盘与后支撑臂下端相连，所述后轮固定在对应后轮

固定臂底端，所述前支撑臂有一对，所述前支撑臂上端通过前主可锁紧旋转盘固定在对应

挡板前部的外侧，所述前轮固定臂上端通过前辅可锁紧旋转盘与前支撑臂下端相连，所述

前轮固定在对应前轮固定臂底端，两个后轮和两个前轮均通过对应双头驱动电机相连。

[0004] 本发明的进一步改进，所述电池机构底部有辅助轮支架，所述辅助轮支架的两个

转轴各安装有一个辅助支撑轮，为了提高支撑强度在底部设置有辅助支撑轮。

[0005] 本发明的进一步改进，所述后轮固定臂和前轮固定臂均包括两个连接臂，两个连

接臂通过减震连接机构，为了减少实际运用中的震动浮动设置有减震连接机构。

[0006] 本发明的进一步改进，所述后辅可锁紧旋转盘、后主可锁紧旋转盘、前主可锁紧旋

转盘和前副可锁紧旋转盘的可锁紧旋转盘包括外固定环、内固定环和固定件，所述外固定

环和内固定环上有一圈固定孔，旋转至相应角度后通过固定件将外固定环对应结构与内固

定环对应结构锁紧，本申请采用以上锁紧旋转盘对支撑臂位置进行相应的调整。

[0007] 本发明一种可变形多功能轮椅，  可以通过前后可锁紧旋转盘进行变形锁紧，同时
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满足使用者不同的需求，其主要变形如下：

1正常行驶状态：使用者控制轮椅前进后退，左右转弯

2平躺休息状态：使用者控制轮椅前轮展开，后轮后撤，操作杆控制座椅平放。

[0008] 3上坡爬楼状态：使用者控制轮椅前轮抬起，后轮滑动运动，主要用于公共建筑中

平缓的台阶。上坡时也因为座椅被抬起了之后，使用者视野更加开阔，减少事故发生机率。

附图说明

[0009] 图1为本发明整体示意图；

图2为本发明正常行驶状态示意图；

图3为本发明平躺休息状态示意图；

图4为本发明上坡爬楼状态示意图；

图5为本发明可锁紧旋转盘示意图；

图6为本发明座椅部分示意图；

图示说明：

1、控制面板；2、椅子靠背；3、挡板；4、减震连接机构；5、后轮；6、后辅可锁紧旋转盘；7、

后主可锁紧旋转盘；8、前轮；9、放脚支架；10、椅子中段；11、扶手；12、椅子后段；13、后支撑

臂；14、后轮固定臂；15、前辅可锁紧旋转盘；16、前主可锁紧旋转盘；17、前支撑臂；18、前轮

固定臂；19-1、外固定环；19-2、内固定环；19-3、固定件；19-4、固定孔；20、电池机构；21、辅

助支撑轮；22、辅助轮支架；23、双头驱动电机；24、锁紧固定件；25、侧固定条。

具体实施方式

[0010] 下面结合附图与具体实施方式对本发明作进一步详细描述：

本发明提供一种可变形多功能轮椅，可以通过前后旋转盘进行变形，同时满足使用者

同时爬坡，自动前进，平躺等不同的需求。

[0011] 作为本发明一种实施例，本发明提供一种可变形多功能轮椅，包括控制面板1、椅

子靠背2、挡板3、后轮5、后辅可锁紧旋转盘6、后主可锁紧旋转盘7、前轮8、椅子中段10、扶手

11、椅子后段12、后支撑臂13、后轮固定臂14、前主可锁紧旋转盘15、前副可锁紧旋转盘16、

前支撑臂17、前轮固定臂18、电池机构20和双头驱动电机23，如图6所示所述椅子中段10一

侧的两个伸出端与椅子靠背2的两个伸出端相连，所述椅子中段10另一侧两个伸出端与椅

子后段12的两个伸出端相连，所述椅子中段10伸出端与椅子靠背2的伸出端以及椅子中段

10伸出端与椅子后段12的伸出端调整角度后通过锁紧固定件24相连，所述椅子中段10通过

两侧的侧固定条25与两侧的挡板3相连，所述椅子中段10底部支架内有电池机构20，所述底

部支架前侧有一对放脚支架9，所述椅子靠背2中部两侧各有一个扶手11，一侧的扶手11上

有控制面板1，所述后支撑臂13有一对，所述后支撑臂13上端通过后主可锁紧旋转盘7固定

在对应挡板3后部的外侧，所述后轮固定臂14上端通过后辅可锁紧旋转盘6与后支撑臂13下

端相连，所述后轮5固定在对应后轮固定臂14底端，所述前支撑臂17有一对，所述前支撑臂

17上端通过前主可锁紧旋转盘15固定在对应挡板3前部的外侧，所述前轮固定臂18上端通

过前辅可锁紧旋转盘16与前支撑臂17下端相连，所述前轮8固定在对应前轮固定臂18底端，

两个后轮5和两个前轮8均通过对应双头驱动电机23相连。
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[0012] 作为本发明一种具体实施例，本发明提供如图1-4所示的一种可变形多功能轮椅，

包括控制面板1、椅子靠背2、挡板3、后轮5、后辅可锁紧旋转盘6、后主可锁紧旋转盘7、前轮

8、椅子中段10、扶手11、椅子后段12、后支撑臂13、后轮固定臂14、前主可锁紧旋转盘15、前

副可锁紧旋转盘16、前支撑臂17、前轮固定臂18、电池机构20和双头驱动电机23，如图6所示

所述椅子中段10一侧的两个伸出端与椅子靠背2的两个伸出端相连，所述椅子中段10另一

侧两个伸出端与椅子后段12的两个伸出端相连，所述椅子中段10伸出端与椅子靠背2的伸

出端以及椅子中段10伸出端与椅子后段12的伸出端调整角度后通过锁紧固定件24相连，所

述椅子中段10通过两侧的侧固定条25与两侧的挡板3相连，所述椅子中段10底部支架内有

电池机构20，所述电池机构20底部有辅助轮支架22，所述辅助轮支架22的两个转轴各安装

有一个辅助支撑轮21，为了提高支撑强度在底部设置有辅助支撑轮，所述底部支架前侧有

一对放脚支架9，所述椅子靠背2中部两侧各有一个扶手11，一侧的扶手11上有控制面板1，

所述后支撑臂13有一对，所述后支撑臂13上端通过后主可锁紧旋转盘7固定在对应挡板3后

部的外侧，所述后轮固定臂14上端通过后辅可锁紧旋转盘6与后支撑臂13下端相连，所述后

轮5固定在对应后轮固定臂14底端，所述前支撑臂17有一对，所述前支撑臂17上端通过前主

可锁紧旋转盘15固定在对应挡板3前部的外侧，所述前轮固定臂18上端通过前辅可锁紧旋

转盘16与前支撑臂17下端相连，所述前轮8固定在对应前轮固定臂18底端，所述后轮固定臂

14和前轮固定臂18均包括两个连接臂，两个连接臂通过减震连接机构4，为了减少实际运用

中的震动浮动设置有减震连接机构，两个后轮5和两个前轮8均通过对应双头驱动电机23相

连，所述后辅可锁紧旋转盘6、后主可锁紧旋转盘7、前主可锁紧旋转盘15和前副可锁紧旋转

盘16的可锁紧旋转盘如图6所示包括外固定环19-1、内固定环19-2和固定件19-3，所述外固

定环19-1和内固定环19-2上有一圈固定孔19-4，旋转至相应角度后通过固定件19-3将外固

定环19-1对应结构与内固定环19-2对应结构锁紧，本申请采用以上锁紧旋转盘对支撑臂位

置进行相应的调整。

[0013] 以上所述，仅是本发明的较佳实施例而已，并非是对本发明作任何其他形式的限

制，而依据本发明的技术实质所作的任何修改或等同变化，仍属于本发明所要求保护的范

围。
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