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一种电动轮椅充电装置、充电系统

(57)摘要

本发明公开了一种电动轮椅充电装置、充电

系统，所述装置包括充电座以及设置在轮椅上的

接收座，所述接收座与轮椅的蓄电池电连接，所

述充电座设有设有充电凸片，所述接收座设有与

充电凸片匹配的接收凸片，所述接收座通过接收

凸片与充电座的充电凸片相接触为蓄电池充电。

充电时，可控制轮椅移近充电座，通过接收座的

接收凸片与充电座的充电凸片相接触为蓄电池

充电，避免传统插拔电源线充电方式带来的麻

烦。
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1.一种电动轮椅充电装置，其特征在于：所述充电装置包括充电座以及设置在轮椅上

的接收座，所述接收座与轮椅的蓄电池电连接，所述充电座设有充电凸片，所述接收座设有

与充电凸片匹配的接收凸片，所述接收座通过接收凸片与充电座的充电凸片相接触为蓄电

池充电；所述接收座上表面设置有参照标识，所述充电座上表面设置有大标识和小标识；

所述轮椅的控制终端通过广角摄像头获取所述轮椅周围图像，当所述大标识和所述参

照标识同出现在所述广角摄像头的视角范围内，所述轮椅的控制终端控制所述轮椅接近所

述充电座；当所述小标识和所述参照标识同出现在所述广角摄像头的视角范围内时，所述

控制终端控制所述轮椅近处找点；当所述小标识和所述参照标识在所述广角摄像头的视角

范围内重合时，所述轮椅停止找点，所述接收座的所述接收凸片与所述充电座的所述充电

凸片相接触为所述蓄电池充电。

2.根据权利要求1所述的一种电动轮椅充电装置，其特征在于：所述接收座设有朝向地

面倾斜的接收面盖，所述接收凸片设置在接收面盖上。

3.根据权利要求2所述的一种电动轮椅充电装置，其特征在于：所述充电座包括充电底

座和充电面盖，所述充电面盖铰接在充电底座上方，且充电底座两侧分别设置有撑片，所述

充电面盖两侧设置有滑轨，所述撑片一端与充电底座转动连接，另一端滑动连接在充电面

盖的滑轨中。

4.根据权利要求3所述的一种电动轮椅充电装置，其特征在于：所述充电面盖与充电底

座设有对应的铰接孔，所述铰接孔中穿转有转动轴，所述转动轴的一端设置有锁紧开关。

5.根据权利要求1所述的一种电动轮椅充电装置，其特征在于：所述充电凸片和接收凸

片数量分别为两个。

6.一种电动轮椅充电系统，其特征在于：包括权利要求1至5任一所述的充电装置，还包

括设置在轮椅上的广角摄像头、设置在接收座上表面的参照标识、设置在充电座上表面的

大标识和小标识、及用于接收广角摄像头数据并控制轮椅移动进行自动寻迹充电的控制终

端；所述自动寻迹充电包括：通过广角摄像头获取轮椅周围图像，当大标识和参照标识同出

现在广角摄像头的视角范围内，控制终端控制轮椅接近充电座；当小标识和参照标识同出

现在广角摄像头的视角范围内时，控制终端控制轮椅近处找点；当小标识和参照标识在广

角摄像头的视角范围内重合时，轮椅停止找点，接收座的接收凸片与充电座的充电凸片相

接触为蓄电池充电。

7.根据权利要求6所述的一种电动轮椅充电系统，其特征在于，所述控制终端控制轮椅

近处找点包括：

当小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内上下对齐时，则确定导向，控制终端

控制轮椅直线移向充电座；

当小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内相交时，则进行中点感应，控制终端

控制轮椅继续移向充电座，直至小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内重合。

8.根据权利要求7所述的一种电动轮椅充电系统，其特征在于，还包括：控制终端还能

接收移动终端发送的充电命令，控制轮椅移动进行自动寻迹充电。
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一种电动轮椅充电装置、充电系统

技术领域

[0001] 本发明涉及电动轮椅领域，具体涉及一种电动轮椅充电装置、充电系统。

背景技术

[0002] 目前电动轮椅的充电方式，大多是通过电源线连接充电插头为蓄电池充电。虽然

该方式可以满足用户的需求，但对使用轮椅的特殊人群而言需要经常地对电源线进行插拔

用来充电，给用户造成不便。

发明内容

[0003] 为克服现有技术的不足，本发明的目的在于提供一种便于充电的电动轮椅充电装

置和充电系统。

[0004] 根据本发明实施例的第一个方面，提供了一种电动轮椅充电装置，包括充电座以

及设置在轮椅上的接收座，所述接收座与轮椅的蓄电池电连接，所述充电座设有设有充电

凸片，所述接收座设有与充电凸片匹配的接收凸片，所述接收座通过接收凸片与充电座的

充电凸片相接触为蓄电池充电。

[0005] 在所述电动轮椅充电装置的实施例中，所述接收座设有朝向地面倾斜的接收面

盖，所述接收凸片设置在接收面盖上。

[0006] 在所述电动轮椅充电装置的实施例中，所述充电座包括充电底座和充电面盖，所

述充电面盖铰接在充电底座上方，且充电底座两侧分别设置有撑片，所述充电面盖两侧设

置有滑轨，所述撑片一端与充电底座转动连接，另一端滑动连接在充电面盖的滑轨中。

[0007] 在所述电动轮椅充电装置的实施例中，所述充电面盖与充电底座设有对应的铰接

孔，所述铰接孔中穿转有转动轴，所述转动轴的一端设置有锁紧开关。

[0008] 在所述电动轮椅充电装置的实施例中，所述充电凸片和接收凸片数量分别为两

个。

[0009] 根据本发明实施例的第二个方面，提供了一种电动轮椅充电系统，包括上述的充

电装置，还包括设置在轮椅上的广角摄像头、设置在接收座上表面的参照标识、设置在充电

座上表面的大标识和小标识、及用于接收广角摄像头数据并控制轮椅移动进行自动寻迹充

电的控制终端；所述自动寻迹充电包括：通过广角摄像头获取轮椅周围图像，当大标识和参

照标识同出现在广角摄像头的视角范围内，控制终端控制轮椅接近充电座；当小标识和参

照标识同出现在广角摄像头的视角范围内时，控制终端控制轮椅近处找点；当小标识和参

照标识在广角摄像头的视角范围内重合时，轮椅停止找点，接收座的接收凸片与充电座的

充电凸片相接触为蓄电池充电。

[0010] 在所述电动轮椅充电系统的实施例中，所述控制终端控制轮椅近处找点包括：

[0011] 当小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内上下对齐时，则确定导向，控制

终端控制轮椅直线移向充电座；

[0012] 当小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内相交时，则进行中点感应，控制
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终端控制轮椅继续移向充电座，直至小标识和参照标识在广角摄像头的视角范围内重合。

[0013] 在所述电动轮椅充电系统的实施例中，还包括：控制终端还能接收移动终端发送

的充电命令，控制轮椅移动进行自动寻迹充电。

[0014] 本发明实施例至少具有以下有益效果：充电时，可控制轮椅移近充电座，通过接收

座的接收凸片与充电座的充电凸片相接触为蓄电池充电，避免传统插拔电源线充电方式带

来的麻烦。

附图说明

[0015] 图1是本发明的充电装置的结构示意图；

[0016] 图2是本发明的充电系统的结构示意图；

[0017] 图3(a)‑(e)为本发明的充电系统自动寻迹充电过程广角摄像头获取图像示意图。

具体实施方式

[0018] 请参见图1，本发明实施例的第一个方面，提供了一种电动轮椅充电装置，包括充

电座以及设置在轮椅上的接收座9，所述接收座9与轮椅的蓄电池电连接，所述充电座设有

设有充电凸片3，所述接收座9设有与充电凸片3匹配的接收凸片，所述充电凸片3可输出充

电电源。充电时，可控制轮椅移近充电座，并使接收座9的接收凸片与充电座的充电凸片3相

接触，由此为蓄电池充电。所述蓄电池可以为锂电池。

[0019] 在一些实施例中，所述接收座9设有朝向地面倾斜的接收面盖8，所述接收凸片设

置在接收面盖8上。所述充电座包括充电底座5和充电面盖1，所述充电面盖1铰接在充电底

座5上方，且充电底座5两侧分别设置有撑片4，所述充电面盖1两侧设置有滑轨，所述撑片4

一端与充电底座5转动连接，另一端滑动连接在充电面盖1的滑轨中，通过使撑片4沿滑轨移

动，可调整充电面盖1相对充电底座5的倾斜角度，以使充电面盖1与接收面盖8的安装角度

相互配合。

[0020] 进一步地，所述充电面盖1与充电底座5设有对应的铰接孔，所述铰接孔中穿转有

转动轴，所述转动轴的一端设置有锁紧开关7，用于锁紧转动轴固定充电面盖1的倾斜角度。

[0021] 进一步地，所述充电凸片3和接收凸片数量分别为两个。

[0022] 请参见图2，本发明实施例的第二个方面，提供了一种电动轮椅充电系统，包括上

述的充电装置，还包括设置在轮椅上的广角摄像头11、设置在接收座9上表面的参照标识

10、设置在充电座上表面的大标识6和小标识2、及用于接收广角摄像头11数据并控制轮椅

移动进行自动寻迹充电的控制终端。

[0023] 具体地，所述自动寻迹充电包括以下步骤：

[0024] S100、通过广角摄像头11获取轮椅周围图像，所述广角摄像头11配置为能有效识

别5米范围内图像。

[0025] S110、远距离寻找充电座上的大标识6。请参见图3(a)，当大标识6和参照标识10同

出现在广角摄像头11的视角范围内，控制终端控制轮椅接近充电座。

[0026] S120、请参见图3(b)，当小标识2和参照标识10同出现在广角摄像头11的视角范围

内时，则判定轮椅已经靠近充电座，控制终端控制轮椅近处找点。

[0027] 所述近处找点具体可以通过以下步骤实现：
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[0028] S121、轮椅移动找点，请参见图3(c)，当小标识2和参照标识10在广角摄像头11的

视角范围内上下对齐时，则确定导向，控制终端控制轮椅直线移向充电座；

[0029] S122、轮椅直线移向充电座过程中，请参见图3(d)，当小标识2和参照标识10在广

角摄像头11的视角范围内相交时，则进行中点感应，轮椅继续移向充电座，直至小标识2和

参照标识10在广角摄像头11的视角范围内相互重合。

[0030] S130、请参见图3(e)，当小标识2和参照标识10在广角摄像头11的视角范围内重合

时，轮椅停止找点，接收座9的接收凸片与充电座的充电凸片3相接触为蓄电池充电。

[0031] 在一些实施例中，还可以包括：控制终端可接收手机、平板电脑等移动终端发送的

充电命令，控制轮椅移动进行自动寻迹充电。通过远程遥控即将没电的轮椅采用上述自动

寻迹充电方法，快速移动至充电座进行自动充电。

[0032] 当然，上述说明并非是对本发明的限制，本发明也并不仅限于上述举例，本技术领

域的技术人员在本发明的实质范围内所做出的变化、改型、添加或替换，也应属于本发明的

保护范围。
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