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DESCRIPCION
Maguina duplicadora de llaves

f0001] La presents invencidn se refiere a una maguina duplicadora de llaves con un mecanismo innovador y mejorado
para mover la carcasa.

f0002] Las maguinas duplicadoras de llaves electrénicas profesionales ¢ semi-profesionales conccidas (que, por o
general, estan presentes y se utilizan en los centros de duplicado de llaves) presentan una Zona de trabajo operativa
frontal que se corresponds substanciaimente con la zona visible en la gue se encueniran ia ¢ las fresas para obtener los
cortes de dentado sobre la Have, el sensor final ¢ lector éptico, al menos una abrazadera para sujetar la llave que seva a
cortar o duplicar, vy los carros para mover la{s) abrazadera(s).

f0003] Convenientementes, principalmente por razones de seguridad, las maguinas duplicadoras estan provistas de una
carcasa para cubrir y/o aislar del entornoe externo, al menos durante la fase de corte, la zona de trabaje mencionada, para
impedir de este modo cualquier tipo de acceso a dicha zona por el operario v, al mismo tiempo, para evitar la salida de
astilias ¢ chispas de mecanizadn gue resultan del corte de s llave.

f0004] En particular, esta carcasa estd hecha, por lo general, de material transparente para permilir al operario visualizar
la zona de trabajo en todo momento incluso cuando la carcasa estd cerrada, es decir, cuando dicha zona esta aislada del
entorno externo por ia propia carcasa.

f0005] Convenientemente, la carcasa susle estar articuiada a la estructura de soporie de la maquina, por gjempic a su
base, y medianie su rotacion alrededor de los correspondientes pasadoeres de articulacidn pasa de una condicidn abieris,
en la que la zona de trabajo de la maquina es accesible v se comunica con el entorno externo, a la condicidn cerrada
mencicnada, en ia que la zona de trabajo de la magquina se aisla del entomo externo.

f0008] Actualmente, el movimienic de la carcasa para haceria pasar de la condicién abierta a la cerrada, y viceversa, la
realiza el operario exclusivamente de forma manual.

f0007] Resulta facil comprender come la necesidad de tener que mover siempre y Unicamente [a carcasa de forma manual
hace que las soluciones conocidas no sean particulermente cémadas y eficientes,

f0008] En este contexto, las soluciones conocidas propuestas para motorizar y automatizar el movimiento de la carcasa
son particularmente complicadas en su construccidn, ademas de voluminocsas.

[0009] El documento DE102015118031 describe una solucion en la que un motor, situado lateral y externamente a la
carcasa de proteccién a mover, proveca el giro de un piidn que coopera con una cremaiiera que esta fijada a la carcasa
de proteccion.

[0010] El documento ERP 1885412 describe una solucidn an la que un motor, situado lateral y extermnamente a la carcasa
de proteccidén a mover, provoca &l gire de una guia que sostiene la carcasa de proteccién.

[0011] El documento KR20130042110 describe una solucién en la que un extremo de un brazo de articulacidn esta fijado
a la carcasa que en el otro extremo estd articulado a una rueda dentada que coopera con una cremaliera motorizada
situada lateral y externamente a la carcasa de proteccién a mover.

f0012] Los documentos WO2015/010936 y WO2018/193431 describen maquinas duplicadoras de llaves en las gue se
proporciona una estructura de soporte, una Zona cperativa frontal accesible por el operario v que contiene una fresa u
otro elemento de corte y una abrazadera para bloguear la llave.

f0013] El objeto de la invencidn es proponer un mecanismo de movimiento motorizado, en la apertura y/o el cierre, de la
carcasa de proteccién dispuesta en una maquina duplicadora de llaves, haciendo asi esta operacidn de movimiento
particularmente préctica v eficaz.

f3014] Otro objeto de la invencidn es proponer un mecanisime que sea completamente automatizado.

f0015] Otro chjeto de la invencidn es proponer un mecanismo que parmita aumentar el nivel de seguridad de la maquina
duplicadora correspondiente en la que se utilliza dicho mecanismo, v esto tanto duranie la fase de cierre de la carcasa
como en la condicidn de carcasa cerrada.

[0016] Otro objeto de la invencidn es proponer un mecanismo de volumen reducido.

f00147] Otro objeto de la invencidn es proponer un mecanisime que sea simple desde el punto de vista constructivo.
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f0018] Otre abjeta de fa invencidn &s proponer un mecanismo que permita también la manipulacién manual de la carcasa.

[0019] Otro objeto de la invencidon es proponer un mecanismo que suponga una mejora v/o aiternativa respecto a las
soluciones tradicionales.

[0020] Otre objeto de la invencidn s propeoner un mecanismo que pueda ser fabricado de forma sencilla, répida y
econdmica.

f0021] Otro chjeto de [a invencion es proponer un mecanismo que pueda ser utilizado también en maquinas duplicadoras
ya disponibies en &l marcado

f0022] Ctro objeto de ia invencidn es proponer una maquina duplicadeora en la que &l movimiento de la carcasa sea
moteorizade y automatizado, y que también puede ser realizado de forma manual.

f0023] Cire objeto de la invencidn es proponer una magquina duplicadora de dimensiones reducidas v de utilizacién
sencilla, rapida e intuitiva.

f0024] Otro objeto de la invencidn es proponer uha magquina duplicadora que pueda fabricarse de forma sencilla, répida y
a bajo coste

[0025] Todos estos fines, tanto individuaimente como en cualquier combinacién de los mismos, vy ofros que resultaran de
la siguiente descripcidn se logran, segln la invencién, con una magquina duplicadora que presenta las caracteristicas
indicadas en la reivindicacion 1.

f0026] La presente invencion se explica con imas detalle a continuacién en una forma de realizacién preferida de la misma,
informada con fines puramente ilustratives y no limitatives con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La Figura 1 es una vista en perspectiva de una maquina duplicadora de Haves electronica segln fa invencién con la
carcasa de proteccidn frontal de la zona de trabajo operativa en condicién cerrada,

La Figura 2 la muestra en vista en perspectiva con la carcasa frontal en condicion parciaimente ablerta,
La Figura 3 la muestra en vista en perspectiva con la carcasa frontal en condicidn completaments abiarta,
La Figura 4 la muestra en vista en perspectiva lateral en condicidén cerrada y con la carcasa trasera en transparencia,

La Figura 5 la muestra en una vista en perspectiva desde alrds, sin ia carcasa trasera y con fa carcasa frontal en
transparencia, y

La Figura 6 muestra en vista en perspectiva un detalle ampliado de la figura 5,

La Figura 7 muestra el mecanismo de movimianto de la carcasa de profeccion segin la invencion,
La Figura & muestra un detalle del mecanismo de movimiento de {a figura 7, v

La Figura 8 muestra, segiin una vista en perspectiva diferente, el mismo detalle de la figura §,

La Figura 10 muestra, seqgin otfra vista en perspectiva diferente, el mismo detalle de la figura 8,

f0027] Como se puede observar en las figuras, segln la invencidn, la maquina duplicadora de llaves electrdnica 1,
comprende una estructura de soporte 10 y comprende ademés:

- una Zoha operativa frontal 2 accesible por el operario y que estd cubierta de forma desmontable y separada, al
menos parciaiimente, del entorne externo 3 por medio de la carcasa de racubrimiento y/o proteccién 4 movible
respecto de dicha estructura de soperte 10,

- uha zona de contencidn trasera 5 que esté cubierta y separada del entorno externo por una carcasa 8 que esta
fijada adecuadameante a dicha estructura de soporte 10, es decir, no es movible con respects a dicha estructura
de soporte 10.

f0028] Convenientemente, la magquina duplicadora 1 es de tipo profesional o semi-prefesional, es decir, es del tipo
generalmente presente y utilizado en los centros de duplicado de llaves.
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{00297 Convenientements, la estructura de soporte 10 comprende en la pane inferior una base de soporte 7 y, ademas,
comprende un elemento divisor 8, definido, preferiblemente, por una pared diviseria sustancialmente vertical, que estd
montada sobre dicha base de soporte 7. En particuiar, las dos zonas 2, 5 antericrmente mencionadas se definen por
encima de la base de soporte 7 y estén separadas entre si por dicho elemento divisor 8.

[0030] Convenientemente, la carcasa de proteccion 4 esté asociada con fa estructura de soporte 7 de manera que pueda
ser girado con respecto a esta Ultima; mientras que la carcasa § estd asociada de manera estable con la estructura de
soporie 10, v, en particuiar, con la base 7 y/o el elemento divisor 8, mediante medios de fijacidn mecanicos adecuados,
por ejemplo mediante enclavamientic y/o elementos de fijacidn tradicionales (tornilles, remaches, pernos, ste.).

f0031] Convenientemente, al menos una fresa 11, u otro elemento de corte, de al menos un dispositive de fresado (tanto
para liaves planas como para llaves laser) vy al menos una abrazadera 12 para sujetar una lflave, que puede ser una llave
en bruto gque se va procesar ¢ una llave ya cifrada que se va a duplicar y cuyo cifrado se desea leer/adguirir.
Ventajosamente, en la zona operativa frontal 2 se pueden alojar medics para detectarfleer &f dentade de una llave, tales
como por ejemplo un palpador mecénico v/ un lector aptice.

f0032] Ventajosamente, en la zona operativa frontal 2 se alojan también uncs carros 15, 17 sobre los que se monta dicha
al menos una abrazadera 12, para permitir asi el movimientio, respecto de [a fresa y/o de los medios de deteccién de la
llave sujstada por la abrazadera correspondiente.

[0033] Preferiblemente, se proporciona un primer carre 15 que esta motorizado para permitir o movimiento de dicho
prirmer carre en ambas direccionas a lo large de un primer gje horizontal ¥ de la méquina 1. Preferiblemente, se monta un
segundo carre 17 sobre &l primer carro 15, que también estd motorizado para permitir ef movimiento de este Gltimo
respecto del prirer carro 15 en ambas direcciones a lo largo del gje horizontal X (gue es perpendicuiar al eje Y) de la
maguina 1.

f0034] Convenientemente, la abrazadera 12 se monta scbre el segunde carro 17 gue comprende un sopotte vy dos
mordazas superpuestas montadas sobre un pasador fijado a dicho soporte. Convenientemente, las mordazas tienen una
planta cuadrada y las superficies enfrentadas tienen formas diferentes para poder sujetar juntas llaves con perfiles
diferentes.

f0038] Ventajosamente, un pomo 18 estd asociade a la parte superior del pasador de la abrazadera 12 y tiene {a funcidn
de controlar la aproximacién y la extraccion de las dos mordazas y su bleguso al soporte.

f0036] Convenientemente, los carros 15, 17 son accionados y se hacen avanzar con respecio a la fresa 11 dentro de la
zonha operativa frontal 2 para obtener en secuencia las ranuras de dentado correspondientes al vastago de una llave en
brufa.

[0037] Convenientemente, la zona de contencién trasera 5 esta configurada para alojar los componentes de la maquina
1 para los que no se requiere acceso directo del operaric durante el funcionamiento normal de la propia maguina. En
particular, en la zona de contencidn trasera 5 estan alojados el moter (no mosirade} para accionar la fresa 11 y los
aglementos de transmisidon mecanicos (no mostrados) para conectar la salida del motor al eje de corte; preferiblemente,
dicho eje de corte esté alojado parciaimente en la zona de contencién trasera 5 y sobresale en la zona operativa frontal
2.

f0038] Convenientemente, los motores (ne mostrados), preferiblemente, dal tipo paso a paso, también estan alcjados en
la zena de contencion trasera 5, para manipular el primer carre 15 y el segunde carro 17.

{00327 Convenientemente, [a magquina 1 también comprende una unidad de control vy mando 19, Ventajosamente, la
unidad de control v mande 18 también estd alojada dentro de la zona de contencidn trasera 5 de {oda la magquina 1.
Convenientemente, dicha unidad de contrel y mando 19 comprende una tarjeta electrdnica configurada vy programada
para &l control y el mande de los distintos componentes de la maquina 1. Preferiblemente, dicha unidad 19 comprende
medios de almacenamiento y estd conectada eléciricamente a los motores de la maquina 1 vy con una pluralidad de
sensores instalados en I propia magquina para gestionar y monitorizar su funcionamientc. Ventajosamente, dicha unidad
18 s& puede conectar a un dispositivo electrénico exierno por medio de una ¢ més interfaces de comunicacion de datos
13 {per ejemnplo, puertos tradicicnales para cables o conectores), o bien mediante conexiones inaldmbricas, para permitir
asi a la maquina 1 intercambiar (en recepcidn v/o transmision) datos, comandos o informacidn con el mundo exterior.

{00407 Convenientemente, la maquina 1 segln la invencién comprende un mecanismo - indicade en su conjunto con la
referencia “20” - para provecar el movimientn, en parlicuiar motorizado v aulomatizade, es decir, sin la intarvencidn del
operaric, de la carcasa de proteccién 4. Freferiblemente, este mecanismo de movimiente 20 estd configurade para
provocar la rotacion de la carcasa de proteccidn 4 entre una primera condicién {de cierre), en {a que dicha carcasa de
proteccidn 4 cubre al menos parcialmente la zona operativa frontal 2 para impedir, al menos, el accesc del cperario a la
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fresals 11 y también evitar la salida de astilias o chispas de mecanizado en direccidn al propic operario, y una segunda
condicidn {de aperiura) en la que dicha carcasa de proteccion 4 ne cubre dicha zona operativa frontal 2 y/o en toda caso
permite menos &l acceso del operaric a la abrazadera 12,

f0041] Convenientemente, el mecanisme de movimiento 20 esté alnjade dentro de la zona de contencién trasera 5.
Ventajosaments el mecanismo de movimiento 20 estd asociado con (preferivlemente montado sobre) la cara de |8 pared
divisoria 8 orientada hacia 1a zona de contencidn trasera 5. Ventajosamente, el mecanismo de movimiento 20 esta
asociade con la pared divisoria 8 en ef lado superior de dicha pared.

f0042] Convenientemente, la carcasa de proteccién 4 estd configurada de manera que, en la condicidn de cierre v durante
el funcionamientc de la fresa(s) 11, separa la zona operativa frontal 2 del entorno externo 3 que rodea la méquina 1,
preferiblemente cerrédndola tanto frontal como lateralmente. Ventajosamente, la carcasa de proteccidn 4 estéd conformada
y dimensionada de manera que, en la condicién de cierre, aisia completamente ia zona operativa frontal 2 del entorno
externo 3. Alternativamente, en una forma de realizacidn posible, la carcasa de proteccion 4 puede estar conformada y
dimensicnada de manera que cubra parcialmente {a zona operaliva frontal 2, en todo case adecuada pars impedir que el
operaric acceda y se acerque a la fresa{s) 11 y también para evitar la salida de astillas y chispas de mecanizado en
direccién al operario.

f0042] Convenientemente, la carcasa de proteccidn 4 estd articulada a la estructura fija o partes fijas de I méquina 1,
como por ejemplo a la estructura de scporte 10 {y en particuiar a la base 7 y/o a la pared divisoria (8) y/o fa carcasa trasera

o

Q.

[0044] Convenienternente, la carcasa de proteccidon 4 estd arliculada de manera que pueda girar alrededor de un gje de
articulacién 23, que es, preferiblemente, sustancialmente horizontal, para pasar asi entre dicha primera condicidn (de
cieire) y dicha segunda condicién (de apertura).

[0045] Preferiblemente, en dicha sequnda condicién, dicha carcasa de proteccién 4 esta situada de manera que este
alojada en su totalidad, ¢ en su mayor parte, dentro de s carcasa irasera 8§ ¢ de manera gque cubra dicha carcasa
externamente y por encima. Preferiblemente, las porciones laterales 22 de la carcasa de proteccidén 4 estan articuiadas
alrededor de pasaderes de arficulacién correspondientes (que definen dicho eje de articulacién 23) dispuestos en
correspondencia con las porciones lateraies de la pared diviscria 8, cerca de Ia base 7. Convenientemente, dichos
pasadcres de atticulacidn podrian estar montados directamente scbre la base 7 y/o sobre la carcasa trasera § en
correspondencia con la pared divisoria 8

[0048] Convenientemente, el mecanisnmo de movimiento 20 estd separado del eje de articulacion 23 de la carcasa de
proteccién 4. Preferiblernente, el mecanismo de movimiento 20 es paraielo al eje de articulacién 23 de la carcasa de
proteccién 4.

f0047] Ventajosamente, la carcasa de proteccién 4 comprende una parte conformada, preferiblemente, realizada en un
Gnico cuerpo. Preferiblemente, ia carcasa de proteccidn 4 tiene forma de sector cilindrico.

[0048] Preferiblemente, la carcasa de proteccién 4 comprende una peorcién central curva 21 con concavidad orientada
hacia el eje de arliculacion 23, y dos porcionas laterales 22. Convenientemente, en una version ne mastrada, la carcasa
de proteccidn 4 puede constar Gnicamente de dicha porcién central curva 21, mientras que las porciones laterales 22 no
estan presentes o estén fijadas de forma estable (y por o tanto no son movibles ) a la estructura de soporte 10.

f00438] Preferiblementa, la carcasa de proteccidn 4 esta hecho de material rigido, tal como por ejemplo plexigias

f0050] En una posible forma de realizacién no mostrada, la carcasa de proteccion 4 puede comprender Unicamente ia
porcidn frontal curvada 21, posiblemente realizada de material flexible o definida por una pluraiidad de idminas articuladas
que forman sustanciaimente una compuerta, configurada para deslizarse a lo largo de una ¢ mas guias monitadas en la
estructura de soporte 10.

f0051] Ventajosamente, la carcasa de proteccidn 4 estd hecha, al menos en su porcidon central 21 de material transparente
o translucido para permitir asi al operaric visualizar la zona operativa frontal 2 a través de [a propia carcasa.

f0052] Ventajosamente, el mecanismo de movimiento 20 cormprende al menos un cuerpo giratoric 25 (preferiblemente
una pequefia rueda 26) que interactla directamente con la superficie de la carcasa de proteccion 4, preferiblemente con
la superficie interna de este Gitimo. Preferiblemente, el cuerpe giratorio 25 esté en contacto directo con la superficie interna
27 de la porcidn ceniral 21 de la carcasa de proteceidn 4.

f0053] Preferiblemente, el mecanismo de movimienic 20 comprende dos ruedas 26, espaciadas vy configuradas entre si
para interactuar con la superficie interna 27 de la porcion central curva 21 de dicha carcasa de proteccién 4.
Convenienternente, en una posible forma de realizacidn, el mecanismo 20 puede también comprender mas de dos ruedas
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28 (por ejernplo cuatro ruedas) que, preferiblemente, estan ubicadas simétricamente a lo largo del ancho de la carcasa
de proteccién 4.

[0054] Preferiblemente, el mecanismo de movimiento 20 esta configurade para que ia superficie de contacto de la porcidn
central curva 21 asi como ef cuerpo giratorio 25 esté vy permanezcea siempre paralelo con respecto al eje de rotacion de
dicha al menos un cuarpe giraterio 25.

f0055] Convenientemente, dicha superficie de contacte puede corresponder a la superficie interna de la carcasa de
proteccidn 4. Alternativamente, en una posible forma de realizacion no mostirada, el mecanismo de movimiento 20 puede
montarse en la carcasa B para interactuar con la superficie externa de la carcasa de proteccién 4.

f0056] &l mecanisme de movimiento 20 comprende al menos un cuerpo giratorio 25 gue es accionado en rotacién por
una unidad de motorizacion 30 correspondiente. Ademas, dicho al menos un cuerpo giratorio 25 esta configurado para
entrar en contacteo y actuar directamente sobre una porcidn de |a carcasa de proteccidn 4, en particular sobre la porsidn
central curva 21, ¢ sobre otre elemento integrante de dicha porcidn, para provocar asi ef movimiento de la carcasa de
proteccién 4 con respecto a una estructira de soporte fija de la maquina 1.

f0057] La unidad de motorizacian 30 vy dicho al menocs un cuerpo giratorio 25 del mecanismo 20 estan posicionados y
dispuestos dentro de las dimensiones generales de dicha carcasa de proteccion 4, en particular dentro de sus dimensiones
generales en planta, preferiblemante, dentro de la paorcion central curva 21 sobre la que también actda diche al menos un
cuerpe giraterio 25. Ventajosamente, a diferencia de las soluciones tradicionales, la unidad de metorizacién 30 y dicho al
menos un cuerpo giratorio 25 que entra en contacte y actla con una porcidon 21 de dicha carcasa de proteccion 4 no estan
posicionados lateralmente v exernamente con respecto a la carcasa de proteccidn 4, y ventgjosamente esto permite
reducir las dimensionas generales del mecanismo 20, permitiendo asi gue se aloje dentro de la maguina duplicadera de
llaves, sin cambiar por ello las dimensiones generales de ia propia maquina.

[0058] En particular, de manera adecuads, la unidad de motorizacién 30 y dicho al menos un cuerpo giratoric 25 estan
configurados {es decir, tanto en términcs de forma como de tamafic) para estar contenidos dentro del ancho de la porcidn
central cuiva 21 de la carcasa o para estar contenidos/dispuestos entre las porciones laterales 22 (si se proporcionan) de
la propia carcasa.

f0058] Preferiblemente, la unidad de mootorizacidn 30, y dicho al menos un cuerpo giratoric 25 del mecanisme 20 estén
dispuestos debajo de la carcasa de proteccion 4, para permitir asi que &l cuerpo giratorio actlie directamente sobre la
superficia interna de la porcién central curva 21 de dicha carcasa de proteccidn 4.

f0060] Ventajosamente, dicho al menos un cuerpo giratorio 25 esta montado en ef extremo del gje giratoric 31 a la salida
de la unidad de motorizacién 30. Preferiblemente, el eje giratoric 31, corresponde al 2je de salida de ia unidad de
motorizacidon 30 y/o comprende un alemeanto longitudinal (varilla) fijade e integrade en rotacién con ef eje de salida de la
unidad de molorizacién 30.

f0061] Preferiblemente, o mecanismo de movimiento 20 comprende dos ruedas 26 montadas en los extremos opuestos
de un eje 31 que sobresale y es impulsado en rotacidn por fa unidad de accionamientn 30.

f0062] Convenienternente, la unidad de motorizacién 30 comprende un motor eléctrico preferiblemente del tipo paso a
paso. Preferiblemente, la unidad de motorizacién 30 comprende un eje de salida pasante 31 (es decir, que sobresale de
los dos lados opuestos de la carcasa en forma de caja de dicha unidad) y, de manera adecuada, en cada extremo de
dicha gje una pequefia rueda comrespondiente 26. En particular, cada pequefia ruada 26 es integral en rotacidn con el gje
de salida 31 de la unidad de motorizacion 30

f0063] Por lo tantc, ventajosamente, ¢l gje de rofacion 32 del eje de salida 31 de la unidad de motorizacién 30 corresponde
al gje de rotacion de dicho al menos un cuerpo giratorio 25 v, en particular, de ambas ruedas 26 {es decir ef eje de salida
y el cuerpo giratorio son coaxiales). Prefenblements, dicho eje de rofacibn 32 estd separado del eje de arliculacion 23 de
la carcasa de proteccién 4. Preferiblemente, dicho eje de rotacidn 32 es paralelo al eje de articulacién 23 de la carcasa
de proteccién 4.

[0064] Convenientemente, fa unidad de motorizacién 30 esta fijada a un slemento de sopoirte 35, definido, preferiblemente,
por un soperie de extension substanciaimente laminar.

f0065] Convenientemente, el elemento de soporte 35 esta articulado eldsticamente a la pared divisoria 8. En particular,
dicha al menos una rueda pequefa 26 esta montada y se apoya en el eje girstorio 31, accionado en rotacidn por e unidad
de motorizacién 30 que esta montadaffijada al soporte 35, que a su vez estd montade de manera articulada a la parad
divisoria 8. Preferiblemente, el elemento de soporte 35, esta articulade en sus extremos en blogues 36 que estan fijados
a la pared divisoria 8. Convenientemente, también el eje 37 del elemento de soporte 35, a la pared divisoria & es paralelo
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al eje de rotacion 32 de la unidad de motorizacidn 30 vy, preferiblemente, también al eje de articulacion de la carcasa de
proteccion 4.

[00686] Convenientemente, e mecanismo de movimients 20 esta configurado de manera que empuje ¥ mantenga dicho
al menos un cuerpo giratorio 25 - y en particular las ruedas 26 - en contacto con la superficie de contacto interna 26 y/o
extarna 27 de la carcasa de proteccidn 4. Preferiblemente y, para este fin, se proporcionan elementos eldsticos 38 - por
ejemplo resortes de compresibn - interpuestos entre los blogues 36 fijados a la pared divisoria 8 v a dicho elemento de
soporte 35 (que estd articulado a dichos bloques) para que empujen dicho elemento (sobre fa que estad montada ia unidad
de motorizacion 30 que soporta, mediante el gje giratoric 31, las ruedas pequefias 26) hacia la carcasa de proteccidn 4.

f0067] Convenientements, cada rueda pequefia 26 comprende al menos un elemeanto en forma de disco {preferivlements
dos elementes en forma de disco que tienen una cara en contacto mutuo) que esia provisto en su borde/perfil externoe con
medios 39 configurados para acoplarse por friccidn a la superficie de contacto correspondiente de dicha porcién de la
carcasa, para que la rotacidn de la rueda pequefia provogue el movirniento de dicha carcasa.

f0068] Ventajosamente, esios medios 3¢, comprenden un revestimiento, preferiblernente engomado, cenfigurado para
crear - en correspondencia con su zona de contacto con la superficie correspondiente de la carcasa de proteccidon 4 - de
manera que la rotacién de las ruedas 26 haga que la carcasa de proteccion 4 se mueva en rotacién alrededor de su eje
de articulacién 23. Altemnativamente, estos medies 38 pueden comprender un perfil de engranaje {definiendo asi, por
gjempio, un pifidn) que s& acopla con un contra perfil de engranaje desarrollado linealmante (por gjemplo una cremallera)
integral con la carcasa de proteccidn 4, de manera que el movimiento de rotacidn del cuerpo giratoric 25 se transmife vy
se convierte en un movimiento de la carcasa de proteccion 4.

f00638] Convenientemente, en una versidn no mosirada, el cuerpo giratorio 25 comprende una rueda dentada gue
interacttia con una cremallera definida y/o integral con la carcasa de proteccién 4, preferiblemente con su porcidn central
curva 21.

f0070] Ventajosamenie, sobre el elemento de soporte 35 se montan también - en correspondencia con las ruedas
pequefias 26 - los soportes de guia 40 para &l gje giratorio 31, En parlicutar, estos soportes 40 comprenden placas gue
estan fijadas al seporte gue define el elemento de soporte 35 y que estan configuradas yio equipadas de medios (por
ejempilo cojinetes) para sostener de forma libre ei eje giratorio 31.

F0071] Ventajosamente, fa unidad de motorizacion 30 del meacanismo de movimiento 20 de la carcasa de proteccion 4
estéd conectada eléctricamente a la unidad de control y mando 18 de la maquina 1, para recibir de ésta Gitima fas drdenes
para su activacién/desactivacion, v provocar asi el pase de la carcasa de proteccidn 4 de la condicion abierta a la condicidn
cerrada, y/o viceversa.

f0072] Convenientemente, la unidad de motorizacién 30 esté configurada, y en particular esta dimensionada en funcidn
del par motor suminisirado en la salida, para que pueda ser capaz de provocar, por medic del cuerpo giratoric 25, la
rotacidon/movirmniento de la carcasa de proteccidn 4 v de esta manera llevarla de la condicion abierta a la condicién cerrada,
y viceversa. Preferivlemente, al mismo tiempo, la unidad de motorizacidon 30 estd configuradaldimensionada de manera
gque suminisire un par de salida gue sea inferior a la fuerza manual requerida por el operario para provecar o
movimiantofrotacion de fa carcasa de proteccidn 4 alrededor del ¢je de articulacion 23; en esencia, de esta manera, el
operaric puede, de ser necesario, intervenir manualmente a fin de superar y oponerse al par motor suministrade porla
unidad de motorizacion 30.

{007 3] &l funcionamiento del mecanismo, segun la invencidn, para el movimients 20 de la carcasa de proteccién 4 queda
claro a partir de o que acabamos de describir.

[0074] Convenientemente, con la carcasa ablerta {ver figuras 2 y 3), el operario pusde acceder a la zona operativa frontal
2 de lamaquina 1 para posicionar la llave en bruto a cifrar v/o la llave ya cifrada a leer en correspondencia de la abrazadera
12.

f0075] Una vez realizado esto, el operario puede configurar v controlar, actuando sobre fos medios de enfrada
tradicinnales (botones o pantalla téctil 41) con los que esta equipada la maquing, la operacidn de corte de la llave en bruto
blogueada en la abrazadera 12 para duplicarse en ella, mediante la fresa 11 provista en la zona operativa frontal 2 de fa
maguina, un perfil de dentade especifico. Convenientemente, el operario puede también configurar y ordenar la operacién
de lecturafadquisicién del perfil de cifrado de una llave (ya cifrada).

f0078] Convenientemente, una vez recibida dicha orden del eperario, la unidad de control y mando 19 de la méquina estd
configurada para enviar una sehal de activacién correspondienie/adecuada a la unidad de motorizacion 30 del mecanismo
20 para mover la carcasa de proteccién 4, lo que provoca asi que el propia carcasa pase de la condicidn abierta a la
condicidn cerrada en Ia que aisla/separa ia zona operativa frontal 2 de la maguina del entorno externo 3 o, al menos,
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impide/dificulta el acceso del eperario a la fresa 20 provista en dicha zona operativa frontal 2 v, ademas, avila la salida de
astiias o chispas de mecanizado de a zona de mecanizado 2.

{00771 En particular, la unidad de motorizacién 30 activa la rotacion dei eje giratorio 31 y, por lo tanto, de las ruedas 26,
que - actuando y permanaciendn siempre en contacto con una superficie correspondiente de la carcasa de proteccion -
la arrastran en rotacion alrededor de su eje de articutacion 23, haciéndola pasar asi de ia condicion abierta & la condicién
cerrada.

[0078] Por lo tanto, convenientermente, durante la ejecucién de la operacidon de corte automatizada (en la que ia fresa esté
por lo tanto activada), la carcasa de proteccion 4 estd y permanece en la condicidn cerrada.

[0079] Convenientemente, una vez finalizada la cperacién de corte automatizado del perfil de dentado de la llave, la
unidad de controly mando 19 de la maquina 1 se configura para enviar una sefial de activacidn correspondientefadecuada
a la unidad de motorizacién 30 del mecanismo de movimiento 20 de la carcasa de proteccién 4 lo que provocs de esta
manera que la propia carcasa pase de la condicidn cerrada g la condicion abierts, permitiendo asi al cperario accedear a
la zona operativa frontal 2 y asi temar ia liave recién codificada de la abrazadera 12.

f0080] Preferiblemente, la unidad de control y mando 19 estéd configurada de manera que la activacion de ia fresa 11
ocurre solamente sifcuando 18 carcasa de proteccidn 4 estad en la condicidn cerrada; adecuadarente, para detectar la
condicién/posicién de {a carcasa de proteccién 4 (y esto con el fin de luego enviar sefales comespaondiantes a la unidad
de confrol v mande 19), se proporcionan sensores tradicionales que estén asociados con el motor (per ejemplo
codificadores) y/o que detectan la interaccidn/contactc entre la carcasa de proteccion 4 v la estructura de soporte 10.

f0081] De lo expuesic se desprende claramente que el mecanismo, segin la invencidn, para ef movimiento motorizado y
automatizado de la carcasa de proteccién 4 que recubre la zona operativa frontal 2 de una maquina duplicadora de Hlaves
1 es particularmente ventajoso porque:

- hace que la maquina en si sea mas ¢dmoda y eficiente,

- es particularmante compacto, barato v facil de hacer,

- fambién permite la manipulacién manual de la carcasa de profeccién, v

- se puede aplicarfimplementar faciimente también en maquinas duplicadoras ya disponibles en el mercado.
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REIVINDICACIONES

1. Méquina duplicadora de llaves {1}, preferiblemente, de tipo profesional o semi-profasional, gue comprende:

- una estruciura de soporte (10},

- una zona operativa frontal (2) accesible por el operario y gue esta cubierta de forma desmontable y separada,
al menos parciaimente, del entorno exderno (3) mediante una carcasa de recubrimiento y/o proteccidn (4)

movible respecto a dicha estructura de soponte (10}, estando alojados en dicha zona operativa frontal {2) al
menos una fresa (11), y/u olro elemento de corte, y al menos una abrazadera (12) para bloquear una llave,

un zana de contencidn frasera (5} que estd cubierta y separade del entorne externo {3) por una carcasa {5)
fijada mecanicamente a dicha esiructura de soporte (10),

- una unidad de control v mando (19) de los diversos componentes de dicha méquina (1),
comprendiendc dicha maqguina ademas un mecanisme (20) para mover dicha carcasa de proteccién (4) para cubrir
ylo proteger la zona operativa frontal (2), estando configurada dicha carcasa de proteccidn (4) para ser montada sobre
una estructura fija (10, 7, 8, 8) de dicha méquina duplicadora (1) de manera que pueda ser desplazada respecio de
dicha estructura fija (10, 7, 8, 6), comprendiendo dicho mecanismo (20} al menos un cuerpe giraterio (25) que es
accionade en rotacion por una unidad de motorizacién (30) y gue esté configurado para entrar en contacto y actuar
directamente scbhre una porcidon (21) de dicha carcasa de proteccion {4), o schre un elemento integrante de dicha
porcién (21), para provocar asl el movimiento de dicha carcasa de profeccion (4) respecto de dicha estructura fija (10,
7, 8, 6), estando posicionados dicha unidad de motorizasion (30} y dicho al menos un cuerpo giratorio (25) dentro de
las dimensiones generales de dicha carcasa de proteccion {4} a mover.

2. Maquina segln la reivindicacion 1, en lIa que dicha unidad de motorizacién (30) y dicho al menos un cuerpo giratorio
{25} del mecanismo (20} estdn dispuestos debajo de la carcasa de proteccién (4), para permilir asl que el cuerpo
giratorio actliie directamente sobre la superficie interna de la propia carcasa de proteccion.

3. Maquina seglin una de ias reivindicaciones anteriores, en la que dicha carcasa de proteccién (4) comprende una
porcién central curva (21), posiblemente interpuesta entre las porciones laterales {22), con concavidad orientada hacia
el eje de articulacion (23).

4. Méaquina segln la reivindicacién 3, en la que el mecanismo de movimiento (20) esta configurado para que la superficie
de contacto de la porcién central curva (21) de dicha carcasa con el cuerpo giratorio (25) esté y permanezca siempre
paraiela respecto al eje de rotacidn de dicho al menos un cuerpo giratorio {25).

§. Méquina segun la reivindicacién 3, en la que dicho al menos un cuerpo giratoric (25) estd v permanece siempre en
contacto directo con la superficie interna (27) de la poreidn central curva (21) de la carcasa de proteccién (4).

6. Maguina segin una de las reivindicaciones anteriores, en las que dicha carcasa de proteccién (4) estd articulada
sobre dicha estructura fija (10, 7, 8, 6) alrededor de un gje de articulacion (23) de manera gue el movimiento de dich
carcasa de proteccidn {4) proveca su rotacion alrededor de dicho eje de arliculacién {23}, actuando diche cuerpo
giratorio (25} sobre una porcidn (21) de dicha carcasa de proteccion (4) que estad separada de dicho eje de articulacién
{(23).

7. Maquina segin una de las reivindicaciones anteriores en la gue dicho mecanismo (20} esta configurado de manera
gue, al menos durante la rotacién de dicha carcasa de proteccidn (4}, dicho al menos un cuerpo giratorio (25} es
empujado hacia la superficie (27) que tiene una forma curvada de dicha porcidn (21) de dicha carcasa de proteccién
{4}, para mantener asi dicho cuerpo giratorio {25} en contacto con dicha superficie (27} de dicha porcién (21) de la
carcasa de proteccion (4).

8. Maguina segun una de las reivindicaciones anteriores, en la que dicha unidad de accionamiento (30} del mecanismo
(20} esta montada sobre of elemento de soporte (35} que estd configurade para estar articulado elasticamente a una
estructura fija (10, 7, 8, 8) de dicha magquina {1}, preferiblermnente a una pared divisoria {8} de la zona operativa frontal
{2} de la zona de contencidn trasera (H).
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9. Maquina segln una de las reivindicaciones aniericres, en la que diche al menos un cuerpo giraterio (25) del
mecanismo {20} esta montado scbre un eje giratorio {31} en/ocon salida de fa unidad de motorizacion (30), siendo diche

11

gje {31) coaxial con el eje de rotacion (32) de dicho al menoes un cuerpo giratorio (25).

10.

Méaquina segun una de las reivindicaciones antericres, en la que dicho al menos un cuerpo giratoric (25) del

mecanisme (203 comprende al menos dos ruedas (26) separadas entre si, que estan en contacto y acttan sobre al
menos una de las mismas superficies (27) de dicha porcidn (21) de dicha carcasa de proteccién (4).

11

12.

13.

14.

15.

Maguina segin una de las reivindicaciones anteriores, en [a que dicha unidad de accionamiento (30) del mecanismo
(20) comprende un eje de salida pasante (31) que scbresale de dos lados opuesios de dicha unidad de
accionamianto (30} v en la que, en cada axiremo de dicho eje de salida (31), estd montado al menes un cuerpo
giraterio {25).

Maguina segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por gue comprende un elemento divisorio (8},
definido, preferiblements, por una pared divisoria substanciaimente vertical, que separa dicha zona operativa frontal
(2) de dicha zona de contencién trasera (5), y por que dicho mecanismo (20) para mover dicha carcasa de proteccion
(4} ests instalado sobre dicho elemento divisorio (8).

Maguina segln una de las reivindicaciones anteriores, en la que dicho mecanismo de movimiente (20) estd
configurado para provocar fa rotacion automatizada y molorizada de la carcasa de proteccidn (4) entre:

- una primera condicién de cierre, en la que dicha carcasa de proteccién (4) cubre al menos parcialimente la zona
operativa frontal (2) para impedir el acceso del operario a dicha al meanos una fresa (11} y/o a otre elemeanto
cortante v

- una segunda condicién de apertura en la que dicha carcasa de proteccién (4) no cubre dicha zona operativa
i AY

frontal (2} vio permite el acceso del operario a dicha al menos una abrazadera (12).

Maaquina segiin una de las reivindicaciones antariores, en la que le unidad de motorizacién {30} del mecanismo de
movimiento (20) de la carcasa de proteccidn {4} estd coenectada eléctricamente a la unidad de control y mande (19)
de la maguina (1), para recibir asf sefiales de mando correspondientes desde dicha unidad de control v mando (18).

Maquina segiin una de las reivindicaciones anteriores, en la que fa unidad de control y mandoe {18} esta configurada

de manera que la aclivacion de la fresa (11), y/o de otro elemento de corte, se realiza en el zona operativa frontal
{2) accesible por el operario, solamente sifcuando la carcasa de proteccidn (4) esta en la condicién de cierre.

10
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