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Seni je bezkontaktini.teplomér opatien dvo-
jitym snimacim senzorem (1), jemuZ je pfed-
fazen prerudovad (4) tepelného zafeni upra-
veny pro sifidavé zaclonovdni aktivnich
ploch (2, 3) dvojitého snimaciho senzoru
(1). Pohon (5) pferusovate (4) tepelnéhe
zdfeni je ptipojen k pfepinaBi (9) sludo-
vate, na jehoZ vstupy jsou pfes zesilova-
¢e (7, 8) pfipojeny obé aktivni ploch

(2, 3) dvojitého snimaciho senzoru (1) a

k vystupu slutovate je pfipojen vyhodnoco-
vaci elektronicky blok (10).
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(540 .Bezkontéktni teplom&r pro systémy snimdni
mapy povrchovych teplot

(57) Dosud pouzfvané jednoduché senzory

s pfedfazenym pferuSovatem tepelného zére-

ni pracujicim zpravidla se stfidou 1 : 1

jsou pro systémy snimdni mapy povrchovych

teplot nevyhodné, protoZe takto Koncipova-

né bezkontaktnf teplomdry zhruba polovinu

funkéni doby nem&fi. Podle pfedm&tného fe- o
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Vyndlez FeSi bezkontaktni teplom&r pro systémy snimdni mapy povrchovych teplot s vys-
§im Gasovym vyuZitim.

Je zndmo snimat mapu povrchovych teplot na sledovaném pfedm&tu s pouZitim jednoduché-~
ho senzoru, kierému je pfedfazen pferuZova& tepelnéha zéfeni, pracujici zpravidla se stif-

dou 1 : 1, Pouziti jednoduchého senzoru pro snim4nf teplotnf mapy je &asové nevyhodné, pro-
toZe takto koncipovany bezkontakini teplom#r zhruba polovinu funk&ni doby nem&if.

Uvedeny nedostatek odstranuje bezkontaktni teplomér pro systémy snimdni mapy povrcho-
vych teplot s pferuSovafem tepelného zdfeni pfedfazenym snimacimu senzaru podle vyndlezu,
u kterého se Zasové vyuZiti bl{z{ 100 %. Podstata vynidlezu spo&ivd v tom, ¥e bezkontakini
teplomEr je opatfen dvojitym snimacim senzorem, kterému pFedfazeny pFerusovad tepelného zé-
fenf je upraveny pro stfidavé zaclonovani aktivnfch ploch dvejitého snimacfho senzoru. Po-
hon pEeruSovate tepelného zdfeni je pFipojen k pfepfnadi slufovade, na jeho? vstupy jsou
pfes zesilovale pEipojeny obE& aktivni plochy dvojitého snimaciho senzoru a k vystupu slu-
&ovade je pfipojen vyhodnocovaci elektronicky blok.

ig¢inek uvedensho feseni spodivd v tom, Ze oproti dosavadnimu stavu techniky je doba
potfebnd pro sejmuti jedné tepiotni mapy poloviéni, protoZe kaZdy kandl dvojitého snimaci-
ho senzoru snimd na teplotni mépé svoji stopu. Souasné jsou i lépe vyuzity obvedy vyhod-
nocovaciho elektronického bloku.

Na-obr. 1 je schematicky zobrazen bezkontakini teplomdr ve dvojﬁinném uspofddéni podle
vyndlezu a na obr. 2 je pEfiklad provedeni s indikdtorem polohy snimaného vélce.

Dvojity snimacf senzer 1 je upraven v dréze tepelného zéFenf vychdzejfcfho z povrchu
snimaného vdlce 11, ktery je uloZen oto&n& ve smyslu zak¥ivené Zipky 14. Dvojity snimaci
senzor 1 obsahuje prvni aktivni plochu 2 a druhou aktivni plochu 3, které jsou obrdceny
k odrazné plose zrcadla §. Pfed obZma aktivnimi plochami 2 a 3 se nachdzi pferufgvad te-
pelného z4dfenf, upraveny pro stfidavé zaclonovdni obou aktivnich ploch 2a3l. Pohon 3
pferusovage 4 je zdroven pfipojen i k pFepinadi 9 sludovate, na jehoZ vstupy jsou pfes ze-

silovage 1 a 8 pFipojeny ob& aktivni plochy 2 & 3 dvojitého snimacfho senzoru 1. Na vy-
stup slugovae je pfipojen vyhodnocovaci elektronicky blok 10.

Bezkantaktnf teplom&r mEff povrchové teploty na snimaném vdlei 11 tak, Ze tepelné
zdfeni ze dvou odd&len& sledovanych stop se pomoci zrcadia § zam&fuje na dvé aktivn{ plo-
chy 2 a 3, z nichZ jedna je vidy pferuSovadem & odkryta a druhd zakryta. PFfi otdéeni pre-
rudovaBe 4 se odclonsnf a zaclon&nf aktivnich ploch 2 a 3 periodicky stfidd. Stiidavé
signdly z aktivnich ploch 2 a 3 se pfes zesilovade 7 a 8- zavdd&jl na vstupy sludovade,
jehoZ pfepinad 2 je periodicky pEipojuje na vstup vyhodnocovaciho elektronického bloku
10. i :

Podle obr. 2 se vyhodnocené signdly vychédzejici z elektronického bloku 10 z;brazuji
na monitoru 12. V pfipadE, Ze se snimany vdlec 11 Zroubovicové bshem m&fen{ pohybuje ve
smyslu 3ipek 14 a 15, je dG&elné opatfit jeho hfidel indikdtorem 13 polohy a pfipojit ten-
to indikdtor 13 k monitoru 12, na kterém se potom zobraz{ soufadnicové ddaje pFifazené
k teplotni mapé&. - ) )

PREDMET VvYNALEZU

Bezkontaktni teplom#r pro systémy snimén{ mapy povrchovych teplot, s pFeru3ovadem
tepelného zdfeni pfedfazenym snimacimu senzoru, vyznadujfci se tim, %e je opatfen dvoji-
tym snimacim senzorem (1), jemuZ pfedfazeny pferulovaé (4) tepelného zifeni je upraveny
pro stffdavé zaclonovdni aktivnich ploch (2, 3) dvojitého snimacfho senzoru (1), pricemz
pohon (5) pferudovase (4) tepelného zdfeni je pFipojem k prepfnadi (9) sluBavate, na je-
hoZ vstupy jsou pfes zesilovage (7, 8) pFfipojeny ob#& aktivaf plochy (2, 3) dvejitého sni-



CS 273 456 Bl

maciho senzoru (1) a k vystupu slufovade je pfipojen vyhodnocovaci elektronicky blok
(10).
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