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청

청  1 

MS 드 리  포 는  비스 에 마 는 드 킹 지 에 어 , 

상  MS 드 리  드 삽 에 비 상 착  착 여  검 는 ;

상   신  처리 여 비 상 착  착 여  단 는  어 ;

상  드 삽 에 비 상 착  착 었  에 복  란   재  신  생시키는 재  신  

생 ; 그리고

상  재  신  상  비 상 착   사 는 재  신  ;  포 는 MS 드 킹 지 .

청  2 

1 에 어 ,

상  재  신  는 상  재  신   는 도  포 는 것  특징  는 MS

드 킹 지 .

청  3 

1  또는 2 에 어 ,

상  비 상 착  착 었  에  경고 는 경고 가  비 는 것  특징  는 MS 드 킹

지 .

청  4 

3 에 어 ,

상  경고 는 진동 에  진동 경고 ,  램 에  시각  경고 ; 그리고 (Buzzer)에 

 경고   어도 어느 나  포 는 것  특징  는 MS 드 킹 지 .

청  5 

MS 드  사 는  비스 에 MS 드  복 는 드 킹  착 여  단 는 단계; 그리

고

드 킹  착  단 었  에, 재  신  생 여 드 킹 에  드 복  지 는

단계;  포 는 MS 드 킹 지 .

청  6 

5 에 어 , 상  재  신 는  도    신 것  특징  는 MS 드 킹

지 .

 

 술  야

본  MS 드(Magnetic Stripe Card)  킹  지 는    는   에  것[0001]

다.

 경  술

ATM(Auto Teller Machine)  는  동 는 상 생 어 고, 러   동 는 상[0002]
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  주거 역  가리지 않고 폭 게 어 다. 러  동 는  비스    시간에

애 지 않고 사  수 다는 에  나, 킹 라는 죄에 쉽게 는 가 다. 특  

러  킹에는 MS 드가 매우 취약 다.  들어 ATM  MS 드 리  내 고 다. MS 드 리 는 마

그 틱 스트립(MS)  드 보   어내는 마그 틱 헤드  내 고 다.

것  단  쉽게 복 가 가능 다는 ,  드 리  ( 드 삽 ) 에 복  [0003]

여, 드가 삽  에 복  MS  드 보  어내게 다.

러   결  여 에는  에  여  에 비 상  착  착 었[0004]

에  검지 여 탈락시키는 에 안   다. 그러나, 러   비 상  착  킹 가

탈락 지 않았  경우 드 복   수 없다는 가 다.

러  드 복 는  동  는  드 결  단말 에 도 생  수 , 라  MS 드 리[0005]

 포 는  비스  에  보다 게 MS 드 킹  지  수 는 수단  마  시

다.

술 헌

특허 헌

(특허 헌 0001) KR 10-2010-0072606 A   [0006]

(특허 헌 0002) KR 10-2016-0068579 A   

 내

결 는 과

본  MS 드 보 킹  보다 고도   차단  MS 드  킹  과  지  수 [0007]

는    시 다.

과  결 수단

MS 드 리  포 는  비스 에 마 는 드 킹 지 에 어 , [0008]

상  MS 드 리  드 삽 에 비 상 착  착 여  검 는 ;[0009]

상   신  처리 여 비 상 착  착 여  단 는 어 ;[0010]

상  드 삽 에 비 상 착  착 었  에 복  란   재  신  생시키는 재  신  [0011]

생 ; 그리고

상  재  신  상  비 상 착   사 는 재  신  ;  포 다.[0012]

본   실시 에 , 상  재  신  는 상  재  신   는 도 [0013]

포  수 다.

본   실시 에 , 상  비 상 착  착 었  에  경고 는 경고 가  마  수[0014]

다.

본  체  실시 에 , 상  경고 는 진동 에  진동 경고 ,  램 에  시각[0015]

경고 ; 그리고 (Buzzer)에   경고   어도 어느 나   포  수 다.

 과

본  드 리  드 삽 에 비 상 착  착 었  에 원시   탈락시키는 계[0016]

킹 지가 아닌  킹 지  다. , 비 상 착  착 었  에, 강  재  신

 비 상 착 에 내 어 지  킹 헤드   상  드 보  지 다.

는 별도  진동 나 , 시각  경고 에  드 사 에게  경고  킹  욱 지
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수 다. 

도  간단  

도1   비스   나   동   , ATM(Automated Teller Machine)  드 삽  [0017]

 시 다. 

도2는 도1   동  에 드 킹 가 착  상태  도시 다.

도3  본 에  킹 지  개략  블 다 어그램 다.

도4는 본 에  킹 지  는 동 도 다.

도5는 본 에  킹 지 가 는 MS 드 리  과 MS 드가 삽 는 슬  가지는 

(42)  개략  도시 다.

도6  본 에  킹 지  드 삽  가지는 드 삽 에 당 는  태  킹 

지  도시 다.

도7  킹 에 여 는 본 원  킹  (231)  재  신    

보여 다.

도8a는 상  MS 헤드   신  시 , 도8b는 재   신  시 다.

 실시   체  내

, 첨  도  참고  본 에  MS 드 킹 지   에  다.[0018]

도1   비스   나   동   , ATM(Automated Teller Machine)  드 삽  [0019]

 시 다. 

도1에 , (1)  고 는 는 드 킹 ,  비 상 착 (2)  시 다. 도1에 도시   같[0020]

,  고 는 킹 는 본체 에 마 는 드 삽 ( , 11)  양과 매우 사 , 에

어 착  수 는  가진다.

도2는 도1에 도시 었  드 킹 (2)가 착  상태  보 다. 도2에 도시   같 , 상  드[0021]

삽 (11)  비 여 킹  비 상 착 (2)  매우 사 게 생겼고, 라  드 사 는 러

사실도 고 드  삽 게 다.

드가 삽 게 ,   내에 마 는 킹  드 리 가  드 보  어  게 다.[0022]

본   같   상  드 삽 (11)에  같  비 상 착 (2)  착 었  , [0023]

동 검 고, 그리고 에  드 보 킹  지 는 MS 드 킹 지    는 

공 다.

도3  본  체  실시 에  MS 드 킹 지 (20)  개략  블 다 어그램 다.[0024]

보드 상  MCU(Micro  Controller  Unit,  21)는 RS232  통신 스(22)  통  리   컴퓨[0025]

(30)에 연결 어 다.   컴퓨 (30)는 킹 지 (20)   변경 또는 어 는 능  포  수

다.

본 에  킹 지 (20)는 킹  착  검  또는 검지 는 검  (231)  [0026]

신   킹  착 여  단 는  어 (23)  비 다.  어 (23)는 킹 

착 여  실시간 단 고 그 결과  MCU(21)  다.

 본 에  킹 지 (20)는 상  같  킹  착 여 에 라 동 는 킹 지 알람 [0027]

동 (24)  에  동 는 알람 동 24), 그리고 원  않는 킹 (2)가 착 었   상  

드 보   등  신  처리  는 재  신  생 는 재  신  생 (25)  에  동 여

재  신  는 재  신  (251)  비 다.

상  검 (231)는 여러 태가 사  수 ,  들어  태  킹 가 상  드 삽[0028]

에 씌워    검 는 어  도 가능 다. 본 에 는   검 는  
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  수 다. 러  본   에 라 그 술  가 지 않는다. 

상  경고 (240)는 진동  등에  진동 경고 (241), LED 등에  시각  경고 (242), 그리고 [0029]

(Buzzer) 등에  청각  경고 (243)  어도 어느 나  포  수 , 람직 게는 들 경고

(241, 242, 243)등   포 다. 

편, 재  신  생 (25)는 킹 에  비 상  MS 드 보      신[0030]

생 , 재  신  (251)는 상  신  킹  마그 틱 헤드  그 주변  다.

재 신 는 마그 틱 헤드에  생 는 스 신   수 다 , 어  태  도 가질 수 [0031]

다.  들어, 매우  에 지  (High) 상태  지 는  신  또는  드가  는

동안 생시킴  에 비  상  약  헤드  신  슬 는   수 다. 다  안

(Low)- (High)  단순 복 는 고주  스  킹 에 쪼  역시 드 보  킹  지

수 다.

본 에  는 재  신   같  킹 에  드 보  는 것 , 에[0032]

  에도 다양  태   가질 수 , 라  특   또는  재  신 에  본

 술  가 지 않는다.

도4는 본 에  MS 드 킹 지    동  는 도 다.[0033]

 원 공 과 께 동  시 (401), 시스  보드는 다(402).  상태에 , 상  상태에 는[0034]

403, 404, 405 단계  순차   복 다.

, 403 단계에  킹  착 여 가 단 고, 그 결과가 거짓(No) , 404 단계  든 경고에  [0035]

래그(  상태)   또는  비트  리 고, 또  405 단계에는 재 신   래그   또는 

 비트  리 다. 여 에  래그  리  재  경고 동  재  신   지 는 것도 포

수 다.  

편, 403 단계에  킹  착 여 가 단 고, 그 결과가 참(Yes) ,  시간 연  감지 여 상[0036]

 "참"  결과  재 고, 여  참(Yes) , 407, 409, 411 단계  순차  고, 편, 참  아닌

거짓(No)  결과가 나  술  403  단계  귀 다.

406단계에 , 킹 가 착  것    경우, LED 경고, 경고, 진동 경고  래그(비트) 상[0037]

태  각각 407, 409, 411 단계  거   후, 각 비트가  상태  트 어 는 경우 당 경고

 동 다(408, 410, 412).

 과  거  후,   또는  재  신  생 고  킹  다. 여[0038]

에 , 재  신 는 본   실시 에 라  도 에   신  수 ,  경우,

킹  헤드에 강  재  (Jamming Magnetic Field)  다. 라  킹 에 는 

상  드 보   , 킹  가능  진다.

 실시  에 , 407, 409, 411, 413  과  매우 짧  시간 내 루어지는 것 , 다  실시 에[0039]

, 413 단계,   신  생 단계는 알람 처리 과 (407, 409, 411)에  수 다.

도5는 본 에  킹 지 가 는 MS 드 리 (40)  (41)과 MS 드가 삽 는 슬[0040]

가지는 (42)  개략  도시 , 도6  본 에  킹 지  드 삽  가지는 

드 삽 에 당 는  태  킹 지  도시 다. 본 에  킹  는 MS 드가 삽

는 드 삽 에 , 는  비스   다. 러  본  킹 지 

는 드 리  내  MS 드가 진  수 는 통  공 , 그 몸체에 (231)가 마 어 어 , 도1

또는2에 도시   같  킹 (2)가 씌워지   검 여 도4에 도시   같  스에 라 경

고  재  신   시 다.

도5  도6   통 는 드 리 (40)  (41)  킹 지 (20) 는 독립  것   수[0041]

다. 그러나, 본  다  실시 에 , 드 리 (40)  (41)에 본 에  킹 지 

(20)   계  수 ,  경우 (231)  재  신  (251) 만  양  킹 지 

(20)  본체 내 에  수 도 , 에  도  등에  재   는 재  신

(251)는 킹  리 가  수 는 에   수 도  시킨다.
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도7  킹 (2)에 여 는 본 원  킹  (231)  재  신  (251)  [0042]

 다.

도7  참 ,  비스  본체(1) 안쪽에 MS 드 리 (40)가 , 그  ,  드[0043]

삽  가지는 킹 지 (20)는 본체(1) 에 게 어 다. 에 킹 지 (20)

내 에는 (231)  재  신  (251)가 마 는 , (131)는 킹  탈착  검  수 는

,  들어 도7에 도시   같  드가 삽 는  에  수 , 그리고 재  신

(251)는 킹 (2)  헤드(2a)에   수 는 에 마 어 다. 러   열

 시에 과  보다 다양  태   수  것 다. 

도8a는 상  MS 헤드   신  시 , 도8b는 재   신  시 다.[0044]

도8a에  a) 는 MS(Magnetic Stripe)에   포  시 ,[0045]

b)는 상  MS  얻  MS 헤드   신 (wave form)  도시 다.[0046]

그리고, c)는 상   신   얻  지  신 (F2F)  도시 다.  도8a  c)에 도시  [0047]

같   비트 내에  체가 (High)  "0"  값  얻 ,  비트 내에  -  또는 -  

 가지  "1"  값  얻게 다. 

 결과에  재  신 는 상  같   비트 내에  "0" 또는 "1"  값  얻  수 없는  신  생[0048]

 킹 에  드  복  지  수 게 다.

재  신    도시 는 도8b에  a)는 재   가상 MS(Magnetic Stripe)에   포  시[0049]

다. 여 에 는 주  단  연   지 않고  없는 역  재 , 

는 역에는  주  안에  -  또는 -   포  가지게 다. 것  재   

  수 다. , 상  MS에  얻  수 없는  포  재   다.

b)는 상  재  에  킹  MS 헤드   신 (wave form)  도시 , c)는 c)는 상  [0050]

신   얻  지  신 (F2F)  도시 다. c)에 도시   같  킹 가 얻  지  신

는 "0"과 "1"가 택  연 는  들어 "001010" 값  가지지 못 고, 도시   같  간 간에

"0"또는 "1"  값  재 지 않는 "1  1  1"  가진다. 결과  킹 는 원본 MS 드  상

 킹  수 없게 다.

러  본  상  같  실시  통 , 본  는 술 야에  통상  지식  가진 라[0051]

본  술  사상에  원 연결   가능  것 . 러  본  는  실시

에 여 여 질 것  아니고 특허 청 에 재  술  사상에  여 야 다.

 

2: 드 킹 [0052]

10:  비스  본체

11: 드 삽 ( )

20: 킹 지 

21: MCU

22: 통신 스

23:  어

24: 알람 동

30: PC
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도

도 1

도 2
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도 3
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