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Elektrohydraulické zapojeni ovladaciho
systému pro zajisténi dobyvaciho stroje v
dklonu, je provedeno tak, Ze linedrni hydro-
motor s priichozi pistnici je pfipojen piivod-
ni vétvi do uzlu, na ktery jsou napojeny za-
jistovaci a plnici rozvadés, pFifemZ zajisto-
vaci rozvad&® je napojen na odpadni vétev
se $krticim ventilem a plnici rozvads¢ je
hydraulicky napojen na hydrogenerator a
elektricky spojen s koncovym spinafem li-
nedrniho hydromotoru. Prostor lingdrniho
hydromotoru je naplndn inertnim plynem.
Elektrohydraulické zapojeni podle vynale-
zu lze vyuZit i na zdvésnych drézkach, do-
pravnicich, lanovkéch, visutych a tuklon-
nych drahé&ch.

223749




223748

3

Vyndlez se tyka elektrohydraulického za-
pojeni ovladaciho systému pro zajist&ni do-
byvaciho stroje v tklonu s linedrnim hyd-
romotorem a soustavou rozvadéci.

Dobyvaci stroje pouZivané v uklonnych
slojich musi byt zajiStény proti ujeti, které
méZe nastat zejména pFi p¥etrZeni taZného
elementu. Jako taZny element se pouZivd v
souCasné dobé& vysokopevnostni &lankovy
Fetdz, ktery je upevnén vétSinou na koncich
porubového h¥eblového dopravniku, po némZ
dobyvaci stroj zpravidla pojiZdi.

K zaji§téni dobyvaciho stroje proti ujeti
se pouZivd nejCastéji lanovych zajiStovacich
vratkfl. Lano v porubu prekéaZi, pii jizdé do-
byvaciho stroje kmitd a zvySuje nebezpeli
tdrazu. Vratek je rozmérny a nutno ho stale
pfemistovat. Dal8i zndmé druhy =zaji§tova-
cich zafizeni vyuZivaji mechanicky ovlada-
ného zajiStovaciho prvku ve formé zardZky
nebo zdpadky spojené s rdmem dobyvaciho
stroje. Funkce mechanického ovladaciho za-
Fizeni neni spolehlivd, reakce je pomald a
Casto dochazi k neZddoucimu blokovéni, ze-
jména pfi jizdé do tpadu. Jinym FeSenim je
ovlddéani celistového zaji§tovaciho zaiizeni,
jeZ je zdavislé na chodu hydraulického vrat-
ku dobyvaciho stroje. Nevyhodou tohoto
zZpasobu ovlddédni je zdsah do sloZitého hyd-
raulického systému vratku, coZ méd negativ-
nf vliv na chod tochoto tustroji, a tim na po-
stup celého porubu. Tento zplisob ovladdani
je omezen konsiruk&nim uspoifddanim hyd-
raulického vrdtku a nelze ho vibec pouZit
pro elektromechanicky vratek (napf. tyris-
torovy). Proto se uvedend zafizeni nepouZi-
vaji.

VySe uvedené nedostatky odstraiuje e-
lektrohydraulické zapojeni ovladdaciho sy-
stému pro zajiSténi dobyvaciho stroje v G-
klonu s linedrnim hydromotorem a sousta-
vou rozvadéfld, jehoZ podstata spodivd v
tom, Ze linedrni hydromotor s priichozi pist-
nici je pripojen p¥ivodni vétvi do uzlu, na
ktery jsou napojeny zajiStovaci rozvads¢ a
plnici rozvadéd, priemZ zajiStovaci rozvé-
d&¢ je napojen na odpadni vétev se Skrti-
cim ventilem a plnici rozvaddé&¢ je hydrau-
licky napojen na hydrogeneréator a elektric-
ky spojen s koncovym spinadem linedrniho
hydromotoru. Linedrni hydromotor mé pro-
stor naplnén inertnim plynem. V prostoru
linedrniho hydromotoru je umisténa tlatna
pruZina. -

Vyhodou zarizeni podle vynélezu je od-
stranéni zdvislosti na druhu vratku dobyva-
ciho stroje (elektromechanického, hydrau-
lického apod.}, pfi¢emZ pro funkci ovlada-
ni sta¢i libovolny zdroj pracovniho média,
nejCastéji - tlakového oleje, a pfivod elek-
trické energie pro pohon Fezného orgénu
dobyvaciho stroje. Velkou vyhodou je i to,
Ze pribéh vlastniho zaji¥téni dobyvaciho
stroje, tj. potfebnou piitlaénou silu a ¢aso-
vy priibéh zajisténi, lze regulovat a Ze ne-
hrozi neZadoucl zaji§t&ni dobyvaciho stroje
pri jizde.
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Na vykresu je schematicky zndzornéno
piikladné provedeni elektrohydraulického
zapojeni ovlddaciho  systému pro zajisténi
dobyvaciho stroje v tklonu.

Pistnicovy prostor 11 linedrniho hydro-
motoru 1 je plipojen pEivodai v8tvi 21 do
uzlu 24, na ktery je napojen vstup zajisto-
vaciho rozvaddéce 22 a jeden vystup plnici-
ho rozvadsce 23. Odpad zajiStovaciho roz-
vaddéte 22 je napojen na odpadni vétev 5
se Skrticim ventilem &. Vstup plniciho roz-
vadéte 23 je napojen na hydrogenerator 9
a odpad plniciho rozvddé&fe 23 je napojen
na pracovni vétev 19 a spotfebi€ 20. Plnici
rozvadet 23 je elekirickym rozvodem 17
spojen s koncovym spinafem 4 namontova-
nym na linedrnim hydromotoru 1. Druhy
vystup plniciho rozvadéce 23 a oba vystupy
zajiS§tovaciho rozvddéfe 22 jsou zaslepeny.
Skrtici ventil § je spojen s reguldtorem 14.

Linedrni hydromotor 1 mé prostor 15, ve
kterém je umisténa tlaénd pruZina 3, napl-
nén inertnim plynem, napf. dusikem. Zmé-
nou tlaku néplné se zvySuje &i sniZuje ve-
likost sily, kterou plisobi linedrni hydromo-
tor 1 na zaji¥tovaci prvek. Hydrogeneréator
9 je chrdnén pojistnym ventilem 18.

Pfi zapojeni dodavky elektrické energie
do dobyvaciho stroje 18 se rozb&hne elek-
tromotor, pohdnéjici hydrogenerétor 9, e-
lektrickym rozvodem 17 zalne prochéazet
proud do elektromagnetli soustavy rozvadé-
¢ 7 a dojde k presunuti Soupat soustavy
rozvadétt 7 do krajni polohy. ZajiStovaci
rozvadét 22 uzavie odtok pracovniho mé-
dia 8 do odpadni vétve 5 z pistnicového pro-
storu 11 linedrniho hydromotoru 1 a plni-
cim rozvadédem 23 proudi pracovni médium
8 z hydrogenerdtoru 9 do pistnicového pro-
storu 11. Pist 13 se pohybuje. V okamZiku,
kdy priichozi pistnice 2 dosedne na konco-
vy spinal 4, dojde k rozepnuti kontaktii
koncového spinade 4, Soupé plniciho rozva-
déde 23 se vrati do stfedni polohy a pra-
covni médium 8 proudi pracovni vétvi 19
ke spotfebifi 20 a potom do sbérné nddrZe
12. Poloha 3oupéte zajiStovaciho rozvadéce
22 se neméni.

PFi zméné polohy pistu 13, kterd by mohla
vést k neZddoucimu =zajist&ni dobyvaciho
stroje 10, dojde k sepnuti kontaktd konco-
vého spinafe 4, a tim k pFesunuti Soupéte
plniciho rozvadéce 23 do krajni polohy a k
doplnéni pistnicového prostoru 11 linedrni-
ho hydromotoru 1 pracovnim médiem 8, do-
ddvanym hydrogenerdtorem 9 a k uvedeni
pistu 13 zp&t do odjist&né polohy. Pfi pod-
nétu pro zajisténi dobyvaciho stroje 10, tj.
pfi pfetrZeni taZného Fetdzu, se pierusi do-
davka elektrické energie dobyvacimu stroji
10. Soupata soustavy rozvadéti 7 se piesu-
nou do stredni polohy. Pistnicovy prostor
11 linedrniho hydromotoru 1 se propoji pi'es
odpadni vétev 5 se sbérnou nadrZi 12. Zms-
nu velikosti pritoku pracovniho média 8
odpadni vétvi 5, a tim prib&h zajiStovani,
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1ze ovlivnit Skrticim ventilem 6, ktery je o-
vladan regulatorem 14. Sila vyvozena pru-
¥inou 3 a pripadnou néplni inertniho plynu
zatladi pist 13 s priichozi pistnici 2 a s ni
spojenym zajidtovacim prvkem do zajisténé
polohy. Pracovni médium 8 dodavané hyd-
rogeneratorem 9 miZe po dobu dobéhu e-
lektromotoru, ktery pohadni hydrogenerator
9, voln& proudit pracovni vétvi 19 do shérné
nadrze 12.

K popsané funkci ovladactho systému do-
jde rovndZ pri vypadku elektricke energie
pro dobyvaci stroj zplisobeném poruchou e-
lektrického rozvodu nebo pii vypnuti do-
byvaciho stroje obsluhou. Funkci zalizeni
lze zkouSet i manudln® pomoci ovlddaciho
tlatitka 18. K zajidténi dobyvaciho stroje 10
dojde také pii poruSeni té&snosti pFivodni
vétve 21.

Elektrohydraulické zapojeni ovladaciho

systému je urfeno k ovladéani zajistovactho
za¥izeni dobyvaciho stroje 10 v tdklonu, ze-
jména pFi pFetrZeni taZného Fetézu. Vlastni
jistici funkce neni zdvisld na vné&jSim zdroji
energie.

Elektrohydraulické zapojeni ovladaciho
systému podle vynélezu lze pouZit pro za-
jidtovaci zafizeni, jehoZ vlastni zajiStovaci
prvek miZe tvorit napiiklad zdpadka, za-
rédzka, kledtina, brzdové celist apod. Lze jej
pouZit pro jakykoliv znamy typ dobyvaciho
stroje 108, nebot usporadani zafizeni neni
zasahem do konstrukce dobyvaciho stroje
10. Zaiizeni se hodi pro levé i pravé prove-
deni dobyvaciho stroje 10.

Elektrohydraulické zapojeni ovladaciho
systému podle vyndlezu lze vyuZit také na
lanovkédch, visutych a tdklonnych drahéch,
zdvésnych dréZkdch, dopravnicich apod.

PREDMET VYNALEZU

1. Elektrohydraulické zapojeni ovladaci-
ho systému pro zajisténi dobyvaciho stroje
v tklonu s linedrnim hydromotorem a sou-
stavou rozvadééil, vyznadené tim, Ze linedr-
ni hydromotor (1) s priichozi pistnici (2]
je pFipojen pfivodni vétvi (21) do uzlu (24),
na ktery jsou napojeny zajiStovaci rozva-
dg& (22) a plnici rozvadst (23), pFifemZ
zajistovaci rozvadst (22) je napojen na od-
padni vtev (5) se Skrticim ventilem (6) a
plnici rozvadé€ (23) je hydraulicky napo-

jen na hydrogenerator (9) a elektricky spo-
jen s koncovym spinaem (4) linedrniho
hydromotoru (1).

2. Elektrohydraulické zapojeni ovladaci-
ho systému podle bodu 1 vyznafené tim, Ze
linedrni hydromotor (1) mé& prostor (15)
naplnén inertnim plynem.

3. Elektrohydraulické zapojeni ovladaci-
ho systému podle bodu 2 vyznacené tim, Ze
v prostoru (15) linedrniho hydromotoru (1)
je umist&na tla€nd pruZina (3).
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