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227 130
Vynslez se tykd honovact g lapoveci jednotky zejména stae

vebnicového vicevitetenového stroje s automatickym ovlddém
nime I

Doposud honovzef a lapovaci stroje jsou ponejvice Jjednovie
tenové, kde potiebné hlsvni pohybové celky nepr. pro pre=~
sunut{ ndstroje do otvoru, posuv pro rozpininf néstroje,
oscilaci & pohon vietena Jsou umfstény odd&lens. Tyto
pohybové celky se rdzns kombinuj{ a/pfiﬁojuji k vietenu

i upinadi. Oscilace se v&t3inou provédl mechanicky s pevns
nastavenou jejf délkou - klikovy mechanismus,,vaéka a_pod.
Zménu nelze plynule provédst podle tvaru otvoru.
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Posuv pro rozpinéni ndstroje je ponejvice proveden v kome
binaci hydrauliky a slo¥ité mechaniky, nebol nelze docflit
znaéné poZadavky na rychlost pro rozpindni{ ndstroje na
pribliZ¥en{ k piidavku materidlu otvoru obrobku 8 pro rozpi=-
nénf{ ndstroje pii vliastnim odebirdni pridavku materidlu
s obrobku. Umfstdni momentovych spojek je obtiZ%né, nebol
jsou daleko od néstroje, nebo na upinadi a podobné, ¢imZ
jéou mélo citlivé a ponejvice se jich pouZivéd pro signa-
lizaci max. krouticiho momentu.
Rozd&leni pohybovych celkl a hlavng piifazeni nékterych
celkd k upinadi prakticky zamezuje rozdéleni udb&ru pri-
davku na vice operaci, a tim usporddéni vicevietenovych
strojd s vy3881 ekonomikou vyroby.

Uvedené nedostatky odstranuje zarfizeni podle vyndlezu,
JjehoZ podstate spodiva v tom, Ze vfeteno)spojené otodné

i posuvné dolnimi dréZkami s posuvovou tyéi, je otocné
uloZeno ve spodni pfirubé a v pouzdru, které nese osci=-
ladnf pist osciladnfho vdlce pevné spojeného s télesem
jednotky a je spojeno se spodn{ p¥irubou nesouci posuvo-
vy vdlec, pridem? pist posuvu primodaie veden{prostfed«
nim dr¥dkem ve vodici dré¥ce,axidlnd otodns spojen s po-
suvovou ty&i a ta posuvné pres horni drdZky s nébojem,
otodn® uloZeném v horni pPfirub& pevnd spojené s télesem
jednotky &  pres spojku s motorem. Ddle, Ze spodni
pfiruba je polohové spojena kolikem s pouzdrem vietena

a posuvn¥ vodicimi tyfemi s dolnim vikem oscilaéniho véle
ce, pritemZ vodici tyde vedou pruZiny oprené druhym kon-
cem 0 tdleso jednotky. Posuvovy vélec pies horni viko je
posuvné spojen pevnymi tylkami s rozvodnou kostkou ne-
soucl servoSoupdtka osciladniho vélce i posuvového vélce.
Prostfedni dr¥sk je spojen s hornim jédrem a snimale
posuvu hornimi dr¥dky s posuvovym vdlcem a spodni pfirubou.
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Spodn{ priruba je spojena s dolnim jddrem a snimade osci-
lace dolnimi drZ#fdky & t&lesem jednotky.

Honovaci & lapovaci jednotka podle vyndlezu tvoi{ stavebni-
covy celek, ktery spojuje vSechny hlavni pohybové celky,
¢imZ je vhodnd pro gtavbu vicevPetenovych stroji s rozdé-
lenim pfidavku materidlu na vice operaci. Toto usporéddnt

s vyhodou umoZnuje pro stroj pouZiti otodného stolu, kde

\4 jednotlivych‘polohéch Jjsou v jednoduchych upinadich

umf st&ny obrobky. Ddle umoZnuje zadazovet mezi operace

nap¥. m&fici stanice, které‘podle naméfenych hodnot mo=-

hou ovladat oscilaéni pohyb jednotek, &im% se zvys{ vysled—
né presnost opracovdni obrobkl.

Uspordddni jednotky podle vyndlezu zjednoduduje provedenti
v3ech hlavnich pohybovych celkd, které jsou konstrukéng

a vyrobné jednoduché. Oscilace a posuv pro rozpindni ndstro-
Jje Jjsou redeny vdlci s ovldddnim tlakovym médiem z rozvod-
né kostky. Rfzenf je"provedgno dvéma servo3oupdtky. Hmotnost
vietena je minimélnf, co? umoZnuje zvydeni osciladnich
rychlostf, a tim sniZenf &asu pro opracovéni obrobku. Déle
tvar vietena v mfst& upnuti ndstroje je reden tak, Ze je
moZno pripojit momentovou spojku a tim op&t sniZit &as pro
opracovéani obrobki.

Ng vykresech je schematicky zndzorn&na honova-
ci a lapovaci jednotka podle vyndlezu, kde na obr. 1 je
Pez vietenem Jednotky, na obr. 2 je zndzorn&no uchyceni
snimadl pro oscilaci a na obr. 3 je Fez jednotkou.

Vieteno 1 (obr. 1) spojené otodnd i posuvné dolnimi

dréZzkaemi 2 s posuvovou tydf 3, je otodn& uloZeno ve

spodnf pfirub& 9 a v pouzdru 4, které nese osciladnif
pist 5 osciladniho vélce 6 pevn& spojeného s t&lesem
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jednotky 7. Pouzdro 4 je spojeno se spodni prirubou 9
nesouci posuvovy vdlec 10, pridemZ pist posuvu 1l je
primoSate veden prost¥ednfm drigkem 32 (obr. 3). ve vo-
dic{ drd¥ce 35¢ axidln& otodn& spojen serizovaci mati-
ct 42 (obr. 1) s posuvovou tyd{ 3 & ta posuvné pres
hornf dré¥ky 12 s ndbojem 13 otodné& uloZeném v hornf
prirub& 14 pevné spojené s té&lesem jednotky 7, déle
pres spojku 15 & motorem 1l6.Posuvovéa tyé 3 je zekoncena
dutinou 34 pro upevnéni rozpinacfho trnu 40 néstroje 39
upevnéného upinaci metici 33 ve vietenm 1. Spojent
spodni priruby 9 s pouzdrem 4 vietena 1 je provedeno
pres osciledni pist 5 zajistovaci matief 41.

Spodnf p¥fruba 9 je polohové& spojena kolikem 8 (obr. 3)
s pouzdrem 4 vietena 1 a posuvnd vodicimi tycemi 17
(obr. 1) s dolnim vikem 18 oscilaéniho vélce &, pri-
gem% vodici tyde 17 vedou pruZiny 19 oprené druhym |
koncem o t&leso jednotky 7.

Posuvovy vélec 10 (obr. 3)¢%fes hornf viko 20 je po-
suvng spojen pevnymi tyGkemi 21 s rozvodnou kostkou 22
nesouci servodoupdtka 23 (obr. 1). Rozvodnd kostka 22 %
s osciladnim vélcem § propojena pevnymi privody 21_
(obr. 3). Ridfci systém pro Ffzeni rozpinaciho posu-
vu 45 a osciladniho pohybu 46 ndstroje 39 neni ze-
kreslen. |

Prostiednf drzdk 32 (obr. 3) je spojen s hornim jédrem
27 a snimade posuvu 26 hornimi drZdky 28 s posuvovym
vdlcem 10 a spodni p¥irubou 9.

Spodn{ p¥fruba 9 (obr. 2) je spojena s dolnim jédrem 24
'@ snimale oscilace 25 dolnfmi drZdky 29 s télesem jednot-

ky .
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T&leso jednotky 7 (obr. 3) je posuvn& vedeno v p¥imodarém
vedeni 31lgq ovladdno zdvihovym vélcem 30 upevnénym na loe
Zi 44. .
Vreteno 1 mlZe byt vybaveno u ndstroje 39 momentovou
spojkou 36,
Efi zghdjen{ pracovniho cyklu se ndstroj 39 upnuty upi=-
neci{ matici 33 ve vietenu 1 roztoéi « pohon od motoru 16
pfes spojku 15, ndboj 13, posuvovou ty¢ 3 na vieteno l.
Téleso jednotky 7 plsobenim zdvihového vdlce 30 v pfimo~
darém vedeni 31 se premisti tak; Ze ndstroj 39 Zz nazne=-
gené vychoz{ polohy 47 sjede do precovni polohy 48 =pfed- .
poklad osciladni pohyb 46 je theoreticky v ose oscilace 43.
Od dosaZent pracovni polohy 48 vyjede osciladéni pist 5
z horn{ polohy v osciladnim vdlci 6 a po dosaZeni osy
oscilace 43 se zapne osciladnf pohyb 46 a soudasné rozpi=-
nac{ posuv 45. Pist posuvu 1l vyjede z horni polohy v po=
suvovém vélci 10 a tim pres pdsuVOVOu ty¢ 3, rozpinaci
trn 40 rozpind ndstroj 39, &imZ se provédibodebiréni pri=
davku materidlu z obrobku 38. Po odebrén{ pridavku se
v3echny pohyby vrdti do vychozich poloh.

‘Honovaci a lepovaci jednotka umoZnuje zaiazeni mnoha
variant neuvedenych ovlddacich systémd jak pro rozpinaci
posuv 45, tak i osciladnf pohyb 46 p#i obou smyslech
otddeni ndstroje 39.
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PREDMET VYNALEZU
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Honoveci a lapovacf jednotkas stevebnicového stroje s auto-

matickym ovlddénim vyznadujici se tim, Ze vieteno /1/

spojené otodn& i posuvné dolnimi drézkami /2/ s posuvo-
vou tydl /3/, je oto&ng uloZeno ve spodni prirubg /9/ a
v pouzdru /4/, které nese oscilatnl pist /5/ oscilaéniho

vélce /6/ pevné spojeného s t&lesem jednotky /7/ a je

spojeno se spodni prirubou /9/ nesouci posuvovy vélec /10/,
pridemZz pist posuvu /11/ primoéare vedenqprostfeonim
drzdkem /32/ ve vodici drééce /35/ béx1élné otolné spo-

jen s posuvovou ty&f /3/ a ta posuvné pres horni draZky
/12/ s nébojem /13/ otodn¥é uloZeném v horni piirubé £14/
pevnd spojené s t&lesem jednotky /7/ a  pPes spojku /15/
s motorem /16/. | .
Honovaci a lapoveci jednotka podle bodu 1;vyznadujici se
tim, %e spodni priruba /9/ je polohové spojens kolikem /8/
s pouzdrem /4/ vietena /1/ e posuvnd vodicimi tydemi /17/

s dolnim vikem /18/ osciladnfho vélce /6/, piicemi vodict
tyde /17/ vedou pruZiny /19/ oprene druhym koncem o t&-
leso jednotky /7/.

Honovacf a lapovaci jednotke podle bodu 1,Vyznaéujici se
t{m, %e posuvovy vélec /10/ypres horni viko /20/ . po=-
suvné spojen pevnymi tydkemi /21/ s rozvodnou kostkou /22/
nesouci servoloupétka £23/ osciladniho vélce /6/ i po=
suvového vélce /10/, ‘

Honovaci a lapovaci jednotka podle bodu l;vyznadujici se
tim, %e prostfedni drzék /32/ je spojen s hornim jédrem /27/
a snimede posuvu /26/ hornimi drZéky /28/ s posuvovym
vélcem /104 & spodni p¥irubou /9/.

Honoveci e lapoveci jednotke podle bodf 1 a 2, vyznatu-
jiei se tim, %e spodnf priruba /9/ je spojena s dolnim
jédrem /24/ a snimate oscilace /25/ dolnimi dr¥éky /29/

s t&lesem jednotky /T/.

k4

2 vykresy
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OPRAVENKA

'V popisech vynalezi k autorskym bsvédéem’m ¢.224:101-224 150 je tiskova

- chyba v oznaéenf &isla autorského osvédéens na strankach popisu vynalezu.

Misto: 227101-227 150
Spravné ma byt:  224.101-224 150

Na titulnich stranach jsou &isla uvedena spravné.

Tiskarna se omlouva
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