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Patent trwa od dnia 8 kwietnia 1955 r.

Przedmiotem  wynalazku jest urzadzenie
umozliwiajgce zmiane kierunku przewijanej
wstegi o dowolny kat, przy przejsciu z jednej
plaszcezyzny do innej, réwnoleglej lub nieréwno-
leglej, bez Slizgania sie wstegi na powierzchni
urzadzenia zmienia’gcego kierunek.

W dotychczasowej praktyce zmiana kierunku
przewijania wstegi jest realizowana przy pomo-
cy walka metalowego, szklanego lub z innego
tworzywa, o duzej gtadkoSci powierzchni, tak
jak to jest widoczne na fig. 1, gdzie wstega 2
zmieniajac kierunek przesuwa sie po walku 1.
Przesuwaniu temu zawsze towarzyszy tarcie i po-
§lizg na powierzchni walka. _

Urzadzenie bedace wynalazkiem znajdzie, wo-
bec tego, zastosowanie wszedzie tam, gdzie opi-
sana metoda zmiany kierunku przesuwanych
wsteg jest obecnie stosowana pomimo wystepu-

jacego tarcia wstegi o element Kkierujacy oraz
znaidzie zastosowanie tam, gdzie przesuwanie
wstegi z uwagi na wystepujace tarcie, a co za
tym idzie rysowanie wstegi przez element kie-
ruiacy, wykluczalo stosowanie zmiany kierunku
i zmuszalo do stosowania klopotliwych rozwia~
zah konstrukcyjnych, np. w maszynach odlew-
niczych przemystu fotochemicznego, w budowie
suszarfi tegoz przemystu itp. w ktérych o§ tas-
my znajdowala s'e zawsze w plaszczyznie do niej

prostopadiej.

Istota wynalazku jest osloniecie dotychczas
stosowanego nieruchcmego watka kierujacego,
cylindrycznym plaszczem zloZonym z wielu ele-
mentéw, stanowigcych wycinki réwnolegte do
tworzazych powierzchni cylindrycznej, a prze-
suwajgcych sie¢ po powierzchni walca ruchem
zgodnym z przesuwajaca sie po urzadzeniu tas-



<

ma. W ten sposéb przewijana wstega nie £liz-

- g2 gle bo walku herujacyh lecz czefcig swej

e powlerzchni leiaca chwiloWo na urzgdzeniu kie-

rujgcym przesuwa elementy powierzchni eylin-
drycznej zgodnie z wlasnym ruchem. Poniewaz
kazdy punkt wstegi lezacy na urzgdzeniu kie-
rujgcym porusza sie po lini §rubowej, konstruk-
cja urzgdzenia jest pomyS$lana w ten sposéb, ze
kazdy punkt elementu przesuwanego porusza
sie takZze po linii Srubowej i to o tym samym
kacie nachylenia.

Aby unikngé kolejnego przemieszczania ele-
mentéw wzdluz osi walka w kierunku, w kté-
rym skierowana zostala taima, elementy te po
wyjéciu ze strefy przesuwania si¢ wraz z ta§ma,
wracajy znéw po linii §rubowej przeciwskretnej
do pozycji wyijsciowej. Kaidy element odbywa
wige na obwodzie walca taki ruch: najpierw
wchodzac w kontakt z przewijang wstegg prze-
suwa sie wraz z nig po linii §rubowej np. pra-

woskretnej tak dtugo, az wyjdzie ze wsp6ipra-

cy ze wstega, po czym przesuwa sie w dalszym
ciggu po linii §rubowej lewoskretnej az osiggnie

. polozenie wyjSciowe. Ruch elementéw po liniach

§rubowych moze nastgpi¢ na skutek przymoco-
wania do nich trzpieni wodzacych przesuwanych
w szczelinie, umieszczonej na wewnetrznym
nieruchomym walcu, skladajacej sie z dwéch
odcinkéw linii §rubowych prawo i lewoskretnej.

Urzadzenie wedtug wynalazku uwidoczniono
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia sche-
matyczny uklad zmiany kierunku przesuwania
wstegi stosowany obecnie, fig. 2 « przekréj po-
dluzny przykiladowego rozwigzanja konstruk-
cyjnego wynalazku i fig. 3 — jego widok z boku
z czeSciowym wykrojem. Wedlug fig. 3 i 4 na
nieruchomym walku 1 osadzone sg na stale dwa
lozyska toczne 2 oraz miedzy nimi cylinder 6
z nafrezowang szczeling 10 o przebiegu odpo-
wiadajagcym dwom odcinkom' linii $rubowych
z lagodnymi przejéciami od jednej do drugiej.
Na zewnetrzne pierscienie lozysk 2 nalozone sa

ciasno dopasowane pierscienfe 3 z otworami,

w ktorych mogg swobodnie przesuwaé sie prety
4, zamocowane na jednym korficu do wycinkéw
5 zewnetrznego cylindra. Kazdy wycinek 5 ‘w po-
towie swej diugo$ci zaopatrzony jest w trzpien
wodzacy 7, ktéry na drugim koncu posiada lo-

“zysko toczne 9 o zewnetrznej $rednicy nieco

mniejszej niz szeroko§é szczeliny 10. W ten spo-
86b kazdy element zewnetrznej powierzchni cy-
lindra pracuje niezaleznie, przy czym skladowa
ruchu obrotowego jest wymuszona przez przewi-
jajaca sie tasme i to przy minimalnych oporach
dwéch zewnetrznych lozysk tocznych, natomiast
sktadowa ruchu poosiowa wymuszona jest przez
trzpien wodzacy 7 i szczeling 10. Opory tarcia

w szczelinie zmniejszone sa przez zakoinczenie.

trzpienia wodzacego loiyskiem 9.
Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do bez$lizgocwej zmiany kierun-
ku przewijania wstegi, znamienne tym, ze
zewnetrzna powierzchnia cylindryczna po
ktérej przewija sie wstega sklada sie z wielu
elementéw (5), stanowigcych wycinki odciete
wzdluz tworzacych walca.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
e kaidy wycinek (5) posiada prety (4) o do-
wolnym ksztalcie wchodzace w odpowiednie
otwory piersScieni (3), zamocowanych do
zewnetrznych pierScieni lozysk (2), dzieki
czemu pracuje niezaleznie od innych.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zhamienne tym,
ze na nieruchomym walku (1) zamocowany
jest cylinder (6), posiadajacy na obwodzie
szczeling prowadzacg (10), biegngcg czeSciowo
wzdluz prawoskretnej linii $rubowej, cae=
§ciowo wzdluz lewoskretnej linii érpbowej

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamiepne tym,
ze kazdy wycinek (5) posiada trzpiefi prowa-
dzacy (7), ktéry wolnym kohcem wchodzi
w szczeline () wewnetrznego cylindra (6).

Kazimierz Biedrzycki
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