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Vynédlez se tvkd zapojeni k napnuti pdsu a pfipejeni tahové regulace u tahovych me-
chanismi, napfiklad navijedel, tahovych zdsaobnik pdsd a podobnéd.

Technologicky proces navijeni pasd u tahovych mechanismi vyZaduje, by pfed okamZi=
kem pripnuti tahavé regulace byl péds napnut, To je d@lezité z divadu, eby nedachdzelo k
rédzfm v pdsu, protoZe tim vznikajd havarijni stavy, napfiklad pfetrini pasu, vytrieni pd-
su z navijecihae mechanismu, atd. V soudasné dobd se napnuti pdsu, respektive vybréni smy-
ky, #e3i zadanim malé lUrovnd rychlesti do rychlastniho reguldtoru pshonu napinacihe mecha=
nismu. Zadani provadi osbsluha z ovladaciho pultu pies logické Fizeni. Po napnuti padsu je
opé&t signdlem z ovladaciho pultu zménén charakter napinacilho mechanismu z rychlastniha na
mementavy, zaddn a nastaven tah. Existuje také Fedeni, kde napnuti pésu je provedeno zadé-
nim z oviddacihs pultu pfes logické fizeni a to zaddnim momentového charakteru napinacihs
mechanismu 8e zaddnim malédho napinaciha tahu, pomoci malé Urovnd zadéni de proudového re-
gulstoru pohonu napinaciho mechanismu. Po napnuti pésu se potom signdlsm z ovléddaciha pul=
tu zvy$1 droven zadandho tahu na poZadovanou Urovef o

Ngvyhodou uvedenvch fedeni je, %e vyZadujd Ffizsni celéhs procesu cbsluhau, prifemz
v konedndéd fézi napnuti pdsu, respektive vybrani smydky nelze plnd vyloudit rézy v pésu.

Uvadané nevyhady odstranuje zapojsni k napnuti pdsu a pfipojeni tahové regulace u ta=-
hovych mechanismi padle vyndlezu, které sestdvd z reguldtoru rychlesti, rezhodovaciha bla-
ku, regulaturu tahu, vyhodnocavaciho bloku a vykonovéha bloku.

Fodetatou zapojeni paodle vynédlezu je ta, Za vyatup reguldtoru rvchlosti je spojen s
rychlestnim vstupem vykaravéhs bloku, jehaZz proudovy vystup je zapojen na {idici vstup
vvhednocpvaciho bloku, na jehoZ zpétnovazebni vystup je pfipejen ovlddaci vetup rozhado=-
vaciho blokue. Prvni Fidici vystup rozhodevaciho bloku je potom spsjen s blokevacim vstue
pem reguldzoru rychlasti a druhy Fidici vystup s blaokovacim vetupem reguldtaoru tahu, je=
heZ vystup je zapojen na proudevy vstup vykonavého bloku,

Prings zapojeni pndle vyndlezu epodivéd v tom, Ze zcsla vyluduje pfipedny negativni
z4sah obsluhy a prato umaZfuje po napnuti pdsu pifipojeni tehavé regulace u tahsvych me-
chanism@ bez jakychkoliv rédzl v pésu.

Zapojsni k napnuti pédsu a pfipojeni tahavé regulace u tahovych machanismﬁ podle wvy=
nélezy je prFikladnd schematicky zndzorndno blekovym schematem na pfipojeném vwkresu.,

Zapajeni pndle vyndlezu sestévéd z reguldterw 1 rychlosti, tvoffeného elektronickymi
zesilova&i, rozhodovaciha bloku 2, co0Z jsou v daném pfipadé reléové abvody a regulatoru

3 tahu, sestavené¢ha z slektronickych zesilavali, Déle zapojeni podle vyndlezu sestidva z

vyhadnocovacihe bloku 4. fedendha integravanymi sbvedy a vykanuového bloku 5, csZ je v da=-
ném piripadd tyristorevy mdnid vietnd fidicich obvedd a &idel. Nedilnou soudédstl zapojeni
podla vyndlezu je také stejnosmérny pohéndci motor 8. Jednotlivé blsky 1 aZ § jsou potom
zapojeny tak, Ze vystup ovladals v nezakresleném nvlédacim pultu je pfipejen na manipu=
laéni vetup a regulétoru 1 rychlosti, jehoZ vystup je spojen s rychlostnim vstupem n vy-
konového bloku §, k jehoZ napdjscimu vystupu b je pfipcjen pohéndci mator § tahového me-
chanismue Proudovy vystup 1 vykenového bloku 5 je zapojen na fidici vstup k vyhednocova-
ciho bloku 4, jehoZ ovlddaci vystup m je spojen s ovléddacim vstupem nezakreslenéhs fidi=-
ciho bisku spolupracujicihe mechanismu, napfiklad S$~vdlc® “p&tnovazebni vystup d vyhod=
necovacihs bloku 4 je pFfipojen na ovlddaci vstup f rozhodovaciha blaku 2; jehoZ zaddvact
vetup g Jje spejen g vystupem ovlidale v nezakreslsném gvlédacim puitu, prvni Fidicl vy=
stup g, 8 tlokovacim vstupem g reguldtoru 1 rychlosti a druhy fidicd vystup 8> 8 blokova=
cim vstupem i reguldtoru 3 tahu. Ma vystup ovladale v nezakresleném gvlédacim pultu je
potem pi‘ipcjen zadévacl vstup L reguldtoru 3 tahu, jehoZ vystup je zapojen na proudovy

S vetup vykonovéhe bloku S,

Funkce zapojeni padle vynéiezu Je nésledujzcio Ovlédaéem v nezakresleném ovladacim '
pultu je zadén na zadévaci vstup ‘h- reguléturu 3 tahu signél, tmérny zédanému tahu v pasus.
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V podatku je tents signal bleokovdn signdlem z druhéhs rFidiciho vystupu 82 rozhodgvacihg
bloku 2 na jehoZ zadévaci vstup g se pfivddi z ovlddade v nezakresleném ovladacim pultu
logicky signal = pfipnuti tahu. Na zdkladd signdlu z prvnihs Fidiciho vystupu &1 rozhgds=
vaciho bloku 2 se v reguldtoru 1 rychlosti odblokujs manipulaéni vstup a, na ktery je z
ovlédade v nezakresleném svlidacim pultu zadavana manipuladni rychlest. Vysfupni signdl
reguldtoru 1 rychlosti se potom veds na rychlostni vstup n vykonovéhe bloku §; ktery i
di otadeni pohéndciho motoru § tahového. mechanismu,; ktéry se zadne otédet manipulaéni
rychlosti k pozvelnému napnuti pdsu. Po napnuti pasu dojde s ohledem na zssileni v reguléd-
toru 1 rychlosti ke zvdtSeni kotevniho proudu; jehoZ hodnota se vede na Fidici vstup k
vyhednocavaciha blaku 45 ktery se tak uvede do Sinnosti. Vystupni signdl na zp&tnovazeb=
nim vystupu d vyhodnacavacihs bloku 4 potom zplsobd pffes rezhodovaci blok 2 a blskovaci
vstup ¢ regulétoru 1 rychlosti zablokovédni manipulaéni rychlssti. Sguéasnd se timto sig=
ndlem z druhého fidiciho vystupu g, rozhedovaciho bloku 2 odblskuje regulator 3 tahu, take
%e na proudovy vstup 1 vyksnového bloku 5 se pifivadi signdl Umérny tahu a pohandci motor
8 vyvodd Zidany tah plynule bez chledu na velikost provéSeni pdsu. Vystupnim signdlem z
ovladaciho vystupu m vyhodnocovaciho bloku 4 se patom Fidi pFipadné spolupracujici mecha=-
nismy, napifiklad S=vdlce.

PREOMET vYNALEZU

Zapojeni k napnuti pdsu a pFipsjeni tahové regulace u tahovych mechanismé, vyznadujie-
ci se tim; Ze vystup regulidtoru (1) rychlesti je spasjen s rychlostnim vstupem (n) vykonové-
ho bloku (5); jshoZ proudovy vystup (l) je zapojen na fidici vstup (k) vyhodnocovacihe blo-
ku (4), na jehoZz zpdtnovazebni vystup (d) je pfipojen ovladaci vstup (f) rozhedovaciho blo=
ku (2); jehoz prvni Fidici vystup (el) je spojen s blekovacim vstupem (c) reguldtoru (1)
rychlosti a druhy rFidicl vystup (ez) s bloksvacim vstupem (i) regulatoru (3) tahu, jehoz
vystup je zapojen na proudovy vstup (j) vykonového bloku (5).

1 vykres )
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