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Sposéb i uktad elektryczny do kontroli bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciggowego
od przedmiotéw zainstalowanych w szybie

Przedmiotem wynalazku jest sposGb ciagtej automatycznej kontroli bezpiecznej odleglosci naczynia
wyciggowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie i mijanych podczas ruchu, przydatny zwtlaszcza dla
wyciagéw z liniowymi prowadnikami naczyn wyciggowych oraz uklad elektryczny do stosowania tego sposobu.

Znany spos6b automatycznej ciaglej kontroli odlegtosci migdzy poruszajacym si¢ naczyniem a przedmiota-
mi w szybie, na przyktad naczyniem, dZwigarami szybowymi, lub rurociagami, polega na ciagtym rejestrowaniu
zmian potoZenia naczynia w poziomie wzgledem naprgzonych i nieruchomych linek odniesienia, zawieszonych
w szybie na zewnatrz naczynia i rtéwnolegle do jego linowych prowadnikéw. Wadg tego sposobu jest koniecznos$é
stosowania zasilania pradem uktadu pomiarowego w poruszajacym si¢ naczyniu wyciggowy:n i instalowania
w szybie, na calej jego gtgbokosci dodatkowych linek pomiarowych.

Znany uktad elektryczny do stosowania tego sposobu zawiera zamocowane do naczynia cewki indukcyjne
zobwodami magnetycznymi w ksztatcie litery U, obejmujacymi linki odniesienia, Zrédto zasilania oraz
umieszczone na nadszybiu wzmacniacze, rejestrator wielokanatowy dla zapisu sygnatow elektrycznych wzbudzo-
nych w linkach odniesienia przy zmianach potoZenia obwodu cewki w stosunku do linki, a takZe komputer do
opracowywania wynikéw pomiaréw i podejmowania wlasciwych decyzji.

. Sposéb wedtug wynalazku polega na tym, Ze najpierw przy kaZdorazowym przekroczeniu minimalnej
bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciaggowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie, przerywa si¢ lub trwale
taczy elektryczny obwdd kontrolny tego naczynia. Nastepnie wykorzystuje si¢ informacje o zmianie stanu
obwodu kontrolnego w chwili osiagania przez naczynie wyciagowe z géry okreslonego poziomu, korzystnie
nadszybia lub podszybia.

Uktad elektryczny wedlug wynalazku, pozwalajacy na stosowanie powyZszego sposobu kontroli bezpiecz-

- nej odlegtosci naczynia wyciagowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie, ma jeden lub kilka tatwo
famliwych elektrycznych lub elektromechanicznych pretowych czujnikéw. Czujniki te sa polaczone ze soba
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szeregowo lub réwnolegle oraz dotaczone réwnolegle lub szeregowo do kontrolnego obwodu zainstalowanego na
wyciaggowvm naczyniu, przy czym wystaja one poza gabaryt tego naczynia na dlugo$¢ réwna minimalnej
bezpiecznej odlegtosci naczynia od przedmiotéw zainstalowanych w szybie. Latwo tamliwy pretowy czujnik
stanowig dwa elektryczne przewodniki o matej opornosci, zjednej strony potaczone galwanicznie ze soba,
a z drugiej z wtykami. Czgé¢ wtykéw wraz z caty dtugoscia przewodnikéw jest zalana kruchg masg tworzaca
cylindryczng obudowe czujnika, zakoriczong obwodowym karbem ikolnierzem z nakr¢tka mocujaca wtyki
w gnieZdzie wyciggowego naczynia. Elektromechaniczny pretowy czujnik stanowi sworzeri zamocowany przegu-
bowo w kadlubie iopierajacy si¢ na suwaku z dociskowa spreZzyna, zaopatrzonym w pierscieniowg zworg
elektrycznych stykow tego czujnika.

Sposéb wedtug wynalazku oraz uklad elektryczny do stosowania tego sposobu, umoZliwiaja proste, tanie
i pewne kontrolowanie bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciagowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie,
zwigkszajac bezpieczeristwo ruchu urzadzenia wyciggowego, zwtaszcza zlinowymi prowadnikami naczyi
wydobywczych,

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1:
przedstawia przekr6j poziomy szybu z przedmiotami w nim zainstalowanymi i zaznaczonym schematem elek-
trycznego uktadu kontrolnego, przy réwnolegtym dotaczeniu do niego szeregowo potaczonych elektrycznych
czujnikéw pretowych, fig. 2 — ten sam przekrdj szybu z zaznaczonym schematem uktadu kontrolnego w innym
rozwigzaniu z szeregowym dolaczeniem réwnolegle ze sobg polaczonych elektromechanicznych czujnikéw
pretowych do obwodu kontrolnego, fig. 3 — elektryczny czujnik pretowy zastosowany w uktadzie kontrolnym
przedstawionym na fig. 1, a fig. 4 — elektromechaniczny czujnik pr¢towy znajdujacy zastosowanie w uktadzie
kontrolnym pokazanym na fig. 2.

Wyciggowe naczynie 1 prowadzone za pomoca linowych prowadnikéw 2, mija podczas swego ruchu
w szybie dZwigary 3 oraz przeciwcie2ar 4 lub drugie naczynie. W celu kontroli bezpiecznej odlegtosci naczynia 1
od diwigar6w 3 i przeciwcig2aru 4 lub innych przedmiotéw zainstalowanych na state w szybie, na naczyniu 1
jest zabudowany indukcyjny odbiornik 5 i kontrolny nadajnik 6, réwnolegle potaczone elektrycznymi przewoda-
mi z zespolem szeregowo zwartych ze sobg elektrycznych czujnikéw pretowych 7a, lub w innym wykonaniu
polaczone szeregowo z zespotem réwnolegle ztaczonych ze sobg elektromechanicznych czujnikéw pretowych
7b. Na nadszybiu lub w podszybiu, przed poziomem regularnego zatrzymywania si¢ naczynia wyciggowego, po
jednej jego stronie jest przytaczony do konstrukcji wieZy wyciagowej indukcyjny zasilacz 8 potaczony ze
zrédtem pradu przemiennego, natomiast po drugiej stronie naczynia do konstrukcji wieZy jest przytaczony
odbiornik kontrolny 9 elektrycznie potaczony z automatem decyzyjnym 10.

Przymocowany do $cianki naczynia 1 elektryczny czujnik pretowy 7a, sktada si¢ z dwu elektrycznych
przewodnikéw 11 potaczonych ze sobg galwanicznie na jednym koricu, a na koricu drugim dotgczonych do

"wtykéw 12, Przewodniki te s3 umieszczone w obudowie czujnika 13, ktéra ma karb 14 i wystep 15 oraz jest
zabezpieczona uszczelniajgco-izolacyjna masa 16. Tak zbudowany czujnik 7a jest polaczony z pozostatymi
elementami elektrycznego ukladu za pomoca gniazda wtykowego 17 i przewodow umieszczonych wewnatrz
obudowy gniazda 18 przytwierdzonego do scianki naczynia 1. Ponadto gwintowana nakretka 19 zabezpiecza
czujnik 7a przed wyskoczeniem z gniazda wtykowego 17, przyciskajac go poprzez kotnierzowy wystep 15 na
czujniku do obudowy gniazda 18.

Elektromechaniczny czujnik pretowy 7b sklada si¢ z kadtuba 20, do ktérego jest przymocowany sworzet
21 za pomocs przegubu 22, Wewnatrz kadtuba 20 jest umieszczony cylindryczny suwak 23, dociskany za
pomocy sprezyny 24 do sworznia 21. Na sworzen 23 jest naklejony izolujacy pierscieri 25 wraz z elektryczng
zworg pierécieniowa 26, Wewnatrz kadtuba 20 znajduje si¢ réwnieZ tuleja izolacyjna 27, zabezpieczona przed .
wypadni¢ciem za pomocg mocujacego pierscienia 28. Do tulei 27 sa przytwierdzone dwa elektryczne styki 29
potaczone przewodami 30 zaciskami 31 umieszczonymi na izolacyjnej ptytce 32,

Kontrolg bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciagowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie prowa-
dzi si¢ w spos6b nastgpujacy. Podczas ruchu w szybie naczynia wyciagowego 1, w przypadku gdy jego odlegtoéé
od dZzwigaréw 3 lub od drugiego naczynia 4 na mijance bedzie mniejsza od odleglosci bezpiecznej, czujnik
pretowy 7a lub 7b, wysunigty poza gabaryt naczynia 1 na diugo$é réwna odlegtosci przyjetej za bezpieczna,
zaczepi o wymieniony przedmiot, co spowoduje nastepujacy skutek, zaleZny od rozwigzania uktadu kontrolnego
przedstawionego na fig, 1 lub fig. 2 rysunku oraz od zastosowanego czujnika uwidocznionego na fig. 3 lub 4.

Przy stosowaniu rozwigzania uktadu przedstawionego na fig. 1 oraz elektrycznego czujnika pretowego 7a
uwidocznionego na fig. 3, nastapi ztamanie czujnika 7a i zniszczenie galwanicznego potaczenia elektrycznych
przewodnikéw 11, a tym samym przerwanie obwodu elektrycznego jaki stanowity szeregowo potaczone ze sobg
czujniki 7a, ktéry bocznikowat uklad elektrycznych potaczeri indukcyjnego odbiornika 5 z kontrolnym
nadajnikiem 6. Wskutek tego, po dojechaniu naczynia wyciagowego 1 do miejsca zainstalowania indukcyjnego
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zasilacza 8 oraz kontrolnego odbiornika 9, sygnat elektryczny przestany indukcyjnie z zasilacza 8 do odbiornika
5 zostanie przekazany na polaczony z nim kontrolny nadajnik 6, ktéry spowoduje zadziatanie kontrolnego
odbiornika 9 i przestanie ‘Qdpowiedniej informacji do elektrycznego automatu decyzyjnego 10, a ten zaalarmuje
osoby odpowiedzialne za ruch urzadzenia wyciaggowego, badZ te zablokuje maszyne wyciaggowg uniemoZliwiajac
jej ruch a2 do czasu wyjasnienia i usunigcia przyczyn stwierdzonego stanu. Ponowne uruchomienie uktadu
kontrolnego jest mo2liwe po wymianie zniszczonego czujnika 7a na nowy.

Je2eli odlegtosci naczynia 1 od dZwigaréw 3 i naczynia 4 beda wigksze od bezpiecznych, to czujnik 7a nie
zahaczy o nic inie ulegnie zniszczeniu, a obwdd elektryczny szeregowo polgczonych czujnikéw nie bedzie
przerwany. Po dojechaniu naczynia 1 do miejsca zabudowania indukcyjnego nadajnika 8, sygnat elektryczny
odebrany przez indukcyjny odbiornik 5 nie zostanie przekazany do kontrolnego nadajnika 6, bowiem uktad jego
potaczent z indukcyjnym odbiornikiem 5 jest zbocznikowany przez czujniki 7a, ktérych sumaryczna opornosé
jest znacznie mniejsza od opornosci wewnetrznej kontrolnego nadajnika 6. Dzigki temu nie zadziata kontrolny
odbiornik 9 i ruch urzadzenia wyciggowego nie zostanie przerwany.

Przy zastosowaniu kontrolnego uktadu przedstawionego na fig. 2 oraz elektromechanicznego czujnika
pretowego 7b uwidocznionego na fig, 4, zahaczenie mijanego w szybie przedmiotu o ten czujnik spowoduje obrét
sworznia 21 wokét przegubu 22 i trwata zmiang jego potoZenia, umozliwiajaca przesunigcie si¢ suwaka 23 i jego
docisnigcie przez spreZyne 24 do izolacyjnej tulei 27. Wskutek tego styki 29 zostana trwale zwarte przez
pierscieniowg zwor¢ 26, a tym samym zostanie zamknigty normalnie otwarty uklad szeregowych polaczer
elektrycznych obwodu kontrolnego zainstalowanego na naczyniu 1. Umo2liwi to przekazanie sygnatu elektrycz-
nego z indukcyjnego odbiornika 5 do kontrolnego nadajnika 6 i zadziatanie kontrolnego odbiornika 9 oraz dalsze

-opisane poprzednio konsekwencje. Ponowne przygotowanie uktadu kontrolnego do dalszego dziatania polega na
wcisnigciu suwaka 23 do wnetrza kadtuba 20 czujnika i ustawieniu w normalnym potoZeniu sworznia 21.

Zastrzelenia patentowe

1. Sposéb kontroli bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciggowego od przedmiotéw zainstalowanych
wszybie, znamienny tym, Ze najpierw przy kaZdorazowym przekroczeniu minimalnej bezpiecznej
odleglosci naczynia wyciagowego od przedmiotéw zainstalowanych w szybie przerywa si¢ lub trwale laczy
elektryczny obwéd kontrolny tego naczynia, a nastgpnie wykorzystuje si¢ informacje o zmianie stanu obwodu
kontrolnego w chwili osiagania przez naczynie wyciaggowe z gory okreslonego poziomu, korzystnie nadszybia lub
podszybia.

2. Uktad elektryczny do kontroli bezpiecznej odlegtosci naczynia wyciagowego od przedmiotéw zainstalo-

wanych w szybie, zawierajacy indukcyjny zasilacz zabudowany na okreslon/m poziomie z jednej strony szybu
oraz umieszczony po przeciwnej stronie kontrolny odbiornik potaczony z automatem decyzyjnym, znamie n-
ny tym, 2 ma jeden lub kilka fatwo tamliwych elektrycznych lub elektromechanicznych pretowych
czujnikéw (7a, 7b), potaczonych ze sobg szeregowo lub réwnolegle oraz dotgczonych réwnolegle lub szeregowo
do kontrolnego obwodu zainstalowanego na wyciaggowym naczyniu (1), przy czym czujniki (7a, 7b) wystajg poza
gabaryt naczynia (1) na dliugosé réwng minimalnej bezpiecznej odlegiosci tego naczynia od przedmiotéw
zainstalowanych w szybie.

3. Uktad wedtug zastrz.2, znamienny tym, Ze tatwo tamliwy pretowy czujnik (7a) stanowig dwa
elektryczne przewodniki (11) o matej opornosci, z jednej strony polaczone galwanicznie ze soba, a z drugiej
z wtykami (12), ktérych czg¢sé wraz z cata dtugoscia przewodnikéw (11) jest zalana kruchg masa (16) tworzacy -
cylindryczng obudowe czujnika (7a), zakoriczona obwodowym karbem (14) i koinierzem (15) z nakretka (19)
mocujacg wtyki (12) w gniezdzie (17) wyciaggowego naczynia (1).

4, Uktad wedtug zastrz. 2, znamienny tym, Ze elektromechaniczny pretowy czujnik (7b) stanowi
sworzeri (21) zamocowany przegubowo w kadtubie (20) i opierajgcy si¢ na suwaku (23) z dociskows spreZyng
(24), zaopatrzonym w pierscieniowa zwore (26) elektrycznych stykéw (29) czujnika (7b).
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