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Dispositif a table a affichage intégré.

@ Il comporte une table (1) équipée d’une pluralité
ectrodes X et Y agencées en matrices et comprenant
un plan d’affichage, un moyen de commande d’électrodes
X (8), un moyen de commande d’électrodes Y (6), un
moyen d’entrée de coordonnées (5), pour permetire a un
signal destiné a la détection des coordonnées d’étre intro-
duit en une position quelconque de ladite table, un moyen
de maintien de signal de détection de coordonnées X (186),
un moyen de maintien de signal de détection de coordon-
nées Y (14), un moyen de détection de coordonnées (11)
et un moyen de commande destiné & commander lesdits
moyens de commande d’électrodes X et d’électrodes Y,
pendant une période d'affichage d’'image, de fagon a per-
mettre a 'affichage d'image d’étre effectué sur le plan d’af-
fichage de la table et auxdits moyens d’entrée de coordon-
nées de produire un signal destiné a la détection de
coordonnées, pendant une période de détection de coor-
données.
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Dispositif a table 4 affichage intégré

La présente invention concerne un dispositit &
table a affichage intégré et, plus particuliérement, un
dispositif dans lequel un affichage et une table, en mesure
d'effectuer une entrée de coordonnées, sont mutuellement
intégrés,

Un dispositif a table 3 atfichage intégreé
classique est construit, de fagon générale, de la maniére
représentée sur la figure 9. Plus spécifiquement, un
dispositif 3 table a affichage intégré classique, désigné
globalement par le numéro de référence 30 sur la figure 9,
comprend wune table matricielle (appelée simplement ici
"table™) 31, qui comprend une table matricielle & film
mince a luminescence électrique (EL). La table 31 comprend
des électrodes X x, a x, disposées dans la direction des
colonnes, pour effectuer une exploration horizontale, et
des électrodes Y, y, a y,., disposées dans 1a direction des
lignes, pour effectuer une exploration verticale, de sorte
que les ‘é1ectrodes X et les électrodes Y coopérent
mutuellement pour constituer une matrice.

Les électrodes X, x3 3 xa, sont chacune reliées 3
un organe de commande d'exploration X 32, dont la fonction
est d'appliquer une tension d'exploration aux électrodes X,
X1 a Xu, ceci selon un positionnement dans e temps
prédéterminé, sous la commande d'un contrdleur de commande
34. Les électrodes Y y, A& Y, sont reliées toutes & un
organe de «commande d'exploration Y 33 qui, de méme,
applique une tension d'exploration sur les électrodes Y Y
3 ¥Ym, selon un positionnement dans le temps prédéterminé,
sous la commande du contréleur de commande 34,

Le dispositif a table a affichage intégré 30
comprend également une CPU 35 destinée & effectuer une
commande d'exploration d'affichage d'"image, ainsi qu'une
opération de détection de coordonnées d'entrée, indiquées
par 1"intermédiaire d'un stylet 36, en se basant sur un
signal de détection de créte, selon un cadencement

prédéterminé, tel qgue décrit ci-aprés.
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Le stylet 36 comprend une extrémité distale ou
pointe du stylet, servant & la détection, qui est adaptée
pour venir en butée contre la table, pour effectuer une
entrée de coordonnées selon un systéme a couplage capacitif
électrostatique. Le numéro de référence 37 désigne un
amplificateur, destiné & amplifier la sortie de signal de
détection de coordonnées venant des stylets 36 et 38, dans
une section de détection de créte, pour effectuer une
détection de créte par rapport au signal de détection de
coordonnées amené depuis le stylet 36 par 1'amplificateur
37, de maniére 3 amener A& la CPU 35 1la position de
coordonnées a laquelle une créte du signa)l est détectée.

A présent, Te fonctionnement d'affichage et e
fonctionnement d'entrée de coordonnées effectué par le
dispositif & table a affichage intégré 30 classique, ainsi
construit, va &tre décrit ci-aprés en référence aux figures
10(a) a 10(1) et a la figure 11,

Les fiqures 10(a) & 10(1) représentent chacune
une forme d'onde d'un cadencement auquel est effectuée
1'exp1orafion de chacune des électrodes X x, a x, et des
électrodes Y y, 3 y, de la table 31, 3 1'aide de chacun des
organes de commande d'exploration X 32 et organes de
commande d'exploration Y 33. Comme représenté sur la figure
10, en supposant qu'une période, pendant laquelle
1'affichage pour wun plan image est effectué, et qu'une
période, pendant laquelle une position d'entrée de stylet
est détectée, sont définies comme étant wune période
d'affichage de plan mono-image correspondant 3 un cadre ou
a une période de zone, la période est subdivisée en une
période d'affichage, pendant laquelie est effoctude
instantanément 1'opération d'affichage, et en périodes de
détection de coordonnées X et Y.

Pendant la période d'affichage, 1'élément de
commande d'exploration Y 33 applique une tension
d'exploration aux électrodes Y y, & y,., tour a tour, comme
représenté sur les figures 10(a) & 10(c), de maniére 2
effectuer wune opération verticale. Plus spécifiquement,
1'application de la tension aux électrodes Y y, a vy, est

effectuée ligne par ligne, une & la fois, en fonction d'un
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signal de synchronisation vertical/horizontal. L'organe d«
commande d'exploration X 372 applique wune tension
dlectrodes X x, a xXw, dans les limites d'une periode
d'exploration de chacune des ¢€lectrodes Y y, 3 vy, , selon
les donnédes d'affichage luil étant amenées depuis 1'organe
de gestion de commande 34 comme représenté sur les figures
10(d) 3 10(f), Plus spécifiquement, 1'organe de commande
d'exploration X 32 applique la tension aux é&lectrodes X
correspondant aux cellules d'affichage dans les électrodes
Y (lignes horizontales), les unes aprés les autres.

Par conséquent pendant 1'exploration de chacune
des é€lectrodes Y, un luminophore appartenant a chacune des
cellules images coupant les électrodes X, ayant une tension
leur étant appliquée, est excité pour produire wune
luminescence, suite a la formation dfun champ électrique
par les électrodes X et les électrodes Y, donnant la
réalisation de 1'opération d'affichage.

Les figures 10(g) & 10(1) représentent chacune, &
plus grande échelle, un positionnement dans le temps
d'exploration des électrodes X X, a X,, tout en grossissant
une période d'exploration des électrodes Y y, et yo,

lLorsque s'achéve une telle période d'affichage,
il se produit une période de détection de coordonnées VY.
Une période de détection de coordonnées X, suivant la
période de détection de coordonnées Y, est définie pour
détecter 1'entrée de coordonnées, suite a la mise en
contact du stylet 36 contre l1a table 31.

En premier, pendant la période de détection de
coordonnées Y, seul 1'organe de commande d'exploration Y 33
applique une tension de détection aux électrodes Y yi, a y.,
chacune 3 leur tour, comme représenté sur les figures 10(a)
3 10{(c). Par conséquent, lorsque la pointe du stylet 36 est
maintenue en contact contre un emplacement déterminé sur la
table 31, il se produit un couplage capacitif
électrostatique entre 1*électrode Y, positionnée a
proximité de 1'emplacement, et le stylet 3b, de maniére
qu'une tension soit émise sous la forme d'un =ignal de

détection de coordonnées, depuis le stylet 3b.
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Egalement, durant la opériode de détection de
coordonnées X, seul 1'organe de commande d'exploration X 32
applique une tension de détection aux électrodes X X, a8 Xu,
tour & tour, comme représenté sur les figures 10(d) 2
10(f)., Ainsi, lorsque la pointe du stylet 36 est maintenue
en contact contre un emplacement de 1la table 31, i1 se
produit un couplage capacitif électrostatique entre
1'électrode X placée a3 proximité de 1'emplacement et le
stylet 36, engendrant l'envoi d'une tension se présentant
sous la forme d'un signal de détection de coordonnées,
depuis le stylet 36.

La figure 11 est une représentation graphique
montrant la distribution de tension imputable 3 un couplage
capacitif électrostatique, dans laquelle un axe d'abscisse
désigne 1'emplacement dans 1a direction X ou dans 1a
direction Y et un axe d'ordonnées indique la capacité
électrostatique. Comme représenté sur la figure 11, 1la
capacité électrostatique est répartie, en se présentant
sous la forme d'une courbe par rapport a 1'emplacement sur
la table 31 sur lequel le stylet 36 est mis en contact. Par
conséquent, pendant une période d'exploration d'électrodes
X (ou d'électrodes Y) adjacente 3 une électrode Y (ou
électrode X) donnée, le stylet 30 produit une tension sur

la courbe représentée sur la figure 11,

Au vu de ce qu) précede, en supposant que |e
signal de détection de coordonnées représenté sur la figure
11 soit amené du stylet 36, par 1'amplificateur 37, au

circuit de détection de cré&te 38, par exemple, lors d'une
exploration d'une électrode Y donnée, le circuit de
détection de créte 38 détecte une position de créte du
signal de détection de coordonnées, au moyen d'un
comparateur ou analogue, utilisant, par exemple, une
tension comme référence et fournissant un signal de
position de cré&te a la CPU 35, lors de la détection,
Ensuite, la CPU 35 procéde a la discrimination de
1'électrode Y ayant servi a 1'exploration, pendant wune
période correaspondant a un positionnement dans le temps
selon lequel le signal de position de créte est fourni,

faisant qu'est opérée une discrimination, dans 1'électrode
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Y, & 1'emplacement augquel 1e stylet 36 est en contact
contre Ta table 31, ou coordonnée Y.

Ceci est appliqué, également, & la détection des
coordonnées X. Plus particuliérement, pendant la période de
détection de coordonnées X, une tension d'exploration est
appliquée aux électrodes X x, a3 X., tour & tour, pour
effectuer la détection des coordonnées X, de maniédre 2
obtenir un signal de détection tel que celui représenté sur
la figure 11, donnant un signal de position de créte de
tension, qui est fourni a la CPU 35,

Cette détection des coordonnées Y a titre de
position d'entrée est effectuée pendant la période de
détection de coordonnées Y et la détection des coordonnées
X a titre de position d'entrée est également effectuée
pendant la période de détection de coordonnées X, de
maniére que cette entrée des cdordonnées X et des
coordonnées Y par le stylet 36 soit effectuée,

Dans le dispositif a table a affichage 1intégré
classique, construit selon la description ci-dessus, il est
demandé d'effectuer les deux choses, que sont 1'affichage
d'image et la détection de coordonnées, au moyen de la méme
table, de sorte que la période d'affichage de plan
mono-image doit &tre divisée en une période 1instantanée
servant a3 l'affichage et en une période de détection des
coordonnées X et une période de détection des coordonnées
Y, comme représenté sur les figures 10(a) a 10(1).

£Egalement durant la période de détection, une
tension d'exploration de nature pulsatoire, de quelque
dizaines & quelque centaines de volts, est appliquée aux
2lectrodes X et aux électrodes Y, tour a tour, de maniéere
que 1'impulsion d'exploration <oit contrainte d'avoir une
largeur d'impulsion valant »lusieurs micro-secondes pour
chaaue électrode, Cect fait que la période de temps
demandée pour la détection pendant la période d'affichaqe
de plan mono-image ou une période correspondant a wune
interruption d'affichage sont considérablement augmentées,
faisant que la période d'affichage instantané est rédduite,

de fagon correspondante.
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Mormalemant, dans un tel affichage, 1a périade
d'affichage de plan mono-imace est définie comme étant d'j
peu prés 1/60 a 1/70 secondes (16,7 3 14,72 wms). Par
exemple, en supposant que soixante glectrodes Y et
quatre-vingts électrodes X solent explorées avec une
largeur d'impulsion de 5 ms, pour effectuer tour a tour une
détection au moyen d'un organe de <commande a vitesse
élevée, la détection des coordonnées X et des coordonnées Y
demande une durée aussi longue que
(60 * 5) + (80 * 5) = 700 ms (0,7 ms), de sorte que cette
période de temps, demandée pour l1a détection des valeurs
des coordonnées X et des coordonnées Y, compte pour une
part considérable en pourcentage dans la période
d*affichage de plan mono-image.

Une telle diminution du pourcentage pour lequel
la période d'affichage instantané tient compte de la
période d'affichage de plan mono-image donne un
noircissement de 1'affichage de 1'image,.

Egalement, lorsque le stylet 36 est utilisé sans
pointer avec contact mais pour écrire des lettres ou faire
de la reconnaissance de caracteres, il est demandé que Te
mouvement du stylet 36 sur la table 31 se fasse a une
vitesse appropriée, pour permettre d'effectuer une
détection des coordonnées, au moins toutes les
1/120 secondes (2 peu prés 8,3 ms), ceci pour la pnrécision
de la détection., Ainsi, lorsaue la détection de coordonnées
pendant 1a période d'affichage de plan mono-image se
produit, par exemple, deux fois ou plus, la période
d'affichage diminue suite a la relation existant entre la
largeur d'impulsion, et le nombre des électrodes explorées
ne permet pas a la période de détection de coordonnées
d'étre augmentée, de sorte que 1'image affichée peut encore
se trouver plus assombrie, ceci 3 un degré suffisant, mais
ne lui permettant pas d'étre utilisée dans la pratique.

l.a présente invention a été faite au vu des
inconvénients précédents rencontrés avec 1'art antérieur,

Par conséquent, un objet de la présenle Tnvention
est de proposer un dispositif & table & affichage intégré

qui soit en mesure de permettre une augmentation
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significative de la période d'affichage instantané de
maniére & améliorer la luminance d'une image affichée.

Un autre objet de la présente invention est de
proposer un dispositif a table a affichange intégré qui soit
en mesure d'emp8cher une détection fausse de coordonnées.

Un autre objet de la présente 1nvention est de
proposer un dispositif & table a affichage intéqgré, qui
soit en mesure d'améliorer la précision demandée a la
détection des coordonnées pour permettre une reconnaissance
de caracteres,

Selon la présente invention, 11 est proposé un
dispositif & table a affichage intégré. Le dispositif a
table comprend une table ayant une table équipée d'une
pluralité d'électrodes X et d'électrodes Y, agencées en
matrices et comprenant un plan d'affichage,' un moyen de
commande d'électrodes X, pour entraﬁner les électrodes X
suivant un positionnement dans le temps prédéterminé, un
moyen de commande d'électrodes Y, pour entrainer lesdites
électrodes Y suivant un positionnement dans le temps
prédéterminég, un moven d'entrée de coordonnées, pour
permettre 2 un signal destiné a la détection des
coordonnées d'8tre introduit en une position quelconque de
la table, un moyen de maintien de signal de détection de
coordonnées X, relié aux électrodes X et agencé pour
maintenir temporairement, pour chacune des électrodes X, la
sortie de signal venant du moyen d'entrée de coordonnées,
un moyen de maintien de signal de détection de coordonnées
Y, relié aux électrodes Y et agencé pour maintenir
temporairement, pour chacune des é]gctrodes Y, la sortie de
signal venant du moyen d'entrée de coordonnées, un moyen de
détection de coordonnées, auquel est introduit une valeur
de tension pour chaque électrode maintenue dans chacun des
moyens de maintien de signal de détection de coordonnées X
et moyens de maintien de signal de détection de coordonnées
Y, provoquant la détection respective des coordonnées X et
des coordonnées Y, sutr la base d'une position de créte de
la valeur e tension, et un moyen de commande destiné a
commander les moyens de commande d'électrodes X et les

moyens de commande d'électiodes Y, pendant une période
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d'affichage d'image, de fag¢on a permettre a 1'affichage
d'image d'étre effectué sur le plan d'affichage de la table
et a permettre aux moyvens d'entrée de coordonnées de
produire un <ignal destiné a la détection de coordonnées,
pendant une période de détection de coordonnées, provoquant
la détection dans les données de <coordonnées X-Y, par
1'intermédiaire des moyens de détection de coordonnées.

Selon un mode de réalisation préféré de 1la
présente invention, le plan d'affichage de 1a table est
divisé en deux ou plusieurs régions d'affichage, en
correspondance desquelles sont disposées des périodes
d'affichage de bloc, et une période de mode de détection
est prévue avant ou aprées chacune des périodes d'affichage
de bloc.

Selon un mode de réalisation pféféré de 1la
présente invention, le dispostif combrend en outre un moyen
de commutation permettant aux électrodes X et électrodes VY
d'étre reliéec aux moyens de commande d'électrodes X et aux
moyens de commande d'électrodes Y durant la période
d'affichage d'image et aux moyens de détection de
coordonnées X et aux moyens de détection de coordonnées Y,
pendant 1a période de détection de coordonnées,
respectivement.

Les objets et d'autres et beaucoup des avantages
afférents de la présente invention vont &tre mieux
appréciés, en luil permettant d'@tre mieux comprise, en
référence a l1a description détaillée ci-aprés, considérée
en liaicon avec les dessins annexés, dans lesquels :

la figure 1 est un schéma a blocs représentant un
mode de réalisation d'un dispositif a table a affichage
intégré selon la présente invention;

la figure 72 est un schéma représentant un exempla
de section de détection de coordonnées Y dans le dispositaf
a table a affichage intégré de la figure 13

les figures 3(a) a 3(f) sont chacune un diagramme
de positionnement dans le temps, montrant le fonctionnement
de la section de détection de coordonnées Y;

les figures 4(a) a3 4(e) sont chacune un diagramme

de positionnement dans le temps, représentant un exemple
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d'un positionnement dans le temps de commande d'électrodes
et d'un positionnement dans le iemps de generalion
d'impulsions de détection, dans une périnde dralfichage de
plan mono-image du dispositif a table a affichage intégre
de la figure 1

la figure 5 est une vue schématique représentant
une image affichée dans le dispositif a table 3a affichage
intégré de 1a figure 1, tout en étant divisée en une
pluralité de blocs;

les figures 6(a) 3 6(e) représentent chacune un
diagramme de positionnement dans le temps représentant un
autre exemple respectivement d'un positionnement dans le
temps de la commande d'électrode et d'un positionnement
dans le temps de génération d'impulsions de détection, dans
les limites d'une période d'affichage de plan mono-image
dans le dispositif a table a affichaée intégré de la figure
1;

la figure 7(a) est une vue en perspective
représentant une cathode a émission de champ de type Spindt
pouvant @&tre incorporée dans le dispositif & table a
affichage intégré de la figure 1;

la figure 7(b) est une vue en coupe de 1a cathode

mission de champ représentée sur la figure 7(a);

O

a

la figure 8 est une vue en perspective
représentant une structure du dispositif 2 table a
affichage intégré, représenté sur la figure 13

la figure 9 est un schéma 3 blocs d'un circuit
représentant un dispositif & table a affichage 1intégré
classique;

les figures 10(¢a) a 10(1) représentent chacune un
diagramme de positionnement dans le temps représentant un
positionnement dans le temps d'exploration d'électrodes
dans le dispesitif 3 table 2 affichage intégré classique de
la figure 9; et

la figure 11 est une représentation graphique,
ilTustrant l1a distribution de tension imputable au couplage

capacitif €lectrostatique.
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A présent, un disposatif a table a affichage
intégré selon la présente invention va &tre décrit en
référance a un mode de iéalisation de «ce dispositaf,
représenté sur les figqures | & 8, dans Jlesquelles un
affichage ayant une cathode a émission de champ incorporée
ect utilisée. La description ci-apreés va ainsi 8tre d'abord
faite concernant un affichage de type & émission de champ,

L'application d'un champ électrique d'a peu prés
102 (V/m) sur une surface métallique d'un matériau
semi-conducteur produit un effet tunnel, ce qui permet aux
électrons de passer par une barriere, faisant que les
électrons se déchargent dans le vide, méme a température
normale. Un tel phénoméne est appelé "émission de champ” et
une cathode, construite de fagon a émettre des électrons et
basée sur ce principe, est appelée "cathode a émission de
champ™. ‘

Récemment, les techniques de traitement a
semi~-conducteur ont permis & une cathode a émission de
champ (appelée ci-aprés "FEC") du type a décharge en
surface d'étre formée de matrices de FEC, d'une taille dont
la petitesse atteint 1a valeur du micron.

Les figures 7(a) et 7(b) représentent une FEC de
type Spindt qui constitue un exemple de FEC du type a
décharge en surface, La figure 7(a) est une voe en
perspective de la FEC préparee par les techniques dg
traitement & semi-conducteur 2t la Tigure 7({h) est une vue
en coupe =uivant 1a ligne A-A de la figure /(a). Les FEC,
comme représenté sur les figures 7(a) et 7(b), comprennent
un substrat 100, sur lequel est réalisée une cathode 102,
en un matériau métallique tel que l'aluminium ou analogue,
L'électrode formant <cathode 102 est pourvue sur elle
d'émetteurs 104 de forme conique, L'électrode formant
cathode 102 est également pourvue sur elle d'une électrode
de grille 106, par 1'intermédiaire d'un film 8 constitué de
Si0,. lLes émetteurs coniques 104 sont positionnés dans des
ouvertures ménagées & travers 1'électrode de grille 106, de
maniére que ces émetteurs 104 soient chacun exposés a leur
extrémité distale, en passant par chacune des ouvertures de

1'6lectrode de grille 106,
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Les émetteurs conigques 104 peuvent étre disposés
de maniére a E€tre espacés des uns les autres a des pas
aussi petits que 10 microns, de maniére que des milliers a
des centaines de milliers de ces FEC puissent &tre formés
sur un seul substrat unique. Egalement, les techniques de
traitement 2 semi-conducteur permettent a la distance entre
1'électrode de grille 106 et 1'extrémilé distale de chacun
des émetteurs 104 d'8tre aussi petite que les sous-microns,
de sorte que 1'application d'une tension aussi faible que
des dizaines de volts entre 1'électrode de grille 106 et la
cathode 102 puisse permettre aux émetteurs d'émettre un
champ d'électrons.

l.a FEC est formée avec une allure plate donnant,
lorsque on la fait fonctionner comme a émission de champs,
une électrode de type & décharge en surface, pouvant &tre
utilisée pour construire un dispositif d'affichage du type
3 émission de champs (appelé ci-aprées "FED" ou "affichage a
éEmission de champs™). Par exemple, une combinaison d'un tel
FED avec . un moyen dltentrée pour la détection de
coordonnées, ce moyen pouvanlt @&tre un stylet, permet la
détection de coordonnées en utilisant un couplage capacitif
électrostatique entre les électrodes du FED et un
conducteur servant a la détection, ainsi 11 est a noter que
le FED peut &tre utilisé pour construire un dispositif 3a
table 3 affichage intégré.

La figure 8 représente un FED construit de 1la
maniére décrite ci-dessus, pouvant €tre incorporé, a titre
de table, dans le dispositif a table a affichage intégré du
mode de réalisation iTTustré, Le FED ou la table
comnprennent un oremier substrat 21, sSur leqguel doy
électrodes Y ou des cathodes y, a yn sont chacune formées
en bandes. Les cathodes y, a v, sont religes 3 des borne=
de cathode CT1 3 CTn, auxquelles est amenée une impulsion
de commande, ainsi qu'ad des bornes de détection de tension
de cathode CTl, a CTnD, d'oll une tension induite entre Jle
stylet et les électrodes, suite & un couplage capacitif
lectrostatique, est &mise sous la forme d'un signal de

détection de coordonnées, respectivement,
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l.Le FED comprend également des €lectrodes % oy
€lectrodes de grille x, 3 x. formées en bandes et disposées
sur l&s cathodes y, a ¥,, avec un isolant, orientées de
maniére & &€tre perpendiculaires aux cathodes y, a y,. Les
électrodes de g9rille x, a x, sont relides aux bhornes de
griltle 61 a G6Gm, auxquelles est amenée une impulsion de
commande, ainsi qu'aux bornes de détection de tension de
grille 61, & Gmy, d'oll est émis un signal de détection de
coordonnées, respectivement. Les électrodes de grille x, a
Xo Sont chacune formées avec une pluralité d*ouvertures 22,
a travers lesquelles les électrons émis par les émetteurs
coniques, construits comme représenté sur les figures 7(a)
et 7(b) et formés sur les cathodes y;, 3 y., sont émis en
direction de Y'extérieur et déchargés en passant 3 travers
les ouvertures,

lLe FED comprend, en outre,.un second substrat 23
disposé a 1'opposé du premier substrat 21. Le second
substrat 23 est formé sur luil avec des anodes 24 agencées
en bandes, de maniére a correspondre pour ce qui concerne
leur position, aux électrodes de grille x, a4 X.. Les anodes
24 sont reliédes en commun & une électrode de sortie d'anode
A. Les anodes 24 ont chacune un luminophore 25 déposé sur
une surface de celles-ci, opposée & chacune des électrodes
de grille x, a X,. Le Tuminophore 25 est excité suite a
1"impact sur lTui des électrons,

Les é€léments décrits ci-des=us sont encapsulés
dans une enveloppe hermétique et les bornes décrites
ci-dessus sont sorties de 1'enveloppe donnant une
construction de table 3 affichage intégré.

A présent, la maniére dont va se faire 1la
commande du FED 1 pour obtenir un affichage d'image va &tre
illustrée schématiquement ci-aprés en référence aux figures
1 et 8.

lLes anodes 24 disposées sur le deuxiéme substrat
23 ont chacune une tension de niveau sensiblement constant,
teur étant appliquée par 1'électrode de sortie d'anode A,
Les cathodes ou électrodes Y y, a y, sont alimentées, aux

bornes de cathode CT1l a CTn placées sur elles, avec une
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impulsion d'exploration, de maniére & €tre explorées en
donnant tour & tour une sélection et une commande.

lLes bornes de cathode CT1l & (CTn <sont explorées
tour a tour, tout en conservant une tension d'anode
positive appliquée sur 1'électrode de sortie d'anode A pour
commander 1'anode 24, application pendant laquelle est
appliquée sur chacune des bornes G1 & 6m une tension
dépendant des données d'un signal d'image, cecl se faisant
en synchronisme avec le cadencement de 1'exploration des
bornes de cathode. Ceci donne, ainsi, dans les cellules
images du luminophore 25, prévu sur les anodes 24 et excité
par les électrons émis par les cathodes y, a8 y. avant été
explorées et soumis & la commande d'émission lumineuse
selon la tension appliquée aux bornes de grilie 61 3 Gm, un
plan image (une zone), donnant 1'affichage d'une image.,

A présent, on va décrire un dispositif a table a
affichage intégré, dans lequel le FED est incorporé sous
forme de table, cette description se faisant en référence a
la figure 1.

Sur la figure 1, le numéro de référence 1 désigne
une table comprenant une FED construite de la maniére
décrite ci-dessus en référence a la figure 8. Sur la figure
1, les anodes 24, les luminophores 25 et 1'électrode de
sortie d'ancode A ne sont pas représentés par souci de
concision. Les anodes 25 peuvent #&tre disposees zur les
électrodes de grille x, & x, et 1'anode de sortie
d'électrode A peut &tre reliée & un organe de commande
d'anode 10 décrit ci-apreés.

Le numéro de référence 2 désigne une borne
d'entrée image a laquelle est amené un signal de données
image. 3 désigne un circuit d'entrée image ayant comme
fonction de transmettre 3 une CPU 4 les données nécessaires
2 la commande d'un affichage d'image en fonction d'un
signal de données image amené a la borne d'entrée image 2
et de données d'image de sortie destiné a commander un
organe de commande d'exploration X 8 et un organe de
commande d'exploration Y 6, en passant par un organe de
gestion de commande 5. La CPU 4 a comme fonction d'opérer

le contrdle de 1'exploration pour 1'affichage d'image et le
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traitement de 1a détection des coordonnées d'entrée.
L'organe de gestion de commande 5 commande le
positionnement dans le temps d'application d'une tension
d'exploration par 1'organe de commande d'exploration Y 6 et
le positionnement dans le temps de 1'application d'une
tension de données correspondant a des données image par
1'organe de commande d'exploration X 8. Egalement, 1'organe
de gestion de commande 5 a comme fonction de commander le
positionnement dans le temps de 1'application d'une tension
par l1'organe de commande d'anode 10.

L'organe 8 de commande d'exploration Y applique
une tension d'exploration a des bornes, correspondant aux
cathodes ou électrodes Y vy, & vy, d'une section de
commutation d'exploration d'électrodes Y 7 selon un
cadencement prédéterminé en fonction de la commande venant
de 1'organe de gestion de commande 5 décrit ci-dessus. Dans
la section de commutation d'exploration d'électrodes Y 7
les bornes de 1'organe de commande d'exploration Y 6 et les
bornes de cathode CI1l a CTn des électrodes Y sont reliées
les unes les autres par des contacts respectivement. Les
contacts ou interrupteurs sont commandés par la CPU 4, de
maniére a &tre mis en service dans 1'intervalle de temps ol
1'on a une période d'affichage 1instantané et mis hors
service pendant 1'intervalls de temps o0 1'on est en
période de mode de détection. Durant la période d'affichage
instantané une tension d'exploration de la table 1 est
amenée depuis 1'organe de commande d'exploration Y 6 par la
section de commutation d'exploration d'électrodes Y 7
(bornes de cathode CT1l a CTn) aux &leclrodes Y y, & v., les
unes aprés les autres,.

L'organe de commande d'exploration 8 X A pour
fonction d'appliquer une tension correspondant aux données
image a des bornes, correspondant aux flectrodes de grille
ou électrodes X x, a x. d'une section de commutation
d'exploration d'électrodes X 9 a un cadencement
prédéterminég, sous la commande de 1'organe de gestion de
commande S. Dans la section de commutation d'exploration
d'électrodes X 8, 1les bornes de |'organe de commande

d'exploration X 8 et les hornes de grille G1 & Gm des
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électrodes X sont reliées les wunes les autres par des
contacts ou interrupteurs, respectivement. Les contacts
sont commandés par la CPU 4, de manieére a &tre mis en
service dans 1'intervalle de temps ol 1'on se trouve en
période d'affichage 1instantané et mis hors service dans
1'intervalle de temps ol 1'on se trouve en mode de
détection. Ainsi, durant la période d'affichage instantané,
une tension de données est appliquée depuis 1'organe de
commande d'exploration X 8 par la section de commutation
d'exploration d'électrodes X (bornes de grille G1 3 Gm) aux
électrodes X, selon un positionnement dans le temps
prédéterminé,

L'organe de commande d'anode 10 est relié a
1'électrode de sortie d'anode A de la table 1 et a comme
réle de générer une tension d'anode positiVe destinée, a
commander les anodes 24 suivant un bositionnement dans le
temps prédéterminé sous la commande de 1'organe de gestion
de commande 5.

Le numéro de référence 11 désigne un organe de
commande de détection de coordonnées, qui a comme rdle de
commander le positionnement dans le temps de la génération
d'une impulsion de détection depuis un stylet 12 et e
cadencement de 1la détection par chacune des section de
détection de coordonnées X 15 et section de détection de
coordonnées Y 13, Egé]ement, 1'organe de commande de
détection de <coordonnées 11 effectue 1'introduction de
données a wune certaine valeur de tension pour chaque
électrode, suite au couplage <capacitif électrostatique
venant de chaque section de détection de coordonnées X 15
et section de détection de coordonnées Y 13, en vue
d'obtenir une discrimination d'une entrée de coordonnées a
1'ajde du stylet 12, de mani&re a3 produire des données de
coordonnées qui sont ensuite transmises a la CPU 4.

lLe stylet 12 destiné 3 entrer les coordonnées,
dans le mode de réalisation illustré, génére une impulsion
de détection depuis une extrémité distale de détection
(pointe du stylet) due a 1la commande par 1Y'organe de
commande de détection de coordonnées 11 pendant la période

de mode de détection décrite de fagon détaillée ci-aprés.
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Le stylet 12 géneére 1'impulsion de détection tout en
gardant 1'extrémité distale de détection en contact contre
la table 1, donnant une tension de détection, obtenue entre
les électrodes X et les électrodes Y et la pointe du stylet
12 suite au couplage capacitif électrostatique.

La section de détection de coordonnées Y 13 peut
comprendre un circuit de maintien pour maintenir
temporairement une tension pour chaque entrée d'électrode
contenue, un circuit de détection de créte pour prélever
les valeurs de tension maintenues du circuit de maintien,
tour a tour, pour détecter wune position de «créte et
analogue, comme décrit ci-aprés. La section de détection de
coordonnées 13 a comme rdle d'introduire la tension décrite
ci-dessus imputable au couplage capacitif électrostatique
venant des électrodes Y par la section de commutation de
détection de <coordonnées Y 14 ét de 1'y maintenir
temporairement pour effectuer une détection de position de
créte, afin de produire des données de détection de créte
qui sont _ensuite envoyées & 1'organe de commande de
détection de coordonnées 11. La section de commutation de
détection de coordonnées Y 14 relie les bandes de détection
de tension de cathode CTl, a CTn, des électrodes Y et les
bornes d'entréee de la section de détection de cordonnées
Y13 leur correspondant, les unes les autres, par
1'intermédiaire de coniacts, respectivement. Les contacts
sont commandés par la CPU 4 de maniére a 8tre en service
dans 1'intervalle de temps ol 1'on est en période de mode
de détection, comme décrit en détail ci-aprés, et mis hors
service dans 1'intervalle de temps durant 1la période
d'affichage.

La section de détection de coordonnées X 15 peut
8tre construite sensiblement de 1a méme maniére que Jla
section de détection de coordonnées Y 13. La section de
détection de <coordonnées X 15 fonctionne de maniére 3
introduire une tension induite par le couplage capacitif
électrostatique pendant 1a période de mode de détection,
par chacune des électrodes X, par 1'intermédiaire de 1la
section de commutation de détection de coordonnées X 16, et

d'y maintenir temporairement cette tension, de maniére 2
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effectuer une détection de position de créte, donnant lieu
2 la production de données de détection de créte, qui sont
ensuite envoyées dans 1'organe commande de detection de
coordonnées 11. Egalement, la section de commutation de
détection de coordonnées X 16 fonctionne pour relier les
bandes de détection de tension de grilles 61, a Gmy des
6lectrodes X et les bornes d'entrée de 1la section de
détection de coordonnées X 15, les unes les autres, par des
contacts, respectivement, Les contacts sont commandés par
la CPU 4, de manitére a #&tre mis en service dans
1'intervalle de temps ou 1'on est en période de mode de
détection, et mis hors service dans 1'intervalle de temps
durant lequel on est en période d'affichage.

A présent, un exemple de construction de la
section de détection Y 13 va @&tre décrit ci-aprées en
référence a la figure 2. Sur 1la fiéure 2, la section de
commutation de détection de coordonnées Y, décrite ci-
dessus et désignée par le numéro de référence 14 comme
décrit ci-dessus, relie les bornes de détection de tension
de cathode CTl, & CTn, sortie des électrodes Y yl a yn et
les bornes d'entrée de 1la section de détection de
coordonnées Y13 les unes les autres respectivement par
1'intermédiaire des contacts.

Sur la figure 2, les numéros de référence C, a C,
désignent des condensateurs qui sont disposés dans la
section de coordonnées Y 13 indiquées en pointillé et
servant chacun d'élément de maintien pour maintenir une
entrée de tension sur elle. BFy, a BF, sont chacun wun
amplificateur tampon et 17 est un multiplexeur qui a comme
fonction d'envoyer une tension pour chacune des électrodes
Y lui étant appliquée tour a tour, sur la base d'un
cadencement donné par une horloge CLK et Tui étant amenée
depuis 1'organe de commande de détection de coordonnées 11.
C, est un condensateur R, et Rz sonl chacune des
résistances. Le condensateur Co et la résistance R,
coopérent ensemble pour former un circuit de
différenciation. 18a et 18b sont chacun un comparateur et

19 est un circuit logique ET.



10

15

20

25

30

35

2709577

4 oprésent, Je mode de fonctionnement de la
section 13 de détection de coordonnées Y va @tre décrik ci-
aprés en référence a la figure 3. En premier, lorsque les
contacts de la <cection de commutation de détection de
coordonnées Y 14 sont mis en service dans l1'intervalle de
temps accordé par la CPU 4, une tension de détection de
coordonnées produite par le couplage capacitif
électrostatique est introduite dans chacun des contacts de
la section 13 de détection de coordonnées Y . La tension
ainsi obtenue pour chaque électrode est temporairement
maintenue dans chacun des condensateurs C, a C,.

Ensuite, le multiplexeur 17 sélectionne
successivement la tension maintenue dans chacun des
condensateurs C, a3 C,., en se basant sur le positionnement
dans le temps donné par 1'horloge CLK, ce qui'est suivi par
1'envoie de la tension. Par exemple d'abord la tension
maintenue dans le condensateur (, est envoyeé, depuis le
multiplexeur 1,7 par 1T'amplificateur tampon BF. et,
ensuite, la tension maintenue dans le condensateur C2 est,
de méme, envoyée du multiplexeur 17 en se basant Jle
positionnement dans le temps de 1'horloge CLK suivante.
Enfin, la tension maintenue dans le condensateur C, est
envoyée depuis le multiplexeur 17.

A un certain moment, dans une période durant
laquelle la tension pdur chaque électrode Y est envoyée
depuis le multiplexeur, une tension de forme d'onde telle
que représentée sur la figure 3(a) est obtenue comme sortie
L du multiplexeur 17, selon la position du stylet 12 sur la
table. La sortie L est ensuite envoyée A& une entrée non
inversible du comparateur 18a et configurée en un signal de
forme d'onde M, comme représenté sur la figure (3b), par le
circuit de différenciation comprenant le condensateur Cp et
la résistance R,, ce signal étant ensuite amené 3 une
entrée inversive du comparateur 188,

Le comparateur 18a compare la forme d'onde de la
sortie L Tui étant amenée a un niveau de seuil Vth (figure
3(a)) introduit dans son entrée inversive, de maniere &

envoyer un niveau H pendant une période pendant laquelle 1la
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sortie L dépasse la valeur de seuil, comme représenté sur
la figure 3(c).

lLe comparateur 18b envoile wun niveau H, comne
représenté sur la figure 3(d), durant la peériode pendant
laquelle le niveau est maintenu a une valeur négative, ou
bien la sortie L descend de sa valeur de pic pour prendre
le niveau 0. Ainsi, le circuit logique EI 19 auquel la
sortie de chacun des comparateurs 18a et 18b est
introduite, envoie un signal P gui augmente au moment ou la
sortie L atteint un pic et présente une largeur d'impulsion
réduite, comme représenté sur la figure 3(a). L'organe de
commande de détection de <coordonnées 11 effectue une
comparaison entre le moment de 1'entrée du signal P et le
cadencement venant de 1'horloge CLK, de maniére a détecter
1'électrode Y sur laquelle a été obtenue la créte de la
tension détectée, ou encore la coorddnnée Y.

La section de détection de coordonnées X 15 peut
6tre construite et fonctionner pratiquement de la méme
maniére que la section de détection de coordonnées Y 13.

A présent, le mode de fonctionnement de
1'affichage d'image et de la détection de coordonnées par
le dispositif a table a affichage intégré du mode de
réalisation illustré, construit de la fagon décrite ci-
dessus, va @étre décrit ci-aprés en référence aux figures
4(a) a 4(e) et & la figure S, les figures 4(a) & 4(e)
représentant un positionnement dans le temps de commande de
chacune des électrodes X x, a x, et des électrodes Y y, a
y,, pendant une période d'affichage de plan mono-image dans
1a table & affichage intégré et un positionnement dans 1le
temps d'une sortie d'impulsion destinée a la sortie de
détection et venant du stylet 12.

La figure 4(a) représente un signal synchronisa
dans lequel wune période, entre chacun de deux signaux
synchrones adjacents, est définie comme étant une période
d*affichage de plan mono-image Ty, qui correspond a une
période d'un cadre (ou d'une zone). Par exemple le <signal
synchrone est extrait par les données images dans e
circuit d'entrée d'images 3, puis amené a la CPU 4, Ensuite

CPU 4 commande une impulsion d'exploration et le
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cadencement du fonctionnement de la détection, pour
1'affichage d'image d'aprés le signal synchrone.

Dans le mode de réalisation illustré, pendant la
période d'affichage de plan mono-image T, la période
d'affichage instantanée est divisée en une premiére période
de bloc d'affichage TB1, wune deuxiéme période de bloc
d'affichage TB2 et une troisieme période de bloc
d'affichage Tbs. Egalement les périodes de mode de
détection Tka., Twkz, et Txs, correspondant a l'entrée de
coordonnées, sont établies immédiatement aprés les périodes
d'affichage de blocs respectivement. Les premier a
troisiéme blocs mentionnés ici indiquent chacun une série
de zone d'affichage divisée dans 1a direction des
électrodes Y (ligne d'exploration) sur un plan d'affichage,
comme représenté sur la figure 5.

En premier, pendant Tla ﬁériode d'affichage de
premier bloc TB1, 1a commande par la CPU 4 produit la mise
en service du contact d'exploration de coordonnées X9 et du
contact d'exploration de coordonnées Y7 et du contact de
détection de coordonnées X16 et la mise hors service du
contact de détection de coordonnées Y14, de sorte qu'une
tension d'exploration ou une tension de données images peut
8tre amenée de 1'organe de commande d'exploration X8 et de
1'organe de commande d'exploration X6 aux électrodes X et
aux électrodes Y respectivement.

Egalement, la détection de coordonnées réalisée
dans le mode de réalisation illustré provoque 1'induction
d'une tension imputable au couplage capacitif
électrostatique de cette tension, devant &tre envoyée a la
section de détection., Par conséquent, lorsque le contact de
détection de coordonnées Xlo et le contact de détection Y14
sont mis hors service pendanl la période d’'affichage, la
tension appliquée depuis chacun des organes de commande
d'exploration X8 et organes de commandes d'exploration Y9
ne peut 8tre envoyée a la section de coordonnées X et a la
section de coordonnées Y, ce qui entraine un inconvénient,
qui est que 1'opération de détection se produit pendant

qu'il y a erreur sur la tension d'organe de commande



10

15

20

25

30

35

2709577

d'affichage, en empdchant efficacemant qu'une tansion  de
données soit utilisée vour une déteciion de coordornnées .
Pendant la période d'aifiichage de premier bHiod
Ter, VY'organe de commande d'exvlioraiion Yo et 1'organe e
commande d'exploration X8 <sont entrainé=s sous la commande
de 1'orogane de gestion de commande 5 par la CPU 5, de sorte
que 1'affichage de la section de premier bloc, représenté
sur la figure % peut &étre effectué. Dans le mode de
réalisation illustré, une tension d'anode est appliquée aux
anodes 24, pour obtenir un affichage d'image, de sorte que
les anodes 24 peuvent &tre commandées pour chaque période
d'affichage de bloc, comme représenté sur la figure 4(,).
L'exploration par l1'organe de commande
d'exploration Y6 et par 1'organe de commande d'exploration
X8 peut 8tre effectuée pratiguement de 1a méme maniére par
exemple sur la figure 7. Plus parlicﬁ]iérement, 1'organe de
commande d'exploration Y6 applique une tension
d'exploration aux électrodes Y vy, & y., successivement,
pour de cette maniére effectuer une explaration verticale,
comme repré€senté sur la figure 4(b) et I1'organe de commande
d'exploration X8 est commandé pour appliquer une tension
correspondant aux données dtaffichage a chacune des
électrodes X, & X, durant une période d'exploration de
chacune des électrodes y, 3 y., comme représenté sur la
figure 4(c). En variante, les données d'affichage peuvent
&tre amenées concurremment aux €lectrodes en X X, 3 Xu.
L'exploration ainsi effectuée permet aux
électrons émis par les émetteurs coniques de heurter les
anodes (figure 5) positionnées aux intersections se
trouvant entre eux les électrodes X X, a X. et 1les
8lectrodes Y vy, a vy, auxquelles la tension est appliquée,
de sorte que le lTuminophore ou cellule images de chacun des
anodes 24 peut €tre excitél(e) pour &mettre de la lumidre
donnant un affichage d'images,
Lorsque 1'exploration la derniére &électrode Y v,
(1igne d'exoloration) est arhevée dans le premier bloc
préadéterminéa, 1a CPU 4 teimine la pédiriode d'atfichage de
premier bloc T... Ensuite, le fonctionnement dans | 2

premigre période de mode de détection de coordonnées T,
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dans la periode d'affichage de plan mono image [, est
initie. Dans la périods de wode de détection de coordonnées
Tir, le contact d'exploration de coordonnées X 9 et |«
contact d'expleration de cooirdnonnédes Y 7 sont mis  en
service et le contact de détection de coordonnées X 16 et
le contact de détection de contact de coordonnées Y 14 sont
mis en service. Le fonctionnement de 1'organe de commande
d'exploration X6 et de 1'crgane d'exploration Y8 est
interrompu. En outre 1'application d'une tension aux anodes
24 est interrompue (figure 4(e)).

Ensuite, comme représenté sur 1a figure 4(d),
1'organe de commande de détection de coordonnées 11 est
commandé pour produire une impulsion destinée a 1la
détection d'une tension prédéterminée depuis la pointe du
stylet 12 maintenue en contact avec la table 1. Ceci fait
qu'une tension est induite entre la bointe de stylet 12 et
les électrodes X et les électrodes Y, suite au couplage
capacitif électrostatique et selon une distribution de
capacité électrostatique telle que décrite ci-dessus en
référence a la figure 1. A ce moment le contact de
détection de coordonnées X 16 et le contact de détection de
coordonnées Y 14 <cont maintenues en service, de sorte
au'une tension destinée & chacune des électrodes X1 et Xm
est envoyée a la section des sections de coordonnées X195,
o elle est maintenue, et une tenzion destinds » chacune

es électrodes Y1 et Yn est  envoyée & la section de

on de coordonnées L3, ol elle est ensuile maintenue.,

o o
(618

D

a)

—

—

Dans 1e mode de védalisation repréventé, au moins
le fonctionnement décrit ci-dessus est effectué pendant la

I est a noter qgue |4

—e
[y

période de mode de détection. Ains

periode de mode de détection dési 2 une période requise

N ¢
pour envoyer une itnpulsion destinée & la détection depuis
tension de deétection a

le stylet 12 pour appliquer une
chacune des électrodes d'aexploration et effectuer une
opération ou 1'on fait prendre 1a tension dans le contact
de détection de coordonnées ¥ 15 et le contact de détection
de coordonnées Y 13. La durée de la période de mode de
détection doit seulement €tiec aussi petite que quelques

microsecondes,



10

15

20

25

30

35

2709577

n supposant que le fonctionnement decrit i~
dessus a €té réaliség pendant la premicre gériode de mode de
détection Tkx., la CPU 4 achéve la premiére période de mode
de détection et effectue le controle requis pour le
transfert a3 la période d'affichage de deuxiéme bloc Ta..
Plus oparticuliérement, le contact d'exploration de
coordonnées X 9 et le contact d'exploration de coordonnées
Y 7, qui sont maintenus hors <service sont passés en
service, pour mettre hors service le contact de détection
de coordonnées X 16 et le contact de détection de
coordonnées Y 14 qui eux sont en service. Egalement, une
tension est appliquée aux anodes 24. Fnsuite, la commande
de 1'organe de commande d'exploration X6 et de 1'organe de
commande Y8 est effectuée de maniére 3 ce que sensiblement
le méme fonctionnement que pour le premier bloc soit initié
depuis une premiére des électrodes Y dans la plage
d'affichage de deuxiéme bloc, ou une électrode Y suite a la
dernieére électrode Y dans le premier bloc, pour recommencer
1'affichage d'image.

Fgalement dans la période d'affichage de deuxiéeme
bloc Tp., le fonctionnement est effectué pour assurer la
discrimination d'une entrée de position de coordonnées,
d'aprés 1les données venant de la tension pour chaque
électrode maintenue dans <chaque section d'affichage de
coordonnées X et section dtaffichage de détection
d'affichage de coordonnées Y, dans le opremier mode de
détection Tky.

Plus particuliérement, a ce moment, la tension de
détection est toujours maintenue dans chacune des sections
de détection X 15 et section de détection de coordonnéas
Y 13, méme lorsque le contact de détection de coordonnce-
X 16 et le contact de déiection de coordonnees Y 18 sont
mis hors service. Ainsi, lorsque la seclbion de coordonnées
X 15 et le section de détection de coordonnées ¥ 13 sont
chacune construites pratiguement de la méme maniere que
représenté sur la figure 2, elles fonctionnent comme deéciit
ci-dessus en référence a la figure 3, de sorte que des

tection de créte de coordonnées ¥ et des

™

données de d

données de détection de «c¢rétes de coordonnées Y sont
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envoyées a 1'oirgane de commande doe ddlect ion de cooidunindes
11.

Gins, l*organe de commande de détection de
coordonnées 11 détecte, d'aprés las données lui étant
envoyées, une coordonnée X 2t une coordonnée Y a partir
d'un positionnement dans le temps auquel 1'électrode X a
manifestée une tension de créte ayant £&té délectée et un
positionnement dans le temps auquel 1'électrode Y ayant
manifesté une tension de créte ayant &té détectée, de
maniére a produire des données de coordonnées qui sont
ensuite envoyées a la CPU 4. La CPU 4 effectue ensuite un
traitement prédéterminé d'aprés les données des
coordonnées.

Ensuite, 1'exploration d'au moins de la dernijéere
électrode Y dans le deuxiéme bloc est achevée pour terminer
la période d'affichage de deuxiéme'bloc Tez, €& qui est
suivi par le transfert 3 une deuxiegme période de mode de
détection Ty Donc, dans ce cas, 1'opération de
commutation des sections de commutation est effectuges
pratiquement de la méme mani&re que pendanl la premiere
période de mode de détection Tx., de sorte que des données,
conceirnant une tension orodulte et imputable au couplage
capacitif électroctatique ponr chacune de<s €électirodes X et

ections de

oI

électirodes Y, sont envoyées a chacune des
détection de coordonnées X 1% &t seclions de détections de
coordonnées Y 13, ce quil est suivi par leur maintien dans
ces seclions.

Ensuite le fonctionnement est passé a une période
d'affichage de troisiégme bloc Tws. de sorte que 1la
commutation des sections de commutation est effactuée
pratiauement de la méme maniere que ¢e qui a éteé fait pour
chacune des piremiére et deuxidime périodes d'affichage ..
et Tpo décrit ci-deszus et l'exploration est effectuée sur
les électrodes y,., y., 12s unes apres les autres, faisant
que l1'affichage dfun plan 1mage est complété. Fgalement
durant 1a période d'affichage & troisigzme bloc, une
discrimination de 1'entrée de position de coordonndes et
effectuée sur la base de 1a valeur de la tension obisnus

pour chacune des éleclrodes XA a2t électirodes Y, =uirle au
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couplage capaciltif élecltiowtal ique se produisant pendant la
deuxigme oiriode de mode de détection T, et de 1a wéme
maniegie Qe POUT & fonctionnemairt de détection de
coordonnées décrit ci-dessus, dans le deuxiéme bloc.

Ainsi lorsque la période dtaffiichage de troisieme
bloc Tons ='achéve, le transfert & la derniére ou troisieme
période e mode de détection T dans I 4 période
d'affichage de plan mono-image est efrectué, de sorte que
1a commutation des sections de commutation et le
fonctionnementl de détection de tension s'effectuent
pratiquement de la méme maniere que pendant les premiére et
deuxiéme périodes de mode de détection., La discrimination
d'une position de coordonnées d'entrée d'aprés des données
tension pour chaque électrode, obtenues pendant la derniére
période de mode de détection Ty est effectuée dans une
période d'affichage de premier bloc Tsy de 1a période
d'affichage de plan mono-image T, subséquente,

Comme décrit ci-dessus, le dispositif a table a
affichage intégré du mode de réalisation illustré est
construit de manidre que la période d'affichage d'images
instantanédes dans la période d'affichage de plan mono-image
T- est divisée en plus pluralité de blocs et le mode de
période de détection est positionné, entre chaque paire de
périodes d'affichage de blocs ayanlt été ainsi diviseée,
donnant un affichage dY'image et wun tonctionnement de
détection de coordonnées, de sorte que la détection d'une
position de coordonnées dans la période d'affichage de plan
mono-image Ty peut &tre accomplie plusieurs fois.

Le dispositif a table a affichage intégré
classique, tel que repirésentd  sur  la  figure 9, est
construit de manitre que le stylet détecte une tension.
Cette construction demande wune période de temps pour
explorer les coordonnées Y et les coordonnées X, en vue
d'obtenir la détection des coordonnées, cette période étant
d'une valeur d'a peu prés 700 ms, entrainant une
augmentation de la période d'interruption d'affichage dans
la période d'affichage de plan mono-image T, menant a un
inconvénient qui est que la période d'affichage d'image

4

instantanée est réduite de manidre désavantageuse.
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Au contraire, leg mode de ivéalisation Vlusird
Elimine la neécessité de 1'exploration d'électrode pour la
détection des coordonnées. Egalement le mode de réalisation
illustré permet 1a génération d'"impulsions pour la
détection par le stylet 12, pendant chacune des périodes de
mode de détection, et ne demande simplement qu'une durée
suffisante oour amener une tension, induite entre
1'électrode et le stylet 12, suite 3 un couplage capacitif
électrostatique, d'aprés 1'impulsion ainsi produite, sur le
contact de détection de coordonnées X 1% et le contact de
détection de coordonnées Y 13. Par conséquent, le mode de
réalisation illustré permet de réduire sensiblement une
période d'interruption d'affichage dans une période
d'affichage de plan mono-imane T\, donnan!t une augmentation
de l1a période d'affichage d'image, menant a 1'au9mentat10n
de la luminance de 1'"image affichée.'

Fgalement, 1le dispositif & table 3a affichage
intégré classique n'établit pas une pluralité de périodes
de détection de coordonnées dans une période d'affichage de
plan mono-image. Au contraire de cela, le mnode de
réalisation illustré permet 2a la période d'interruption
d'image d'8tre réduite de fagon significative, en
comparaison de 1'art antérieur, Indépendamment du fait
qu'une pluralité des périodes de mode de détection sont
établies parce que chacune des périodes de mode de
détection est d'une valeur aussi courte que Qquelques
microsecondes., Ainsi, par exemple, en supposant que la
période d'affichage de plan mono-image Ty est d'a peu prés
1/60 seconde, méme en réglant le mode de période de
détection <uffisant pour rdaliser une vitesse de détection
de coordonnées 1/120 seconde on plins, e aur est demandé
pour la reconnaissance de cavacleres, permet de negliver
1"influence de Ya luminance ou  analogue sur  une  image
affichée.

En outre, dans 12 mode de réalisation illustra,
le plan image est divisé en trois périodes d'affichage de
blocs et 1a période de mode de détection est engendrée pour
chaque période d'affichage de bloc. En variante, le mode de

réalisation peut &tre construit de maniére aqgu'un plan
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d'image puisse &tre diviséd en deux pédrivdes d'affichage ds
bloc et la période de mode de détection est prévue pour
chaque période d'affichage de bhloc.

Err olus, Ye mode de réalisation 1lustré, comme
représenté sur ta figure 6, peut 8tre construit de maniére
que 1'affichage d'un cadre (ou d'une zone) est effectué en
continu par une période d'affichage 1,, sans diviser 1la
période d'affichage de plan mono-image Ty, en périodes
d'affichage de bloc, et la période de mode de détection T
est placée avant ou aprés la période d'affichage. Cette
construction permet, de wmé&me, a la période d'affichage
instantanée d'8tre sensiblement augmentée en comparaison de
ce que T1'on a avec 1'art anlérieur tel que représenté sur
la figure 10.

lLa structure de circuit du dispositif & table 3
affichage intégré du mode de réa1fsation il1lustré donne
simplement un exemple, par conséquent de nombreuses
variations csont possibles dans 1a mesure ou elles
présentent. les mémes avantages, Par exemple, dans le mode
de réalisation illustré, le FEL est utilisé comme table 1.
En variante, un dispositif d'affichage d'une avutre
structure peut effectuer une détection de coordonnées par
couplage capacitif électrostatique, appliqué effectivement
a la présente invention. Par exemple, 1'incorporation d'une
LED, comma utilisé dans 1'art antérieur, comme représenté
sur la figure 9, permet dans la présente invention
d'obtenir des avantages identiques,

De plus, le nombre de période d'affichage
instantané, divicé en périodes d'affichage de plan mono-
image T, peut &tre choisi comme souhaité, selon les
conditions dans lesquelles le dispositif est appliqué.
Lorsque 1¢ dispositif est utilisé dans les conditions
faisant aque le nombre de détections de la période
d'affichage de plan mono-image Ty est simplement requis
comme devant @étre &gal a 2, lorsqu'on a une division en
trois de ces péricdes d'affichage de bloe, le mode de
détaction suivant le troisifme bloc veul ElLre ol imine.

Cependant, dans le mode de realisation 11 lustré,

le contact d'exploration de coordonnées X 9 et le contac!
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d'exploiration Y 7 et le contact de détection de coordonnées
X 16 et le contact de délection Y 15 sont agencés de
maniere a permetlire un tonctivnnement en serviceshois
service. En variante les contacts 9 et 7 et les contacts 7/
et 14 peuvent &tre incorporés dans 1'organe de commande
d'exploration X 8 et 1'organe de commande d'exploration Y 6
et la section de détection de coordonnées X % et la section
de détection de coordonnées Y 13, respectivement.

Ainsi qu'on peut Je voir a la lumiére de ce qui
précéde, le dispositif a table a affichage intégré selon la
présente invention est conslruit de telle maniére que 1le
conducteur destiné a la détection (stylet) produit une
impulsion destinée a détecter, pendant le mode de
détection, 1'entrée d'une tension induite venant du
coupltage capacitif sur la section de détection de
coordonnées X et la section de détection de coordonnées Y,
et d'y assurer un maintien temporaire de cette tension, de
maniére a effectuer la détection de coordonnées d'aprés une
valeur de tension maintenue dans chacune des sections que
sont la section de déteclion de coordonnées X et la section
de détection de coordonnées Y, pendant 1la période
d'affichage d'image. Cette construction permet a une
période d'interruption d'affichage, pendant la période
dtaffichage de plan MONG-image, d'dtre sensiblement
réduite, ce qui permet d'avorr nne augimeinttal 1o
significative de la période d'airfichaoge tnslantannie,
menant a une amelioration Je la luminance de 1'image
affichée. Fgalement, dans la présente invention, les

sections de commutation latérales d'exploration destinéges &

relier 1'organe de commande d'exploration X aux électrodes
X et & relier 1'organe d'exploration Y aux €lectrodes Y,
ainsi que les sections de commutation latérales de

-

détection destindes a effectuer la liaison de la section de
détection de coordonnées X avec les électrodes X et la
liaison de la section de détection de coordonnées Y avec
les électrodes Y sont prévus de maniére que les contacts
latéraux d'exploration et les sections de commutation
latérales de détection sont mis en service et mis hors

service pendant la période de mode de déltection,
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raspectiveamentl., Ceci empéche de fagon efficace toute
détection erronée de coordonnées, suite 3 1'entrée d'une
impulsion d'exploration 3 des fins d'affichage pour la
section de détection de coordonnées.

En outre, 1a présente invention peut étre
construite de maniére que la période d'affichage d'image
instantanée dans la période d'affichage de plan mono-image
soit divisée en une pluralité de périodes d'affichage de
blocs et de manigre que la période de mode de détection
soit allouée avant ou apres chacune des périodes
d'affichage de blocs. Cette construction permet d'augmenter
la vitesse a laquelle est effectuée la détection de
coordonnées, sans nuire a l1a luminance de 1'image affichée
donnant une détection de coordonnées permettant une
application de reconnaissance de caracléres facile, avec
une précision augmentée.

Bien que les modes de réalisation préférés de
1'"invention aient été décrits avec un certain degré de
particularité en référence aux dessins, i1 est évident que
des modifications et des vdariations sont possible a 1Jla
lumiere des enseignements ci-dessus. Par conséquent il est
évident que, dans le champ des revendications annexés,
1'invention peut €tre mise en oeuvre autrement que de la

fagon décrite spécifiquement ici.
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REVENDICATIONS

1. Bispositif 3 table a affichage intégré,
caractérisé en ce qu'il comprend

une table équipée d'une pluralité d'électrodes X
et d'électrodes Y, agencées en matrices et comprenant un
plan d'affichage;

un moyen de commande d'électrodes X, pour
entrainer lesdites électrodes X suivant un positionnement
dans le temps prédéterminé;

un moyen de commande d'électrodes Y, pour
entrainer lesdites électrodes Y suivant un positionnement
dans le temps prédéterminé;

un moyen d'entrée de coordonnées, pour permettre
3 un signal destiné a la détection des coordonnées d'étre
introduit en une position que1conque'de ladite table;

un moyen de maintien de signal de détection de
coordonnées X, relié auxdites électrodes X et agencé pour
maintenir temporairement, pour chacune desdites électrodes
X, ladite sortie de signal venant dudit moyen d'entrée de
coordonnées;

un moyen de maintien de signal de détection de
coordonnées Y, relié auxdites électrodes Y et agencé pour
maintenir temporairement, pour chacune desdites électrodes
Y, ladite sortie de signal venant dudit moyen d'entree de
coordonnées;

un moyen de détection de coordonnées, auquel est
introduit une valeur de tension pour chaque é€électrode
maintenue dans chacun desdits moyens de maintien de signal
de détection de coordonnées X et moyens de maintien de
signal de détection de «coordonnées Y, provoquant la
détection respective des coordonnées X et des coordonnees
Y, sur la base d'une position de créte de la valeur de
tension; et

un moyen de commande destiné a commander lesdits
moyens de commande d'électrodes X et lesdits moyens de
commande d'dlectrodes Y, pendant une période d'affichags
d'image, de fagon a permettre & 1'affichage d'image d'etre

effectué sur ledit plan d'atfichage de ladite table et a



10

15

20

2709577

permettre auxdits moyens d'entrée de coordonnées de
produire un signal destiné a ladite détection de
coordonnées, pendant une période de détection de
coordonnées, provoquant la détection dans les données de
coordonnées X-Y, par 1'intermédiaire desdits moyens de
détection de coordonnées.

2. Dispositif a table a affichage intégré selon
la revendication 1, caractérisé en ce que ledit plan
d'affichage de ladite table est divisé en deux ou plusieurs
régions d'affichage, en <correspondance desquelles sont
disposées des périodes d'affichage de bloc; et

une période de mode de détection est prévue avant
ou aprés chacune desdites périodes d'affichage de bloc.

3. Dispositif a table a affichage intégré selon
la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce du'i] comprend
en outre un moyen de commutation permettant auxdites
électrodes X et électrodes Y d'étre reliées auxdits moyens
de commande d'électrodes X et auxdits moyens de commande
d'électrodes Y durant ladite période d'affichage d'image et
auxdits moyens de détection de coordonnées X et auxdits
moyens de détection de <coordonnées Y, pendant ladite

période de détection de coordonnées, respectivement.
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