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Sposéb sterowania mechanizmami zwlaszcza zautomatyzowanymi
i urzgdzenie do stosowania tego sposohu

Przedmiotem wynalazku jest spos6b sterowania mechanizmami zwlaszcza zautomatyzowanymi i urzadze-
nie do stosowania tego sposobu.

Sterowanie mechanizmami i urzadzeniami dokonywane jest przez odpowiednie wiaczanie poszczegélnych -
uktadéw oddziatujgcych na poszczegélne mechanizmy. Istniejace rozwigzania urzadzen do automatycznego ste-
rowania akusty cznego sa bardzo skomplikowane. Wykorzystywany jest w nich sygnal dkustyczny o scidle okreflo-
nej czestotliwosdi. Uktady takie stwarzajg trudnosci w prakty cznym zastosowaniu ze wzgledu na rézne czestotli-
wosd wypowiadanych komend przez poszczegdlnych ludzi.

Celem wynalazku jest sposéb sterowania mechanizmami zwtaszcza zautomatyzowanymi, ktéry polega na
tym, Ze sygnaly sterujace w postaci impulséw binamych wprowadza si¢ do urzadzenia sterowania mechanizmem
w takt wypowiadanych sylab komend do przetwomika elektro-akustycznego.

Przedmiot wynalazku przedstawiono w przykladzie rozwigzania na rysunku fig. 1, przedstawiajacym
schemat blokowy urzadzenia do sterowania zautomatyzowanym mechanizmem nap¢dowym przy pomocy glosu.

W czasie wypowiadania stéw (np. komend) mozna wyr6inié szereg dZzwigkéw o réznych czestotliwoéciach
i odpowiedniej barwie lecz uktadajacych si¢ w postaci impulséw odpowiednio do wypowiadanych sylab. Jezeli
impulsy o dowolnej czestotliwosci i barwie dZzwigku zamienimy na impulsy biname, to taki ciag impulséw mozna
wykorzystaé do sterowania mechanizmami. Tym samym ilo§¢ sylab zawartych w danym stowie bedzie oddziaty-
wata na te lub inne mechanizmy w takt odpowiedniej logiki.

Sygnatly akustyczne powstajace w trakcie wypowiadania dowolnych komend zostaja zamieniane w prze-
tworniku elektro-akustycznym 1 (fig. 1) na sygnaty elektryczne. Sygnaty te zostajg wzmocnione nrzez wzmac-
niacz akustyczny 2 i zamienione przez przetwomik analogowo-cyfrowy 3 na impulsy binarne. Impulsy te powo-
dujg zadziatanie elementu logicznego 4, ktdry dziala tyle razy ile zostato wypowiedzianych sylab komendy do
przetwornika elektro-akustycznego. Element logiczny 4 powoduje wprowadzenie tych impulséw do konwertera
cyfrowego 5, ktéry wypracowuje i wysyla sygnaty sterujace do uktadéw sterowania 6, 7, 8, mechanizmu 9,
umozliwiajacych automatyczne sterowanie np. procesem rozruchu, przesterowaniem sprzegta, zmlanq predkoiéci
abrotowej mechanizmu w dowolnie wielu zakresach.
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Na przyktad uruchomienie urzadzenia moze odbywad si¢ przez wprowadzenie do konwertera cyfrowego §,
jednego impulsu przez wypowiedzenie do przetwomika elektro-akustycznego 1 dowolnej jednosylabowej komen-
dy np. ,,Start”. Powoduje to wystanie z konwertera sygnatu inicjujacego prace uktadu samoczynnego rozruchu
6. Zakoriczenie rozruchu umozliwia nastgpnie sterowanie sprzegtem mechanizmu przez uktad sterowania 7.

Przesterowanie przyktadowo sprzegta uzyskuje si¢ przez wprowadzenie do konwertera cyfrowego §, steru-
jacego uktadem 7, jednego, dwdch lub trzech impulséw w takt wypowiadanych do przetwornika elektro-akusty-
cznego 1 jedno-, dwu- lub trzysylabowej dowolnej komendy np. ,,Stop”, ,,Na-przéd”, ,,Do-ty-tu”.

Sterowanie urzadzeniem wieloczynnoSciowym moze by¢ wykonane przez odpowiedni uktad logiczny
o okredlonej strukturze, w postaci np. konwertera cyfrowego §. .

Przyktadowo przesterowanie sprzegta w potozenie ,Na-przéd” umozliwia sterowanie predkoscig obrotows
mechanizmu przez uk}ad sterowania 8.

Zwigkszanie pre¢dkosci obrotowej zzakresu nizszego na wyzszy, uzyskuje si¢ przez wprowadzenie do
konwertera cyfrowego 5, sterujacego uktadem 8, dwdch impulséw w takt wypowiadanej do przetwomika elek-
tro-akustycznego 1 dowolnej dwusflabowej komendy np. ,,Wig-cej”.

Zmniejszenie predkosci obrotowej z zakresu wyzszego na nizszy mozemy uzyskadé np. przez wprowadzenie
do konwertera cyfrowego §, sterujacego uktadem 8, jednego impulsu w takt wypowiadanej do przetwornika
elektro-akustycznego 1 dowolnej jednosylabowej komendy np. ,,Mniej”.

Urzadzenie do sterowania mechanizmami zwtaszcza zautomatyzowanymi, moze stuzyé do bezposredniego
sterowania glosem zautomatyzowanych mechanizméw napedowych réinego typu, np. silnikéw spalinowych,
silnikéw elektrycznych oraz calych urzadzen i bardzo ztozonych mechanizméw jak np.: dZwigi, suwnice, po-
jazdy trakcyjne, maszyny budowlane itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb do sterowania mechanizmami zwtaszcza zautomatyzowanymi, znamienny tym, Ze sygnaty steru-
jace w postaci impulséw binarnych wprowadza si¢ do urzadzenia sterujgcego mechanizmem w takt wypowiada-
nych sylab (komend) do przetwomika elektro-akustycznego (1).  *

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze posiada przetwomnik elek-
tro-akustyczny (1) , zktérego sygnaly elektryczne po wzmocnieniu przez wzmacniacz (2) zamieniane sq przez
przetwomik analogowo-cyfrowy (3) na impulsy binarne, ktérym przyporzgdkowano odpowiednio sylaby wypo-
wiadanych komend, a nastgpnie poprzez element logiczny (4) sa przekazywane w takt sylab do konwertera
cyfrowego (5), ktéry okredla i wysyta sygnaty sterujace do uktadéw sterowania mechanizmem (6, 7, 8).

3.Urzadzenie wedlug zastrz. 1-2, znamienne tym, Zze konwerter cyfrowy (5) jest wlaczony szeregowo
z zespotem uktadéw sterujacych (6, 7, 8), ktére oddziatujg na mechanizm (9).
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