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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest segmentowy system kanatéw napedowych stuzgcy do przekazania
napedu do wozka w celu przemieszczania samolotéw z postoju do miejsca startu lub z miejsca lgdowa-
nia na postoj. Rozwigzanie znajduje zastosowanie w lotnictwie.

Z polskiego opisu patentowego wynalazku nr PL218824 B1 znany jest zesp6t wbzka przezna-
czony do systemu przemieszczania samolotéw po plycie lotniska, z miejsca postoju na startowy pas
i zmiejsca lagdowania na postéj, gdzie system przemieszczania samolotéw po ptycie lotniska utworzony
jest z prowadzgcych kanatoéw. W kanatach prowadzacych poruszajg sie prowadzgce trzpienie zainsta-
lowane w dokujgcych stacjach i mocowane zaczepowo do samolotu a prowadzace rowki od géry sg
ostoniete uchylnymi klapami o budowie segmentowej. Zesp6t wozka tworzy kanat prowadzacy o prze-
kroju prostokatnym, ktérego podtoga zaopatrzona jest w szyny prowadzgce dolne a Sciany boczne wy-
posazone sg w szyny prowadzgce boczne oraz wozek stanowigcy przestrzenng konstrukcje. Konstruk-
cja wbzka posiada czesé spodnig oraz czesci boczne. Wozek zaopatrzony w zestaw kot jezdnych dol-
nych osadzony w czesci spodniej wbzka i zestaw kot jezdnych bocznych osadzony w obu czes$ciach
bocznych wézka.

Celem rozwigzania wedtug wynalazku jest opracowanie systemu kanatéw napedowych dla wozka
transportujgcego samoloty po ptycie lotniska szczegélnie z miejsca lgdowania do miejsca postoju
i Z miejsca postoju do miejsca startu.

Zgodnie z wynalazkiem, system kanatéw napedowych dla wézka transportujgcego samoloty po
ptycie lotniska ma sitownik z osadzonym na nim koszem na kota samolotu i przemieszcza sie w kanatach
napedowych utozonych w trasy kotowania samolotéw z miejsca lgdowania samolotéw do miejsca po-
stoju i z miejsca postoju do miejsca startu. Kanaty napedowe tworzone sg z segmentdéw kanatowych,
a kazdy segment kanatowy ma Sciany boczne i prostopadta do nich gérng powierzchnie. Wynalazek
charakteryzuje sie tym, ze kazdy segment kanatowy jest wyposazony w co najmniej jeden zesp6t nape-
dowy zawierajacy silnik i przektadnie napedowg wprowadzajgce w ruch wozek transportujgcy samolot,
a segmenty kanatowe zagiebione sg w plycie lotniska w taki sposob, ze ich gérna powierzchnia jest
réwna z powierzchnig ptyty lotniska.

Korzystnie jest, gdy segmenty kanatowe zwierajg segmenty kanatowe proste.

Korzystnie jest tez, kiedy segmenty kanatowe zwierajg segmenty kanatowe krzyzéwkowe.

Korzystnie jest rowniez, kiedy segmenty kanatowe zwierajg segmenty kanatowe rozwidlajgce.

Korzystnie jest takze, kiedy segmenty kanatowe zwierajg segmenty kanatowe skrecajgce.

Silnik korzystnie stanowi silnik elektryczny, pneumatyczny, hydrauliczny lub spalinowy, a prze-
ktadnia napedowa korzystnie stanowi przektadnie cierng, zebatg, ciegnowg tancuchowg, pasows, ta-
Smowa3, rolkowg, watkowg lub magnetyczna.

Korzystnie jest, gdy segmenty kanatowe na catej swojej dtugosci zaopatrzone sg na swojej gornej
powierzchni w ptyty uchylne o budowie segmentowej, otwierane w przypadku koniecznosci.

Szczegolnie korzystnie jest, gdy ptyty uchylne tworzg szczeline, w ktérej umieszczone s3 ru-
chomo sitowniki osadzone na wézku transportowym, podtrzymujace kosz wézka transportowego, na
ktérym umieszczone jest koto transportowanego samolotu.

Korzystnie jest rowniez, gdy segmenty kanatowe na catej swojej dtugosci zaopatrzone sg na swo-
jej goérnej powierzchni w ptyty rozsuwane o budowie segmentowej, otwierane w przypadku koniecznosSci.

Szczegolnie korzystnie jest, gdy ptyty rozsuwane tworzg szczeline, w ktérej umieszczone sg ru-
chomo sitowniki osadzone na woézku transportowym, podtrzymujace kosz wdzka transportowego, na
ktérym umieszczone jest koto transportowanego samolotu.

Korzy$ci:

— Ochrona $rodowiska — w czasie kotowania samolotu w tradycyjny sposéb do Srodowiska emi-
towane sg miliony ton toksyn w skali roku i to na bardzo matym obszarze - tereny lotnisk.
Korzystanie z systemu segmentéw kanatowych eliminuje ten problem.

— Ogromna oszczednos$é w zuzyciu paliwa w trakcie kotowania

— Mozliwo$é niezaleznej obstugi dowolnej liczby samolotéw na catej trasie kotowania poprzez
automatyczne sterowanie silnikami poszczegd6lnych segmentéw transportujgcych samoloty —
Wigczone sg jedynie te silniki w segmentach, w ktérych znajdujg sie wdzki transportujgce
samoloty co znacznie obniza koszty eksploatacji systemu kanatowego.

— Wykluczenie kolizji samolotow dzieki automatyce sterowania silnikami poszczegdinych seg-
mentéw transportujgcych samoloty potgczonych w zintegrowany system na catym lotnisku.
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— Uniezaleznienie od pogody — segmenty sg ogrzewane i wyposazone w systemy odprowa-

dzania wody.

— Szybki montaz — segmenty budowane sg poza lotniskiem a gotowe, kompletne elementy

montowane w plycie lotniska.

— Wieksza przepustowo$¢ lotniska dzieki catkowitej automatyzacji ruchu samolotéw na drogach

kotowania.

— Znaczne obnizenie zatrudnienia na lotnisku co ma wplyw na ceny biletow i rentownosé

lotniska.

Przedmiot wynalazku zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na zatgczonym rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia ptyte lotniska z rozmieszczonymi na jego powierzchni kanatami napedowymi
i znajdujgcymi sie nad nimi transportowanymi samolotami w widoku z gory, fig. 2 — wozek w prowadza-
cym kanale z koszem, na ktéry najezdza koto samolotu, fig. 3 — plyte lotniska z zakrytym ptytami uchyl-
nymi kanatem napedowym, fig. 4 — segment kanatowy skrecajacy, fig. 5 — segment kanatowy krzyzéw-
kowy, fig. 6 — segment kanatowy prosty, fig. 7 — segment kanatowy prosty, fig. 8 — przekroj poprzeczny
segmentu kanatowego, fig. 9 — ptyte lotniska z odkrytymi ptytami uchylnymi, fig. 10 — fragment lotniska
z krzyzujgcymi sie kanatami napedowymi a fig. 11 — przekroj poprzeczny segmentu kanatowego pro-
stego.

System skfada sie z podtuznych segmentéw kanatowych wbudowanych w ptyte lotniska i licujg-
cych z jego nawierzchnig. Segmenty majg rézng dtugosé i rozny ksztatt w zaleznosci od potrzeb drog
kotowania. Poszczegdlnymi elementami systemu sg segmenty kanatowe: proste, krzyzéwki, zakrety
pod réznym kgtem, odjazdy boczne, rozjazdy. W segmentach kanatowych poruszajg sie wozki trans-
portujgce samoloty poprzez umieszczenie przedniego kota samolotu w koszu wézka. Kazdy segment
posiada co najmniej jeden silnik. Silniki mogg by¢: elektryczne, magnetyczne, hydrauliczne, hybrydowe,
spalinowe, sprezynowe, pneumatyczne. Naped do wdzka przekazywany jest przy pomocy przektadni.
Przektadnie mogg by¢ cierne, lub zebate lub ciegnowe (tancuchowe, pasowe, linowe, taSmowe) lub
rolkowe lub watowe lub magnetyczne. Mechanizm napedowy wdzka umieszczony jest na spodzie kaz-
dego segmentu kanatowego lub na jego $cianach bocznych. Silniki umieszczone sg w dowolnym miej-
scu kazdego segmentu kanatowego. Segmenty przykryte sg uchylnymi lub rozsuwanymi ptytami na
catej dtugosci. W Srodkowej czesci ptyt znajduje sie szczelina na sitowniki wozka, ktére umozliwiajg
poruszanie sie wbzka transportujgcego samolot.

Transport samolotu odbywa sie poprzez uruchomienie silnika w segmencie kanatowym. Silnik
poprzez przekfadnie uruchamia wozek z umieszczonym na nim przednim kotem samolotu. System ste-
rowany jest centralnie przez obstuge naziemng lotniska.

Jak zostato pokazane na fig. 1 segmentowy system kanatéw napedowych dla wézka transportu-
jacego samoloty jest utworzony z segmentéw kanatowych réznej dtugosci i réznego ksztattu, utozonych
w trasy kotowania samolotéw z miejsca lgdowania do miejsca postoju i z miejsca postoju do miejsca
startu (taxiway), w ktérych poruszajg sie wozki korzystnie do przedniego kota samolotu widoczne na
fig. 2. Segmenty zagtebione sg w ptycie lotniska w taki sposéb, ze ich gérna krawedz jest réwna
z krawedzig ptyty lotniska, co zostato pokazane na fig. 3. Wyrdzniane sg segmenty kanatowe: proste,
krzyz6wki, rozwidlenia i zakrety pod réznymi katami, stacje krafncowe i poczagtkowe, uwidocznione od-
powiednio na fig. 3, 5i 6.

Segmentowy system kanatéw napedowych wytycza transportowe trasy (taxiway) i krancowe
transportowe trasy, co zostato uwidocznione na fig. 2.

Kazdy segment kanatu napedowego, uwidoczniony na fig. 7, wyposazony jest w co najmniej je-
den silnik — elektryczny lub pneumatyczny, lub magnetyczny lub hybrydowy, lub hydrauliczny lub spali-
nowy lub mieszane.

Kazdy segment posiada przekfadnie napedowg wprowadzajgcg w ruch wbzek transportujgcy sa-
molot. Przektadnia, uwidoczniona na fig. 8, moze by¢: cierna lub zebata, lub ciegnowa (tancuchowa,
pasowa, taSmowa) lub rolkowa lub watowa lub magnetyczna.

Jak zostato uwidocznione na fig. 9, od géry segmenty ostoniete sg uchylnymi lub rozsuwanymi
ptytami o budowie segmentowej na catej swej dlugosci, otwieranymi w przypadku koniecznosci. W $rod-
kowej czesSci piyt, plyty posiadajg szczeline na sitowniki wézka podtrzymujgce kosz wozka podtrzymu-
jacego przednie kofo transportowanego samolotu, co zostato uwidocznione na fig. 11.

Jak zostato pokazane na fig. 10, uruchamianie i zatrzymywanie poszczeg6inych silnikow wraz
napedami w segmentach kanatowych transportujgcych samoloty jest sterowane w petni automatycznie
i jest monitorowane przez obstuge naziemng lotniska, korzystnie przy wspétpracy z pilotem samolotu.
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Zastrzezenia patentowe

. System kanatéw napedowych (1) dla wozka transportujgcego (2) samoloty (3) po ptycie lotni-

ska (4), majgcego sitownik (15) z osadzonym na nim koszem (16) na kota (17) samolotu (3),
przemieszczajgcego sie w kanatach napedowych (1) utozonych w trasy kotowania samolotéw
(3) z miejsca lgdowania samolotéw do miejsca postoju i z miejsca postoju do miejsca startu,
przy czym kanaty napedowe (1) tworzone sg z segmentéw kanatowych (5), a kazdy segment
kanatowy (5) ma Sciany boczne i prostopadtg do nich gérng powierzchnie, znamiennym tym,
ze kazdy segment kanatowy (5) jest wyposazony w co najmniej jeden zesp6t napedowy (10)
zawierajgcy silnik (11) i przektadnie napedowg (12) wprowadzajace w ruch woézek (2) trans-
portujgcy samolot (3), przy czym segmenty kanatowe (5) zagtebione sg w ptycie lotniska (4)
tak, ze ich gérna powierzchnia jest rowna z powierzchnig ptyty lotniska (4).

System kanatéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) zwierajg seg-
menty kanatowe proste (6).

System kanatéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) zwierajg seg-
menty kanatowe krzyzéwkowe (7).

System kanatéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) zwierajg seg-
menty kanatowe rozwidlajgce (8).

System kanatéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) zwierajg seg-
menty kanatowe skrecajgce (9).

System kanatdéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze silnik (11) stanowi silnik elektryczny,
pneumatyczny, hydrauliczny lub spalinowy, a przektadnia napedowa (12) stanowi przekfadnie
cierng, zebatg, ciegnowa faricuchowg, pasowg, taSmowag, rolkowg, watkowg lub magnetyczng.
System kanatdéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) na catej swojej
dtugosci zaopatrzone sg na swojej gérnej powierzchni w ptyty uchylne (13) o budowie seg-
mentowe;.

System kanatéw wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze ptyty uchylne (13) tworzg szczeline
(14), w ktérej umieszczone sg ruchomo sitowniki (15) osadzone na wozku transportowym (2),
podtrzymujace kosz (16) wozka transportowego (2), na ktérym umieszczone jest koto (17)
transportowanego samolotu (3).

System kanatdéw wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze segmenty kanatowe (5) na catej swojej
dtugosci zaopatrzone sg na swojej gérnej powierzchni w ptyty rozsuwane (18) o budowie seg-
mentowe;.

System kanatéw wedtug zastrz. 9, znamienny tym, ze plyty rozsuwane (18) tworzg szczeline
(14), w ktérej umieszczone sg ruchomo sitowniki (15) osadzone na wozku transportowym (2),
podtrzymujace kosz (16) wozka transportowego (2), na ktérym umieszczone jest koto (17)
transportowanego samolotu (3).
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Rysunki
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Fig.5
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Fig. 6
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