CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

(19}

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

230182

(11) (B1)

(21) (PV 7996-82)

ORAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY (45) Vydano 15 09 86

{ (22) PijhidSeno 10 11 82

(40) ZvelPejnéno 23 11 83

(51) Int. C13
B 21 B 43/00

(75)
Autor vynélezu

KOPEC SVATOPLUK ing., OSTRAVA, NYKL VITEZSLAV, FRYDEK-MISTEK

(54) Krokové chladici loZe

1

Vynélez se tyka krokového chladiciho lo-
%e, urdeného pro vychlazovéani horkych ma-
teridl, zejména valcovanych a plynule li-
tych sochord.

Ve valcovndch a u zaf{zeni pro plynulé
odiévani oceli jsou vyb8hové Gseky tvoleny
chladicimi loZi rGznych provedeni, které u-
mo#iiuji vychlazovdni horkych materidldt pii
jejich soutasné dopravé po roStech chladi-
cich loZi, ptfesouvanim nebo krokovanim.
Dnedni moderni vysocevykonné vélcovny a
zalF{zeni plynulého liti oceli jsou &asto vy-
bavovédny krokovymi chladniky, které za-
jistuji dosaZeni vysokych vychlazovacich
vykonfl. Nedilnou sou&ésti chladicich poll
byvaji mimo vlastniho chladiciho loZe také
prisunové vletniky, samostatnd podavaci a
odsunovaci zafizeni, valniky a roSty. Vlec-
niky dopravuji horky materidl k chladicimu
lozi, podavaci a odsunovd zaiizeni zajiStu-
ji jeho predavani na chladnik a po vychla-
zeni jeho odebirani a uloZeni na vyb&hové
valniky nebo odkladaci roSty. Podavaci a
odsunova zatizeni jsou n&kdy feSena jako
nedilné &asti krokovych chladicich loZi, pri-
gemZ pohyby jejich mechanismil jsou odvo-
zovany od pohybll vychlazovacich rostdl
chladniku. Takto koncipovand chladici loZe
jsou pak schopna svymi mechanismy ve
vstupnim Gseku horky materidl ustavovat a
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zatazovat do krokovaciho cyklu, vychlazo-
vat a dopravovat je po roStech chladniku
a ma vystupu ho preddvat na néasledujici za-
Fizeni. Je zndmo krokové chladici loZe, se-
stdvajici z jednoho pevného a jednoho po-
hyblivého ozubeného roStu. Obdélnikov4
tra ektorie pohyblivého rodtu je vyvozova-
na kolenovymi mechanismy, které jsou na-
vzdjem spojeny téhly a jsou uvddény do po-
hybu hydraulickymi vélci, Ve vstupnim dse-
ku chladictho loZe je od pohybu kolenového
mechanismu prostfednictvim spojovaciho
tdhla a pdky, nataden hiidel s palci. Palce
svym pohybem odd&lujl jednotlivé sochory
z vrstvy, nachdzejici se na Sikmém skluzu
pfed vlastnim chladnikem, a pfesouvaji je
na podatek chladniku. Ve wvystupni <&asti
vlastniho chladniku je rovné€Z hfidel s palci,
jeho¥ nata&ivy pohyb je odvozovéan od hori-
zontdlniho pohybu ro$tu pomoci spojovaci-
ho tdhla a paky. Natafivym pohybem palch
dochézi k wukladani vychlazenych sochoril
do vrstvy na pevny odbavovaci rost. Je rov-
né? znamo krokové chladici loZe s jednim
pevnym a jedunim pohyblivym ozubenym ros-
tem, jehoZ vstupni tisek je tvoFen oddé&lova-
cim zafizenim, které se skldda z nosného,
Kyvné uloZeného paralelogramu, stavitelnych
oddé&lovacich pdk a &epli pevnych roitnic,
slouZici jako zarédZky. Princip oddélovaciho
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zafizeni spodivd v nuceném vykyvu parale-
logramu, .odvozeného od pohybu pobyblivé-
ho roStu. Tak vznikne mezera mezi oddéle-
nym sochorem, ktery zlstane na oddélova-
cich pdkach a zbytkem vrstvy sochorti ma
nosném paralelogramu. Po vychlazeni jsou
sochory zpé&tné& uklddany do vrstvy, coZ je
umoznéno tim, Ze ve vystupnim tGseku chlad-
niku jsou oba rosty hladké, bez zubd, pli-
¢emZ konce pohyblivych roStnic maji mir-
ny sklon. Sklonem konci pohyblivych ro3t-
nic se dosahuje zmen$ujici se G€inné délky
kroku s tim postupného uloZeni vychlazova-
nych sochord vedle sebe.

Nevyhodou prvého FeSeni jsou zna&né réa-

zy a tim i vysokd hlutnost vstupniho tiseku
chladniku v dasledku sesunuti vrstvy socho-
ril po Sikmém skluzu, k ndmu¥ vZdy dochézi
po oddéleni jednoho sochoru z vrstvy. Ne-
vihodou je rovnéZ pom&rné tzky rozsah roz-
meért prifezd sochord, které je moZno vy-
chlazovat. Nevyhodou druhého Feeni je po-
n&kud sloZitéj§i pohybovy mechanismus od-
délovactho -zafizeni a nutnost jeho nastavo-
vani podle rozmérdi prifezu sochorfl.
, Uvedené nevyhody odstraiiuje krokové
chladici loZe podle vyndlezu, sestdvajici z
.jednoho.pevného ozubeného rostu a jednoho
pohyblivého rostu, tvofeného rovnymi roit-
nicemi, ktery je opatfen odvalovaci kladkou,
kterd priléhd ve vychozi poloze na jednu z
pracovnich ploch vodici kulisy.

Podstatou vyndlezu je to, Ze k pohyblivé-
mu ro8tu je prostfednictvim tahel a jedno-
ramennych pék, ototné& uchycenych k zdkla-
du, Kloubové plipevnén podévaci ro3t, tvo-
feny nejméné dv&ma samostatnymi ro¥tnice-
mi, které svymi pojizdéjicimi plochami Spo-
¢ivaji na kladkach exentrického h¥idele, kte-
ry je prostfednictvim paky spojen se silo-
valcem. Ve vychozi poloze podédvactho ro3tu
se pracovni poloha ro3tnic nachazi- pod -
rovni pevneho pfisunového ro$tu a pracovni
plocha pevného ro$tu-se nachédz{ nad drovni
piisunového ro$tu. Podstatou je dale to, Ze
‘konec rovné pracovni &&sti roStnic pohybli-
veho rostu se ve vychozi poloze nach4zi pod
urovni horni hrany véaletkd vybéhového val-
niku a horni hrana véaletkdl vyb&hového val-
niku se nachdzi pod trovni pracovni plochy
pevného rodtu, p¥ifemZ pohyblivy rodt za-
sahuje svymi rodtnicemi mezi vdletky vybé-
hového valniku.

Vyhodou krokového chladiciho loZe, po-
dle vynélezu, je jednoduchost konstrukéni-
ho provedeni pohybovych mechanismi s po-
mérné malym po€tem pohybovych spojii, coz
zaru€uje vySSi stupefl spolehlivosti strojni-
ho zaFizeni. Zalizeni je necitlivé na silnou
tepelnou zatéZ od horkého materidlu, coZ
je dileZity predpoklad dobré funkce. Vyso-
k& funk&nost chladiciho loZe spodivd ve
schopnosti odebirat Zhavy material z vrstvy
né&kolika kusi sochordi piimo pomoci zali-
zeni chladictho loZe. Na vystupu je chlad-
nik schopen uklddat vychlazeny material
jednotlivé na vyb&hovy valnik a nebo do

vrstvy na odkladaci roSt primo pohyblivym
roStem a to podle poZadavk@l technologie
vyroby. Dal3i vyhodou je to, Ze chladici lo-
Ze je schopno dopravovat a vychlazovat ma-
teridl o rliznych rozmérech priifezli a je rov-
néZ energeticky tsporné.

Krokové chladicl loZe, podle vyndlezu, je
pfikladné schematicky zndzornéno na obr.
1 aZ 9 pripojenych vykresti. Obr. 1 je boko-
rysny pohled na chladici pole, v&etné po-
hybovych mechanisma wvlastniho chladniku
a mechanism@ vstupniho tseku chladictho
pole. Obr. 2 aZ 5 pak zndzoriiuje jednotli-
vé fédze krokovani pri odebirdni materidlu
a pFisunového roStu a jeho ukldadéni na vlast-
ni chladnik, véetnd obraceni sochord. Na
obr. 6 aZ 9 jsou zobrazeny jednotlivé faze
manipulace s materidlem na vystupu z
chladniku p¥i jeho ukladani na nésledujici
zafizeni.

Krokové chladici loZe podle vynélezu v
prikladném provedeni sestdvd z jednoho o-
zubeného pevného roStu 1 a jednoho po-
hyblivého roStu 2, tvofeného rovnymi ro§t-
nicemi 17 a zespodu opatfeného odvalova-
ci kladkou 25, kterda je ve vychozi poloze
pohyblivého ro3tu 2 pfilehld na jednu z

_pracovnich ploch vodici kulisy 26 profilu

otevieného pismene —U—. Pohyblivy rost
2, ktery je spojen s mechanismem 28 pro
posun v horizontalnim sméru, je dédle o-
patfen priénymi nosniky 16, kterymi spodi-
v4d na kladkéach svého zvedaciho mechanis-
mu 27 a které jsou t&hly 3 spojeny s jed-
noramennymi padkami 4, kyvné p¥ipevnény-
mi k zdkladu 10 a svym druhym koncem k
podédvacimu roStu 5, jenZ je sestaven ze
dvou samostatnych rostnic 9. Svymi dolni-
mi pojiZdécimi plochami 15 spoéivaji tyto
rostnice 9 na kladkdch 6 exentrického hfi-
dele 11, jenZ je svou pakou 7 spojen se si-
lovédlcem 8, pfipevnénym k zdkladu 10. Ve
vychozi poloze podédvaciho ro3tu 5 je pra-
covni plocha 12 ro3tnic 9 pod. Grovni horni
pracovni plochy 23 pevného pFisunového
roftu 13 a horni vodorovnad pracovni plo-
cha 14 pevného ro$tu 1 je mad drovni hor-
ni pracovni plochy 23 pevného pfisunového
roStu 13. Konec 18 rovné horni pracovni
roStnice 17 pohyblivého roStu 2 je ve vy-
chozi poloze pod trovni horni hrany 20, véa-
ledkl 19 vyb&hového valniku, jenZ se naché-
Zi soutasné pod urovni horni vodorovni pra-
covni plochy 14 pevného rostu 1. RoStnice
17 pohyblivého ro$tu 1 zasahuji mezi vé-
le¢ky 19 vyb&hového valniku.

Pri provozu krokového chladiciho loZe
se v prvni fazi nejdrfive nadzvedavaji rodt-
nice 17 pohyblivého rodtu 2, jeZ jsou me-
zi nosniky pevného pFesunového rostu 13,
ze kterého zvedaji jeden kus vychlazova-
ného materidlu 22. Soutasnd se zatnou nad-
zvedévat roStnice 9 poddvaciho rostu 5, jeZ
vykondvaji soufasné s vertikdlnim pohybem
pohyb horizontdlni. V diisledku toho nad-
zveddvajl dal8i kusy vychlazovaného mate-
ridlu 22 leZiciho ma prisuvném ro$tu 13 nad
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tiroveil jeho horni plochy 23 a soutasné ty-
to kusy materidlu 22 pFemistuji o $itku jed-
noho vychlazovaného materidlu 22 smérem
k prvnimu roStu 1. Zaroveil vSak roStnice
17 pohyblivého ro$tu 5 undseji v prvni fa-
zi nadzvednuty vychlazovany materidl 22
v horizontalnim sméru dopravy, ktery pak
spouitéjl na pevny ro$t 1 a vraceji se opét
pod dal$i vychlazovany materidl 22 leZici
na prFisunovém ro$tu 13. Na opatné vystup-
ni strand se pak konce ro$tnic 17 pohybli-

vého roS$tu 5 zasunuji mezi nosniky odkla-
dactho rostu 24, pfifemZ svymi Cely zatla-
Suji jiZz uloZené kusy vychlazovaného ma-
teridlu 22. Timto vytvafeji prostor pro ulo-
Zeni vychlazovaného materidlu 22, leZici-
ho na konci pohyblivého roStu 5. Soucasné
s uklddanim tohoto kusu materidlu 22 na
odklddaci rost 22 je predposledni kus vy-
chlazovaného materidlu 22 uklédan na vé-
letky 19 vybéhového valniku.

PREDMET VYNALEZU

1. Krokové chladici loZe, sestdvajici z jed-
noho pevného ozubeného a jednoho pohyb-
livého ro$tu, tvofeného rovnymi rostnicemi,
ktery je opatien odvalovaci kladkou, kte-
rd priléha ve vychozi poloze pohyblivého
rodtu na jednu z pracovnich ploch vodici
kulisy, vyznatené tim, Ze k pohyblivému ro$-
tu (2) je prostFednictvim téhel (3} a jed-
noramennych pak (4), otofné€ uchycenjch
k zdkladu (10), kloubové pripevnén poda-
vaci rost (5), tvofeny nejméné dvéma sa-
mostatnymi ro$tnicemi (9), které svymi po-
jizd&jicimi plochami (15) spocivaji na klad-
kdch (6) exentrického hiidele (11), ktery je
prostPednictvim paky (7) spojen se siloval-
cem (8), pfitemZ ve vychozi poloze poda-

vaciho rostu (5) se pracovni plocha (12)
ro§tnic (9) nachdzi pod drovni pevného pfi-
sunového ros$tu (13) a pracovni plocha (14)
peviného roStu (1) se nachézi mad trovni
pfisunového rostu (13].

2. Krokové chladici loZe podle bodu 1, vy-
znatené tim, Ze konec (18) rovné pracovni
gasti roStnice (17} pohyblivého rodtu (2)
se ve vychozi poloze nachdzi pod drovni
horni hrany (20) valeckd (19) vyb&hového
valniku a horni hrana (20) valeSkdi (19)
vybshového valniku se nachazi pod trovni
pracovni plochy (14) pevného rodtu (1),
pritemZ pohyblivy rodt (2) zasahuje svymi
roStnicemi (17) mezi valecky (19) vybé-
hového valniku.

5 listll vykrest
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