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Przedmiotem wynalazku jest spos6b i urzadzenie do
-automatycznego pomiaru parametréw elektrycznych i $wietl-
‘nych lamp elektrycznych, zwlaszcza lamp wyladowczych.

Znany sposéb pomiaru parametréw elektrycznych i §wietl-
nych lamp elektrycznych, takich jak: napigcie zasilania,
-napigcie na lampie, prad lampy, moc czynna lampy i stru-
mien $wietlny polega na tym, Ze mierzong lampg¢ wkreca si¢
‘w oprawke w komorze fotometrycznej i zasila napi¢ciem
przez czas niezbedny do ustabilizowania parametréw, wy-
:noszacy dla Zaréwek do 5 minut, a lamp wyladowczych
do 15 minut. Nastgpnie wykonuje si¢ kolejno pomiary wyzej
‘wymienionych parametréw przy uzyciu zestawu przyrzadow
pomiarowych. Po zakoriczeniu pomiar6w mierzona lampe
-wykreca sie z oprawki, a na jej miejsce wprowadza si¢ na-
'stepng i proces pomiarowy si¢ powtarza.

Znane zautomatyzowane zestawy pomiarowe zawieraja
komor¢ fotometryczng, w ktdrej jest zamocowana oprawka
" -polaczona z woltomierzem cyfrowym i drukarka oraz pul-
pitem sterowniczym. Pomiary parametréw elektrycznych
i $wietlnych z mozliwo$cia wydruku s3 wykonywane auto-
matycznie w ustalonej kolejnasci, a proces ten jest sterowany
z pulpitu sterowniczego.

Podstawowa wada znanych rozwxazan jest mala wydajnos§¢
‘urzadzeri pomiarowych wynikajaca z koniecznosci wyswie-
-cania kazdej mierzonej lampy przez okres niezbedny do
ustabilizowania jej parametré6w, co powoduje niewykorzys-
tanie obstugi w tych okresach.. Dlatego tez znane firmy
-o$wietleniowe np. firma Osram opracowala i zainstalowala
w jednym pomieszczeniu dziewigd opisanych zestawow
‘pomiarowych, przeznaczonych do fotometrowania zaréwek.
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Kazdy zestaw obslugiwany przez jedna osobe jest podia-
czony poprzez tor pomiarowy do wspélnego elektronicznego
kalkulatora, wykonujacego przeliczenie mocy i skutecznosci
$wietlnej z parametréw zmierzonych w obwodzie zaréwki,
Zar6wki zaklada si¢ kolejno w oprawkach kazdego stanowiska
zestawu pomiarowego i po ustabilizowaniu parametréw
oraz uzyskaniu polaczenia z kalkulatorem wykonuje si¢ jej
pomiary. Zmierzong Zaréwke wyjmuje si¢ z oprawki i wklada
nastepna. Rozwigzanie to pozwala na znaczne zwigkszenie
iloSci mierzonych lamp w okre§lonym czasie. Wymaga
jednak duzych powierzchni niezbednych do zainstalowania
wspomnianych zespoléw pomiarowych, znacznej iloéci
obstugi, a ponadto jest kosztowne ze wzgledu na duzg ilo§c¢
komér fotometrycznych, pulpitéw i drukarek. W przypadku
adaptacji tego rozwiazania do pomiaréw lamp wyladow-
czych dodatkowo nalezy liczy¢ si¢ z niepelnym wykorzys-
taniem obstugi w 15 minutowych okresach wygrzewania
lamp.

Celem wynalazku jest uniknigcie wad 1 medogodnoécx
znanych rozwigzan, .a zwlaszcza zwigkszenie wydajno$ci
mierzenia lamp przy jednoczesnym zastgpieniu kilku ze-
stawéw pomiarowych jednym urzadzeniem o znacznu:
mniejszych gabarytach,

Cel ten osigga si¢ przez opracowanie sposobu i urzqdzema
do automatycznego pomiaru parametréw. eleku'yanych
i $wietlnych lamp elektrycznych takich jak: napigcie mqkla
nia, napigcie na lampie, prad lampy, moc czynna larnpy,
strumieri $wietlny, z mozliwoscia wydruku uzyskanych
wynikéw. Zgodnie z. wynalazklem sposéb palega na jedne-
czesnym zasilaniu kilku lamp w czasie wstgpnego wygrze-



3

wania ze #rédla o niestabilizowanym napieciu poprzez.

szeregowo wiaczone dlawiki robocze, a nast¢pnie na auto-
matycznym przelaczahiu z wstepnego Wwygrzewania na
wygrzewanie na pozycji pomiarowej zasilania lamp ze
‘#r6dla o stabilizowanym napi¢ciu poprzez szeregowo
wlaczony dlawik odniesieniowy, z zapewnieniem cigglo$ci
* §wiecenia.

Urzadzenie do automatycznego pomiaru parametréw
elektrycznych i $wietlnych lamp elektrycznych zawiera
obrotowy podajnik z oprawkami pomiarowymi rozmiesz-
czonymi na obwodzie zamkni¢tym. Lampy w oprawkach
s3 przesuwane automatycznie na kilka kolejnych pozyciji
wygrzewania i nastepnie na pozycje pomiarowa, wyposazona
W automatycznie otwierang komor¢ fotometryczng z od-
biornikiem promieniowania. Kazda z oprawek poprzez
wyprowadzenia przewod6w zasilania lampy jest polaczona
z dwupolozeniowym przelgcznikiem. Na pozycjach wy-
grzewania lampy przelacznik ten podigcza obwéd lampy
do Zrédla o niestabilizowanym napi¢ciu poprzez szeregowo
wlaczony dlawik, a na pozycji pomiarowej przy drugim
polozeniu przelacznika podiacza obwéd lampy do Zrédia
o stabilizowanym napigciu poprzez szeregowo wiaczony
dlawik odniesieniowy. Wielkoé¢ napie¢ obu zasilaczy
tworzacych zesp6él urzadzen zasilajacych jest regulowana
poprzez zesp6l sterowania napi¢ciami w pulpicie sterowni-
czym. Napedy podajnika i komory fotometrycznej sa pod-
laczone do zespolu sterowania napedami w pulpicie sterow-
niczym. Wyprowadzenia punktéw pomiarowych lampy po-
przez oprawke na pozycji pomiarowej sa podlaczone do
ukladu pomiarowego, do ktérego podlgczony jest odbiornik
promieniowania $wietlnego wbudowany w komorze po-
miarowej.

Uktad pomiarowy sklada si¢ z zespolu przetwornikéw,
polaczonego z woltomierzem cyfrowym wspélpracujacym
z drukarka. W zespole przetwornikéw — przetworniki:
napiecia zasilania, napiecia na lampie, pragdu lampy, maja
po jednym torze przetwarzania, poprzez ktéry przetworzone
na prad staly skuteczne warto$ci zmienne mierzonych
parametréw, rejestrowane w pamigci analogowej sqa po-
réwnywane metoda kompensacji z przetworzonym napie-
ciem wzorcowym w cyklu pomiarowym sterowanym
z' generatora. Ponadto wyprowadzenia punktéw pomiaro-
wych lampy na pozycji pomiarowej sa podlaczone do
pomocniczego zespolu przelgczajacego w pulpicie sterow-
niczym. Korzystne jest, jeéli zespél przelaczajacy zawiera
rezystor, ktéry w czasie przelqczania zasilania lampy na
pozycji. ‘pomigrowej ‘bocznikuje dlawik odniesieniowy
i dwupolozeniowy przelacznik szeregowo polaczony ze
wspomnianym dlawikiem. )

Uklad pomiarowy jest sterowany z komutatora znajduja-
cego si¢ w pulpicie sterowniczym. Oprawka pomiarowa
zamocowana na podajniku jest przewidziana do pomiaréw
lamp o dwéch réznych $rednicach trzonka. Oprawka sklada
si¢ z korpusu w ksztalcie wydrazonego walca z kolierzem.
Wewnatrz korpusu znajduje si¢ tuleja przewodzaca o dwéch
$rednicach ' wewnetrznych odpowiadajacych  $rednicom
trzonkéw lamp mierzonych. Cze$¢ tulei o wigkszej wewnetrz-
nej drednicy znajduje si¢ blizej korica korpusu i ma gwint
wewnetrzny odpowiadajagcy gwintowi wickszego trzonka
lampy mierzonej. Druga cze$¢ tulei ma gwint odpowiadajacy
gwintowi mniejszego trzonka lampy mierzone;j.

Tuleja ma kqnstrukcjc dzielona, skladajaca si¢ z dwéch
polpiericieni symetrycznych wzgl¢dem plaszczyzny prze-
chodzqcej przez pionowa o$ symetrii tulei. Jeden péipier-
$ciéxi__- jest zamocowany na stale do korpusu, a drugi ruchomy,
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polaczony z ramieniem dZwigni katowej, ktérej o§ obrotwr -
znajduje si¢ w korpusie, ma mozliwo$é odchylania si¢ od
osi symetrii tulei o kat pozwalajacy na natychmiastowé- -
wyjecie lampy z oprawki, bez koniecznofci jej; wykreeania..
Pélpiericiei ruchomy jest utrzymywany w poloZeniu:
dociskajacym polpierécieri zamocowany na stale za pomoca.
sprezyny przytwierdzonej do korpusu i ramienia dZwigni
w $rodkowej jego cze$ci. Wewnatrz tulei jest umieszczona
wspélosiowo ruchoma tulejka przewodzgca osadzona tele-
skopowo w cylindrycznym elemencie izolujacym, zamoco-

. wanym na stale do korpusu. Tulejka jest utrzymywana

w dolnym polozeniu przez sprezyn¢ znmajdujaca si¢ nad
tulejka. Z kolei wewnatrz tulejki jest umieszczony wsp6i-
osiowo ruchomy trzpiefi zakoriczony kryza z bolcem.,
Trzpieri jest -osadzony teleskopowo w izolujacej rurce
o dwéch $rednicach, zamocowanej na stale do ruchomej
tulejki. Trzpied jest utrzymywany w dolnym polozeniu
przez spre¢zynke znajdujaca sie w cze$ci izolujacej rurki
o wickszej érednicy. Oba pélpierscienie tulei, ruchoma tu-
lejka i bolec sg polaczone odizolowanymi przewodami
z czterema kotkami kontaktowymi umieszczonymi w izola-
cyjnym denku oprawki. Dwa kolki stanowia wyprowadzenia.
przewodéw zasilania lampy, odchodzacych od pélpierscienia.
zamocowanego na stale oraz tulejki i dolaczonych do zespoha
zasilania. Dwa pozostale stanowig wyprowadzenia punktéw
pomiarowych lampy, odchodzacych od pier§cienia rucho-
mego oraz bolca i dolaczonych do ukladu pomiarowego na
pozycji pomiarowej.

Rozwigzanie wedlug wynalazku pozwala na uzyskanie
duzej wydajnoéci pomiarowej, rzedu 30 lamp wyladowczych
/godz. przy jednoczesnym zredukowaniu zajmowanej po—
wierzchni. Urzadzenie jest zwarte i zajmuje w przybliZzeniu.
tyle miejsca, co trzy znane zestawy do pomiaréw pojedyn-
czych lamp. Koszt wykonania takiego urzadzenia jest
réwniez znacznie niZszy niz 9-ciu zestawéw o analogicznej
wydajnosci.

Obsluga urzadzenia jest w pelni wyKorzystana, pracuje-
w pozycji siedzacej, majac wszystkie elementy sterownicze
w zasiggu reki. Ponadto, dzigki zastosowaniu specjalne ji
oprawki pomiarowej istnieje mo2liwo$§¢ szybkiej i latwej:
wymiany lamp, zwlaszcza rozgrzanych, bez konieczno$ci
ich wykr¢cania. Dodatkowo oprawka o dwéch $rednicach
wewnetrznych umozliwia wykonywanie pomiaréw lamp
o dwoch réznych $rednicach trzonka na tym samym urza-
dzeniu, bez konieczno$ci wymiany oprawek. Zastosowany
w ukladzie pomiarowym urzadzenia zesp6l przetwornikéw
zezwala na wykonywanie bezposrednich pomiaréw warto$ci
parametréw mierzonych w obwodach lamp o wysokich
klasach dokladnosci.

Urzadzenie jest blizej wyjasnione w przykladzie wykona-
nia wynalazku na rysunku, na ktérym fig. 1 — przedstawia.

‘urzagdzenie wedlug wynalazku w schemacie ogéliym,.

fig. 2 — zesp6} przetwornikéw pomiarowych w schemacie:
ogblnym, fig. 3 — oprawke pomiarowa podsjnika w prze--
kroju podluznym.

Sposéb automatycznego pomiaru parametréw elektrycz--
nych i $wietlnych lamp elektrycznych wedlug wynalazku.
polega na jednoczesnym. zasilaniu kilku lamp L w czasie-
wstepnego wygrzewania na pozycjach W ze Zrédia U o nie—
stabilizowanym napigciu poprzez szeregowo wlaczone:
dilawiki D, a nast¢pnie na automatycznym przelaczaniu.
Z zapewnieniem cigglo§ci $wiecenia zasilania lampy L.
na pozycji pomiarowej P ze Zr6édla o, stabilizowanym na--
pigciu Us zespohu zasilania 8 poprzez szeregowo wiaczony
dlawik odniesieniowy Do.
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Zgodnie z fig. 1 — urzadzenie do automatycznego po-
miaru parametréw elektrycznych i $wietlnych lamp elek-
trycznych zawiera obrotowy podajnik 1 w ksztalcie kola
z oprawkami 2 mierzonych lamp L. Oprawki 2 s3 zamoco-
wane na obwodzie podajnika 1 w réwnych odleglosciach
katowych na dziewigciu pozycjach, z ktérych pezycje od
1 do 8 stanowia pozycje W wygrzewania, a jedna pozycje
P pomiarows lampy L. Iloé¢ oprawek podajnika 1 jest
uzalezniona od czasu niezbednego na wygrzewania lamp,
czasu potrzebnego na operacj¢ wymiany lampy L na wyj-
$ciowej pozycji W, oraz czasu pomiaru parametréw.

Pomiarowa pozycja P jest wyposazona w komore 3 foto-
metryczng o konstrukcji dzielonej, ktérej jedna czeéé¢ 4
zamocowana na prowadnicach jest automatycznie odsuwana
W czasie zmiany polozenia oprawek 2 na pozycjach podaj-
nika 1. Komora 3 fotometryczna ma wbudowany odbiornik
§ promieniowania $wietlnego, ktory jest polaczony z ukladem
6 pomiarowym. Kazda z oprawek 2 lampy L jest polaczona
z dwupolozeniowym przelacznikiem 7 poprzez wyprowa-

dzenia przewodéw zasilania. Przelacznik ten na pozycjach -

W wygrzewania jest w polozeniu I i zalacza obwéd lampy
do niestabilizowanego zrédla U zespolu 8 zasilania poprzez
szeregowo wlaczony diawik D. W polozeniu II przelacznika
7 na pozycji pomiarowej P lampa L jest wigczona w obwod
zasilania do stabilizowanego zrédla Uz zespohu 8 zasilania
poprzez odniesieniowy dlawik Do. Zesp6l 8 zasilania jest
polaczony z zespolem Sz sterowania napieciem w pulpicie
9 sterowniczym.

Wyprowadzcma pu.nktéw pomxarowych lampy L poprzez
oprawke 2 na pomiarowej pozycji P sa podlaczone do
ukladu 6 pomiarowego zawierajacego zesp6t ZP przetwor-
nikéw polaczony z woltomierzem Ve cyfrowym, ktéry
z kolei jest polaczony z drukarka DR. Réwnoczesnie wy-
prowadzenia punktéw pomiarowych lampy L na pozycji P
pomiarowej sa podlaczone do pomocniczego przelaczajacego
zespolu Sp w pulpicie 9 sterowniczym. i

Zesp6l Sp zawiera rezystor R, ktéory w czasie przelacza-
nia zasilania lampy L na pomiarowej pozycji P bocznikuje
odniesieniowy dlawik De i dwupolozeniowy przelacznik 7,
szeregowo- polaczony z wspomnianym dlawikiem Deo.
Pulpit 9 sterowniczy zawiera takize komutator K, ktéry
steruje uklad 6 pomiarowy. Podajnik 1 obraca si¢ w kie-
runku n, przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, a ru-
choma cz¢§¢ 4 komory 3 fotometrycznej wykonuje ruch
posuwisto-zwrotny m,. Napedy podajnika 1 i komory 3
fotometrycznej s3 podlaczone do zespolu Sy sterowania
napedami, znajdujgcego si¢ w pulpicie 9 sterowniczym.

Zgodnie z fig. 2 — zesp6l przetwornikéw zawiera gene-
rator G sterujgcy podiaczony na wyjscie WY”’K”’ komuta-
tora. Wyjécie WY”G’’ generatora ma bézposrednie pola-
czenie z wyjéciem WYZ’’Vc"’ woltomierza Ve cyfrowego,
jak réwniez steruje jednotorowe przetworniki: przetwornik
P, napi¢cia skutecznego Uz zasilania, przetwornik P,
napiecia skutecznego Uy, na lampie, przetwornik P, pradu
skutecznego Lj lampy. Wymienione przetworniki P,, P,,
P, poprzez pomiarowe transformatory Tyz, Tyr, Tir. sa
dolaczone do wyprowadzeri punktéw pomiarowych lampy
L na pozycji P pomiarowej. Réwnolegle do wejs¢ prze-
twornikéw P, i P, jest dolgczony przetwornik P, mocy
czynnej lampy. W zespole ZP przetwornikéw oddzielny
‘tor stanowi przetwornik P; pradu fotoelektrycznego.
Wyjscia przetwornikéw P,, P,, P;, P,, P, sa podlaczone
do wejscia WE”'Vc”’ woltomierza Vc cyfrowego poprzez
przekazniki N;, N;, N;, N,, N, sterowane z komutatora K.

Zgodnie z fig. 3 — oprawka 2 pomiarowa zamocowana
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na podajniku ‘1 lamp L mierzonych jest przewidziana do
pomiar6w lamp o dwéch réznych rednicach D, i D, trzonka.
Oprawka skiada si¢ z korpusu 10 w ksztalcie wydrazonego
walca z kolnierzem 11. Wewnatrz korpusu 10 znajduje si¢
przewodzaca tuleja 12 o dwéch §rednicach D, i D, wewnetrz-
nych odpowiadajacych $érednicom trzonkéw lamp L mie-
rzonych. Cze¢$¢ 13 tulei o wigkszej wewnetrznej $rednicy
znajduje si¢ blizej korica korpusu 10 i ma gwint wewnetrzny
odpowiadajacy gwintowi wigkszego trzonka lampy L. Druga
cze$é tulei ma gwint odpowiadajacy gwintowi mniejszego
trzonka lampy L mierzonej.

Tuleja 12 ma konstrukcj¢ dzielong skladajacy sie z dwoch
pOlpierécieni 15 i 16 symetrycznych wzgl¢dem plaszczyzny
przechodzacej przez pionowa of symetrii tulei 12. Jeden
z polpierfcieni 15 jest zamocowany na stale do korpusu
10, a drugi ruchomy 16 polaczony z ramieniem 17 dzwigni
katowej, ktorej o§ obrotu znajduje si¢ w korpusie 10 ma
mozliwos¢ odchylania sie od osi symetrii tulei 12 o kat
pozwalajacy na natychmiastowe wyjecie lampy L z oprawki
2 bez koniecznosci jej wykrecania. Polpier§cien 16 jest
utrzymywany w polozeniu dociskajacym pélpierSciers 15
zamocowany' na stale za pomoca spr¢zyny 18, przytwier-
dzonej do korpusu 10 i ramienia 17 dZwigni w §rodkowej

/ jego czeSci. Wewnatrz tulei 12 jest umieszczona wspbi-
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osiowo ruchoma tulejka 19 przewodzgca, osadzona telesko-
powo w cylindrycznym elemencie 20 izolujacym, zamoco-
wanym na stale do korpusu 10. Tulejka 19 jest utrzymywana
w dolnym polozeniu przez sprezyne 21 znajdujacg si¢ nad
tulejka 19. - Z kolei wewnatrz tulejki 19 jest umieszczony
wspélosiowo ruchomy trzpiei 22 zakorficzony kryza 23

.. i bolcem 24. Trzpien 22 jest osadzony teleskopowo w izo-

lujacej rurce 25 o dwéch $rednicach, zamocowanej na stale
do ruchomej tulejki 19. Trzpieh 22 jest utrzymywany
w dolnym polozeniu przez sprezynke znajdujacy sie w czesci
rurki 25 o wickszej $rednicy. Oba pélpierScienie 15 i 16
tulei 12, ruchoma tulejka 19 i bolec 24 s3 polaczone od-
izolowanymi przewodami 26 z czterema kolkami 27 kon-
taktowymi umieszczonymi w izolacyjnym denku 28 oprawki
2. Dwa kolki 27 ¢tanowig wyprowadzenia przewodéw za-
silania lampy L, odchodzacych od pgl'pxeréctema 15 i tulejki
19 i dolaczonych do zespolu 8 zasilania. Dwa pozostale

stanowig wyprowadzenia punktéw pomiarowych lampy L . .

odchodzace od ruchomego pélpiericienia 16 oraz bolca 24
i dolgczone do ukladu 6 pomiarowego na pozycji P po-
miarowej.

Pomiar parametréw elektrycznych i $wietlnych lamp
elektrycznych za pomoca urzadzenia wedlug wynalazku
przebiega nastepujaco:

Mierzona lampg L umieszcza si¢ w oprawce 2 pomiarowej
na pozycji W, wy)écqu podajnika 1 w ten sposéb, ze
ramie dzwigni 18 katowej dociska si¢ do korpusu 10, co

‘powoduje odchylenie . ruchomego poélpierscienia 16. Na-

stepnie trzonek lampy L przyklada si¢ do drugiego pélpxer-
§cienia 15 na wysokosci jednej z dwu wewnetrznych $rednic
D, i D, w zaleznoéci od wymiaréw trzonka z jednoczesnym
podtrzymywaniem lampy.. Na koniec zwalnia si¢ docisk

‘ramienia 17, dzigki czemu trzonek lampy L zostaje doci$nie-

ty przez ruchomy pélpierscied 16 i lampa:L jest umieszczo-
pa na pozycji W, wyjéciowej. Na pozycji tej wyprowadzenia
przewod6w zasilania lampy L dolacza si¢ poprzez dlawik
D szeregowo polaczony z pszelacznikiem' 7 ustawionym
w polozeniu I do Zrédla U niestabilizowanego zespolu 8
zasilania. Zaswiecong lampe L wraz z oprawkg 2 pomiarowa
przesuwa si¢ na kolejne pozycje W wygrzewania poddjnika
1, ktérego naped jest sterowany przez zespdl Sy; sterowania
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napedami w: pulpicie sterowniczym 9. Lampa L zalozona
na pozycji W, wyjsciowej przechodzi kolejne pozycie wy-
grzewania (W, W, ... W;) i opuszczajac ostatnig pozyeje
W, wygrzewania ma ustabilizowane parametry.. Z kolei
wichodzi na pozycj¢ P pommmwa przy otwartej komorze 3
fotometryczne;j.

- Zesp6t Sy sterowania napedami.w pulpicie 9 sterowni-
czym realizuje program polegajacy na otwarciu komory 3
fotometrycznej, obroceniu podajnika 1 o. jedna pozycije,
zamkni¢ciu - komory 3 fotometrycznej i wydaniu sygnalu
sterujacego do pomocniczego zespolu Sp przelaczajacego.
Zesp6t Sp z kolei automatycznie przelacza dwupolozeniowy
przelacznik 7 w drugie polozenie II, co powoduje, ze lampa
L na pozycji ‘P pomiarowej jest zasilana napigciem ze
4rédla Us stabilizowanego poprzez dlawik Do odniesienio-
wy. Na czas przelaczania zasilania lampy L w komorze
pomiarowej, obwod zasilania lampy L zamyka sig przez
rezystor R bocznikujacy diawik Do odniesieniowy i dwu-
polozeniowy przelacznik 7, co zapewnia ciaglos¢ §wiecenia
lampy L. Réwnoczesnie zesp6l Sp przelaczajacy podlacza
wyprowadzenia punktéw pomiarowych mierzonej lampy L
do uklady 6 pomiarowego. Pomiary parametréw lamp L na
pozycji P pomiarowej sa wykonywane przez uklad 6 po-
miarowy sterowany z wyjécia komutatora K. Przetworniki
P,, P,, P, zespolu ZP przetwarnikéw w ukladzie 6 pomiaro-
wym sg sterowane bezpoércdnioz wyjécia generatora G
i pracujg cyklicznie.

Cykl pomiarowy sklada si¢ z. dwéch taktow. W pierwszym
takcie przetwarza si¢ skuteczne wartosci przemienne mie-
rzonych parametr6w, ktére po przetworzeniu s rejestrowane
w pamigci analogowej, a w drugim takcie w tych samych
torach przetwarza si¢ napigcia wzorcowe i wartosci napig¢
wzorcowych po przetworzeniu poréwnuje si¢ metodg
kompensacji z wartociami rejestrowanymi w pierwszym
takcie. Po zakoriczeniu cyklu pomiarowego komutator K
uruchamia przekazniki N;, N, ... N; w zaprogramowanej
kolejnoéci, odblokowuje kazdarazowo woltomierz Ve cy-
frowy, ktéry mierzy warto$¢ parametru i uruchamia dru-
karke DR. Zmlcrzona, lampe L na pozycji pomiarowej P
po otwarciu komory 3 fotometrycznej przesuwa si¢ na
pozyciec W,, na ktérej. wyjmuje si¢ ja z oprawki poprzez
dociéniecié ramienia 17 diwigni katowej do korpusu 10
oprawki, co powoduje odchylenie ruchomego polpierscienia
16 od trzonka lampy L na odleglo$¢ umozliwiajacq swobodne
wyjecie lampy z oprawki 2 bez koniecznosci wykrecania.
Na zwelnionej pozycji umieszcza si¢ kolejng lampe i czyn-
noéci zwigzane z automatycznym pomiarem jej parametréw
si¢ powtarzaja.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb automatycznego pomiaru parametréw elek-
trycznych i éwietlnych lamp elektrycznych polegajacy na
jednoczesnym zasilaniu kilka lamp w. czasie wstgpnego
wygrzewania ze Zrédla o niestabilizowanym napigciu poprzez
dlawiki, a nastgpnie na zasilaniu lampy na pozycji pomia-
rowej ze Zrédia o stabilizowanym napieciu poprzez dlawik
odniesieniowy znamienny tym, Ze zasilanie lampy prze-
Iacza si¢ automatycznie z wstepnego Wygrzewania na wygrze -
wanie na pozycji pomiarowej z zapewnienjem ciaglosci

2. Urzadzenie do automatycznego pomiaru parametréw
elektrycznych i $wietlnych lamp elektrycznych zawierajace
obrotewy podajnik z .oprawkami pomiarowymi rozmiesz-
‘czonymi na obwodzie zamknigtym, komor¢ fotometryczng
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z odbiornikiem promiepiowania, zesp6! urzadzen zasilaja-
cych, pulpit sterowniczy w sklad ktérego wchodzi zesp6l
sterowania napijgciami, zesp6! sterowznia napedami, komu-~
tator sterujacy polqczony z ukladem pomiarowym, zlozo-
nym z zespolu przetwornikbw, woltomierza cvfrowego
i drukarki, oraz z pomocniczym zespolem przelaczajacym,
znamienne tym, ze oprawki pomiarowe (2) s3 umieszczane
na pozycjach wygrzewania (W) i pozycji pomiarowej (P)
Wyposazonej w automatycznie otwierang i zamykang komorg
fotometryczng (3), a kazda z oprawek (2) poprzez wypror
wadzenia przewodéw zasilania lampy (L) jest polaczona
z dwupolozeniowym przelacznikiem (7), ktérego jedno
wyjécie (I) jest podlaczone do zrédla (U) niestabilizowa-
nego napigcia poprzez szeregowo wlaczony dlawik D),
drugie wyjécie (II) jest podiaczone do Zrédla (Us) stabili-
zZowanego napiecia poprzez szeregowo wigczony dlawik
odniesieniowy (Do), z kolei napedy (m,, n,) podajnika ()
i komory fotometrycznej (3) sa podlaczone do zespolu
(SN) sterowania napgdami w pulpicie sterowniczym (9)
a odbiornik (5) promieniowania, umieszczony w komorze
fotometrycznej (3), jest polaczony z ukladem poxruay;owym
(6), skladajacym si¢ z zespolu przetwornikéw (ZP), pola-
czonym z woltomierzem cyfrowym (Vc) i drukarkg (DR),
przy czym uklad pomiarowy (6) jest polaczony poprzez
oprawke (2) z wyprowadzeniami punktéw pomiarowych.
lampy (L) na pozycji pomiarowej (P) i réwnoczeénie
z pomocniczym zespolem przelgczajacym (Sp) o ukladzie
zapewniajacym ciaglo$¢ $wiecenia lamp.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze
pomocniczy zesp6l przelaczajacy (Sp) w pulpicie sterow-
niczym (9) uruchamiany na czas przelaczania lampy (L)
na pozycji pomiarowej (P) zawiera rezystor (R) boczm-
kujacy diawik odniesieniowy (De) i dwupolozeniowy prze-
lacznik (7) polaczone szeregowo.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamiegne tym, ze
oprawka pomiarowa (2), ktérej tuleja przewodzgca (12),
o dwoch réznych érednicach wewnetrznych przeznaczonych
do dwéch $rednic trzonkéw lamp, ma konstrukcj¢ dzielong
skladajaca si¢ z dwoch pélpierscieni .(15) i (16) syme-
trycznych wzgledem plaszczyzny przechodzacej przez pio-
nowg of symetrii tulei (12), z tym, ¢ jeden z pélpier§cieni
(15) jest zamocowany na stale do korpusu (10), a drugi
ruchomy (16) jest polaczony z ramieniem. (17) diwigni
katowej, ktérej o§ obrotu znajduje si¢ w korpusie (10),
przy czym ruchomy pélpiericien (16) jest utrzymywany
w polozeniu dociskajgcym pélpierscier (15), zamocowany
na stale za pomoca sprezyny (18), przytwierdzonej do
korpusu (10) i ramienia (17) diwigni w $rodkowej jego
czedci; za$ wewnatrz tulei (12) o konstrukcji dzielonej jest

.umieszczona wspdlosiowo ruchoma- tulejka (19) przewo-

dzaca, osadzona teleskopowo w cylindrycznym elemencie
(20) izolujacym, zamocowanym na stale da korpusu (10)
i utrzymywana w dolnym polozeniu przez spr¢zyne (21)
znajdujaca si¢ nad tulejka (19), z kolei wewnatrz ruchomej
tulejki (199 jest umieszczony wsp6losiowo ruchomy trzpiesi
(22). zakoniczony kryzg (23) z bolcem (24), trzpied (22)
jest dsadzony teleskopowo w izolujgcej rurce (25) o dwéch
érednicach, zamocowanej na state do ruchomej tylejki (19)
i utrzymywany - w dolnym polozeniu praez. sprezynke
znajdujaca si¢. W czgci izolpjacej rurki (25) o wigkszej
érednicy, przy czym qba polpierécienie (15) i (16) tulei (12),
ruchoma tulejka (19) przewodzgca i bolee (24) s3 polaczone
odizolowanymi przewodami (26).z czterema kolkami .(27)
kentaktowymi, umieszczonymi w izolacyjnym depku (28)
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oprawki (2), z ktérych dwa stanowia wyprowadzenia
przewodéw zasilania lampy (L), odchodzacych od pél-
pier§cienia (15) zamocowanego na stale do korpusu (10)
oraz ruchome;j -tulejki (19) i dolaczonych do zespolu (8)

*

10
zasilania, a dwa pozostale stanowia wyprowadzenia punk-
téw - pomiarowych lampy (L) odchodzace od ruchomego
polpierécienia (16) oraz bolca (24) i dolaczone do ukladu
(6) pomiarowego na pozycji (P) pomiarowej.

P -y
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