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(57) Anotace:
Vertikalna jednotka manipulatora je urc¢ena pre -2
automaticku manipuldciu s predmetmi rézného
tvaru. Funk¢na ¢ast vertikalnej jednotky tvore- -l &° 8
na telesom (1) vozika s pohonovym uzlom (4) a 4 5
pohyblivo uloZzenou nosnou ty¢ou (2) prispéso-
benou na pripojenie daldich jednotiek resp. 25— _/ 7
uchopovacich hlavic, je rieSena prestavitelne, s e ] B
moznosfou vyvaZovania hmotnosti pohybuju- 1,” T [T 12
cich sa ¢asti. Pohyb nosnej tyé¢e (2) opatrenej 1 e .9
celistyymi vodiacimi lidtami (6) umozZnuju —

pevné kladky (7) a nastaviteIné kladky (8), ktoré
su v telese (1) vozika poistené v axidlnom a !
radiadlnom smere prilozkami (12).
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Vertikdlna jednotka manipulatora

Oblast techniky

Vynélez sa tyka vertikdlnej jednotky manipulatora urcenej pre
automaticku manipuldciu s tvarovo rozdielnymi predmetmi.

Doteraijsi stav techniky

Doteraz zname prevedenia vertikalnych jednotiek priemysel-
nych robotov a manipuldtorov su charakterizované konstrukénym
riesenim deleného vedenia rdézneho tvaru, upevneného na pevnej
¢asti vertikalnej jednotky, umoZnujuiceho prostrednictvom kinema-
tického retazca, tvoreného mechanickym prevodom s tiahlami, paka-
mi, alebo retazou prenos pohybu od akénych lineadrnych, alebo
rotaénych motorov na nadvazné nosné prvky. Uvedené nosné prvky
maju spravidla kruhovy pripadne viacuholnikovy prierez, pricom su
pohyblivo vedené v statickej casti jednotky vacsinou prostrednic-
tvom kladiek. Sprievodnymi znakmi tychto vertikalnych jednotiek
si jednak robustné techniky a technologicky komplikované konstru-
kéné riesenia, ako aj zlozité riesenia uloZeni a vedeni prvkov,
nepokryvajuice v celom rozsahu naroky predovsetkym na spolahlivé
zabezpecdenie puzdier vodiacich kladiek voc¢i pohybu. Vyznac¢uju sa
tiez vyssou hmotnostou, zvysenymi ndrokmi na montaz, ako aj vys-
Sou materidlovou a cenovou naroc¢nostou.

L ]

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody v podstatnej miere odstranuje vertikalna
jednotka manipulatora podla vynalezu, pripajajuca sa na prirubu
predchadzajucej jednotky, alebo na inu pevni zakladnu umoZnujucu
tiez pripojenie vertikalnej Jjednotky v réznom smere. Podstata
vynalezu spoc¢iva v tom, Ze vertikalna jednotka pozostava z telesa
vozika opatreného nadstavcami so zabudovanymi pevnymi kladkami,
prestavitelnymi kladkami a prilozkami a z nosnej tyce, zaroven je
opatrena pohonovym uzlom, uspdsobena na pripojenie vyvaZovacieho
zariadenia a vybavenda dalsimi funkénymi skupinami, elementami pre
vlastné polohovanie, energetickymi suciastkami a tiezZ tvarovou
vystupnou prirubou. Nosna ty¢ je vedena medzi pevnymi a nastavi-
telnymi kladkami prostrednictvom podla pozdlznej osi geometricky
sumernej vodiacej 1listy opatrenej na oboch 8irsich stranach
obdlzZnikovymi osadeniami cez ktoré vedu upevnovacie otvory
a strediace otvory, pri¢om na oboch uZsich straniach celistvej
vodiacej listy su vytvorend vedenia. Na oboch koncoch nosnej tyce
si pevné dorazy a nabehové bezpecnostné listy. PozdlZ nosnej tyce
sa upevnuje vodiace pero s prestavitelnymi kamerimi a clonkami
a ozubeny hreben. Energetické privody od pohyblivého energetické-
ho nosic¢a k tvarovej vystupnej prirube si vedené vo vnutri nosnej
tyce.

Nadstavce telesa vozika vertikalnej jednotky manipulatora su
vybavené zavitmi a vybraniami ktoré zodpovedaju tvaru priloZiek
opatrenych na svojej spodnej casti radialnymi vybraniami o polo-
mere rovnajucom sa polomeru pouzdier pevnych kladiek a nastavi-
telnych kladiek. Na spodnej strane maju prilozZky vytvorené vystu-
pky osadené na jednej strane radialneho vybrania zapadajuce do
drazok puzdier pevnych kladiek a nastavitelnych kladiek. V hornej
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Casti su priloZky opatrené esSte zahlbeniami pre zapustenie upev-
novacich skrutiek s poistnymi podloZkami.

Uvedené usporiadanie celistvych vodiacich 1ist nosnej tyce
vertikdlnej jednotky a upevnenie puzdier kladiek v telese vozika
priloZkami, v podstatnej miere odstranuje komplikdcie pri ustavo-
vani nosnej tyc¢e vo valivom vedeni vozika, svojou tuhostou priaz-
nivo ovplyvnuje dynamické charakteristiky jednotky a zaroven
umozfiuje lahkd montdZz a zoradenie zabehu vystupného pastorka
pohonového uzla s ozubenym hreberiom osadenym na vodiacich listach
a spoloCne spojenych s nosnou tycou jednotky. PouzZitie integrova-
ného snimacového a signaliza¢ného bloku, ako aj spdsob snimania
jednotlivych poldéh zabezpeduje lahku prestavitelnost pozadovaného
funkéného zdvihu jednotky, pric¢om udelovanim impulzu pre brzdny
rezim motora pohonového uzla odpadd aj pouzitie ucelovych tlmidov
pracovnych poldh. Ukonc¢enie vertikdlnej jednotky vystupnou priru-
bou umozZnuje tieZ variantne napojenia jednak uc¢elovych chapadiel
s vlastnym sklapanim, ako aj réznych technologickych hlavic.

Pohlad obrazkov na vykresoch

Vertikalna jednotka manipuldatora je popisanda na zaklade
vykresu, kde na obr. 1 je znadzorneny pohlad na celkovu zostavu
jednotky, na obr. 2 je =znazorneny jej priecny rez rovinou A-A
z obrazku 1, zndzornujuici nosnu ty¢ osadenu celistvou vodiacou
liStou a na obr. 3 Jje v reze detail prilozky puzdier pevnych
a nastavitelnych kladiek.

Priklad prevedenia vynalezu

Vertikalna jednotka manipulatora pozostava z telesa 1 vozika
prispbésobeného pre pripojenie k prirube 25 predchadzajuicej nosnej
jednotky resp. 1inej pevnej zakladni, =z vyvaZovacieho zariadenia
3, z integrovaného snimacového a signalizac¢ného bloku 5, pohono-
vého uzla 4, ktorého vystupny pastorok 10 spoluzaberda s ozubenym
hrebenom 9, wuloZenym pozdline v osadeni 61 na Sirsich stranach
65 celistvym vodiacich 1ist 6 na uZsich stranach 66 opatrenych
vedeniami 64 upevnenych cez upevnovaci otvor 62 a strediaci otvor
63 na nosnej ty¢i 2 vertikdlnej jednotky, pohyblivo uloZenej
pomocou pevnych kladiek 7 a nastavitelnych kladiek 8 uloZenych
v telese 1 vozika a nadstavcoch 1l1. V priec¢nom reze celistvu
vodiacu 1listu 6 v je]j vedeniach 64, obopinaju pevné kladky 7
a nastavitelné kladky 8 a zaroven ju vedu na jej ¢elnych, zadnych
a bo¢nych plochach, kym teleso 1 vozika a nadstavce 11 su opatre-
né zavitmi 111 a vybraniami 112 pre priloZky 12, ktoré svojim
radialnym vybranim kopiruju puzdra 71 pevnych kladiek 7, puzdra
81 a nastavitelnych kladiek 8 a zaroven svojimi zo spodej strany
osadenymi vystupkami 122 tvoriacimi jednostranné lemy radidlneho
vybrania 121 priloziek 12 zapadajuce do drazok 171 puzdier 71
pevnych kladok 7 a drazok 181 puzdier 81 nastavitelnych kladiek
8, pricom z opac¢nej strany maju prilozky 12 zahlbenia 123 s upev-
novacimi skrutkami 13 a poistnymi podlozkami 14. V spodnej c&asti
je nosna tyc¢ 2 opatrend tvarovou vystupnou prirubou 15 osadenou
energetickymi prechodkami 16 a elektropripojkou 17, pridom ener-
goprivody 18 od pohyblivého energetického nosi¢a 19 k vystupnej
tvarove]j prirube 15 su vedené vnutrajskom nosnej tyce 2. Tato je
dalej vybavena koncovymi dorazmi 20, nabehovymi listami 21 vodia-
cim perom 22, prestavitelnymi kamenmi 23 a clonkami 24.
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Funkcia vertikalnej Jjednotky manipuldtora vychadza z jej
urcenia Vv oblasti manipuldcie s tvarovo rozdielnymi predmetmi.
Spo¢iva v priamoc¢iarom pohybe nosnej tyc¢e 2 osadenej celistnymi
vodiacimi listami 6 v pevnych kladkdach 7 a prestavitelnych klad-
kach 8 telesa vozika 1, ktory je upevneny na prirube 25 predoslej
nosnej jednotky resp. inej pevnej zakladne. Pohon nosnej tyce 2
je odvodeny od pohonového uzla 4 prostrednictvom spoluzaberajice-
ho vystupného pastorka 10 a ozubeného hreberia 9, ktoré umozZnuju
prenos Kkrutiaceho momentu na linedrny pohyb nosnej tyée 2. Tato
je v spodnej casti opatrend tvarovou vystupnou prirubou 15 so
strediacou energetickou prechodkou 16 elektropripojkou 17
a v hornej casti pohyblivym energetickym nosic¢om 19. Nosna tyd
2 je dalej opatrena koncovymi dorazmi 20 s bezpeénostnymi nabeho-
vymi listami 21, pricom impulzy pre pohonovy uzol 4, ako aj
spésob snimania jednotlivych poldh integrovanym snimacovym a sig-
naliza¢nym blokom 5 sui odvodené od cloniek 24 upevnenych na pre-
stavitelnych kamenoch 23, uloZenych posuvne na vodiacom pere 22.
Puzdra pevnych kladiek 7 a nastavitelnych kladiek 8, sui v telese
vozika 1 a nadstavcoch 11 upevnené v radidlnom aj v axidlnom sme-
re pomocou priloZiek 12 umiestnenych vo vybraniach 112 upevrnova-
cimi skrutkami 13 a poistnymi podlozZkami 14.

Priemyselné vyuzitie

Vyuzitie vertikdlnej jednotky podla vynalezu sa predpoklada
pri automatickej manipulacii s tvarovymi vyliskami na vstrekova-
cich strojoch, ako jednej zo samostatnych jednotiek manipulatora,
je vs$ak mozné ju aplikovat v réznych pracovnych polohach aj
u inych typov zariadeni prichadzajucich do styku s predmetmi
rézneho geometrickeého tvaru.
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PATENTOVE NAROKY

Vertikalna jednotka manipuldtora, upeviujuca sa na pevnu
zakladnu telesom vozika opatreného nadstavcami so zabudovanymi
pevnymi kladkami prestavitelnymi kladkami a prilozkami, sucas-
ne uspdésobeného na pripojenie nosnej tyée a dalSich funkénych

-skupin, zaroven vybavena polohovacimi elementmi a tvarovou

vystupnou prirubou s energosuc¢astami, vy znadcd¢ena
t ym, 2Ze teleso (1) vozika Jje osadené nadstavcami (11)
a nosna ty¢ (2) je osadend celistvou vodiacou listou (6) geo-
metricky sumernou podla pozdlznej osi a opatrenou na oboch
$irsich stranach (65) obdlZnikovymi osadeniami (61) s upevrio-
vacimi otvormi (62) a strediacimi otvormi (63) a na oboch
uzsich stranach (66) opatrenou vedeniami (64).

Vertikalna jednotka manipuldtora podla bodu 1, vy znac¢ e-
n a t y m, Ze nadstavce (11) telesa (1) vozika su opatrené
zavitmi (111) a vybraniami (112) kopirujucimi tvar priloZiek
(12), ktoré su zo spodnej strany opatrené jednak radialnymi

vybraniami (121) o polomere rovnajucom sa polomeru puzdra
(71) pevnej kladky (7) a polomeru puzdra (81) nastavitelnej
kladky (8), ako aj asadenymi vystupkami (122) tvoriacimi

jednostranné lemy radidlneho vybrania (121) priloZiek (12)
zapadajice do drazok (171) puzdier (71) pevnych kladiek (7)
a drazok (181) puzdier (81) nastavitelnych kladiek (8), pricom
prilozky (12) su zaroven v hornej casti opatrené zahlbeniami
(123).

3 vykresy
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