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niti Siciho stroje

Vynédlez se tyka zapojeni ridictho obvodu
stopmotoru slouziciho pro ovladani odstiihu
niti Siciho stroje.

Ridici zatizeni pro odst¥ih niti Siciho stroje
zajistuje, Ze odstfih niti a pootoceni Siciho
stroje do ptisluiné polohy jehelniho mecha-
nismu lze provadét po predchozim §iti jen
jedenkrat, do dosaZzeni poZadované polohy
jehly na zakladé povrchu obsluhy stroje.

Je zndmo zapojeni ridiciho obvodu Siciho
stroje pro odstfih niti u stopmotoru, ktery
méa na horni h¥ideli Sictho stroje usporadén
polohovy spina¢ se &tyfmi krouzky. Jeden
z nich je privadéci a druhy slouZi pro urceni
zékladni polohy, zpravidla doplni tGvraté je-
helniho mechanismu. v )

Dalsi dva krouZky. zabezpetuji zastaveni
Siciho stroje s jehlou v horni poloze a fizeni
vlastniho sti#ihaciho tstroji. Krouzkim jsou
prifazeny sbéraci karti¢ky a vedenim jsou
spojeny s fidicim obvodem zatizeni.

Nevyhoda spodivd v nutnosti opatteni do-
savadnich stopmotort dal$im krouzkem a ve
'slozitém serizeni tohoto krouZku stopmotoru
viei trem zékladnim. Navic se rozmérové
zvétiuje celé ustroji stopmotoru a vyzaduje
si sbéracich kartadkd a spojovacich vedeni
s fadou relé. :

Dalsi znadmé zapojeni tidicitho obvodu za-
hrnuje op&t stopmotor se tiemi ovladacimi
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-krouzky na hlavni hiideli Sictho stroje, z nichZ

jeden urcéuje dolni a druhy horni polohu je-
helniho méchanismu. Navaznost uvedeni od-
sttihu do ¢&innosti po piedchozim zapoSiti a
jednordzové sepnuti odstfihu je zabezpeceno
samostatnym relé, které je ptipojeno k sou-
stav® vlastniho stopmotoru a fidi  ¢innost
hlavniho fidiciho obvodu. Relé predstavuji ve
vybaveni stopmotoru mechanické prvky navic .
naroéné na konstrukéni prostor a k tomu jesté
sloZité a ne vidy zcela spolehlivé.

Cilem vynalezu je odstranit tyto nedostat-
ky. Ukolem vyndlezu je vytvofit zapojeni
tidiciho obvodu stopmeotoru a odstfihu niti

‘Sictho stroje, které by. bylo jednoduché .a

funkéné zcela spolehlivé.
Ukol je vyteSen zapojenim Fidiciho obvodu

~podle vynélezu, jehoZ podstata spoéiva v tom,
Ze k sériovému zapojeni prvniho relé, spina- -

ciho kontaktu ovladaciho relé a odpinaciho

kontaktu polohového spinace Siciho stroje je

ptipojena jednak sériovd kombinace relé od-
stfihu, spinaciho kontaktu ovladaciho relé a
odpinaciho kontaktu polohového snimacde a
jednak sériovd kombinace prvniho odporu a
tyristoru, pri¢emZ ridici elektroda tyristoru
je ptipojena pies druhy odpor k prvnimu
vyvodu piepinaciho kontaktu ovladaciho relé,
kde anoda tyristoru je spojena ptimo se stfed-

nim vyvodem - piepinaciho kontaktu oyléda’-



ctho relé, jehoZ druhy vyvod je spojen pres
paralelni kombinaci kondenzitoru a odporu
v sérii se spinacim kontaktem s uzlem spo-
jené relé odstfihu a spinaciho kontaktu, ktery
je spojen s vystupem ridiciho obvodu.

Dalsi vyhody a vyznaky vynalezu vyplyvaji
z popisu a vykresu zapojeni, kde znaédi
obr. 1 schematicky $ici stroj se stopmotorem,
obr. 2 zapojeni Fidiciho obvodu. ,

Na obr. 1 je schematicky znézornéno uspo-
radani Siciho stroje 1 s pohonnou jednotkou,
napiiklad stopmotorem 2. Stopmotor 2 je za-
Fizeni, které slouzi jednak k pohonu Siciho
stroje 1 ve dvou zakladnich reZimech, a to
vlastni §iti, kdy je pozadovan pohon z nulové
do maximdlni otaéivé rychlosti, dile inten-
zivni ubrzdéni Siciho stroje do konstantni po-
malé otacivé rychlosti a jednak zastaveni §i-
ciho stroje z pomalé ot4déivé rychlosti v urdité
poloze jehelniho mechanismu, pti¢em% brzdé-
ni a zastaveni Siciho strpje v poZadované po-
loze se provadi automaticky na zékladé po-
- velu obsluhy.

Takto vybavenou S8ici jednotku je moZno
doplnit zafizenim pro odstfih niti. Cinnost
stfihaciho zafizeni probihd automaticky, syn-
chronné s éinnosti $iciho stroje aZ do zastave-
ni s jehelnim mechanismem v horni Uvrati
lze v ni us$ité dilo vyjmout z iciho prostoru.

V rameni Siciho stroje 1 je umistén hlavni
htidel 3, na kterém jsou upevnény setrvaénik
s hnanou femenici 4 a polohovy spinad se
tfemi odpinacimi kontakty 5, 6, 7 polohového
spinade a se sbéracimi karta¢ky 9. Odpinaci
kontakty 5 a 7 polohového spinade jsou na
obvodé opatieny izolaénimi segmenty 8 a vo-
divé spojeny s odpinacim kontaktem 6, po-
lohového spinade, ktery je na obvodé bez pie-
ruSeni. VSechny odpinaci kontakty 5, 6, 7
polohového spinade jsou pres stéraci kartac-
ky 9 pripojeny v bodech A, B, C do fidiciho
obvodu stopmotoru 2. Izola¢ni segmenty 8
jsou na hlavnim htideli 3 nastaveny tak, Ze
uréuji okamzik zastavenf Siciho stroje v po-
Zzadované poloze jehly nebo nifové paky, a to
odpinaci kontakt polohového spinade uréuje
zastaveni Siciho stroje v okamZiku doplni
uvraté jehly, odpinaci kontakt 7 polohového
. spinade urduje zastaveni stroje v okamziku
horni tvraté nifové paky.

Hlavni hiidel 3 je spojen femenici 4 kli-
. novym femenem s vystupni femenici 10 stop-

motoru 2. Otaéiva rychlost vystupni femenice -

10 je fizena obsluhou pomoci ovladaciho
ustroji stopmotoru Slapkou 11.

Vlastn{ fidici obvod sestdva z prvniho relé
14, které je ovladdano jednak prvnim spinacim
kontaktem 13, ktery je jednim pélem pii-
pojen na vstupni stranu civky prvniho relé
14, druhym pdlem na sbérnici 31 a k tomu
prvnimu spinacimu kontaktu 13 je paralelné
sptipojen odpinaci kontakt 5 polohového spi-
nade se sériové pfipojenym spinacim kontak-
tem 15 prvniho relé 14.

. Déle ridici obvod sestdv4 z ovlddaciho relé ’

22, které je fizeno druhym spinacim kontak-
tem 20, jehoZ jeden pél je pfipojen na vstup-

ni stranu civky ovlddaciho relé 22, druhy pél
na kladny pél elektrolytického kondenzatoru
24, ke kterému je paralelnd ptipojen odpor
23. Zaporny pél tohoto kondenzatoru 24 je
pfipojen pres v klidové poloze propojenou
cestu prepinaciho kontaktu 16 na anodu ty-
ristoru 17. Vstupni strana civky ovladaciho
relé 22 je dale pripojena na spinaci kontakt
26 ovladaciho relé 22, ktery je v sérii spojeny
se tfetim odpinacim kontaktem 7 polohového
spinade, jehoz druhy pél je ptipojen na sbér-

- 'nici 31 a jednak na vystup 32 z tidiciho ob-

vodu, ktery je pripojen na zndmy tranzisto-
rovy spinaé zalizeni pro odstiih niti.

Prepinaci kontakt 16 ovladaciho relé ve své
pracovni poloze propojuje pi‘es prvni odpor
29 a druhy odpor 30 ridici elektrodu tyristoru
17 na sbérnici 33, Paraleln& k #¥idicimu obvo-
du je pripojen elektromagnet 28 spojeny
\ 1sérii se spinacim kontaktem 27 ovladaciho
relé.

Cely ridici obvod je paralelné pfipojen na
dvé sbérnice, z nichZ prvni sbérnice 31 ma
zéporny elektricky potencial a druha sbérnice
33 kladny potencidl zdroje stejnosmérného
napéti. v
Ridici obvod pracuje nasledovné
Pri seSlapnuti Slapky 11 ze zakladni polohy
12 zapne nejprve prvni spinaci kontakt 13,
ovladajici ridici obvod pro zastaveni Siciho
stroje v dolni uvrati jehly, tj. prvni relé 14
zapne. Toto prvni relé 14 se vlastnim spina-
cim kontaktem 15 pfipoji na prvni odpinaci
kontakt 5 polohového snimade prepinacim
kontaktem 16 ovladaciho relé zapne pies od-
pory 29 a 30 tyristor 17, ktery se potom déile
udrzuje v zapnutém stavu pres prvni odpor
29,
DalSim seSlapovanim $lapky 11 do polohy
18 se ot4livd rychlost vstupni femenice 10
zvySuje na maximdlni hodnotu. Pfi vréceni
Slapky 11 do zakladni polohy 12 se rozpoji
prvni snimaci kontakt 13, éimZ je dan povel
k brzdéni Siciho stroje na konstantni pomalou
otééivou rychlost. P dosaZeni této rychlosti
je doba preruSeni elektrického obvodu izo-
laénim segmentem 8 na prvnim odpinacim
kontaktu 5 polohového spinade vétsi, ne% éa-
sova konstanta vybijeni kondenzatoru 19,
prvni relé 14 tim dopadné, pfi¢emZ vystupni
femenice 10 se zabrzdi a hiidel 3 se zastavi
s jehlou v dolni Gvrati.

Tento proces probih4 automaticky a 1ze jej
libovolné opakovat. Po dosaZeni polohy dolni
uvraté jehly je moZno dat povel k é&innosti
mechanismu pro odstéih niti v u$itém dile.
Cinnost zafizeni pro odstfih niti vyZaduje
soucasné pootolit Sici stroj z dolni dvraté
jehly do horni tvrat® nifové péky, kde je
odsttih ukonéen. Povel k odstfihu niti je dan
zapnutim spinaciho kontaktu 20, které pro-
vede obsluha seSldpnutim $lapky 11 do polo-
hy 21. Zapnutim tohoto druhého kontaktu 20
se uzavira jedna éast ovladaciho obvodu ovla-
daciho relé 22, a to ptes odpor 23 a elektro-
lyticky kondenzator 24, pi‘es pfepinaci kontakt
16 ovladaciho relé a z pirechoz{ ¢innosti prvai~



ho relé 14 zapnuty tyristor 17. Nabijecim
proudem do kondenzétoru 24 zapne ovladaci
relé 22 a svym spinacim kontaktem 26 se pie-
poji na treti odpinaci kontakt 7 polohového
spinade, ¢imZ se uzavie druhé ¢ast ovladaciho
obvodu. :

Uzavirenim tohoto obvodu, tj. anoda tyris-
toru 17 je pres prepinaci kontakt 16 ovlada-
ciho relé, odpor 23, druhy spinaci kontakt 20,
spinaci kontakt 26 ovladaciho relé a dva od-
pinaci kontakty 6, 7 polohového snimade pfi-
pojena na sbérnici 31 napéjeciho zdroje, ty-
ristor 17 se uzavie, druhy spinaci kontakt 20
se vyfadi z opétné funkce a odpor 23 vybiji

elektricky naboj na kondenzitoru 24 a tim

ho ptipravuje k dali ¢innosti.

‘Ovladaci relé 22 svym.dalsim spinacim kon-
taktem 27 zapina elektricky magnet 28 ovla-
dani stopmotoru do malé otacivé rychlosti.
Vystup 32 slouzi k ovladani st¥ihactho me-
chanismu. Prichodem izola¢niho segmentu
tretiho odpinacitho kontaktu 7 pres shéraci
kartacek 9 je ovladaci obvod 22 rozpojen, toto
relé odpadne, tim je ukonéen odstfih niti a
gici stroj se zastavi v horni Gvrati nifové

" péky.

Zapojenim druhého spinaciho kontaktu 20

se uzavie obvod ovladdaciho relé 22 odstrihu
ptes RC — ¢len tvofeny odporem 23. a kon-
denzatorem 24 a dale pres piepinaci kontakt
16 ovladaciho relé, ktery v klidové poloze
uzavird obvod pfres anodu ryristoru 17. Po
zapnuti ovladaciho relé 22 se uzavite obvod
tvotfeny spinacim kontaktem 26 ovladaciho
relé 22 a odpinacim kontaktem 7 polohového
snimade, urcéujiciho zastaveni S&icitho stroje
v horni uvrati jehly.
Uzavietim tohoto obvodu je zkratovan tyris-
tor 17, tj. je zhasnut. Tim je dosaZeno, Ze
povel k odstiihu niti 1ze druhym spinacim
kontaktem 20 provést pouze po predchozim
$iti po dosaZeni dolni uvrati jehly ve stanove-
né dotadeci rychlosti stroje, a to pouze jeden-
krat.

Uvedeny Fidici obvod je moZno dale s vy-
hodou vyuzit pro oviddani jinych pokynd Si-
ciho stroje, a to napfiklad pro blokovani ¢in-
nosti obsluhy bé&hem odstfihu tak, Ze nelze
Sici stroj po dobu odstifihu uvést do vy3si ota-
¢ivé rychlosti, nebo pro automaticky zdvih
patky bezprosttedné po okonceni odstfihu a
podobné.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni ridiciho obvodu stopmotoru slou-
Zictho pro ovladdni odstiihu niti Siciho
stroje, zahrnujici relé s paralelné ptipoje-
nym prvkem, naptiklad kondenzatorem pro

zpozdeni odpadu ovladaciho relé, které ob- .

sahuje spinaci a pfepinaci kontakt a k této
paralelni kombinaci je do série pfipojen
hlavni spinaé¢ Siciho stroje, k némuZ je
paralelné piipojen spinaci kontakt ovlada-
ciho relé a sériové odpinaci kontakt polo-
hového snimade Sictho stroje, urcujiciho
polohu jehly, vyznacujici se tim, Ze k sé-
riovému spojeni prvniho relé (14), spinaci-
ho kontaktu (15) tohoto relé a odpinaciho
kontaktu (5) polohového snimade Siciho
stroje je pripojena jednak sériovd kombi-
nace ovladaciho relé (22) odstiihu spinaci-
ho kontaktu (26) ovladaciho relém odpina-
ciho kontaktu (7) polohového snimace a
jednak sériovd kombinace prvniho .odporu

(29) a tyristoru (17), pri¢em? #idici elektro-
da tyristoru (17) je pfipojena ptes druhy
odpor (30) k prvnimu vyvodu piepinaciho
kontaktu (16) ovladaciho relé, kde anoda
tyristoru (17). je spojena pfimo se stfednim
vyvodem ptepinaciho kontaktu (16) ovla-
daciho relé, jehoz druhy vyvod je spojen
pres paralelni kombinaci kondenzatoru (24)
a odporu (23) v sérii se spinacim kontaktem
(20) s uzlem spojené ovladaci relé (22) od-
sttihu a spinaciho kontaktu (26) ovladaciho
relé (22), ktery je spojen s vystupem (32)
- Fidictho obvodu. :

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznaéujici se tim,
%e paralelné k sériovému zapojeni prvniho
odporu (29) a tyristoru (17) je pripojena’
sériovd kombinace civky elektromagnetu
(28) a druhého spinaciho kontaktu (27) ovla-
daciho relé.

2 vykresy
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Obr. 2

Vytladili TSNP, n. p., Martin Cena Kés 2,40
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