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Anordning ved fgrerplass for kjgretgy for
behandling av tgmmer.

Foreligéende oppfinnelse angar en anordning ved férerplassen for
et kjoretoy for behandling av tobmmer i forbindelse med tommer-
hugst.

Det er kjent kjoretdyer for bruk ved behandling av tSmmer og
omfattende en rammeanordning som er fast anbragt pd kjoretdyet

og danner et beskyttet omrade for foreren av kjbretdyet, en bom
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hvis ufstfékﬂiﬁg kén‘fégﬁléreé‘og er svingbart montert pd ramme-
anordningen vertikalt over en forerplass i det'beskytteaéJomréde,
hvor bommen er innrettet til & svinges om en stort sett'veffikal
akse og ved sin fri ende er utstyrt med en trebehandlingsanordning
og hvor forerplassen omfatter styreinnretninger for pavirkning av
kjoretoyets mandvreringsinnretninger og for mandvrering av bommen
og trebehandlingsanordningen samt eventuelle ytterllgere tre—
behandlingsanordninger pa kjdretodyet.

Foreliggende oppfinneiée gdr ut pd en anordning ved forerplassen
for et kjoretdy av den foran nevnte art som derved f£ar en mer
kompakt og enkel form med stdrst mulig stabilitet.

Det szregne ved oppfinnelsen bestdr i at forerplassen, som er
anordnet i rammeanordningen er svingbart lagret om en stort sett
vertikal akse og at forerplassen og bommen er sammenkoblet for
samtidig svingebevegelse.

Ytterligere trekk ved oppfinnelsen,vil_ffemgé av kravene, og
fordelene ved oppfinnelseh vil fremgd av den etterfolgende
beskrivelse av en eksempelvis'utférelsesform; idet de£ vises til
vedfoyde tegninger.

Fig, 1 er et sideriss av et kjoretdy med en forerplassanordnlng i
henhold til oppfinnelsen,

Fig. 2 er et horisontalsnitt gjennom den ovre del av kjoretdyet og
viser forerplassen med‘étyreinnretningen.

Fig. 3 er et vertikalsnitt i utsnitt og viser skjematisk den
fremre chassisdel-i det kjoretdy som er vist i fig. 1 og 2, samt
forerplassen og bomunderstdttelsen og ogsé drivanordningen for
kjoretoyet.

Fig. 4 viser skjematisk, sett ovenfra, den stdrste og den minste
rekkevidde for bomanordnlngen anordnet pa det kJoretoy som er v1st»
i fig.-1 - 3.

Fig. 5 viser bomunderstdttelsen, sett ovenfra.
Fig. 6 er et snitt etter den trinnformede linje 6-6 i fig. 5.
Fig. 7 er et snitt etter linjen 7-7 i fig. 5.

Fig. 8 viser i utsnitt sett fra siden férerplassen med férersete,
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dreibar understdttelse samt styreventiler for styring av.
kjaretdyets drift..

Fig{ 9 viser det samme som i fig. 8, sett forfra.
Fig, 10 viser det samme som i fig, 9, sett ovenfra,
Fig. 11 viser skjematisk kjoretsyets strupeventil-styreanordning.

Fig, 12 viser, sett ovenfra, kombinasjonen av den dreibare
understottelse for forerplassen og den dreibare hydrauliske
kobling mellom kjoretoyets kraftkilde og de forskjellige
styreinnretninger pa forerplassen.

Fig. 13 ®r et snitt etter linjen 13-13 1 fig, 12,

Fig. 14 viser skjematisk, sett p& skré, en trebehandlingsanordning
innrettet til & festes pd bommen.

Fig. 15 viser, sett ovenfra, kappeanordningen i den trebehandlings-
anordning som er vist i fig. 1k,

Fig. 16 viser, sett bakfra, en automatiskvirkende bankanordning
for bruk i et kjoretosy som vist i fig. 1 og 2.

Fig. 17 viser skjematisk de hydrauliske kretslop.

I fig. 1. er det vist et tommerbehandlingskjoretsy 10 bestiende

av en fremre chassis-del 20 eg en bakre chassis~del 40 som er
innbyrdes forbundet slik at de kan svinge i forhold til hverandre
om en sfort sett vertikal akse A-A. Kjoretdyet omfatter videre
en bomanordning 60 som er svingbart anbfagt pd den fremre chassis-
‘del 20 ved hjelp av en svingeunderstdttelse 80, samt en
trebehandlingsanordning -500 anbragt pd den bakre chassis-del L4O.
En trebehandlingsanordning 120, som fortrinnsvis er et fellehode
bestlende av en kapper og en griper, er svingbart forbundet med
bommen nmr dennes fri ende. Kjdretosyet bestlende av fremre og
bakre chassis-del 20, henhv, 40 utgjore et velkjent leddet
kjdretsy, f.eks., av den type som fremstilles av Clark Equipment
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Kjoretsyet- 10 omfatter, som -det fremgdr av fig. 3, en motor- |
anordning 21 anbragt pd den fremre chassis-del 20 og i driv-
forbindelse, over en dreiemomentomformer 22 og en drivaksel

24, med en utveksling 23 som omfatter et nedre parti 234 som er

i drivforbindelse over drivaksler 25 og 26 med fremre og bakre
chassis-del 20, henhv, 40, En driftsbremse 27 kan vare anordnet
eksempelvis i drivakslen 26 slik det er vist i fig. 3. Det vil
vere klart at hjulene i fremre og bakre chassis-del drives over
fremre, henhv. bakre differensialanordninger av den art som er
vanlig for denne type kjﬁretdyer; Utvekslingen 23 er drivforbundet
med en hydraulisk pumpe P som gir energi for drift av bomanordningn
og dennes tilbehsr slik det skal beskrives nedenfor. '

Den fremre chassis-del 20 omfatter et rammeverk 28 som danner et
beskyttet omradde eller en forerhytte for foéreren av kjoretdyet.
Rammeverket 28 er en stiv konstruksjon best8ende.av et antall
stolper 29, 30, 31 og 32 som er .fast forankret pd chassisdelen 20.
Mellomrommene mellom stolpene 29-32 kan fylles med plater,
f.eks, av gjennomsiktig material som eksempelvis plast, glass

- e.,1. hvis det er onskelig & danne et lukket rom. Hver av
stolpene 31 og 32 omfatter et svre horisontalt parti som er
forbundet med hver sin av de dvrige stolper 30, henhv., 29, En
plan plate'33~daﬁner et tak orer fbrerhytten og er festet til de
horisontale partier av stolpene 31 og 32, Forerhytten omfatter
videre en gulvplate 3% festet til chassisdelen 20 og anbragt
vertikalt over i det minste en vesentlig del av drivanordningen
for kjoretdyet. Svingeunderstdttelsen 80 som.skal beskrives .
nedenfor og som benyttes for den svingbare underststtelse av
bomanordningen 60 pd kjoretsyet er festet til takplaten 33.

Inne i forerhytten er fﬁrerplaésen 200 anbragt. Forerplassen skal
beskrives nzrmere nedenfor men allerede né& skal det sies at den
omfatter et forersete samt styreanordninger for bomanordningen og
dennes tilbehsr. Bade forersetet og styreanordningene er anordnet’
for svingebevegelse om en felles vertikal akse samtidig og

sammen med svingebevegelsen for bomanordningen.
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'Trebehandlingsaﬁordningen EOQ, som €r anbrégt pa den bakre
chassis-del 40, kan vére'en'aﬁtomatiskvirkende bankanordning
eller en-behandlihgsanordning omfattende en kapper, en

barkf jerner, en kvistfjerner og/eller eh,fliskutter, f.eks.
en anordning av én art som er vist og beskrevet i den
tilgjengeliggjorte norske patentansckning nr. 140.686.

Chassisdelene 20 og 40O er som foran nevnt svingbart forbundet

med hverandre for relativ svingebeveglse om en vertikal akse

A-A, Om onsket kan chassisdelene vare slik utfort at de lett

kan skilles fra hverandre slik at den fremre chassisdel 20 kan
benyttes med forskjellige bakre chassisdeler 40. S8ledes kan

en av disse bakfe chassisdeler 40 vare utstyrt med en bank-
anordning mens en annen kan vere utstyrt med behandlingsutstyr,

og den fremre chassisdel 20, som kan benyttes med begge de

bakre chassisdeler omfatter en bomanordning med en trebehandlings-
arordnig som f.eks. en griper eller en feller innrettet til
eksempelvis 1 det ene tilfelle & laste trestammer p& bankanordningm
og i det annet tilfelle & fore trestammer til og inn i
behandlingsutstyret.

Som vist 1 fig. 5-7 omfatter svingeunderstdttelsen 80 for
bomanordningen 60 et stasjonzrt, dvs. ikke-dreibart parti 81 som
er 1gsbart festet til takplaten 33 pd forerhytten ved hjelp av et
antall bolter 82, samt et dreibart parti 83. De to partier 81

og 83 er dreibart innbyrdes forbundet ved hjelp av friksjons-
nedsettende innretninger, f.eks. kuler 84 anbragt mellom dem,

Det dreibare parti 83 omfatter en drift-transmisjon-anordning 85
og et bomfeste 86 som er 1dsbart festet pd et ringformet element
87 ved hjelp av et antall bolter 88, Transmisjonsutstyret 85 og
bomfedet 86 omfatter en bunnplate 89 med en &4pning 90 som ligger
over en A&pning 34 i takplaten 33. Fra bunnplaten 89 rager det

opp sammenhengende vegger $1 som sammen med en dekkplate 92 og et

parti av bunnplaten 89 avgrenser et drevhus.

Dekkplaten 92 er l1lssbat festet pd sideveggene 91 ved hjelp av
et antall bolter 92A og kan lett fjernes for vedlikeholdsarbeid
p& tannhjulene i drevhuset., I drevhuset er det anbragt et tannhjul
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93 som er festet pé& en hulendet aksel 9% som er lagref i lagre
95 og 96 i dekkplaten 92, henhv. bunnplaten 89; Den hulé ende
av akslen 9% har ikke-sirkulert tverrsnitt og er innrettet for

mottagelse av en tilsvarende utformet drivaksel fra-en drivmotor-

"M1. Motoren M1 er en hydraulisk motor som er vist strek- -punktert

i fig. 6 og kan vare 1dsbart festet eller festet pa annen mite -
pd dekkplaten 92,

Tannhjulet 93 er i inngrep med og driver et tannhjul 97 festet
p& en aksel 98 som er lagret i lagre 99 og 100 i bunnplaten 89,
henhv. dekkplaten 92. Et ytterligere tannhjul 101 er dreiefast
forbundet med akslen 98 og er i .dinngrep med et tannhjul 102 festet
pa en aksel 103 som er lagret i lagre 104 og 105 i bunnplaten 89,
henhv. dekkplaten 92. - Et tannhjul 106 er festet pd akslen 103

og er anbragt pd denne utenfor drevhuset og ner bunnplaten 89.
Tannhjulet 106 er i inngrep med em utvendig tannkrans 107 pd den
ytre omkrets. av det stasjonzre parti 81;:~Det vil forstlds at ved
hjelp av tannhjulsammenstillingen 93, 97, 101, 102,'106 og 107
kan - svingeunderstottelsen som bzrer bommen- 60 drives selektivt
av.motoren M1 for svingning.av bommen om en vertikal akse.

Bomunderstottelsen eller bomfestet 86 omfatter et par Srer 108

og 109 som er festet ved swlsing eller pa annen mate til bunn-
platen 89 og en av drevhus-sideveggene 91, Disse orer er

utstyrt med koaksiale'épninger innrettet til & oppta en bombzre-
tapp 6%. Et ytterligere par Srer 108A og 109A er festet til hver
sin av de forstnevnte gérer 108 og 109 og er utformet med
koaksiale &pninger innrettet til & oppta en festetapp 66 for en -
hydraulisk sylinder 65.

" Orene 108 og 109 rager opp over drevhuset og, om onsket, kan

dekkplaten 92 vere utformet med spor innrettet til & samvirke
de respektive drer 108 og 109 og dermed £il & p031sgonsfastsette'<
dekkplaten.

Bomanordningen 60 er svingbart forbundet med bomfestet 86 ved -

" hjelp av tappen 64 og bestdr av et par stive bomdeler 61 og 62

som er svingbart forbundet med hvesndre ved hjelp av en tapp 63.
Svingebevegelsen av bomdelen 61‘om tappen 64 bevirkes av den -
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hydrauliske anordning 64 som er -svingbart forbundet med bomfestet
86, henhv, bomdelen 61 ved hjelp av tapper 66 og 67. P& samme
mdte styrer en hydraulisk anordning 68 svingebevegelsen av
bomdelen 62 idet den hydrauliske anordning er svingbart forbundet
‘med bomdelen 61 ved help av en tapp 69 og med bomdelen 62 ved
hjelp av en tapp 62. De hydrauliske anordninger 65 og 68 er
anordnet p& hver sin side av bomdelen 61, idet den hydrauliske

anordning 68 er forbundet med en foriengelse av bomdelen 62
bakenfor dennes svingeforbindelse med bomdelen 61.

Et fellehode 120 er svingbart forbundet ved hjelp av en tapp
121, med den fri ende av bomdelen 62, Svingebevegelsen av
fellehodet bevirkes av en hydraulisk anordning 122 som er sving=-
bart forbundet med bomdelen 62 v hjelp av en tapp 123 og med

- fellehodet ved hjelp av en toarmet lehkanordning 124, 125. Den
hydrauliske anordning 122 er forbundet med de to armer 124 og
125 ved hjelp av en felles tapp 126 og de motsatte ender av

de to armer er forbundet, ved hjelp av tapper 127 og 128,

med bomdelen 62, henhv., fellehodet” 120,

Som det fremgédr av fig, 14 og 15 omfatter fellehodet 120 én griper
130 og en kapper 140, Griperen 130 bestdr av et par klor eller
kjevebakker 131 og 132.om er svingbart forbundet med en ramme

133 br svingebevegelse om hver sine akser 134, Svingebevegelse

av klodrne 131 og 132 mot og bort fra hverandre bevirkes av en
hydraulisk anordning 135.

Rammen 133 er svingbart lgret pd bomdelen 62 ved hjelp av
tappen 121 som strekker seg gjennom et par drer 136 som er fast
anordnet pA rammen 133.

Kapperen 140 er festet til griper-rammen 133 ved hjelp av et

~ par drer 141 og 142 som strekker seg oppover fra en kapper-ramme
143. Kapper-rammen 143 bestdr av et par plater som er innbyrdes
forbundet i avstand fra hverandre hvorved det oppstdr et spor
eller en féring mellom dem for opptagelse av hvert sitt av et
par innbyrdes bevegelige kappe-elementer 144, Hvert kappeelement
144 omfatter et kappeblad 145 festet til en holder 146 som er
svingbart lagret p& kapper-rammen 143 ved hjelp av et par armer



128090

147 og 148, Armen 147 er svingbart forbundet med kapper-rammen
143 ved hjelp av en tapp 149 og har et bakoverragende parti 1474
som ved hjelp av en tapp 151 er svingbartvforbundet med en
hydraulisk anordning 150 som i praksis er frittflytende i forhold
til kapper-rammen 143 ved at den er forbundet ved begge ender med
en armforlengelse 147A, TForlengelse og sammentrekning av den
hydrauliske anordning 150 bevirker lukking, henhv, &pning av
gapet mellom kappebladene 145,

Hver av armene 148 er svingbart forbundet ved hjelp av'entqp152nwd
kapper-rammen 143 og ved hjelp av en tapp 193 ,med holderen 146,
Ved hjelp av en tapp 154 er ogsd armen 147 svingbarf forbundet med
- holderen 146, Tappene 15%, 149, 152 og 153 er slik anbragt i
forhold til hverandre at kappe-eggen bringes til & fdlge en forut
bestemt bane. Fortrinnsvis er denne bane buet dg slik orientert
at den bevirker en reversering i en bevegelseskomponent som er
parallell med lengderetningen av kappe-eggen under kappingen av
en trestamme, Denne operasjon er mer utferlig beskrevet i den
tilgjengeliggjorte norske patentansskning nr, 971/68. Konstruk-
sjonen av gripe- og kappe~ anordningen er ogsd mer utforlig
beskrevet i den nevnte anstkning,

Det hydrauliske kretslap‘og styreanordningene for motoren M1
og de hydrauliske anordninger 65, 68, 122, 135 og 150 skal
béskrives senere under henvisning til fig. 17.

Som tidligere omtalt er forerplassen 200 anordnet i et beskyttet
omrad.og omfatter en stol for féreren og styreanordninger for
kjoretoyet, hvor setet og styreanordhingene er innrettet til

& svinge samtidig og sammen med svingebevegelsen av bommen 60.

Som det fremgdr av fig, 1—3 og 8-10 omfatter fbrerplassenlen stol
som kan dreies ved sviﬁgebevege%sen_avlbommen. Forerstolen om-
fatter et sete 201 bestéende av en polstret pute e,l. anbragt pd
en stort sett plan plate 202 med sidevegger 203 og 2@4 som
strekker seg oppover og ender i stort sett horisontale partier 205
og 206.' Partiene 205 og 206 omfatter polstrede puter som danner

" armlener, og barer ogsd styreventilene for det hydrauliske anlegg.
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Forerplassen 200 omfatter. videre en ryggstotte 207 festet til et
par kanalformede elementer 208 og -209 som igjen er festet ved den - -

ene ende til den horisontale -seteplate 202 ved hjelp av bolter
e.l. og ved den motsatte ende til det dreibare partl 83 i
svingeunderststtelsen 80.

De kanalformede elementer 208 og 209 danner, som det vil fremgd
nedenfor, foringer for hydrauliske‘sianger,fra.styreventilene
péd armlenene til bommens svingemotor M1 og de hydrauliske’
anordninger p& bommen. Rygglenet 207 kan vare fast eller inn-
stillbart festet p& de kanalformede elementer 208 og 209.  De-
kanalformede elementer 208 og 209 kan benyttes til & bere
férerstolen i forbindelse med det dreiltwe parti 83 og séledes
oppta hele eller en del av vekﬁen av stolen og foreren. En del
av denne vekt kan eventuelt opptas-av en understottelse som '
dreibart forbinder stolen med gulvplaten 34 slik det wil fremgd
nedenfor,

Som allerede omtalt er det pd forerstolen anbragt styreventiler:
for & bevirke padvirkning av de hydrauliske anadringer og motorer.
Fluidum fra pumpen P1 féres over en dreibar kobling 300 til
styreventilene pd forerstolen. Den dreibare kobling 300 tjener
i det minste delvis som en underststtelse for forerstolen 200
og er vist i fig. 8-13.

Den dreibare kobling 300, som faktisk er en kombinert kobling og
understdttelse, bestldr av et stasjonzrt parti 301 og et dreibart
parti 302. Det stasjonzre parti 301 er festet til gulvplaten 3k
ved hjelp & et hult fotparti 303 anbragt vertikalt over
drivanordningen eller utvekslingen 23. Det stasjonzre parti 301
i koblingen 300 er festet til fotpartiet 303 ved hjelp av bolter
eller p& annen passende mate.

For & kunne oppta vekten av fﬁrentolen er et trykklager 304
anbragt mellom det stasjonzre parti 301 og det dreibare parti 302
hvorved koblingen kan oppta i det minste en del av vekten av’
foreren Qg/eiler forerplassen, Som vist i fig, 13 bestar det
drelbare pati 301 av et stort sett sylihdrisk parti 305 som ved
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den nedre ende har en innadrettet flens 306 som danner det .ene
sete for trykklageret 304. Den motsatte ende ‘av det sylindriske
parti 305 er utformet med et .spor p&d den indre vegg for opptagelse
av et lager 307 som holdes p& plass.ved hjelp av en plate 308
festet til enden av sylinderen 305 ved hjelp av.bolter 309, Den
indre vegg i sylinderen 305 er utformet med et par ringformede
spor eller fluidumkanaler 310 og 311 som-ér forbundet med hver

sin &4pning 312, henhv. 313 i.veggen i sylinderen 305, idet
dpningene 312 og 313 er anordnet diametralt motsatt hverandre.

Det dreibare parti 302 bestdr av en sylinder med en ytrevoverflaté"
som er i tett anlegg mot den indre overflate i det stasjonazre

parti 301. Det dreibare parti. 302 omfatter en midtre aksial boring
3024 som omsluttes av en sylindrisk vegg som ved den nedre ende
har et utvendig spor 3023 som danner et sete for trykklageret

304, Ved den motsatte ende har det dreibare-parti 302 en.
utadrettet ribbe 31% som ligger mot lageret 307. Det vil séledes’
vere klart at det dreibare parti 302 er lagret i det stasjonzre
parti 301 for dreining om aksen for den.aksiale boring 3024 og

at lagrene er slik anordnet at det dreibare parti kan oppta en

~ aksial trykkbelastning. . : ' :

Det dreibare parti:302 er utformet med tre aksialtrettede kanaler
315, 316.0g 317 som er anordnet med bmtrent den samme vinkel-
avstand fra hverandre og som ender pd forskjellige aksiale
posisjoner p& det dreibare parti 302. Kanalen 317 ender i et
rirgformet spor 318 i den ytre vegg av det dreibare parti 302
vertikalt under de ringformede spor 310 og 311 i det stasjonzre
parti 301. Kanalene 315 og 316 ender i den ytre vegg av det-
dreibare parti 302 ut for hver sin av de ringformede spor 310 og

311 1 det stasjonzre pati 301. Sporene 310, 311 og 318 danner
kanaler som fdlge av samvirket mellom den ytre og den indre vegg

pd det dreibare, henhv, stasjonzre parti 302 og 301. Et antall
pakninger tetter mellom de enkelte spor eller kanaler og mot

de motsatte ender av koblingen. En pakning 320A er anbragt mellom’ -
kanalen 310 og lageret 307, en pakning 320B er anbragt meilom
kanalene 310 og 311. En pakning 320C er anbragt mellom kanalene

311 og 318 og en pakning 320D er ‘anbragt mellom kanalen 318 og den
.nedre ende av koblingen. Kanalen 318 i det dreibare pérti 302 er ,
i forbindelse med en &pning 319 i veggen i det stasjonzre parti 301.
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Det dreibare parti 302 er utformet med tre gjengede boringer 322
som strekker seg aksialt nedover fra den ©vre ende og ©om er
anordnet med stort sett like stor innbyrdes vinkelavstand og
mellom de respektive kanaler 315, 316 og 317. En stolunderststt-
else og avstandsholder 315 er festet f.eks., ved hjelp av bolter,
ved den ene ende til seteplaten 302 og ved den annen ende til
det dreibare koblingsparti 302 ved hjelp av bolter 326 skrudd
inn i de gjengede boringer 322, Det vil sdledes vare klart at
forerstolen er i det minste delvis, hvis ikke fullstendig
understottet av den dreibare kobling 300.

Som ovenfor omtalt omfatter forerstolen sideveis utadrettede
armlener 205 og 206. Armlenet 206 bzrer et par ventiler Vi og V2
som har lwer sin pa&virkningsspak V1' og V2', Ventilene V1 og V2
er anbragt under armelenet 206 og pd samme mdte er ventiler V3 og
V4 anbragt og festet ﬁnderzrmlenet 205 og utstyrt med
pdvirkningsspaker V3' og V4' om strekker seg opp over planet for
armlenet. En ytterligere ventil V5 er anbragt under setet 202

og pavirker over et par lenker 327 og 328 ved hjelp av en spak
V5'. Spaken V5' er svingbart lagret pd armlenet 205 og lenken
328 er svingbart iagret under setet 202, -

Ventilene V1-V5 er koblet inn i det hydrauliske kretslsp slik det
er vist i fig. 17.

Akselleratoren for kjoretdyets drivmotor 21 omfatter en fotpedal
400 som er .svingbart festet til en fotststte 401 ved hjelp av en
tapp 402, Fotstotten 401 bestdr av en stort sett horisontal
plate som bzres av seteplaten 202 ved hjelp av et spar stenger
403, Pedalen 400 bevirker over en lenkaro rdning 404, 405 bevegelse
av en "Bowden'-kabel e.l. 406 som er forbundet med strupeinnret-
ningen i motoren 21. Lenkelementet uoﬁAer svingbart festet til
stolunderstottelan 325 ved hjelp av en tapp 408 og omfatter et
parti som strekker seg innover fra denne og ender verikalt over
den sentrale &pning 3024 i den dreibare kobling 300. Kablen %06
er fortrinnsvis forbundet med lenken 405 over en dreibar for=
bindelsesdel 407 og strekker seg ned gjennom den sentrale

dpning 302A i koblingen 300.
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Av det foranstdende vil det vare klart at foreren og styre-
innretningene kan dreies fritt om en vertikal akse som faller
sammen med dreieaksen for koblingeh 300. Denne akse faller -
fortrinnsvis sammen med dreieaksen for svingeunderststtelsen 80

som benyttes for understdttelse av bomanordningen 60 pd taket
av forerhuset. '

Som foran nevnt er det pd den bakre chassisdel #Q festet en
trebehandlingsanordning 500. I fig. 16 er det vist en automatisk-
virkende bankanordning av den type som er vist og krevet
beskyttet i den tilgjengeliggjorte norske patentansdkning
nr._154.108. Bankanordningen omfatter en stort sett horisontal
del som er svingbart festet til chassisdelen 40 ved hjelp av en
tapp 501 for svingebevegelse om en vertikal akse. Et par stolper
502 rager opp fra den horisontale del ved hver sin ende av denne,
Et antall klolignende elementer 503 er svingbart festet til den
horisontale del ved hjelp av hver sin tapp 504%. De klolignende
elementer 503 er anordnet i innbyrdes avstand langs den
horisontale del av bankanordningen. Et klolignende element er
anordnet n:r men adskilt fra hver sin av solpene 502 for samvirke
med disse for & gripe en trestamme slik det fmmgdr av tegningen,

- Bt ytterligere par av de klolignende elementer er anordnet nzr
midten av den horisontale del for & samvirke med hverandre for a
gripe en eller flere trestammer mellom seg., To og to kloelementer
503 er parvis sammenkoblet for samordnet bevegelse ved hjelp av
en hydraulisk anordning 505. Kloélementene kan svinges tilbake
til en tilbaketrukket stilling hvor de ligger stort sett under
beskyttelseselementer 506 som rager opp fra bankanordningen for

& lette avlastingen av tresammene fra denne., Alternativt kan
kloelementene svinges til den motsatte stilling for & gripe og
ldse fast trestammer p& mnkanordning - slik at kjsretdyet kan
benyttes for & slepe trestammene idet den ene ende av digse
ligger mot marken under slepingen.

Bankanordningen har et forholdsvis lavt omriss og et lag trestammer
kan fastléses ved hjelp av.- kloanordningene hvoretter ytterligere
trestammer kan anbringes oppd det forste lag og den samlede last
slept til en utvalgt posisjon.
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Som omtalt foran kan bankanordningen 500 vere erstattet av en
tommerbehandlingsanordning omfattende en kvistfjerner,

barkf jerner og/ eller kapper, og en slik kombinasjon er vist
og beskrevet i den foran nevnte norske patentansskning nr.
140.686. Bankanordningen er svingbart lagret for bevegelse om
en vertikal akse og tdmmerbehandlingsanordningen er ogsa
fortrinnsvis svingbart lagret br bevegelse om en vertikal akse.
Tommerbehandlingsanordningen er imidlertid ogsd fortrinnsvis
svingbart lagret for svingebevegelse om en horisontal akse slik
at de trestammer som behandles folger en kontinuerlig varierende
bane som bevirkes ved at den ene ende av stammen hviler mot
bakken mens stammen fores inn i behandlingsanordningen.

Det skal nd vises til fig. 17 som viser det hydrauliske kretsldp.
Hoytrykks-fluldum fra pumpen P1 tilfdres over ledninger L1 og L2
til den stasjonxre del av dreiekoblingen 300 og til &pninger 312
og 313 i denne. ﬁpningene 312 og 313 stédr over hver sin kanal
310, henhv. 311 i1 forbindelse med kanaler 315 og 316 i den
dreibare del av koblingen (se fig. 12 og 13).. Kanalene 315 og
316 er forbundet med hver sin ledning L3, henhv. L4 som f&rer
fluidum under trykk til de respektive ventiler V1-V5 og tilbake-
foring av fluidet til den dreibare kobling 300 skjer over en
ledning L5 -som er forbundet med kanalen 317 i den dreibare del
av koblinger (se fig. 12 og 13) og derfra over kanal 318 -med
dpningen 319 i den stasjonzre koblingsdel hvorfra fluidet fores
over en ledning L6 tilbake til et reservoar S. ‘

Ventilen V1 er en manuelt operert treveisvéntil anbragt under
venstre armlene og er forbundet med motoren M1 for svinge-'
bevegelsen av bommen. ' Ventilen V2 er ogsd en manuelt operert
treveisventil anbragt under venstre armlene, ved siden av
ventilen V1, og styrer operasjonen av den hydrauliske anordning

'65, i form av en stempel-sylinder-anordning, for bommen. Ventilene

V3 ogVVh er begge manuelt operert treveisventiler anbragt under
hboyre armlene og styrer operasjonen av den hydrauliske anordning
68 for yﬁre bomseksjon, henhv, den hydrauliske anordning 122 for
vipping av fellehodet, Ventilen V5 er anbragt under forersetet
og styrer operasjonen av de hydrauliske anordningri50 og 135 for
bevegelse av fellehodets kappeanordning, henhv. gripeanordning,

For & koordinere operasjonen av gripeanordningen og kappeanordningen
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er en ytterligere ventil V6 anordnet i det hydrauliske kretslop
mellom ventilen V5 og de hydrauliske anordninger 135 og 150.
Ventilen V6 er anbragt pd den ytre bomseksjon 62 (fig. 1) nzr
den hydrauliske anordning 122 og tillater operasjon av den
hydrauliske anordning 150 etter at ventilen VS er innstilt slik
at gripekldrne er bragt til gripende posisjon,

For & pavirke ventilne er det anordnet spaker, idet ventilene
V1-V5 pévirkes av respektive spaker V1'-V5', Spakene V1'-Vi!
er forbundet direkte med spindlene i de respektive ventiler
V1-V4, mens spaken V5' er forbundet indirekte med &n tilhsrende
ventilespindel over en lenkanordnig (fig. 9).

Ventilen V6 er en solenoidstyrt ventil som pavirkes ved hjelp
av en trykk-knapp V6' (fig. 9) pa spaken V5'.

Som omtalt foran er den dreibare kobling 300 anordnet mellom
trykk—kiiden (pumpen P1) og ventilene og de tilhdrende hydrauliske
anordninger. De ledninger som er pakrevet for de forskjellige
kretser fra den dreibare kobling 300 til ventilene er aprdnet
under fﬁrersefet og ledningene fra ventilene il svingeunder-
stottelsen for bommen er fort gjennom de kanalformede deler 208
og 209. Disse ledninger kn sdledes vaere stive istedet for i
form av fleksible slanger som vanligvis benyttes for hydraulisk
opererte bomanordninger. Dette er et viktig trekk ndr det tas i
betnktning at de trykk som anvendes 1 systemet er av stérrelses-
ordenen 175 kp/cmz. Et annet viktig trekk & legge merke til er
at foreren ikke kan komme 1 konflikt med ledningene da disse er
anbragt i kanaldelene 208 og 209, henhv., under. de metallplate-
deler 202, 205 og 206 som danner setet og armlénene for foreren,

En ytterligere samling ventiler kan vere festet til kjdrefﬁy-
chassiset, f.eks. til forerhytterammen 28, for & styre
operasjonen av bankanordningen, kjoretsydriften og/eller
stabiliseringsstotter. I fig. 17 og fig. 1 er det vist en ventil
V7 med et pavirkningselement V7' for styring av fluidumstrom til
en ventil V9 som styrer operasjonen av de hydrauliske anordninger
505 p& bankanordningen 500, samt ytterligere ventiler V8,
Ventilene VB kan benyttes. for styring av operasjonen av
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stabillseringsstotter og/eller for styring av kJoretoyet .I
fig, 1 er ventllen V8 vist anbragt ner foreren som. kan pavirke
den ved hjelp av en spak V8' Det vil vare klart. at det kan
vere anordnet flere ventller tllsvarende ventllene V8 og V9,
henhv. deres pavirknlngselementer V8! og. vol, anordnet pa
forskJelllge steder rundt forerplassen. Eksempelvis kan et
sett ventiler V8 V9 med tllhorende pav1rkn1ngselementer vare
anordnet rett- foran forerplassen mens et annet sett ventller'
V8-V9 med tllhorende pav1rkn1ngselementer er anbragt rett bak
forerplassen.

Ved bruk av kJoretoyet 1 henhold til oppflnnelsen kJorer foreren ,
det selvdrevne kJoretoy til et onéket brukssted f. eks i en skog,
og s& ved passende pav1rkn1ng av ventllene V1-V# brlnges felle-’.\
hodét n=r rotendén av et tre med stammen mellom grlpeklorne og '
kappebladene. N&r s& fellehodet er bragt pé plass gripes treet
av gripeklorne ved pavirkning av vent flen V5 hvoretter ventilen
V6 virker slik at kappebladene beveges mot hverandre slik at
treet kappes. Foreren ‘'kan si ved passende pavirkning av N
ventilene V1-Vk bevege det felte tre til en p051sgon bak
kjoretsdyet og anbringe rotenden av stammen pa bankanordnlngen 500,
Operasjonen gjentas og felte trer anbrlnges pa bankanordnlngen L
inntil kjoretsyet mi forflyttes. Etter at et omréde er klarert S
kan kjoretoyet forflyttes til ‘en ny plass og felleoperaSJonen
og opplastlngsoperasaonen gJentas. "Etter at et tilstrekkellg ,
antall trestammer er anbragt pé bankanordnlngen til i det mlnste._
4 danne ett lag p& dennes horisontale’ del pav1rkes ventllen Vo
slik at de hydrauliske snordninger 505 bev1rker at kKlsTne 503
beveges til dn posisjon som er vist i fig 6 hvor de fastlaser
trestammene til bankanordningen, Ytterllgere trestammer kan
anbringes pa det fastldste lag hvoretter den fulle 1ast slepes"
ved hJelp av kaoretoyet tll et onsket sted '

' Den dreibare kobling 300 og s%ingeunderstattelsén 80 ‘gjor det
mulig for foreren og bomanordningen’ for & sv1nges 360 uavbrudt
Fig, 4 viser skjematisk et grunnriss av kaoretoyet hvor
svingebevegelsen av bomanordningen skjer om en vertikal akse B,
Denne akse B ligger noe foran svingeaksen A-A mellom kjoretoyets
chassisdeler, En strek-punktert sirkel C i fig. 4 viser den
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maksimale rekkevidde -for bommen mens en annen strekpunktert sirkel

D, som ligger iﬁnenfor sirkelen C, viéef den minimalé rekkevidde

for bommen. Det vil vere klart at felling av trar skjer enten til |
hoyre ,eller til venstre eller direkte forah_kjéfetéyet, og svinge-H  |
bevegeléen av bommen for & strekke over dette omréde_ﬁtgjé: ca.

320°, vist ved rundpilen E. DeAgjenvefende 40° av ‘den filiatelige
svingehevegelse'tillater énbringelsevav_de felte trar pa bank-

anordningen 500 pa den bakre chaésisdel"Kontinuerlig svinge-

bevegelse av bommen som tillates av drelekobllngen 200 og svinge-
understottelsen 80 reduserer den nédvendige svingebevegelse for

felllng av trer i omradet mellom sirklene C og D innenfor buen E

og for anbringelse‘av disse felte trar pé_bankanordningen.AVed at

aksen B for svingebevegelsen av bommen er anordnet omtrent i det

geometriske senter for planrisset av ijretéyet f&r dette den

best mulige stabilitet samtidig som maksimal og minimal rekkevidde,

dvs. omrddet meliom sirklene C og D, oppnds med en minimal lengde

P& bommen. ' ) | ‘

PATENTKRAV.

1. Anordnlng ved forerplass for kJoretoy for behandllng av
tommer, omfattende en rammeanordnlng (28) som er fast anbragt pa
kjoretdyet (10) og danner et beskyttet omrade for féreren av
kjoretsyet, en bom (60) hvis utstrekning kan reguleres og er
svingbart montert (ved 80) pa rammeahofdningen'(za) vertikalt over
en férerplass (200) i det beskyttede omréde, hvor bommen (60) er
innrettet til & svinges om en stort‘sett vertikal akse og ved sin
fri ende er utstyrt med en trebehandlingsanordning (120) og hvor
forerplassen (2@0) omfatter'styreinnretninger for pavirkning av
kjoretdyets manﬁvféringsinnretninger og for mandvrering av bommen
(60) og trebehénalingsanordningen_(120) samt eventuelle ytterligere -
trebehandlingsanordninger pa kjbfetéyet, '
karakterisert ved at forerplassen (200), som er
anordnet i rammeandrdningen (28) , er svingbart lagret (ved 300)

om en stort sett wvertikal akse og at'férerplassen (200) og bommen
(60) er sammenkoblet for samtidig svingebevegelse.

LY
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2. Anordning som angitt i krav 1,
karakterisert ved at forerplassen (200) og bommen:
(60) er dreibart lagret pd en felles vertikal akse.

3. Anordning som angitt i krav 1 eller 2,
karakterisert ved at forerplassen (200) omfatter
et forersete (201) og et antall styreinnretninger (V1', Vv2', Vv3',
V4') som er festet til stolsetet (201) for bevegelse .med dette
for mandvrering av bommen (60) og trebehandlingsanordningen (120)
pd denne og for a& bevirke svingebevegelse av bommen om den
vertikale akse.

4. Anordning som angitt i krav 3,

karakterisert ved at forersetet (201) er i det
minste delvis understdttet pd kjoretsyet ved hjelp av en dreie-
kobling (300) og at dreiekoblingen omfatter forbindelses-
anordninger (310, 311, 318) mellom kjdretdyets kraftkilde (21)

og styreinnretningene (V1' - V4', 401, V5', V6') pd férerplassen.

5. Anordning som angitt i krav 1,

karakterisert ved at dreiekoblingen (300) er
anordnet i en hydraulisk krets mellom kraftkilden og styre-
innretningene pd den dreibare del av férerplassen.

Anfgrte publikasjoner:

Norsk utl. skrift nr. 116941
U.S. patent nr. 2981301
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