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Vynalez se tyka bezkontaktniho poloho-
vého transformadtoru, zejména linedrniho
transformédtoru nebo rozkladafe, které se
pouZivaji pro indikaci ndklonu stavebnich
a t&Zebnich stroji nebo jeFdbd.

Bezkontaktni polohové transiormatory
uZivané pro indikaci méklonu jsou Kkon-
struovény jako bezkontaktni polohové trans-
forméatory pro jiné ucely, tj. s budicim vi-
nutim obvykle dvoufdzovym ve statoru a
vystupnim vinutim zpravidla jednofdzovym
v rotorp, které je pFipojenoc k rotorovému
vinuti pomocného transforméatorku. Bezkon-
taktni prenos map8ti z rotorového vinuti
pomocného transformédtorku na statoroveé
vinuti pomocného transformdtorku zpro-
stfedkuje pies vzduchovou mezeru magne-
ticky obvod pomocného transformaédtorku.

Nevyhodou tohoto dosavadniho provede-
ni je, Ze k bezkontaktnimu prencsu napéti
z rotoru na stator je zapotfebi dalS$i samo-
statny magneticky obvod, totiZ magneticky
obvod pomocného transformétorku, coZ
zvétduje rozmdry stroje a je ndkladné jak
po strance materidlové, tak po strdance prac-
nosti.

Ukolemn vynélezu je sniZit vyrobni nékla-
dy, zmensit rozmeéry stroje v pripadech, kdy
bezkontaktni polohové transformgtory jsou
pouZivény pro indikaci néklonu, tzn. v p¥i-
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padech, kdy se jich vyuZivd v omezeném
tGhlovém rozsahu od 0° do 40° thlovych.

Shora uvedené nevyhody do zna&né miry
odstratiuje vynélez, ktery spoivd v tom, Ze
bezkontaktni transformdtor, zeéjména li-
nedrni transformdtor nebo rozkladac, ob-
sahujici stator- se statorovym svazkem s
draZkami a vinutim a valcovy rotor s roto-
rovfm svazkem s drédZkami a vinutim, mé
v draZkdch statorového svazku uloZeno bu-
dici vinuti i v¢stupn{ vinuti, jejichZ osy
jsou vzdjemné& posunuty o 90° elektrickych,
pfitemZ v drdZzkdch rotorového svazku v
pfitné ose budiciho vinuti je uloZeno roto-
rové transformaéni vinuti spojené nakrit-
ko, pripadné v sérii s rotorovym transfor-
madnim vinutim je zapodjena ptfidavnd im-
pedance.

Vyhodou vynélezu je, Ze ve srovnani s
dosavadnim provedenim polshovych trans-
formétortt se zmen$i rozméry stroje, sniZi
materidlové 1 mzdové naklady ma jeho vy-
robu, nebot odpadne pomocny transformd-
torek.

P¥fklad provedeni vynélezu je zndzornén
na priloZenych vykresech, kde v obr. 1 je
zobrazen linedrni transformaéator podle vy-
nélezu v podélném Fezu a v obr. 2 je sché-
ma vinuti linedrnfho transformdtoru podle
vynalezu.
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Lineadrni transformétor podle vyndlezu
obsahuje -stator 1, sestdvajici z ti§t€ného
statorového svazku 2, v jehoZ draZkdch je
uloZeno budici vinuti 3 a v§stupni vinuti 4,
jejichZ? osy jsou vzdjemné&é posunuty o 90°
elektrickych. Statorovy svazek 2 musi miti
alespoil 4 drdZky, ale miZe mit i vice dra-
Zek, takZe strany civek budiciho vinuti 3
a vystupniho vinuti 4 nebo alesporii n&které
z nich mohou se nalézat v téchZe drdZkach.
Statorovy svazek 2 je zasunut v kostfe 5
a vinuti 3 a 4 jsou zalita v elektroizola&ni
hmot& 6. Ve vrtani statorového svazku 2 je
umistén rotor 7, obsahujici valcovy liSt&ny
rotorovy svazek 8 upevn&ny na hiideli 9,
jenZ je uloZen v loZiskdch 10 nesenych kost-
rou 5 a loZiskovym §titem 11. Rotorovy sva-
zek 8 mAa nejmén& dv8 draZky, v nichZ je
uloZeno rotorové transformacdni vinuti 12.
Rotorové transformadni vinuti 12 je situo-
véno v pFitné ose budiciho vinuti 3 a spo-
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jeno nakrdtko. Potfebnd impedance rotoro-
vého transformacéniho vinuti 12 je zavisla
na poZadované hodnctd napéti indukované-
ho ve vystupnim vinuti 4, které je privadg-
no k indikaénimu zafizeni. Tato impedance
miZe byt vytvofena vhodnym dimenzovéa-
nim samého rotorového transformaéniho vi-
nuti 12, nebo zapojenim p¥idavné impedan-
ce 13 do obvodu rotorového transformaéni-
ho vinut{ 12.

Je-li rotorovy svazek 8 opatfen vBt5im
pottem dréZek, lze vhodnym rozloZenim
podtu z4vitd v jednotlivych dréZkdch pri-
b&h nap&ti na vystupnim vinuti 4 upravit
tak, e jeho zdvislost na tihlovém natoteni
hfidele 9 mfiZe byt linedrni mebo sinusova.

Jsou moZné i dals$i modifikace vynilezu,
zejména pokud se tyfe uspofadani rotoro-
vého transformadniho vinut{ v dréZkéch a
s tim spojeného formovéni vystupniho na-
péti.

PREDMET VYNALEZU

1. Bezkontaktni polohovy transformaétor,
zejména linedrni transformétor nebo roz-
kladat, obsahujici stator se statorovym svaz-
kem a vinutim .a rotor s rotorovym svaz-
kem s drdZkami a vinutim, vyznalujici se
tim, ¥e v dréZkéch statorového svazku (2)
je uloZeno budici vinuti (3} i vystupni vi-
nuti (4), jejichZ osy jsou vzdjemné posunu-
ty o 90° elektrickych, pfi¢em# v dréZkach
valcového rotorového svazku (8) v zdklad-

ni poloze rotoru s rotorovym svazkem (8)
je v pFitné ose budiciho vinuti (3) uloZeno
rotorové transformatni vinuti (12) spojené
nakrétko.

2. Bezkontaktni polohovy transformaétor
podle bodu 1 vyzna&eny tim, Ze v obvodu

- rotorového transformat¢niho wvinuti (12) v

sérii s nim je zapojena ptridavnd impedan-
ce (13).

2 listy vykresl




230025
T

¥

“1”“ Wt

|

, ¥




230025

. —~12
3
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