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Przedmiotem wynalazku jest bezsilnikowy me-
chanizm obrotu haka dzwignicy.

Dotychczas dla realizacji ruchu obrotowego la-
dunku dookola pionowej osi dzwignice sg wypo-
sazone w specjalny mechanizm, usytuowany naj-
czeSciej na obrotowej platformie. Takie rozwigza-
nie konstrukcyjne podrazalo koszt dZwignicy
i zwiekszalo jej gabarytowe wymiary i ciezar.
Pociggalo za soba zwiekszenie zapotrzebowania
energii do napedu takiego mechanizmu a takze
zwiekszone zadania w zakresie obstugi. i konser-
wacji.

Celem wynalazku jest realizacja ruchu obrotu
tadunku dookola pionowej osi jedynie przez obroét
haka.

Cel ten osiggnieto w ten sposéb, ze dla realiza-
cji ruchu obrotu wykorzystano energie potencjalng
ladunku. Obré6t odbywa sie dookota osi trzona
haka pod wplywem momentu obrotowego pocho-
dzacego od osiowego obcigzenia gwintowanego
trzona haka ciezarem ladunkéw.

Dla zmniejszenia momentu oporu tarcia w gwin-
cie zastosowano gwint kulkowy. Dzigki temu przy
bardzo malym kacie pochylenia linii Srubowej
uzyskuje si¢ wymagany moment obrotowy nape-
" dzujacy trzon haka. Réwniez skok gwintu jest mi-
nimalny, co sprawia ze obrét o pelny kat naste-
puje przy nieznacznym obniZeniu sie S§rodka masy
tadunku.

Wynalazek objasniono dokladniej na przykladzie
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wykonania, pokazanym na rysunku. Mechanizm
sklada sie z haka 1 osadzonego w nakretce tra-
wersy 2 za posrednictwem gwintu kulkowego 3.
Pod wplywem ciezaru ladunku 4, zawieszonego na
haku, wystepuje moment obrotowy, dzialajgcy na
trzon haka 1. Pod wplywem dzialania tego mo-
mentu nastepuje obrét haka 1 przy réwnoczesnym
obnizeniu sie ladunku 4.

Pionowe obcigzenie ciezarem ladunku 4 przeka-
zywane jest na nakretke 2 za posrednictwem ku-
lek tocznych 3 oraz lozyska oporowego 7 i spre-
zyny spiralnej 5. Sterowanie ruchami obrotu od-
bywa sie za pomocg hamulca 6 oddzialywajgcego
na trzon haka 1. Sprezyna 5 zostaje $cisnieta w cza-
sie realizacji ruchu obrotowego haka obcigzonego.
Po odcigzeniu haka 1 i zwolnieniu hamulca 6,
nastepuje powrotny ruch obrotowy haka 1 i jego
przesuw do goéry.

Zastrzezenie patentowe

Bezsilnikowy mechanizm obrotu haka dzwigni-
cy, znamienny tym, ze sklada si¢ z haka (1) osa-
dzonego w nakretce trawersy () za posrednictwem
gwintu (3) korzystnie kulkowego, przy czym na
trawersie (2) jest zamocowany hamulec (6) sluzacy
do wyhamowania obrotu haka (1), a do ruchu
powrotnego haka (1) nie obcigzonego mechanizm
posiada sprezyne (5) oddzielong od trawersy (2)
lozyskiem oporowym (7).
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