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{54} Za¥izeni pro hlidani mechanického spojeni rotujicich strojnich &asti

1

Pfedmé&tem vyndlezu je zafrizeni pro hlida-
ni mechanického spojeni rotujicich stroj-
nich ¢4sti, napf¥iklad spojeni hnaciho motoru
s lanovym bubnem prostfednictvim p¥evo-
dovky pro pienos momentu, nebo spojeni
hnaciho motoru s pFevodovkou prostfednic-
tvim stfiZného koliku nebo spojky, pro ome-
zeni maximélnitho pfendSeciho momentu a
podobné spojeni.

U stévajicich strojnich zafrizeni bud neni
hliddni mechanického spojeni hnaciho mo-
toru s hnanou ¢éasti zajisténo vibec, nebo
poruseni mechanického spojeni se vyhodno-
cuje z rozdilnych napé&ti tachodynam, pfi-
padn& z nesoudasného vzniku elektrického
napstového impulsu, p¥i spojeni pomoci
stfiZného koliku.

Nevyhodou stavajicich systémid hlidacich
zaFizeni je, Ze v p¥Fipad& hlid4ni spojeni po-
moci tachodynam je zapotfebl navic mecha-
nickych pfevodli pro nédhon tachodynam,
které vSak neumoZiiuji snimani velmi ma-
lych otacek v dGsledku nutnosti zavedeni
pdsma necitlivosti. PFi spojeni stFiZnym ko-
likem vede nastfiZeni tohoto koliku k ne-
soutasnému vzniku napé&tovych impulst,
aniZ dojde k poruSe mechanického spojeni.

Vyse uvedené nevyhody odstrafiuje pfed-
meét vyndlezu tykajici se zafizeni pro hlidani
mechanického spojeni rotujicich strojnich
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¢asti, kde hiidel prvni rotujici Casti je spo-
jen s hiidelem druhé rotujici &4sti pfFes
spojovaci prvek. Podstatou vyndlezu je, Ze
na h¥idel prvni rotujici ¢dsti je umistén
prvni akéni prvek a na hfideli druhé rotu-
jici &asti je umistén druhy akéni prvek, pfi-
¢emZ proti prvnimu akénimu prvku je umis-
t&n  prvni snimaé¢ a proti druhému akcnimu
prvku je umistén druhy snimac.

Vystup prvniho snimace je napojen pres
prvani derivaéni obvod na klopny obvod, je-
hoZ vystup je napojen jednak na fidici
vstupy &itace a jednak pies druhy derivacni
obvod a negovaci obvod na nulovaci vstup
Gitade. Vystup druhého snimace je pres tieti
derivadni obvod napojen na hodinovy vstup
&itate, pfifemz vystupy ¢itace jsou napojeny
na vyhodnocovaci obvod, jehoZ vystup je
napojen na ovladaci a signalizatni obvod.

Vyhody zaPizeni podle vyndlezu spocivaji
v tom, Ze mechanické spojen{ je moZno hli-
dat p¥i libovolnych otdékach rotujicich Cés-
ti. Zafizeni bude pracovat i v pfipadé, Ze
k preruSeni mechanického spojeni dojde v
okamZiku, kdy je strana druhé rotujicl asti
zabrzdéna a k otafeni prvni rotujici &asti
dojde vlivem vné&jsi sily. Zafizeni podle
vynélezu je moZno vyuZit napfiklad tam, kde
by poruseni mechanického spojeni mélo za
nasledek havarii, a je tedy nutno od pfe-
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ruSeni spojeni vyvodit impuls pro pojistq-
vaci zafizeni. Do vyhodnocovaciho obvodu
je moZno jednoduSe zavést pédsmo necitli-
vosti, které vymezi nepiesnosti vyroby po-
uZitych ak&nich prvkd.

Na priloZeném vykresu je v p¥ikladném
provedeni schematicky znéAzorn&n piedmét
vynédlezu a jeho zapojeni.

ZafFizeni pro hliddni mechanického spoje-
ni rotujicich strojnich ¢éasti sestdvd z prv-
niho akéniho prvku 12, umisténého na hii-
deli 11 prvni rotujici €4sti 1, a z druhého
akéniho prvku 22, umisténého na hiideli 21
druhé rotujici €asti 2. Hiidel 11 je spojen
s hiidelem 21 spojovacim prvkem 3. V pfi-
kladném provedeni je prvni rotujfci &4st 1
tvorena napiiklad hnacim motorem a druhé
rotujici ¢ast 2 je tvofena nap¥iklad pievo-
dovkou kolesa a spojovacl prvek 3 je tvofen
napfiklad st¥iZnym kolikem nebo spojkou.

. Proti prvnimu ak&nimu prvku 12 je usta-
ven prvni snimac¢ 13 a proti druhému aké-
nimu prvku 22 je umistén druhy snimad 23.
Vystup prvniho snimade 13 je napojen pies
prvni derivatni obvod 14 na klopny obvod
15, jehoZ vystup je napojen jednak na ¥Fidici
vstupy J—K ¢&itaCe 4 a jednak pfes druhy/
derivaéni obvod 16 na negovaci obvod 17,
jehoZ vystup je napojen na nulovaci vstup
m Citae 4. '

Vystup druhého snimade 23 je napojen
pFes treti derivadni obvod 24 na hodinovy

vstup T &itate 4. Vystupy &itade 4 jsou na-

pojeny na vyhodnocovaci obvod 8, jeho?Z
vistup je napojen na ovlddac! a signalizac-
ni obvod 6.

Prvni ak¢énl prvek 12 a druhy akéni prvek
22 jsou tvoFeny naptiklad ozubenymi koly,
‘jejich¥ podet zublt se ¥idi provedenim spo-
jovaciho prvku 3 & Citade 4. Jako prvniho
snimade 13 a druhého snimade 23 lze pouZit
napiiklad bezkontaktni indukéni snimace,
reagujici na pf¥itomnost kovfi v akénim pro-
storu snimacde.

PFl otdCeni prvni rotujic{ &4sti 1 a nepfe-
ruseném mechanickém spojeni mezi hiide-
lem 11 a hiidelem 21 druhé rotujicf ¢4sti,
jsou otdfky prvni rotujici ¢asti 1 a druhé
rotujici Casti 2 v konstantnim poméru. Tim
jsou v konstantnim poméru i otd¢ky prvntho
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akéniho prvku 12 a druhéhc akéniho prv-
ku 22. V pfipad& kdy je jako spojovaciho
prvku 3 pouZito stfi¥ného koliku nebo spoj-
ky, je pomér otaddek jedna. V piipads, kdy
spojovacl prvek 3 je tvofen pfFevodovkou,
je pomér otdfek prvniho aké&éniho prvku 12
a druhého ak&niho prvku 22 v poméru pie-
vodu pievodovky. P¥i otddeni prvni rotujici
¢dsti 1 pilisobi prvni akéni prvek 12 na prvni
snimac¢ 13, na jehoZ vystupu vzniké logicky
signédl, ze jehoZ néstupni hrany je vytvafen
prvnim derivaénim obvodem 14 hodinovy
impuls pro klopny obvod 135, ktery zajistuje
konstantni st¥idu svych vystupnich impulsi,
které jsou vedeny jednak na fFidici vstupy
J—K ¢itaCe 4 a jednak pfes druhy derivactni
obvod 16 a negovaci obvod 17 na nulovaci
vstup m d&itade 4. Klopny obvod 13 je zdro-
jem pocitacich impulsi. Na poddtku kaZdé-
ho pocéitaciho impulsu dojde k vynulovéani
Litade 4. :

PFi nepfFeruSeném spojeni se druhy akdéni
prvek 22 ota¢i v daném poméru k otackam
prvniho ak&niho prvku 12. Druhy akéni pr-
vek 22 piisobi na druhy snimad 23, na jehoZ
vystupu vznikd logicky signal, z jehoZ na-
stupné hrany je vytvdien druhym derivaé-
nim obvodem 24 hodinovy impuls privddény
na vstup T Citae 4. Po dobu pod&itaciho
impulsu na vstupech J—K ¢&itae 4 jsou po-
fitdny hodinové impulsy piivdd&né na vstup
T &itae 4. Pocet hodinovych impulsl na-
potitany ¢itatem 4 za dobu poditaciho im-
pulsu musi byt pfi nepferufeném mechanic-
kém spojeni konstantni, coZ je vyhodnoceno
vyhodnocovacim obvodem 5.

PFi pleruSeni mechanického spojeni, a
tedy poru3eni poméru mezi ctac¢kami akéni-
ho prvku 12 a druhého akdniho prvku 22,
je poc¢et impulsti napoéitany ¢itafem 4 roz-
diln¢ od poftu odpovidajictho nepferusené-
mu spojeni. Na vystupu vyhodnocovactho
obvodu 5 vznikne logicky signdl, ktery je
zpracovén oviddacim a signalizatnim obvo-
dem 8. '

Pfedmét vynédlezu lze vyuZit viude tam,
kde je zapotrebi hlidat mechanické spojeni
dvou rotujicich ¢&asti spojenych spojovacim
prvkem, jehoZ porucha by méla za nédsledek
Spatnou funkci nebo havérii zaFizeni.
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PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro hlidéni mechanického spoje-
ni rotujicich strojnich &asti, kde hfidel prv-
ni rotujici €asti je spojen s hiidelem druhé
rotujici ¢asti pFes spojovaci prvek, vyznacu-
jici se tim, Ze na hfideli (11] prvni rotujici
tasti (1) je umistén prvni akéni prvek {12},
tvofeny napfiklad ozubenym kolem a na
h¥ideli (21) druhé rotujici €asti (2) je u-
misté&n druhy akéni prvek (22), tvofFeny na-
priklad druhym ozubenym kolem, pfitem?Z
proti prvnimu akénimu prvku (12) je usta-
ven prvni snimac¢ (13) a proti druhému
ak&nimu prvku (22) je umistén druhy sni-

mac (23), kde vystup prvniho snimace (13)
je napojen pfes prvni derivacni obvod (14)
na klopny obvod (15), jehoZ vystup je na-
pojen jednak na Fidicl vstupy (J—K] é&itace
(4) a jednak pres druhy derivacni obvod
(16) a negovaci obvod (17] na nulovaci
vstup [(m] citaCe (4}, vystup druhého sni-
mace (23) je pres tfeti derivacni obvod (24)
napojen na hodinovy vstup (T} CitaCe (4),
pficemZ vystupy c¢itate (4] jsou napojeny
na vyhodnocovaci obvod (5), jehoZ vystup
je napojen na ovlddaci a signalizadni obvod

(6).
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