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Podajnik posuwowo - zwrotny o napedzie elek-
tromagnetycznym wedlug wynalazku stuzy do
podawania detali z zasobnika na miejsce opera-
cji technologicznej, wzglednie do usuwania go-
towych detali z pola operacji. W tym drugim
przypadku urzadzenie Jest zgarmaczem.

Podajnik ten, przedstawwny na fig. 11 2 ry-
sunku posiada ramie robocze a, polaczone sztyw--
no z ruchomym rdzeniem b, ktéry jest wcigga-
ny w pole magnetyczne cewki posuwu c¢ 1lub
cewki zwrotu d. Ruchomy rdzen 2 jest wykona-
ny z blachy twornikowej, o ile jest przeznaczo-
ny do pracy w obwodzie pradu zmiennego i sta-
lego lub otrzymuje- wykonanie jednolite ze sta-
li o ile jest przeznaczony do pracy wylgcznie
w obwodzie pradu stalego. Dalszy kostrukeje
podajnika stanowig plyty czolowe e cewek, do:~

ktérych sg umocowane prowadmce I3 nuchome-»w

go rdzenia. Wszystkie. cze$ci konstrukeji sg"*

*) Wtasciciel patentu oswiadczyl, ze tworea
wynalazku jest dr inz. Leonard Czernowski.

wykonane z materialéw niemagaetycznych w
przypadku podajnika napedzanego encizig pra

du stalego.lub. z materialéw niemagnetycznych
i nieprzewddzacych w! ‘przypadku podajnika na-
:) pedzanego senergig- pradu ziemnego.
“‘nice ruchcnmeg(s rdzenia ponadto

Prowad-
muszg by¢
wykonane z moterialéw wysoce odpornych na
Scieranie. : )

Do regulacji dlugosci skoku podajnika ponizej
wartosci maksymalnej sluzg ograniczniki skoku
g, nastawiane przy pomocy $rub h. Ograniczniki
skoku mogg byé zaopatrzone w amortyzatory w
tych przypadkach, gdy skok podajnika musi by¢
zakoriczony duza sila. Obudowa podajnika &
jest wykonana z materialu niemagnetycznego,
a w przypadku zasilania pragdem zmiennym —
z materialu nieprzewodzacego. Zamocowanie po-

‘dajnika na miejscu pracy j wykonuje sie przez

- Przez zamocowanie obiidéwy lub plyt czolowych
"cewek. W_rozwigzaniu “ przedstawionym na ry-
sunku uwidoczniono ponadto wypychaczk ele-
mentéw obrabianych oraz wykréj ! do umiesz-
czenia zasobnika,



Podajnik resuwowo-zwrotny o napedzie elek-
tmmagnetycznym Jmt urzadzeniem posiadajgcym
otwarty obw6d magnetyczny. Strumiefi magne-
tycZny na zewnatrz cewek przeplywa w powie-
trzu, a wewnatrz przechodzi przez rdzen na je-
go dlugoéci. Ruchomy rdzen dazy do zajecia
takiego potozenia, ktéremu cdpowiada najwiek-
sza warto§é strumienia. Wielko§¢ sily robocze;

tym, ze rozwijana przez niego sila uzyteczna zu-
zywa sie w caloéci mna prace podawania (lub
zgarniania) bez pokonywania sily zwracajacej
sprezyny oraz tym, ze przy jego pomocy mozna

.uzyskaé diugi, regulowany skok.

podajnika mozna regulowa¢ w sposOb ciggly

przez zmiane przylozonego napiecia.

Cewki podajnika sg zalaczane mna przemian
stykami mechanicznymi mikrowylgcznikéw uru-
chamianych biegiem maszyny lub stykami me-
chanicznymi przekaznikéw mnalezacych do ukla-
déw sterowania programowego automtyzowane-
go cyklu produkcyjnego.

W poréwnaniu z podajnikami mechanicznymi,

podajnik posuwewo-zwrotny o napedzie elektro-
magnetycznym wedtug wynalazku eliminuje me-
chaniczne przeniesienie napedu z maszyny auto-
matyzowanej na ramie podajace. Dzieki tej
wlasciwosci w przypadku zaciecia sie podawa-
nego elementu nie ulega zagrozemiu ani auto-
matyzowana maszyna ani jej ruch.

W poréwnaniu- z podajnikami elektromagne-
tycznymi z momentem zwracajagcym sprezyno-
wym podajnik posuwowe-zwroiny odznacza sie
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Zastrzezenie patentowe

Podajnik posuwowo-zwrotny o napedzie elek-
tromagnetyeznym zasilany napieciem statym lub
zmiennym, do podawania detali zasobnika na
miejsce operacji lub zagarniania detali z pola
operacji, znamienny tym, ze jest wyposazony
w naped elektromagnetyczny posiadajacy dwie
umieszczone obok siebie cewid posuwu (c)
i zwrotu (d), z ktorych kazda po jej wzbudzeniu
oddzialowuje w przeciwnym kierunku na
rdzeh ruchomy (b) mogacy sie poruszaé w pro-
wadzeniu (f) umieszczonym wewnatrz tych ce-
wek, przy czym ramie (a) podajnika lub zgar-
niacza zlgczone jest z ruchomym rdzeniem (b)
a cewki (c i d) sa zasilane przez styki sterowa-
ne mechanicznie w sposéb uzalezniony od ru-
chéw .pobotzych automatyzowanej maszyny lub
od ukladu sterowania programowego automa-

‘tyzowanego cyklu produkcyjnego.
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