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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Schibin-
dung mit einem Vorderbacken, der Uber einen Tréger
mit einem auf dem Trager in Tragerlangsrichtung ver-
stellbar angeordneten Hinterbacken verbunden ist und
mit dem Trager um eine Querachse im Bereich des Vor-
derbackens verschwenkbar ist, und mit einem auf dem
Vorderbacken angeordneten, seitlich ausschwenkbaren
Sohlenniederhalter, der sich gegen ein seitliches Aus-
schwenken an einem in Tragerlangsrichtung verschieb-
bar gelagerten, durch wenigstens eine Feder belasteten
Druckstiick abstitzt.

[0002] Schibindungen, bei denen der Hinterbacken
auf einem die beiden Bindungsbacken miteinander ver-
bindenden Trager angeordnet sind, haben den Vortieil,
daB der in die Schibindung eingesetzte Schischuh das
Biegeverhalten des Schis nicht beeintrachtigt, wenn der
Trager im Bereich des Vorderbackens auf dem Schi ver-
schiebefest befestigt wird. AuBerdem ergibt sich die ein-
fache Méglichkeit, die aus dem Trager mit den beiden
Bindungsbacken gebildete Baueinheit um eine Quer-
achse im Bereich des Vorderbackens schwenkbar zu
lagern, um den Schuh zur Erleichterung einer Gehbe-
wegung im Fersenbereich vom Schi abheben zu kén-
nen, ohne die Schibindung Iésen oder verstellen zu
mussen. Zu diesem Zweck braucht lediglich fir den Tra-
ger eine losbare Verriegelung mit dem Schi vorgesehen
zu werden. Allerdings ergeben sich Schwierigkeiten,
vorteilhafte Einrichtungen zur Sicherheitsauslésung der
Schibindung, insbesondere zur seitlichen Schwenkaus-
I6sung des Vorderbackens, vorzusehen, wie dies bei
Schibindungen mit unverschwenkbar gelagerten Vor-
derbacken bekannt ist (EP-B 0 031 740 B), Bei diesen
Vorderbacken stiitzt sich der um eine mittige Drehachse
seitlich ausschwenkbar gelagerte Sohlenniederhalter
an einem ihm vorgelagerten Druckstick ab, das in
einem dem Vorderbacken zugehérigen Gehause ver-
schiebbar gelagert und durch eine Druckfeder belastet
wird. Wird der Sohlenniederhalter durch eine entspre-
chendes Drehmoment belastet, so wird das Druckstiick
durch den Sohlenniederhalter gegen die Kraft der
Druckfeder verschoben, bis die Schischuhsohle vom
Sohlenniederhalte< freigegeben wird. Die Druckfeder
bestimmt somit die Ausldsekraft fiir den Vorderbacken,
die auch in einfacher Weise (iber die Vorspannung der
Druckfeder eingestellt werden kann. Da das das Druck-
stlick mit der Druckfeder aufnehmende Gehause dem
Sohlenniederhalter des Vorderbackens vorgeordnet ist,
kann ein solcher Vorderbacken nur dann flr ein Fersen-
abheben um eine Querachse schwenkbar gelagert wer-
den, wenn das Gehause mit dem Druckstlick und der
Druckfeder gesondert vom Vorderbacken angeordnet
wird (US-A 4 088 342), was nicht nur den Konstruktions-
aufwand erhoht, sondern auch zwangslaufig das Ver-
schwenken des Vorderbackens von einer Verschiebung
des Druckstiickes gegen die Kraft der Druckfeder
abhangig macht.
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[0003] Der Erindung liegt somit die Aufgabe
zugrunde, eine Schibindung der eingangs geschilder-
ten Art mit einfachen konstruktiven Mitteln so zu verbes-
sern, daB eine vorteilhafte Schwenkbewegung der aus
den beiden Bindungsbacken und dem Trager gebilde-
ten, ein geringes Gewicht aufweisenden Baueinheit um
eine Querachse im Bereich des Vorderbackens sicher-
gestellt wird, ohne dem Vorderbacken fur die Sicher-
heitsauslésung ein Federgehduse vorlagern zu
mussen.

[0004] Die Erfindung I6st die gestellte Aufgabe
dadurch, daB der als Hohlprofil ausgebildete Trager die
Belastungsfeder fiir das im Vorderbacken gelagerte
Druckstiick und die Spindel eines Schraubentriebes zur
Verstellung des auf dem Hohlprofil verschiebbar gefiihr-
ten Hinterbackens im Profilhohlraum aufnimmt.

[0005] Durch die Ausbildung des die Bindungsbacken
verbindenden Tragers als Hohlprofil wird die einfache
Méglichkeit geschaffen, die Belastungsfeder fir das
Druckstiick in diesem Hohlprofil unterzubringen, womit
sich ein aufwendiges Vorderbackengeh&use ertbrigt,
das folglich auch nicht Uber den Sohlenniederhalter
gegen die Schispitze hin vorzuragen braucht, so daB
die Schwenklagerung des Vorderbackens mit dem Tra-
ger um eine Querachse im Bereich der Schuhspitze ein-
fach durchgefiihrt werden kann. AuBerdem kann zur
notwendigen Langsverstellung des Hinterbackens ein
Schraubentrieb vorgesehen werden, dessen Spindel
ebenfalls im Hohlprofil des Tragers angeordnet wird, so
daf sich insgesamt eine sehr kompakte, gewichtsspa-
rende Konstruktion ergibt, die die Ubertragung aller
sicherheitstechnischen Merkmale von unverschwenk-
bar gelagerten Schibindungen auf um eine vordere
Querachse verschwenkbare Tourenbindung erlaubt.
[0006] Da das Hohlprofil des Tragers unterhalb der
Schischuhsohle verlauft, muB fur eine entsprechende
Kraftiibertragung vom Sohlenniederhalter des Vorder-
backens Uber das Druckstick auf die im Hohlprofil
angeordnete Belastungsfeder gesorgt werden. Obwohl
sich hiefir verschiedene konstruktive Lésungen anbie-
ten, ergeben sich besonders vorteilhafte Konstruktions-
verhéltnisse, wenn in weiterer Ausbildung der Erfindung
das Druckstlck in dem Hohlprofil bzw. in einer das
Hohlprofil verlangernden Fihrung eines Vorderbacken-
gehauses verschiebbar gelagert ist, wobei der um eine
mittige Schwenkachse ausschwenkbare Sohlennieder-
halter des Vorderbackens zwei beidseits dieser
Schwenkachse nach unten vorragende, an der freien
Stirnflache des Druckstiickes anliegende Mitnehmeran-
satze aufweist. Das Druckstuck liegt in diesem Fall hin-
ter den Mitnehmeransétzen, so daf3 der Vorderbacken
mit dem Sohlenniederhalter nach vorne abschlieBen
kann. Die Wirkungsweise der Sicherheitsauslésung des
Vorderbackens bleibt davon unberthrt, weil ein seitli-
ches Ausschwenken des Sohlenniederhalters von der
Verschiebung des Druckstlickes gegen die Kraft seiner
Belastungsfeder abhangt.

[0007] Um das Freigeben der Schischuhsohle zu
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erleichtern, ist es bekannt (FR-PS 2 511 602), die mit-
tige Schwenkachse fir das seitliche Ausschwenken des
Sohlenniederhalters in einem unteren Kipplager zu hal-
ten, so daB der Sohlenniederhalter, der sich an einem
federbelasteten Druckstiick abstitzt, bei einer entspre-
chenden Belastung um eine Querachse kippen und
damit den Schischuh besser freigeben kann. Wird nach
der Erfindung der Sohlenniederhalter um eine durch
den Kopf seiner Schwenkachse gebildete Querachse
verschwenkbar gehalten, wobei er sich mit vertikalem
Abstand von diesem Kopf an einem die Schwenkbewe-
gung des Sohlenniederhalters um die Querachse in
Abhangigkeit vom seitlichen Ausschwenkwinkel steu-
ernden Nocken des Vorderbackengehauses abstiitzt,
s0 kann eine &hnliche Kippbewegung fur den Sohlen-
niederhalter erreicht werden, jedoch mit dem Vorteil
einer Zwangssteuerung dieser Kippbewegung beim
seitlichen Ausschwenken des Sohlenniederhalters, weil
der Sohlenniederhalter beim seitlichen Ausschwenken
durch den Nocken in einem Abstand vom Kopf der
Schwenkachse von dieser Achse abgestellt wird, was
die gewlinschte Kippbewegung des Sohlenniederhal-
ters um den Schwenkachsenkopf bewirkt.

[0008] Zur Einstellung des Bindungsbackenabstan-
des ist der Hinterbacken mittels eines selbsthemmen-
den Schraubentriebes auf dem Hohlprofil des Tragers
verstellbar gelagert. Dabei wird die Spindel des Schrau-
bentriebes vorzugsweise gegen eine Axialverschiebung
im Hohlprofil abgestiitzt und die zugehérige, dem Hin-
terbacken zugeordnete Gewindemutter drehfest im
Hohlprofil gefahrt, um allenfalls die Bindungslange ver-
gréBernde Relativverschiebungen zwischen dem Hohl-
profii und der Spindel zu vermeiden. Wird der
Schraubentrieb zur Verstellung des auf dem Hohlprofil
verschiebbar gefiihrten Hinterbackens im Hohlprofil
gegen Federkraft im Sinne einer AbstandsvergréBe-
rung zwischen den beiden Backen - verlagerbar gehal-
ten, so kann der AnpreBdruck des Hinterbackens an
den Schischuh weitgehend unabhéngig von der Einstel-
lung des Schraubentriebes durch eine Federkraft fest-
gelegt bzw. eine Anpassung an sich beispielsweise
durch Schneeansédtze andernde Sohlenlangen erzielt
werden.

[0009] Die Sicherheitsauslésung des Hinterbackens
kann auf unterschiedliche Art und Weise erfolgen. Eine
bevorzugte Ausfihrungsform ist allerdings dadurch
gekennzeichnet, daB der Hinterbacken einen in einer
Fuhrung eines Hinterbackengehauses der Hohe nach
verstellbaren, um eine Querachse verschwenkbaren
Sohlenniederhalter aufweist, der an einem Mitnehmer-
anschlag eines am Hinterbackengehduse um eine
Querachse schwenkbar gelagerten Betatigungshebels
abgestutzt ist und durch den Betatigungshebel gegen
die Kraft wenigstens einer im Hinterbackengeh&use
angeordneten Feder aus einer SchlieBstellung in eine
Offnungsstellung anhebbar ist. Der Sohlenniederhalter
wird durch die Feder im Hinterbackengehause in die
SchlieBstellung gedriickt. Zum Ldsen des Hinterbak-
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kens muB daher der Sohlenniederhalter gegen diese
Federkraft angehoben werden, entweder tiber die Schi-
schuhsohle oder den Betatigungshebel. In beiden Fal-
len kann die Hubbewegung mit einer
Schwenkbewegung des Sohlenniederhalters kombi-
niert werden, um das Aus- und Einsteigen zu erleich-
tern. Der Sohlenniederhalter ist ja gegenliber dem
Hinterbackengehause um eine Querachse schwenkbar
und stltzt sich an einem Mitnehmeranschlag des Betéa-
tigungshebels ab, der aufgrund seiner Drehbewegung
Uber den Mitnehmeranschlag eine Schwenkbewegung
des Sohlenniederhalters einleitet. In diesem Zusam-
menhang kann es vorteilhaft sein, wenn der Sohlennie-
derhalter des Hinterbackengehauses zwei der Hoéhe
nach aufeinanderfolgende Gleitabstiitzungen fir das
Hinterbackengehduse bildet, die gegeneinander in
bezug auf die Querachse des Niederhalters winkelver-
setzt angeordnet sind. Die eine dieser GleitabstUtzun-
gen verhindert eine vorzeitige Schwenkbewegung des
Sohlenniederhalters, wahrend die andere Gleitabstit-
zung die Endlage des gedffneten Sohlenniederhalters
bestimmt und folglich gegenuber der ersten Gleitabstiit-
zung eine entsprechende Winkelversetzung aufweisen
muB. Eine ausschlieBliche Verschiebebewegung des
Sohlenniederhalters bedingt selbstverstandlich eine
entsprechende Relativbewegung des Mitnehmeran-
schlages des Betatigungshebels gegeniiber dem Soh-
lenniederhalter, was konstruktiv sehr einfach durch
einen entsprechenden Verlauf des mit dem Mitnehmer-
anschlag zusammenwirkenden Gegenanschlages des
Sohlenniederhalters verwirklicht werden kann. AuBer-
dem kann die sich zwischen den beiden Gleitabstitzun-
gen ergebende Schulter zur Halterung des
Sohlenniederhalters in seiner Offenstellung ausgenutzt
werden, wenn dafB Hinterbackengeh&use eine entspre-
chende Rast bildet, gegen die die Schulter durch die im
SchlieBsinn auf den Sohlenniederhalter wirkende Feder
gezogen wird. Weist der Sohlenniederhalter seitlich
neben dem Hohlprofii des Tragers vorgesehene
SchlieBansatze auf, die in der Offenstellung des Soh-
lenniederhalters in die Bewegungsbahn der Schuh-
sohle beim Einsteigen in die Schibindung ragen, so wird
fur ein selbstandiges SchlieBen des Hinterbackens
gesorgt, weil der Hinterbacken tber die SchlieBansatze
durch den Schischuh aus der Offenstellung mitgenom-
men wird, bis die SchlieBfeder zur Wirkung kommt und
den Sohlenniederhalter in seine SchlieBstellung driickt.
[0010] Inder Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand
beispielsweise dargestellt. Es zeigen

Fig. 1 eine erfindungsgemaBe Schibindung in einer
vereinfachten Seitenansicht,

Fig. 2 den Vorderbacken dieser Schibindung in
einem vereinfachten L&ngsschnitt in einem
gréBeren MaBstab,

Fig. 3 einen Schnitt nach der Linie IlI-1ll der Fig. 2,

Fig. 4 einen Schnitt nach der Linie IV-1V der Fig. 2,

Fig. 5 einen Schnitt nach der Linie V-V der Fig. 2,
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Fig. 6 den Hinterbacken der Schibindung in einem
vereinfachten Langsschnitt in einem gréBe-
ren MaBstab und

Fig. 7 den Hinterbacken in einer zum Teil aufgeris-

senen Seitenansicht.

[0011] GemaBder Fig. 1 besteht die dargestellte Schi-
bindung aus einem Vorderbacken 1, einem Hinterbak-
ken 2 und einem die beiden Bindungsbacken 1 und 2
verbindenden Trager 3, der durch ein Hohlprofil 4, bei-
spielsweise mit einem im wesentlichen rechteckigen
Querschnitt, aber einem V-férmigen Boden, gebildet
wird, wie dies der Fig. 5 entnommen werden kann. Die
sich durch den Trager 3 und die beiden Bindungsbak-
ken 1, 2 ergebende Baueinheit ist in einem Lager 5 um
eine Querachse 6 im Bereich des Vorderbackens 1
schwenkbar gelagert und kann Uber eine Verriege-
lungseinrichtung 7 in der gezeichneten Grundstellung
festgehalten werden. Diese Verriegelungseinrichtung 7
umschlieBt ein Endstiick des Uber den Hinterbacken 2
hinaus verlangerten Hohlprofiles 4 mit Hilfe eines Ver-
riegelungshebels 8, der zum Entriegeln des Hohlprofi-
les 4 hochgeschwenkt werden muB. Zugleich kann
dieser Verriegelungshebel 8 zur Bildung von Aufstiegs-
hilfen in unterschiedlichen Schwenkstellungen unter-
schiedlich hohe Auflagen flr das Hohlprofil 4 ergeben.

[0012] Die Ausbildung des Vorderbackens 1 istin den
Fig. 2 bis 4 ndher dargestellt. Er besteht im wesentli-
chen aus einem eine Sohlenabstlitzung bildenden
Gehéause 9, dem eine seitlich verlagerbare Sohlenplatte
zugeordnet werden kann, und aus einem Sohlennieder-
halter 10, der um eine mittige Schwenkachse 11 seitlich
ausschwenkbar auf dem Gehause 9 gelagert ist. In eine
Aufnahmetffnung des Gehauses 9 ist das Hohlprofil 4
des Tragers 3 verschiebefest eingesetzt, in dessen Ver-
langerung das Gehduse 9 eine Verschiebeflihrung 12
far ein im wesentlichen T-férmiges Druckstlck 13 auf-
weist, das in das Hohlprofil 4 eingreift und von einer im
Hohlprofil 4 angeordneten Druckfeder 14 belastet wird.
Uber diese Belastungsfeder 14 wird das Drucksttck 13
stirnseitig gegen nach unten vorragende Mitnehmeran-
satze 15 des Sohlenniederhalters 10 gedrlckt. Da
diese Mitnehmeransatze 15 beidseits der Schwenk-
achse 11 etwa parallel zu ihr verlaufen, wird der Sohlen-
niederhalter 10 durch das Druckstick 13 in einer
Mittenlage gehalten. Zum seitlichen Ausschwenken des
Sohlenniederhalters 10 um die Schwenkachse 11 wird
das Druckstiick 13 durch einen der Mithehmeransétze
15 gegen die Kraft der Belastungsfeder 14 in die Fih-
rung 12 eingeschoben, wie dies in der Fig. 4 strichpunk-
tiert angedeutet ist. Die Belastungsfeder 14 bestimmt
daher die fiur die Sicherheitsauslésung des Vorderbak-
kens 1 erforderliche Auslésekraft. Um diese Auslése-
kraft den jeweiligen Verhalinissen anpassen zu kénnen,
wird die Belastungsfeder 14 von einer Federhiilse 16
aufgenommen, die gegeniber dem Druckstick 13
schraubverstellbar ist. Zu diesem Zweck wird die Feder-
halse 16 im Hohlprofil 4 verschiebbar, aber drehfest
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gehalten, weil sie eine dem Querschnitt des Hohlprofi-
les 4 angepaBte duBere Querschnittsform aufweist, und
mit Hilfe einer in ein Muttergewinde der Federhiilse 16
eingreifenden Stellschraube 17, die im Druckstiick 13
unverschiebbar, aber drehbar gelagert ist, gegentber
dem Druckstlick 13 verlagert. Die Verschiebesicherung
der Stellschraube 17 wird mit Hilfe von Sicherungsstif-
ten 18 erreicht, die in eine Ringnut 19 der Stellschraube
17 eingreifen. Da sich die Belastungsfeder 4 zwischen
einem festen Widerlager 20 im Hohlprofil 4 und der
Federhulse 16 erstreckt, wird durch eine Verstellung der
Einstellschraube 17 die Vorspannung der Belastungsfe-
der 14 und damit die Ausl&sekraft fir ein seitliches Aus-
schwenken des Sohlenniederhalters 10 eingestellt.

[0013] Wie der Fig. 2 entnommen werden kann, ist der
Sohlenniederhalter 10 im Bereich des oberen Kopfes 21
der Schwenkachse 11 aufgrund einer sich konisch nach
unten erweiternden Durchtrittséffnung 22 fir die
Schwenkachse 11 der Héhe nach aufkippbar auf dem
Vorderbackengehduse 9 gelagert. Diese Kippbewe-
gung wird allerdings in Abh&ngigkeit vom Ausschwenk-
winkel gesteuert, weil der die Schwenkachse 11
aufnehmende, gegen den Sohlenniederhalter 10 vorra-
gende Gehauseansatz einen Nocken 23 bildet, der mit
zunehmendem Ausschwenkwinkel des Sohlennieder-
halters 10 dessen Abstellung von der Schwenkachse
11 erzwingt, wie dies der Fig. 3 entnommen werden
kann. Da diese Abstellung mit Abstand vom oberen
Kopf 21 der Schwenkachse 11 erfolgt, wird der Sohlen-
niederhalter 10 um den hiefir eine Schwenkachse bil-
denden Kopf 21 aus der in der Fig. 3 in vollen Linien
gezeichneten Grundstellung in die strichpunktiert ange-
deutete Stellung aufgekippt, die der in der Fig. 3 strich-
punktiert  angedeuteten  Schwenkstellung  des
Sohlenniederhalters 10 entspricht. Der Sohlennieder-
halter 10 kann jedoch trotz der Zwangsabstellung wéah-
rend seines seitlichen Ausschwenkens gegen die Kraft
der Belastungsfeder 14 in der Grundstellung aufgekippt
werden, was eine vorteilhafte federnde Anlage an der
Schischuhsohle  sicherstellt, beispielsweise um
Schneeanlagerungen an der Schuhsohle auszuglei-
chen.

[0014] Der Hinterbacken 2 weist ein im wesentlichen
L-férmiges Gehause 24 auf, dessen einer Schenke vom
Hohlprofil 4 des Tragers 3 in einer Verschiebefiihrung
25 durchsetzt wird. Der andere vom Trager 3 aufra-
gende Gehauseteil nimmt eine Druckfeder 26 auf, die
sich Uber ein Fuhrungsstlick 27 an einer Querachse 28
abstitzt, die in einer durch ein Langloch gebildeten
Fuhrung 29 des Gehauses 24 der Hohe nach ver-
schiebbar gefihrt ist, und die untere Lagerung fiir einen
Sohlenniederhalter 30 bildet, der den aufragenden
Gehéduseteil mit seitlichen Wangen 31 umfaBt. Die
obere Abstlitzung fiir den Sohlenniederhalter 30 wird
durch einen Betatigungshebel 32 gebildet, der um eine
Achse 33 am Gehause 24 angelenkt ist und zwischen
dem Gehause 24 und den Seitenwangen 31 des Soh-
lenniederhalters 30 Mitnehmeranschlage 34 aufweist,
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die mit diese Mitnehmeranschlage 34 Ubergreifenden
Gegenanschlage 35 an den Seitenwangen 31 des Soh-
lenniederhalters 30 zusammenwirken, wie dies der Fig.
7 entnommen werden kann. In der in vollen Linien dar-
gestellten SchlieBstellung des Hinterbackens 30 wird
der Sohlenniederhalter 30 durch die Druckfeder 26 als
SchlieBfeder nach unten gedrlickt, wobei der Betati-
gungshebel in seiner hochgeschwenkten SchlieBlage
gehalten wird. Zum Offnen des Hinterbackens muB der
Sohlenniederhalter 30 gegen die Kraft der Schliefeder
26 angehoben werden, und zwar entweder (iber einen
Schuh oder den Betatigungshebel 32. Dabei stiitzt sich
der Sohlenniederhalter 30 zunachst Uber ein Gleitstlick
36 an dem Gehause 24 ab, bis diese Gleitabstltzung
36 am oberen Ende des aufragenden Gehauseteiles
eine Schwenkbewegung fir den Sohlenniederhalter 30
um die untere Querachse 28 freigibt. Diese Schwenk-
bewegung wird durch eine weitere Gleitabstitzung 37
begrenzt, die gegenliber der Gleitabstitzung 36 ent-
sprechend winkelversetzt angeordnet ist. Die Schwenk-
bewegung des Sohlenniederhalters 30 und die damit
verbundene Drehbewegung des Betatigungshebels 32
ist in der Fig. 7 verdeutlicht, die auch zeigt, daB die
Schulter 38 zwischen den beiden zueinander winkelver-
setzten Gleitabstiitzungen 36 und 37 als Rast fur die
Offenstellung des Sohlenniederhalters 30 ausgenutzt
werden kann, wenn das Gehause 24 eine entspre-
chende Gegenrast bildet, gegen die der Sohlennieder-
halter 30 durch die Druckfeder 26 in der SchlieBstellung
gezogen wird.

[0015] Dainderinder Fig. 7 strichpunktiert angedeu-
teten Offenstellung des Sohlenniederhalters 30 an den
Seitenwangen 31 vorgesehene SchlieBansatze 39 in
die Bewegungsbahn eines in die Schibindung einzuset-
zenden Schischuhs ragen, wird der Sohlenniederhalter
30 Uber den Schischuh aus seiner Raststellung gezo-
gen, bis die SchlieBfeder 26 wirksam wird und fiir ein
ordnungsgemaBes SchlieBen der Bindung sorgt. Der
Betatigungshebel 32 wird dabei Uber die Gegenan-
schlage 35 des Sohlenniederhalters 30 in die SchlieB-
stellung mitgenommen.

[0016] Zur Anpassung der Schibindung an die jewei-
lige SchuhgréBe mufB der Hinterbacken 2 entlang des
Tragers 3 verstellt werden. Dies wird gemaB der Fig. 6
durch einen Schraubentrieb 40 erreicht, dessen Spindel
41 in das Hohlprofil 4 ragt und dort in eine im Hohlprofil
4 geftihrte Gewindemutter 42 eingreift, die verschiebe-
fest mit dem Hinterbackengehduse 24 verbunden ist.
Bei einer verschiebefesten Abstitzung der Gewinde-
spindel 41 gegentber dem Hohlprofil 4 wird somit der
Hinterbacken 2 entsprechend verstellt.

[0017] Wie die Fig. 6 erkennen 1aBt, erfolgt die ver-
schiebefeste Abstlifzung der Gewindespindel 41 aller-
dings Uber eine Feder 43, die sich einerseits an einem
von der Gewindespindel 41 durchsetzten Endstlick 44
des Hohlprofiles 4 und anderseits an einem Anschlag
45 auf der Gewindespindel 41 abstuitzt, so daB sich die
Gewindespindel 41 mit dem Hinterbacken 2 im Sinne
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einer Abstandsvergr6Berung der Bindungsbacken
gegen die Kraft der Feder 43 verschieben IaBt. Durch
diese MaBnahmen kann ein federndes Anliegen des
Hinterbackens 2 am Schuh und damit eine spielfreie
Schuhaufnahme sichergestellt werden.

[0018] Das Offnen der Bindung von Hand aus muf
nicht zwangslaufig Gber den Betatigungshebel 32 erfol-
gen. Das nach vorne zugéangliche Druckstiick 13 des
Vorderbackens 1 erlaubt bei einer entsprechenden Ver-
schiebung gegen die Kraft seiner Belastungsfeder 14
eine Freistellung des Sohlenniederhalters 10, so daB
der Schuh, ohne die sonst erforderliche Auslosekraft
Uberwinden zu missen, aus dem Vorderbacken heraus-
geschwenkt werden kann. Das Verschieben des Druck-
stickes 13 kénnte Uber einen dem Vorderbacken
vorgelagerten Hebel erreicht werden, und zwar mit
einer vergleichsweise geringen Kraft. Selbstverstand-
lich darf durch diesen zusatzlichen Stelltrieb fur das
Druckstiick 13 dessen Beaufschlagung durch die Mit-
nehmeransatze 15 des Sohlenniederhlaters 10 nicht
beeintréchtigt werden.

[0019] Um den Sohlenniederhalter 10 des Vorderbak-
kens 1 an die Dicke der jeweiligen Schischuhsohle
anpassen zu kénnen, kann die Schwenkachse 11 vor-
zugsweise als Stellschraube ausgebildet werden. Zum
Héhenausgleich ist allerdings ein elastischer Aus-
gleichskérper 46 zwischen dem Sohlenniederhalter 10
und dem Gehause 9 vorzusehen.

Patentanspriiche

1. Schibindung mit einem Vorderbacken (1), der tber
einen Trager (3) mit einem auf dem Trager (3) in
Tragerlangsrichtung verstellbar angeordneten Hin-
terbacken (2) verbunden ist und mit dem Trager (3)
um eine Querachse (6) im Bereich des Vorderbak-
kens (1) verschwenkbar ist, und mit einem auf dem
Vorderbacken (1) angeordneten, seitlich aus-
schwenkbaren Sohlenniederhalter (10), der sich
gegen ein seitliches Ausschwenken an einem in
Tragerlangsrichtung  verschiebbar  gelagerten,
durch wenigstens eine Feder (14) belasteten
Druckstiick (13) abstitzt, dadurch gekennzeichnet,
daB der als Hohlprofil (4) ausgebildete Trager (3)
die Belastungsfeder (14) fur das im Vorderbacken
gelagerte Druckstlick (13) und die Spindel (41)
eines Schraubentriebes (40) zur Verstellung des
auf dem Hohlprofil (4) verschiebbar gefihrten Hin-
terbackens (2) im Profilhohlraum aufnimmt.

2. Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeicnet, daB das Druckstick (13) in dem Hohlprofil
(4) bzw. in einer das Hohlprofil (4) verlangernden
Flhrung (12) eines Vorderbackengehauses (9) ver-
schiebbar gelagert ist und daB der um eine mittige
Schwenkachse (11) ausschwenkbare Sohlennie-
derhalter (10) des Vorderbackens (1) zwei beidseits
dieser Schwenkachse (11) nach unten vorragende,
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an der freien Stirnflache des Druckstlickes (13)
anliegende Mitnehmeransétze (15) aufweist.

Schibindung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Sohlenniederhalter (10) um eine
durch einen oberen Kopf (21) seiner Schwenk-
achse (11) gebildete Querachse verschwenkbar
gehalten ist und sich mit vertikalem Abstand von
diesem Kopf (21) an einem die Schwenkbewegung
des Sohlenniederhalters (10) um die Querachse in
Abhangigkeit vom seitlichen Ausschwenkwinkel
steuernden Nocken (23) des Vorderbackengehdu-
ses (9) abstltzt.

Schibindung nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Schraubentrieb
(40) zur Verstellung des auf dem Hohlprofil (4) ver-
schiebbar gefuhrten Hinterbackens (2) im Hohlpro-
fil (4) ogegen Federkraft im Sinne einer
AbstandsvergréBerung zwischen den beiden Bin-
dungsbacken (1, 2) verlagerbar ist.

Schibindung nach einem der Anspriche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB der Hinterbacken (2)
einen in einer Flhrung (29) eines Hinterbackenge-
hauses (24) der H6he nach verstellbaren, um eine
Querachse (28) verschwenkbaren Sohlennieder-
halter (30) aufweist, der an einem Mitnehmeran-
schlag (34) eines am Hinterbackengehéuse (24)
um eine Querachse (33) schwenkbar gelagerten
Betatigungshebels (32) abgestitzt ist und durch
den Betéatigungshebel (32) gegen die Kraft wenig-
stens einer im Hinterbackengehause (24) angeord-
neten Feder (26) aus einer SchlieBstellung in eine
Offnungsstellung anhebbar ist.

Schibindung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Sohlenniederhalter (30) des Hin-
terbackens (2) zwei der H6éhe nach
aufeinanderfolgende Gleitabstlitzungen (36, 37) flr
das Hinterbackengeh&use (24) bildet, die gegen-
einander in bezug auf die Querachse (28) des Soh-
lenniederhalters (30) winkelversetzt angeordnet
sind.

Claims

1.

A ski binding having a front jaw (1) connected, via a
member (3), to a rear jaw (2) arranged on the mem-
ber (3) so as to be adjustable in the longitudinal
direction thereof and pivotable with the member (3)
about a transverse axis (6) in the region of the front
jaw (1), and having a sole hold-down device (10)
which is disposed on the front jaw (1), is adapted to
pivot out laterally, and bears, against a lateral pivot-
ing-out movement, against a thrust member (13)
which is mounted for displacement in the longitudi-
nal direction of the member and is biased by at
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least one spring (14), characterised in that the
member (3), which is constructed in the form of a
hollow profile (4), accommodates in the profile cav-
ity the biasing spring (14) for the thrust member
(13) mounted in the front jaw, and the spindle (41)
of a screw drive (40) for adjustment of the rear jaw
(2) which is guided for displacement on the hollow
profile (4).

A ski binding according to claim 1, characterised in
that the thrust member (13) is mounted for dis-
placement in the hollow profile (4) or in a guide (12),
which forms an extension of the hollow profile (4), of
a front jaw housing (9), and in that the sole hold-
down device (10) of the front jaw (1), which device
is pivotable about a central pivot (11), has two
driver attachments (15) which project downwards
on either side of said pivot (11) and which bear
against the free end face of the thrust member (13).

A ski binding according to claim 2, characterised in
that the sole hold-down device (10) is held to be
pivotable about a transverse axis formed by an
upper head (21) of its pivot (11) and bears, at a ver-
tical distance from said head (21), against a lug (23)
of the front jaw housing (8), which lug controls the
pivoting movement of the sole hold-down device
(10) about the transverse axis in dependence on
the lateral pivoting-out angle.

A ski binding according to any one of claims 1 to 3,
characterised in that the screw drive (40) for adjust-
ment of the rear jaw (2) which is guided for dis-
placement on the hollow profile (4) is shiftable in the
hollow profile (4) against spring force in the direc-
tion of increasing the distance between the two
binding jaws (1, 2).

A ski binding according to any one of claims 1 to 4,
characterised in that the rear jaw (2) comprises a
sole hold-down device (30) which is adjustable as
to height in a guide (29) of a rear jaw housing (24)
and is pivotable about a transverse axis (28) and
bears against a driver abutment (34) of an actuating
lever (32) mounted for pivoting about a transverse
axis (33) on the rear jaw housing (24) and is
adapted to be lifted from a closed position to an
open position by the actuating lever (32) against the
force of at least one spring (26) disposed in the rear
jaw housing (24).

A ski binding according to claim 5, characterised in
that the sole hold-down device (30) of the rear jaw
(2) forms two sliding abutments (36, 37) for the rear
jaw housing (24), said abutments being disposed
consecutively as to height and being angularly off-
set from one another with respect to the transverse
axis (28) of the sole hold-down device (30).
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Revendications

Fixation de ski avec une machoire avant (1), qui est
reliée, par l'intermédiaire d'un support (3), & un cro-
chet arriére (2) disposé réglable dans la direction
longitudinale du support, sur le support (3), et
machoire avant qui est susceptible de pivoter, a
l'aide du support (3), autour d'un axe transversal (6)
prévu dans la zone de la machoire avant (1), et
avec un abaisseur de semelle (10), susceptible de
s'écarter par pivotement latéral, disposé sur la
machoire avant (1) et qui prend appui, pour empé-
cher un échappement par pivotement latéral, sur
une piéce de pressage (13), montée de fagon & étre
déplagable dans la direction longitudinale du sup-
port, chargée par au moins un ressort (14), carac-
térisée par le fait que le support (3) réalisé sous la
forme de profilé creux (4) loge, dans I'espace creux
du profilé, le ressort de charge (14), destiné a la
piéce de pressage (13) montée dans la machoire
avant, et la broche filetée (41) d'une transmission a
vis (40) destinée au réglage de la machoire arriére
(2) guidée de fagon déplagable sur le profité creux

(4).

Fixation de ski selon la revendication 1, caractéri-
sée par le fait que la piéce de pressage (13) est
montée déplagable dans le profité creux (4), res-
pectivement dans un guidage (12) prolongeant le
profité creux (4) et appartenant a un boitier de
machoire avant (9), et en ce que I'abaisseur de
semelle (10), pouvant s'écarter par pivotement
autour d'un axe de pivotement (11) central et
appartenant a la machoire avant (1), présente deux
appendices d'entrainement (15), faisant saillie vers
le bas des deux cbtés de cet axe de pivotement
(11) et appuyant sur la face frontale libre de la piéce
de pressage (13).

Fixation de ski selon la revendication 3, caractéri-
sée par le fait que l'abaisseur de semelle (10) est
maintenu de fagon a pouvoir pivoter autour d'un axe
transversal, constitué par une téte supérieure (21)
de son axe de pivotement (11), et prend appui,
avec un espacement vertical vis-a-vis de cette téte
(21), sur un ergot (23) appartenant au boitier de
machoire avant (9), qui commande le pivotement
de l'abaisseur de semelle autour de I'axe transver-
sal, en fonction de 'angle d'écartement latéral par
pivotement.

Fixation de ski selon I'une des revendications 1 4 3,
caractérisée par le fait que la transmission & vis
(40), destinée au réglage de la machoire arriére (2),
guidée de fagon déplagable sur le profilé creux (4),
dans le profilé creux (4), est déplacgable a I'encontre
de la force de ressort, dans le sens d'une augmen-
tation de I'espacement entre les deux machoires de
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fixation (1, 2).

Fixation de ski selon I'une des revendications 1 3 4,
caractérisée par le fait que la machoire arriére (2)
présente un abaisseur de semelle (30), réglable en
hauteur dans un guidage (29) d'un boitier de
machoire arriere (24) pouvant pivoter autour d'un
axe transversal (28), et qui prend appui sur une
butée d'entrainement (34) d'un levier d'actionne-
ment (32) monté pivotant autour d'un axe transver-
sal (33), sur le boitier de machoire arriére (24), et
susceptible d'étre levé a sa position d'ouverture,
depuis sa position de fermeture, au moyen du levier
d'actionnement (32), a I'encontre de la force d'au
moins un ressort (26) disposé dans le boitier de
machoire arriére (24).

Fixation de ski selon la revendication 5, caractéri-
sée par le fait que I'abaisseur de semelle (30) de la
machoire arriére (2) constitue deux appuis coulis-
sants (36, 37) successifs en hauteur, pour le boitier
de machoire arriére (24), qui sont décalés angulai-
rement I'un par rapport a I'autre, par rapport a I'axe
transversal (28) de I'abaisseur de semelle (30).
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