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Wynalazek dotyczy urzgdzenia do samoczynne-
go skréconego mnozenia do dziesiecioklawiszo-
wych maszyn liczgcych i ksiegujgcych zwlaszcza
do maszyn saldujgcych z poprzecznie przesuw-
nymi saniami kotkéw nastaweczych, w ktérych
podczas pracy urzgdzenia wykonujgcego mmnozenie
jego czujnik jest sprzegniety z tymi saniami.

W znanym urzadzeniu, skrécone mnozenie wy-
konuje sie za pomocg urzgdzenia - zasobniczego
zawierajagcego dwa zespoly zebatych listew, z kté-
rych jeden majgcy normalnie cyfry 1—4 znajduje
sie glebiej, podczas gdy drugi dysponuje cyframi
5—9. ) '

Na poprzecznie przesuwnych czujnikowych sa-
niach sg umieszczone czujniki, kazdy zaopatrzony
w dwa czujnikowe palce, ktére w zaleznos$ci od
tego czy mnoznikiem jest cyfra 1—4 czy tez cyfra
5—9, opuszcza lub podnosi czlony zasobnika o
jedng pozycje na jedno dzialanie. Przejecie na-
stawionego mnoznika przez cztony zasobnika na-
stepuje za pomoca znajdujgcych sie ma nich
sprzeglowych lapek, ktére zostaja zabrane przez
znany pret nastawczy.

To urzadzenie ma wade polegajacg na tym,
ze z powodu zespolowego ukladu zebatek czujni-
kowe palce urzgdzenia do mnozenia muszg po-
rusza¢ sie w rozny sposéb, przez co cale urzg-
dzenie wymaga narzadéw nastawczych o duzych
wymiarach. Dalsza niedogodnos$é polega na tym,
ze przy pozycjach zerowych mnoznika musi- byé
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wykonany obrat jalowy. W ten sposéb traci sie
czas i cze$é zalet skroconego mmnozenia. Poza tym
z powodu licznych cze$ci, montaz i doregulowa-
nie staje si¢ bardzo utrudnione, a budowa nie-
korzystnie powiekszona i podrozona.

W innym znanym urzgdzeniu czesci zasobnika
spelniajgce role mnoznika stanowig ustawione
obok siebie suwaki, kazdy zaopatrzony w szczeli-
ne i uchylny, zebaty drazek nastawczy sprzegnie-
ty z uchylng zapadka. Sterowanie odbywa sig za
pomocg krzywek, ktére w czasie pierwszej polo-
wy ruchu obracajg sie o ustalony kat w kierunku
przeciwnym ruchowi wskazéwek zegara, a w dru-
giej polowie ruchu zgodnie z tym ruchem oraz
za pomocg palgkéw odczytowych, ktére ustalajg
polozenie czujniké6w i zamocowanych do nich za-
padek, ktére z kolei nastawiaja polozenie suwa-
kéw. Przy wartoSciach cyfr od 1—5 nastawianie
powoduje dolna cze$¢ szczeliny suwaka, a przy
wartoSciach 6—9 gérna czesé szczeliny. W tym
urzadzeniu réwniez powstaje trudno$§é przy po-
zycjach zerowych mnoznika, wymagajgcych jalo-
wego obrotu i strate czasu przy skréconym mno-
zeniu. Poza tym takie urzadzenie jest duze i za-
wiera wiele cze$ci, zwilaszcza z powodu stosowa-
nia krzywek wymagajgcych zmiany kierunku ch-
rotu w czasie ruchu .roboczego.

Celem wynalazku jest rozwigzanie urzadzenia
mnozgcego, ktére moze pracowaé szybciej, co osig-
ga sie w ten sposéb, ze w pozycjach zerowych
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mnoznika staje sie zbedny jalowy ruch maszyny
i w ktérym osigga si¢ powazne uproszczenie me-
chanizmu. Ponadto mechanizm mnozgcy stuzy w
nim nie tylko do przejecia mnoznika, ale réwniez
do zatrzymania kazdej juz wydrukowanej wartos-
ci, ktéra wobec tego mozna dowolng ilo§é razy
powtdérzyé w sensie pozytywnym (dodawania) lub
negatywnym (odejmowania) bez angazowania au-
tomatycznego mnozenia.

Cel ten osigga sie wedlug wynalazku dzigki
temu, Ze odczytywanie polozenia kélek mmoznika,
Q.zwiec sterowanie dla normalnego lub skréconego
mnozenia, nastegpuje za pomocg dwoéch igiel od-
czytujgcych osadzonych przesuwnie na ramie,
sprzeganej w znany sposoéb z saniami, wyposazo-
nymi w kolki  nastawcze, ktére przy przeskoku
z mniejszej na wiekszg pozycje dziesietng, za po-
mocag zastawek lub kolek mmoznika zaopatrzonych
w réwnolegle do osi wyciecia i otwory do ustala-
nia ich katowego polozenia w zaleznosci od na-
danej liczby 1—4 lub 5—9, dzieki czemu, dwa na
jednej osi osadzone i odwrotnie ustawione
menty z jednym zgbem zostaja wprowadzone w
takie polozZenia, ze jeden z nich albo odliczajacy
pozytywnie albo drugi odliczajgcy negatywnie zo»
staje zazebiony z koélkami mnozenia, przy czym
kablagk czujnikowy, sterowany iglg odczytowyg w
znany sposéb powoduje nastawienie urzgdzenia
saldujgcego.

Na rysunkach uwidoczniono przykladowe roz-
wigzanie urzgdzenia wedlug wynalazku, przy czym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju podluz-
nym, fig. 2 — widok z géry urzadzenia w pozy-
cji wyjsciowej, fig. 3 i 4 fragment urzadzenia
przy nastawieniu na jedng z cyfr 1—4 w widoku
z boku i z géry, fig. 5 i 6 — fragment urzadze-
nia przy nastawieniu na jedng z cyfr 5—9 row-
niez w widoku z boku i z géry, fig. 71 8 —
fragment urzgdzenia w pozycji neutralnej dla
dwéch pierwszych cyfr ukiadu dziesigtnego, fig.
9 i 10 dzwignie przelgczajgcg urzadzenia saldu-
jacego przy nastawieniu na plus, w widoku z bo-
ku i widoku z gory, fig. 11 i 12 — dzwignie prze-
laczajgca urzadzenia saldujgcego przy nastawieniu
na minus w widoku z boku i w widoku z Zdory.

W bokach 1 i 2 jest osadzona o§ 3, a na niej
sa osadzone uchylnie boczne S$cianki 4 i 5 z osig
6 tworzgce razem rame. Na osi 6 sg osadzone
dwudziestozebne, mnoznikowe kola 7, kazde za-
opatrzone w lukowe wyciecie 8 i otwér 9. Kola
7 sg ustawione w tych samych plaszczyznach co
zebatki 10. W bocznych écianqch 4 1 5 jest zamo-
cowana o§ 11, na ktérej jest osadzona nastawcza
dzwignia 13 wyréwnujgca polozenie mnozniko-
wych koél 7, ktéra jest pod dzialaniem sprezyny
12 i spoczywa wystepem 14 na osi 15 osadzonej
w bokach 1, 2. §

Na osi 16 osadzonej réwniez w bokach 1, 2 jest
osadzona przesuwnie prowadnicza rama 17 z za-
mocowanym W jej bokach prowadniczym trzpie-
niem .18 osadzonym przesuwnie w otworze boku
1. Do zewrnetrznego kofica trzpienia 18 jest za-
mocowana plytka 19 a do niej jest zamocowana
czujnikowa igla 20. Na osi 16 pomiedzy bokami
ramy 17 i pod dzialaniem sprezyny 21 jest osa-
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dzony przesuwnie czujnikowy kablak 23 zaopa-
trzony ma dolnym obrzezu w szczeliny 22 i zabki.

Do kabigka 23 jest zamocowana igla 24. W bo-
kach 1, 2 jest ulozyskowany mnapedowy wal 25
z ekscentrycznie zamocowang osig 26, na ktérej
sa osadzone obrotowo jednozebne dzwignie 27
i 28, przy czym przez wyciecie w dzwigni 27 prze-
chodzi 0§ 16, a u géry druga o§ 29 osadzona W
bokach 1, 2 stanowi jej przytrzymanie, podczas
gdy druga jednozebna dzwignia 28 oprécz ulo-
zyskowania na osi 26 obejmuje o§ 30 a ma niej -
jest osadzony obrotowo sprzegajacy element 31
wichodzgcy w wyciecie 32 tylnej czesSci prowadni-
czej ramy 17. Sanie z nastawnymi kolkami 33
maja u goéry przykrywe 34 z wycieciami 35. Na
napedowym wale 25 jest osadzona uchylnie dzwig-
nia 38 skladajaca sie z dwéch ramion 36 i 37.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w naste-
pujacy spos6éb. Przez nacisk klawiszy, mnoznik
zostaje wprowadzony ma sanie z Kkolkami 33, a
z nich na zebatki 10. Po naci$nieciu klawisza ,,X’”
rama 4, 5, 6 z kolami 7 do mnozenia zostaje wy-
chylona ma zebatki 10 na skutek czego w czasie
jednego  obrotu gléwnego walu maszyny naste-
puje przejecie wartosSci. Nastepnie zostaje za po-
mocg kilawiszy wustawiona mnozna i wprowadzona
na zebatki 10. -

Po naci$nieciu klawisza ,,—” obydwie dZwignie
27 i 28 prowadzone w wycieciach 22 kablgka 23,
przeskakuja ze swej pozycji zasadniczej wedlug
fig. 1 i 2 w pozycje majnizszg, po czym mnastepuje
w znany sposGb sprzegniecie ramy 17 z kolkami
33 san za pomocg sprzegajacego elementu 31. Na-
ped obydwéch dzwigni 27, 28 mastepuje za pomo-
cg mapedowego walu 25, przy czym za pomoc3
ekscentryeznie osadzonej osi 26 i dwéch statych
prowadniczych osi 16 i 29, dzwignie 27 i 28 otrzy-
mujag ruch odwrotny. |

Przez sprzezenie ramy 17 z kolkami 33 san za
pomocg elementu 31 zostaje wstrzymany znany
skokowy ruch saf, uruchamiany mnormalnie przy
naci$nieciu klawisza cyfrowego, aby sanie wraz
z sprzegnietg z nimi prowadnicza ramg pod
wplywem nieuwidocznionej ma rysunku sprezyny
mogly przesungé sie tak daleko az igla 20 oprze
sie o kolo 7. To ma miejsce witedy gdy dane kolo
jest ustawione na warto§é 1—9. Jezeli natomiast
kolo 7 jest w pozycji zerowej, ruch igly 20 nie
bedzie ograniczony gdyz igla 20 trafi na lukowe
wyciecie 8 w kole 7,'a igla 24 znajdzie si¢ mnaj-
przeciw otworu 9 nastawionego mna zero kola 7.

Jezeli igla 20 uderzy o kolo 7 to j-est gdy to
kolo jest nastawione ma cyfre 1—9, igla 24 moze
przyjaé dwa polozenia, a mianowicie: przy usta-
wieniu kola 7 mna cyfre 1—4 iglta uderza o kolo 7
(fig. 3 i 4) i wbrew dzialaniu sprezyny 21 ka-
blak 23 a z nim i dzwignie 27 i 28 beda tak prze-
suniete, ze tylko dzwignia 28 zazebi si¢ z kolem
7 (fig. 9 i 10) i jak wiadomo skokowo dodatnio
obréci go w_kierunku zera. Dolna krawedz ka-
blgka 23 ma zeby i to uze,wbienie znajdzie sie w
takim polozeniu, ze dZwignia 38 w znany spos6d
bedzie mogla wlaczyé urzadzenie saldujgce na
dodawanie (fig. 9 i 10).
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Jezeli kolo 7 wykazuje jedng z cyfr 5—9 wte-
dy jest ono w stosunku do igly 24 tak wustawio-
ne, ze ta igla pod dzialaniem sprezyny 21 wejdzie
w lukowe wyciecie 8 (fig. 5, 6, 11, 12), przy czym
kablgk 23 zostanie tak mprzesuniety, ze dzwignia
27 wejdzie w pozycje czynng w stosunku do kola
7, co wywola skok do zera w Kkierunku ujemnym
(fig. 5 i 6). Bedzie to mialo miejsce gdy jedno-
cze$nie igla 20 bedzie w obrebie lukowego wycie-
cia 8 i jak podano wyzej sprzegnieta rama 1%
i sanie z kolkami 33 pod wplywem sprezyny mo-
ga wskoczy¢ do nastepnego obréconego kola 7. W
pozycji ujemnej kablgka 23 zostaje przesunieta
réwniez dolna uzebiona jego krawedz aby dzwig-
nia 38 w znany spos6b przelgczyla urzadzenie sal-
dujace na odejmowanie (fig. 11 i 12).

Przebieg mnozenia zostanie teraz wyjasniony
na przykladzie mnoznika 903600
mnoznej wustawionej na suwaku z kolkami 33.
Przy naci$nieciu klawisza ,—” ruch zostaje wy-
laczony, a dzwignie 27 i 28 odsuniete. Po malym
obrocie, napedowy wal 25 wchodzi w polozenie,
w ktérym dzwignie 27 i 28 sg poza zazebieniem
z kolami 7, a rama 17 z tymi dzZwigniami jest
na pierwszej pozycji dziesietnej gdzie jest przy-
trzymana za |pomoca nieuwidocznionej =zapadki
oraz sprzegnieta elementem 31 z kotkami 33 san.

Przed uruchomieniem maszyny nalezy zwolnié
nieuwidoczniong na rysunku zapadke i rama 17
z igtami 20 i 24 moze by¢ przesunieta wraz z sa-
niami i kolkami 33 az na trzecig pozycje dzie-
sietng, gdyz igta 20 wchodzi w lukowe wyciecie
8, a igla 24 w otwor 9 przy zerowym nastawie-
niu pierwszych dwoéch kol 7. Na trzeciej pozycji
dziesietnej igla 20 zostaje zatrzymana na kole 7.
To kolo zostaje teraz stopniowo obrécone przez
dzwignie 27 z cyfry 6 przez cyfre 9 do zera, przy
czym W sposob nie wymagajacy tu opisu przy
orzejéciu z cyfry 9 na zero nastepuje przenie-
sienie dziesiatka na nastepng pozycje dziesietna,
gdzie wobec tego zamiast wykreconej cyfry 3
ukaze sie cyfra 4.

Podczas wykrecania zera trzeciej pozycji dzie-
sietnej, urzadzenie saldujgce jest wlgczone ,na
minus” za pomocag uzebienia kablgka 23 i przez
dzwignie 38 co powoduje, ze mnozna czterokrot-
nie ujemnie wprowadzona nie zmienia wartosci.
Przy przejsciu z 9 na 0, kola 7 sg o tyle przekre-
cone, ze obydwie igly 20 i 24 wchodzg w lukowe
wyciecie 8 i jak to opisano powyzej nastepuje
przeskok na czwartym miejscu dziesietnym gdzie
ukazuje sie cyfra 4. To czwarte Kkolo 7 zostaje
przekrecone przez dzwignie 28 poprzez 1 na 0,
przez co mnozna za pomocg Kkablgka 23 i przez
dzwignie 38 =zostaje wprowadzona dodatnio na
urzgdzenie saldujgce.

Nastepne miejsce dziesietne zawierajgce 0 zosta-
je znow przeskoczone. Na széstym miejscu dzie-
sietnym nastepuje znéw z powodu nastawienia
na cyfre 9 ruch negatywny, a z powodu prze-
niesienia dziesigtki' na siédme- miejsce dziesietne
ruch pozytywny. Teraz mnoznik jest juz obliczo-
ny i rama 17 moze wraz ‘
przeskoczy¢ na ostatnig pozycje mnozenia. Z tej
pozycji nastepuje powrét w znany sposéb i wy-
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éuprze;glenie wszystkich czeSci biorgcych wudzial w
mnozeniu, co powoduje ponowne osiggniecie po-
zycji wyjéciowej jak na fig. 1 i 2. -

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego skréconego
mnozenia do dziesiecioklawiszowych maszyn
liczgcych i ksiegujgcych, zwlaszcza maszyn sal-
dujgcych z poprzecznie przesuwnymi saniami
wyposazonymi W kolki nastawcze, w ktérym
podczas mnozenia czujniki mnoznika sg sprzeg-
niete z kolkami sarn, znamienne tym, Ze odczy-
tywanie warto$ci z k6t (¥) mnoznika i stero-
wanie zwyklego Iub skréconego obliczenia na-
stepuje za pomocg dwéch igiel (20, 24) osa-
dzonych na ramie (17) sprzeganych w znany
spos6b z kolkami (33) san, ktére to igly przy
przeskoku z nizszych na wyzsze pozycje  dzie-
sietne dochodza do oparcia badZz wchodzg w
tukowe wyciecia (8) i otwér (9) kol (7), ktére
majg roézne katy nastawienia w zaleznosci od
wartosci 1—4 lub 5—9, dzieki czemu dwie na
jednej osi (26) odwrotnie osadzone dzwignie
(7 i 28) zostaja ustawione w takie polozenie,
ze albo pozytywnie odliczajagca dzZwignia (28)
lub negatywnie odliczajaca dzwignia (27) wcho-
dzi w zazebienie z kolami (%) przy czym ka-
bigk (R3) zaopatrzony w czujnikowsg igle (24)
powoduje W znany sposéb wlgczenie urzadze-
nia saldujgcego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze czujnikowa igla (24) jest zamocowana na
kablaku (23) dociskanym sprezyng (21) i osa-
dzonym przesuwnie na osi (16) ramy (17), pod-
czas gdy igla (20) jest zamocowana do ramy
an).

3. Urzadzenie Wedlug zastrz. 1 lub 2, znamien-

ne tym, ze kablak (23) ma uzebionag dolng
krawedZ, za pomocg ktérej i dZwigni (38) na-
stepuje wlgczenie urzgdzenia saldujgcego na
plus lub minus. -

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mimosrodowo i w odwrotnych kierunkach
napedzane dzwignie (27 i 28) sg prowadzone
w wycieciach (22) kablaka (23) i przy wyczu-
waniu kot (7) przez igly (20 i 24) dla liczenia
ujemnego pod dzialaniem sprezyny (21) po-
zostaja w pozycji wyjsciowej, a dla liczenia
dodatniego, wbrew dziataniu sprezyny (21) zo-
staja przesuniete o polowe odstepu miedzy
srodkami kot (7).

5. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1, znamienne tym,
ze kazde kolo (7) ma lukowe wycigcie 3)
i otwér (9) o zréznicowanych $rednicach.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze iglty (20 i 24) maja tak zréznicowane $redni-
ce aby igla (20) nie mogla wejs¢ w otwér (9),
a igla (24) moze wejs¢ w otwér (9) tylko wte-
dy gdy kolo (7) znajduje sie w pozycji wyj-
é_cioWej bez ktérejkolwiek liczby 1—9.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 3, znamienne
tym,- ze obydwie igly (20 i 24) réwniez w dru-
gim polozeniu moga wej$¢ w kolo (?) gdy przy
ustawieniu_ két () na skrécone mnozenie sa
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przekrecane z 9 na zero i obydwie igly (20
i 24) wchodzg w wyciecie (8).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze dalszy posuw ramy (17) z saniami jest mo-
zliwy jezeli albo obydwie igly (20 i 24) znaj-
dujg sie naprzeciw wyciecia (8) lub tez igla

Fg.7

8
(20) naprzeciw wyciecia (8) i jednocze$nie igla
(24) naprzeciw otworu (9).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze przesuw kablgka (23) przez poszezegélne
pozycje dziesietne w ktérych kota (7) sg usta-
wione na zero, nastgpuje bez jalowego obrotu.
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