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(57) Abstract

A pallet carrying trolley in which a wheel (2) can be raised or lowered relative to a lifting arm (1). A wheel control mechan-
ism (2) moves the wheel from a lowered position (shown) to an upright position by means of the rotation of a rotational axis (3)
of the wheel (2), combined with the at least partially vertical movement of the centre (C) of the wheel (2).

(57) Abrégé

Chariot porte-palette dans lequel une roue (2) peut s’abaisser et se relever par rapport 4 un bras de levage (1). Selon I'in-
vention, un mécanisme d'actionnement de la roue (2) permet de faire déplacer la roue d'une position abaissée qui est représentée
a une position relevée. Ce déplacement de la roue (2) résulte d'une combinaison d‘une rotation de I'axe de rotation (3) de la roue
(2) et d'un déplacement ayant au moins une composante verticale du centre (C) de la roue (2).
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CHARIOT PORTE-PALETTE

La présente invention concerne de fagon générale
un chariot porte-palette et plus précisément un chariot
porte-palette comprenant essentiellement wun corps
principal monté sur une roue arriére directrice
elévatrice, deux bras de levage horizontaux reliés}au
corps principal et dont chacun est muni d'une roue
avant élévatrice correspondante, un moyen
d'actionnement de roue arriére monté sur le corps
principal et actionnant 1'élévation de la roue arriere
directrice élévatrice, deux mécanismes d'actionnemeht
de roue avant dont chacun est monté dans un des bras de
levage et actionne 1'élévation d'une des roues avant
élévatrices et de barres de commande dont chacune relie
le moyen d'actionnement de roue arriére et le mécanisme
d'actionnement de roue avant correspondant.

Les personnes qui utilisent habituellement des
chariots porte-palette rencontrent souvent une
difficulté a faire avancer le chariot porte-palette
lorsque la surface du sol n'est pas parfaitement lisse
ou plane. En effet, les roues avant d'un chariot porte-
palette classique ont un diamétre relativement faible
parce que la surface supérieure des bras de levage du
chariot porte-palette doit pouvoir s'abaisser jusqu'a
une hauteur relativement faible par rapport au sol afin
que ces bras de levage puissent passer sous une palette
classique normalisée. Comme la roue avant d'un chariot
porte-palette classique est disposée en-dessous de 1la
surface supérieure du bras de levage, son diamétre est
obligatoirement trés limité. C'est ainsi que tout
utilisateur de chariot porte-palette constate souvent
un blocage soudain du chariot porte-palette lorsque
celui-ci transporte une charge relativement lourde. Ce
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blocage est provoqué par le blocage d'une des roues
avant du chariot, provoqué par un objet dur de petite
taille qui jonche le sol, par exemple un caillou ou un
boulon, ou par une marche de trés faible hauteur située
sur le sol entre deux surfaces planes consécutives. Ces
blocages soudains sont néfastes pour la structure du
chariot, provoquent un désagrément gquant & la
maniabilité du chariot et sont dangereux parce qu'ils
peuvent provoquer le renversement de la charge.

Un objet de 1la présente invention consiste a
proposer un chariot porte-palette dans lequel les roues
avant peuvent rouler plus facilement sur des corps
étrangers durs présents sur le sol.

Un autre objet de lé présente invention consiéte
a proposer un tel chariot porte-palette dans lequel les
roues avant peuvent passer aisément des irrégularités
ou des marches de faible hauteur présentes sur le sol.

Un autre objet de la présente invention consiste
a proposer un tel chariot porte-palette pouvant en
outre respecter les contraintes dimensionnelles
résultant de l'utilisation de palettes normalisées.

L'invention concerne donc un mécanisme de roulage
destiné a supporter et transporter une charge.

Selon une caractéristique de l'invention, chacun
des deux mécanismes d'actionnement de roue avant
présente une cinématique qui transforme le déplacement
longitudinal de la barre de commande en un déplacement
correspondant de l'axe de rotation de la roue avant, ce
déplacement étant la combinaison : - d'une rotation de
l'axe de rotation de roue avant autour d'un axe
sensiblement perpendiculaire & cet axe de rotation de
roue avant et orienté sensiblement suivant la direction
longituninale du bras de levage, - et d'un déplacement
du centre de la roue avant dans un plan sensiblement
perpendiculaire a la direction longitudinale du bras de
levage, d'ou il résulte que le point de contact entre
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la roue avant et le sol reste sensiblement dans un plan
vertical longitudinal quand ledit mécanisme
d'actionnement de roue avant passe d'une position
abaissée a une position relevée et vice-versa. On peut
dire aussi que ce déplacement de l'axe de la roue
résulte d'une combinaison d'une rotation de l'axe de
rotation (3) de la roue (2) et d'un déplacement du
centre (C) de la roue (2), ce déplacement ayant au
moins une composante verticale.

L'invention concerne aussi un chariot porte
palette comprenant : un corps principal monté sur une
roue arriére directrice et élévatrice ; deux bras de
levage reliés au corps principal et dont chacun est
muni d'une roue avant élévatricé ; un mécanisme
d'actionnement de roue arriére monté sur 1le corps
principal et actionnant 1l'élévation de la roue arriére
directrice et élévatrice ; deux mécanismes
d'actionnement de roue avant dont chacun est monté dans
un des bras de levage et actionne 1'élévation d'une des
roues avant é&lévatrices ; et une barre de commande
reliant le mécanisme d'actionnement de roue arriére et
le mécanisme d'actionnement de roue avant.

Selon une caractéristique de 1l'invention, 1ledit
mécanisme d'actionnement de roue présente une
cinématique qui transforme le déplacement longitudinal
de la barre de commande en un déplacement correspondant
de l'axe de rotation de la roue, ce déplacement étant
la combinaison : - d'une rotation de l'axe de rotation
de roue autour d'un axe sensiblement perpendiculaire a
cet axe de rotation de roue et orienté sensiblement
suivant la direction d'avancement, - et d'un
déplacement du centre de 1la roue dans un plan
sensiblement perpendiculaire a la direction
d'avancement, d'ou il résulte que le point de contact
entre la roue et le sol reste sensiblement dans un plan
vertical suivant la direction d'avancement quand ledit
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mécanisme d'actionnement de roue passe d'une position
abaissée a une position relevée et vice-versa. On peut
dire aussi que ce déplacement de l'axe de la roue
résulte d'une combinaison d'une rotation de l'axe de
rotation (3) de la roue (2) et d'un déplacement du
centre (C) de la roue (2), ce déplacement ayant au
moins une composante verticale.

Selon un mode de réalisation de 1l'invention,
chacun des deux mécanismes d'actionnement de roue avant
est constitué par : un premier support de roue sur
lequel la roue avant est montée a rotation ; un second
support de roue sur lequel le premier support de roue
est monté a rotation ; un troisiéme support de roue qui
est relié au second.supporf de roue par l'intermédiaire
d'une premiére articulation dont l'axe d'articulation
est sensiblement longitudinal et qui est monté mobile
par rapport au bras de levage de telle sorte que 1la
premiére articulation se déplace suivant une premieére
trajectoire (X ; Y) sensiblement transversale ; et un
moyen de commande pivotant dont l'axe de pivotement est
sensiblement transversal, ce moyen de commande étant
actionné par ladite barre de commande et comprenant une
extrémité libre reliée au premier support de roue par
l'intermédiaire d'une liaison de type rotule.

Selon un autre mode de réalisation de
1l'invention, le troisiéme support de roue est monté de
fagon coulissante 1le 1long de barres de guidage
disposées de fagon sensiblement transversale.

Selon un autre mode de réalisation de
l'invention, que le troisiéme support de roue est monté
de fagon pivotante autour d'un second axe
d'articulation fixe par rapport au bras de levage.

Selon un autre mode de réalisation de
l'invention, ladite premiére trajectoire (X ; Y) est
inclinée par rapport & un plan horizontal de telle

sorte que ladite premiére articulation se déplace vers
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le bas et transversalement gquand ledit mécanisme
d'actionnement de roue avant passe d'une position
abaissée a une position relevée.

Selecn un autre mode de réalisation de
l'invention, ladite premiére trajectoire (X ;Y) est
inclinée par rapport a un plan vertical transversal de
telle sorte gque la position longitudinale de 1ladite
premiére articulation se rapproche dudit axe de
pivotement dudit moyen de commande pivotant quand ledit

"mécanisme d'actionnement de roue avant passe d'une
position abaissée a une position relevée.

Selon un autre mode de réalisation de
l'invention, 1ledit axe de pivotement dudit moyen
d'acﬁionnement pivotant est incliné par rapport a un
plan horizontal de telle sorte que 1la position de

- ladite liaison de type rotule le long d'une 1ligne
transversale et la position de 1ladite premiére
articulation le long de cette ligne transversale se
déplacent dans le méme sens quand ledit mécanisme
d'actionnement de roue avant passe d'une position
abaissée a une position relevée.

Selon un autre mode de réalisation de
l'invention, 1ledit axe de pivotement dudit moyen
d'actionnement pivotant est incliné par rapport a un
plan vertical transversal de telle sorte que la
position de ladite liaison de type rotule le long d'une
ligne transversale et la position de ladite premiere
articulation le long de cette ligne transversale Ase
déplacent dans le méme sens quand ledit mécanisme
d'actionnement de roue avant passe d'une position
abaissée a une position relevée.

Ces objets, caractéristiques et avantages, ainsi
que d'autres, vont étre mieux expliqués lors de 1la
description détaillée d'exemples de réalisation qui va
suivre, illustrée par les figures annexées parmi
lesquelles :
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les figures 1 et 2 sont des mémes vues en coupe
transversale d'une partie d'un chariot porte-palette
selon 1l'invention, cette partie du chariot porte-
palette incluant un dispositif selon l'invention, le
reste du chariot porte-palette n'étant pas représenté
parce qu'il peut étre d'un type classique quelconque ;
la figure 1 montrant le chariot en position abaissée et
la figure 2 montrant 1le méme chariot en position
relevée ;

la figure 3 est une vue de dessous simplifiée de
la partie de chariot porte-palette de la figure 1 ;

la figure 4 est une vue de cété simplifiée de la
partie de chariot porte-palette de la figure 1 ;

les figures 5 & 7 sont des mémes vues en
perspective, depuis 1le dessous, d'un autre mode de
réalisation d'une partie d'un chariot porte-palette
selon 1l'invention, cette partie du chariot porte-
palette incluant un dispositif selon 1l'invention, 1le
reste du chariot porte-palette n'étant pas représenté
parce qu'il peut étre d'un type classique quelconque ;
la figure 5 montrant le chariot en position abaissée et
la figure 6 montrant le méme chariot en position
intermédiaire et la figure 7 montrant le méme chariot
en position complétement relevée ; et

les figures 8 a 10 sont des vues schématiques en
coupe transversale du dispositif respectivement des
vues 5 a 7.

Sur la figure 1, on distingue, en coupe
transversale, un bras de levage 1 d'un chariot porte-
palette dans lequel est montée une roue avant 2 du
chariot, cette roue 2 pouvant tourner autour d'un axe
d'articulation de roue 3. Le bras de levage 1 a une
section transversale en forme de U renversé. lLa roue 2
et l'ensemble du mécanisme permettant de faire tourner
et de commander la position de la roue 2 est logé a

l'intérieur du bras de levage 1. Ce mécanisme est
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appelé par la suite "mécanisme d'actionnement de roue
avant". Une barre de commande 4 (plus visible sur les
figure 3 et 4) peut se déplacer longitudinalement entre
une position décalée vers 1l'arriére du chariot
(position correspondant aux figures 1, 3 et 4) et une
position décalée vers 1l'avant du chariot (position
correspondant a la figure 2). Cette barre de commande 4
permet de commander l'abaissement ou le relévement de
la roue 2. L'extrémité avant de la barre de commande 4
est reliée par une articulation 6 & l'extrémité libre
d'un premier bras de commande 8 dont l'autre extrémité
est fixée sur un moyeu tournant 10 qui peut pivoter
autour d'une barre de support fixe 12. Une extrémité
d'un second bras de commande 14 (visible
essentiellement sur 1les figures 2, 3 et 4) est
également fixée au moyeu 10 et ce second bras de
commande 14 est relié, au niveau de son extrémité
libre, par une articulation du type rotule 16 a un
troisiéme bras de commande 18 d'une piéce constituant
un premier support de roue 20, celui-ci étant décrit
plus en détail ci-apres.

Sur ce premier support de roue 20, la roue 2 est
montée 1libre en rotation par 1l'intermédiaire d'un
roulement a billes 22. Ce premier support de roue 20
est monté libre en rotation sur un second support de
roue 24. Un troisiéme support de roue 26 est relié, au
niveau d'une de ses extrémités, au bras de levage 1 par
l'intermédiaire d'une articulation 28, de fagon a
pouvoir pivoter par rapport au bras de levage 1 autour
d'un axe de pivotement sensiblement 1longitudinal 30
(visible sur 1la figure 3). L'autre extrémité du
troisieme support de roue 26 est reliée & un quatrieme
bras de commande 32 fixé au second support de roue 24,
par l'intermédiaire d'upe autre articulation 34, de
fagon a pouvoir pivoter par rapport au second support
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de roue 24 autour d'un axe de pivotement sensiblement
longitudinal 36 (visible sur la figure 3).

Ce mécanisme d'actionnement de roue avant
fonctionne de la maniére suivante.

Dans sa position rétractée (figures 1, 3 et 4),
la barre de commande 4 est tirée vers l'arriére par
rapport au bras de levage 1. L'ensemble monobloc
constitué par le moyeu 10 auquel sont fixés les premier
et second bras de commande 8 et 14 constitue un moyen
de commande pivotant 38. Le moyen de commande pivotant
38 est tourné de fagon a ce que l'extrémité libre du
premier bras de commande 8 qui est reliée a l'extrémite
de la barre de commande 4 soit tirée vers l'arriére par
rapport au bras de levage 1 et que 1'extrémité libre du
second bras de commande 14 soit en position relevée.
Cette position du bras de commande pivotant 38
correspond a celle qui est représentée sur les figures
1, 3 et 4. Dans cette position, les positions relatives
dans l'espace des articulations 34 et 16 sont telles
que la roue 2 est fortement inclinée par rapport au sol
40. Plus preécisément, cette roue 2 a son axe de
rotation 3 qui est situé sensiblement dans un plan
vertical perpendiculaire & la direction 1longitudinale
du bras de levage 1 (c'est-a-dire un plan situé dans le
plan de la feuille de la figure 1), et cet axe de
rotation est en outre incliné par rapport a
l'horizontale suivant un angle ol relativement grand,
par exemple compris entre 50° et 80°. On comprend que
cette roue 2 peut dans ces conditions étre logée entre
la surface du sol 40 et la face intérieure 42 du bras
de levage 1 de telle sorte que la distance dl séparant
ces deux surfaces 40 et 42 soit inférieure au diamétre
d2 de la roue 2.

Lorsque la barre de commande 4 est actionnée pour
étre amenée dans sa seconde position de commande dans

lagquelle elle est poussée 1longitudinalement vers
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l'avant par rapport au bras de levage 1 (c'est-a-dire
la position représentée sur la figure 2), le moyen de
commande pivotant 38 est tourné de fagon & ce que
l'extrémité libre du premier bras de commande 8 qui est
reliée a l'extrémité de la barre de commande 4 soit
poussée vers l'avant par rapport au bras de levage 1 et
que l'extrémité libre du second bras de commande 14
soit en position abaissée (position éloignée de 1la
surface 42 du bras de levage 1). Cette position du bras
de commande pivotant 38 correspond & celle qui est
représentée sur la figure 2. Dans cette position, 1les
positions relatives dans l'espace des articulations 34
et 16 sont telles que la roue 2 est sensiblement
verticale de fagon a pouvoif rouler normalement sur le
sol 40. Plus précisément, cette roue 2 a son axe de
rotation 3 qui est situé sensiblement dans un plan
vertical perpendiculaire a la direction longitudinale
du bras de levage 1 (c'est-a-dire un plan situé dans le
plan de la feuille de la figure 2), et cet axe de
rotation est en outre sensiblement horizontal.

Dans la position abaissée (figure 1), 1les
articulations 16 et 34 sont relevées (rapprochées de la
surface 42 du bras de levage 1), de telle sorte que le
centre C de la roue 2 est relativement proche de 1la
surface 42 du bras de levage 1 et relativement éloigné
du plan médian longitudinal 44 du bras de levage 1, et
dans la position relevée (figure 2), les articulations
16 et 34 sont abaissées (éloignées de la surface 42 du
bras de levage 1) et ramenées vers le plan médian
longitudinal 44 du bras de levage 1, de telle sorte que
le centre C de la roue 2 est relativement éloigné de 1la
surface 42 du bras de levage 1 et relativement proche
du plan médian longitudinal 44 du bras de levage 1.

En d'autres termes, pendant que l'axe 3 de 1la
roue 2 tourne pour passer d'une position inclinée

(figure 1) & une position horizontale (figure 2), le
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centre C de la roue 2 se déplace selon une certaine
trajectoire de telle sorte qu'il s'éloigne de 1la
surface 42 du bras de levage 1 et qu'en méme temps il
se rapproche du plan médian vertical longitudinal 44,
et vice-versa, c'esta-dire qu'une rotation en sens
inverse de 1l'axe 3 impligque un déplacement en sens
inverse du centre C. Il résulte de cela que, pendant
l'abaissement ou 1le relévement du bras de levage 1
(passage de la figure 1 a la figure 2 ou vice-versa)
résultant de l'actionnement de la barre de commande 4,
le point de contact P de la roue 2 avec le sol 40 reste
sensiblement dans un méme plan vertical longitudinal ‘du
bras 1 (non représenteé), de préférence dans un tel plan
qui est proche ou confondu avec le plan vertical
longitudinal médian 44 du bras de levage 1. la
conséquence d'une telle cinématique du mécanisme de
commande de la roue 2 est que la bras de levage 1 peut
s'abaisser jusqu'a une hauteur par rapport au sol dl
inférieure au diamétre d2 de la roue avant 2 et qu'un
mouvement d'abaissement ou de reléevement du bras de
levage 1 peut s'effectuer sans ou pratiquement sans
déplacement latéral du bras de levage 1 (puisque le
point de contact P peut rester dans un méme plan
vertical).

En fait, dans le mode de réalisation qui a été
décrit et selon une caractéristique essentielle de
l'invention, quand l'axe 3 de la roue 2 modifie son
inclinaison par rapport a l'horizontale, le centre C de
la roue se déplace suivant une trajectoire W qui est
inclinée par rapport @& 1l'horizontale. Selon une
variante, cette trajectoire W peut en outre é&tre
inclinée par rapport & la verticale, cette inclinaison
permettant de conserver sensiblement 1le point de
contact P de la roue 2 avec le sol 40 dans un méme plan
vertical longitudinal. Quand on dit que 1le point P
reste dans un méme plan vertical 1longitudinal, c'est
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une approximation, parce qu'il convient plus exactement
que ce point P se déplace légérement transversalement
de telle sorte que, dans un plan vertical transversal
(le plan de la feuille des figures 1 et 2), la roue 2
roule sans glisser sur le plan du sol 40 pendant
l'abaissement ou le relévement du bras de levage 1
alors que ce bras de levage 1 s'abaisse ou se reléve en
suivant une trajectoire verticale. Pour obtenir. cela,
on peut jouer sur le profil de la surface de la roue 2
qui peut venir en contact avec le sol 40.

Les figures 5 & 7 représentent un autre mode .de
réalisation de l'invention. Dans les figures 1 a 4 et
les figures 5 & 7, les mémes piéces ou des pieéeces
présentant la méme fonction portent le méme repére. Sur
le figures 5 et 6, on retrouve donc le bras de levage
1, la roue 2 avec son axe de rotation 3, le sol 40 et
la barre de commande 4. La barre 4 est reliée a un
levier 50. Le levier 50 comprend une premiére branche
51 et une seconde branche 52 sensiblement
perpendiculaire. La barre 4 est reliée par liaison
rotule a l'extrémité libre de la branche 51. Un second
levier 53 comprend trois branches 54, 55, 56 et est
monté pivotant autour d'un axe 57 longeant la branche
54. Le levier 50 est monté pivotant autour d'un axe 58
longeant la branche 56. Deux bras 59, 60 sont montés
pivotant autour de la branche 55. Une piéce de support
de roue 61 est montée pivotante sur les extrémités
libres des deux bras 59, 60 et supporte un moyeu 62 sur
lequel est montée pivotante la roue 2 et sur lequel est
monté pivotant un bras de roue 63 dont 1l'extrémité
libre est reliée par une 1liaison ©rotule 64 &
l'extrémité libre de la branche 52.

Le mécanisme fonctionne de la maniére suivante.
On part arbitrairement de la position abaissée de 1a
figure 5. La barre 4 est alors poussée, ce qui provoque
le pivotement du levier 50. (comme la longueur de la
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branche 51 est plus grande que celle de la branche 56,
seul le levier 50 se met a pivoter autour de son axe 58
et donc le levier 53 ne pivote pas autour de son axe
57. Ce mouvement provoque le rapprochement de la rotule
64 de la branche 55, ce qui fait que le support de roue
61 pivote en se rapprochant des bras 59, 60 et devient
sensiblement vertical (figure 6). La roue 2 a son axe 3
qui passe donc d'une position sensiblement verticale
(fig. 8) a 'une position sensiblement horizontale (fig.
9). Ensuite, la poursuite de la poussée de la barre 4
ne peut plus faire pivoter davantage le levier 50 parce
qu'il vient en butée (non représentée) mais provoque
alors le pivotement du leyier 53 autour de son axe 57.
Ce pivotement provoque le pivotement simultané ou a
l'unisson ou d'un seul bloc des deux leviers 50 et 53
(voir passage de la fig. 6 & la fig. 7). Ce mouvement
provoque une translation vers le bas de l'axe 3 de la
roue 2 (voir passage de la fig. 9 & la fig. 10). Un
avantage de ce mode de réalisation est que d'abord la
roue 2 se redresse puis ensuite la roue 2 se translate
vers le bas pour soulever encore davantage le chariot.
Un autre avantage est que l'ensemble des piéces 50, 53,
59-63 et la roue 2 forme un ensemble entierement monté
et sui peut étre simplement relié au chariot 1 par une
articulation réalisant 1le pivotement du levier 53
outour de l'axe 57. La barre 4 est simplement fixée a
la branche 51. Ce dispositif permet donc de s'adapter a
un chariot classique existant qui comporte déja un axe
de pivotement 57 et une extrémité de barre 4 reliable a
un mécanisme.

Dans une variante qui peut étre réalisée a partir
du premier mode de réalisation décrit en relation avec
les figure 1 a 4, la trajectoire Y est un arc de cercle
situé dans un plan incliné par rapport a la verticale,
cette inclinaison étant dans le méme sens que



WO 94/11229 PCT/FR93/01172

13

1l'inclinaison de la trajectoire X par rapport a un plan
vertical longitudinal.

L'invention n'est pas limitée aux modes de
réalisation qui viennent d'étre décrits mais englobe
toutes les variante dans lesquelles un mécanisme de
commande de roue avant de chariot porte-palette remplit
les mémes fonctions que celles de 1l'invention, en ce
qui concerne les mouvements combinés de l'axe 3 de la
roue avant 2 et de son centre C.

On peut par exemple envisager, sans sortir du
cadre de la présente invention, un troisiéme support de
roue qui serait constitué par un mécanisme de
parallélogramme déformable, un mécanisme & came, un
mécanisme a vérin hydrauliﬁue, ou autre. ‘

On peut aussi envisager de remplacer la roue
avant qui est de grand diamétre par au moins trois
roues de petit diamétre coplanaires, équidistantes et
montées folles sur un moyeu tournant. Par exemple, on
peut ainsi monter un ensemble tournant a trois roues
bien connu qui peut facilement, sur deux roues, lorsque
le sol est lisse et qui bascule par rotation du moYeu
afin de franchir facilement une marche montante ou

descendante.



WO 94/11229 PCT/FR93/01172

14

REVENDICATIONS

1. Mécanisme de roulage destiné a soulever et
transporter par roulage une charge, comprenant une roue
(2) et une piéce de commande (4), caractérisé en ce
qu'il présente une cinématique qul transforme le
déplacement d'une piéce de commande (4) en un
déplacement correspondant de l'axe de rotation (3) de
la roue (2), ce déplacement étant la combinaison

- d'une rotation de l'axe de rotation (3) de
roue (2) autour d'un axe sensiblement perpendiculaire
a4 cet axe de rotation de roue et orienté sensiblement
suivant une direction d'avancement, '

- et d'un déplacement du centre (C) de la
roue (2) dans un plan sensiblement perpendiculaire a la
direction d'avancement,

d'ou il résulte que le point de contact (P) entre
la roue (2) et le sol (40) reste sensiblement dans un
plan vertical suivant la direction d'avancement (44)
quand ledit mécanisme d'actionnement de ©roue passe
d'une position abaissée a une position relevée et vice-
versa.

2. Chariot porte palette comprenant

un corps principal monté sur une roue arriere
directrice et élévatrice ;

deux bras de levage (1) reliés au corps principal
et dont chacun est muni d'une roue avant (2)
élévatrice ;

un mécanisme d'actionnement de roue arriére monté
sur le corps principal et actionnant l'élévation de 1la
roue arriére directrice et élévatrice ;

deux mécanismes d'actionnement de roue avant dont
chacun est monté dans un des bras de levage (1) et
actionne 1l'élévation d'une des 1roues avant (2)

élévatrices ; et
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une barre de commande (4) reliant le mécanisme
d'actionnement de roue arriére et le mécanisme
dl'actionnement de roue avant,

caractérisé en ce que chacun des deux mécanismes
de d'actionnement de roue avant présente une
cinématique qui transforme le déplacement longitudinal
de 1la barre de commande (4) en un déplacement
correspondant de l'axe de rotation (3) de la roue avant
(2), ce déplacement étant la combinaison

- d'une rotation de l'axe de rotation (3) de
roue avant (2) autour d'un axe sensiblement
perpendiculaire & cet axe de rotation de roue avant et
orienté sensiblement suivgnt la direction longituninale
du bras de levage'(l),

- et d'un déplacement du centre (C) de ‘la
roue avant (2) dans un plan sensiblement
perpendiculaire & la direction longitudinale du bras de
levage (1),

d'ou il résulte que le point de contact (P) entre
la roue avant (2) et le sol (40) reste sensiblement
dans un plan vertical 1longitudinal (44) quand ledit
mécanisme d'actionnement de roue avant passe d'une
position abaissée a une position relevée et vice-versa.

3. Chariot selon 1la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que chacun des deux mécanismes
d'actionnement de roue avant est constitué par :

un premier support de roue (20) sur lequel 1la
roue avant (2) est montée a rotation ;

un second support de roue (24) sur lequel le
premier support de roue est monté & rotation ;

un troisiéme support de roue (26) qui est relié
au second support de roue par l'intermédiaire d'une
premiére articulation (34) dont l'axe d'articulation
(35) est sensiblement 1longitudinal et qui est monté
mobile par rapport au bras de levage (1) de telle sorte
que la premiére articulation (34) se déplace suivant
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une premiére trajectoire (X ; Y) sensiblement trans-
versale ; et

un moyen de commande pivotant (38) dont l'axe de
pivotement est sensiblement transversal, ce moyen de
commande étant actionné par ladite barre de commande
(4) et comprenant une extrémité libre reliée au premier
support de roue (20) par l'intermédiaire d'une liaison
de type rotule (16).

4. Chariot selon la revendication 3,
caractérisé en ce que le troisiéme support de roue
(26A) est monté de fagon coulissante le long de barres
de guidage (54, 56) disposées de fagon sensiblement
transversale. }

5. Chariot seloﬁ la revendication 3,
caractérisé en ce que le troisiéme support de roue (26)
est monté de fagon pivotante autour d'un second axe
d'articulation (30) fixe par rapport au bras de levage
(1) .

6. Chariot selon l'une des revendications 3 a
5, caractérisé en ce que ladite premiére trajectoire
(X ; Y) est inclinée par rapport & un plan horizontal
de telle sorte que ladite premiére articulation (34) se
déplace vers le bas et transversalement quand ledit
mécanisme d'actionnement de roue avant passe d'une
position abaissée & une position relevée.

7. Chariot selon la revendication 6,
caractérisé en ce que ladite premiere trajectoire
(X ;¥Y) est inclinée par rapport a un plan vertical
transversal de telle sorte que la position
longitudinale de ladite premiéere articulation (34) se
rapproche dudit axe de pivotement dudit moyen de
commande pivotant quand ledit mécanisme d'actionnement
de roue avant passe d'une position abaissée a une
position relevée.

8. Chariot selon l'une des revendications 3 a

7, caractérisé en ce que ledit axe de pivotement dudit
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moyen d'actionnement pivotant (38) est incliné par
rapport & un plan horizontal de telle sorte que 1la
position de ladite liaison de type rotule (16) le long
d'une 1ligne transversale et la position de 1ladite
premiére articulation (34) 1le 1long de cette 1ligne
transversale se déplacent dans le méme sens quand ledit
mécanisme d'actionnement de roue avant passe d'une
position abaissée & une position relevée.

9. Chariot selon l'une des revendications 3 a
8, caractérisé en ce que ledit axe de pivotement dudit
moyen d'actionnement pivotant (38) est incliné par
rapport a un plan vertical transversal de telle sorte
que la position de ladlte liaison de type rotule (16)
le long d'une ligne transversale et la position de
ladite premiére articulation (34) le 1long de cette
ligne transversale se déplacent dans le méme sens quand
ledit mécanisme d'actionnement de roue avant passe

d'une position abaissée a une position relevée.
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