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(54) Zatizenl pro akustickou diagnostiku objektu

za¥fzeni pro akustickou diagnostiku
objektu Fe¥f{ technicky problém zvl1asté
automatizované diagnostiky objektu. Podsta-
ta za¥fzenf{ spodivd v tom, Z%e pfepinal
akustickych diagnostickych signdld je spojen
mechanicky s krokovym motorem. V¢stup p¥e=-
pinade akustickych diagnostickych signdld
je spojen se snimalem, ktery je spojen
elektricky nebo optoelektricky s vyhodno-
covaci a ¥{dicf jednotkou, kterd je elektric-
ky. spojena s ovladénim krokového motoru.
P¥epinad akustickych diagnostickgch signdld ©
je nejméné dvéma zvukovody spojen s diagnos-
“tikovanym objektem, okolim diagnostikovaného
objektu a kalibradnim za¥fzenim. Za¥izeni | I ——
lze vyuZit zejmépa pro automatizovanou i
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Vyndlez se tgk4 zaFizenf pro akustickou diagnostiku objektu.

Dosud zn&mé zplsoby akustické diagnostiky objektu ¥e¥{ problém akustické diagnostiky
objektu bud umisténfm snimade, mikrofonu, do blizkosti diagnostikovaného objektu nebo pomoci
zvukovodu do bezpeéné vzdilenosti od diagnostikovaného objektu, p¥ilem? polet diagnostikova-
ngch mfst je d&n po¥tem snimadl. Ob¥ FeSen{ neumoffiuji kalibraci snimale b&hem m&¥enf, snimé-
ni jednim snimalem vice diagnostikovangch mist spolu se snimdnim hluku okol{ pro odstrandni
nezédoucfho signilového pozadi. Uvedené nevfhody jsou odstrandny za¥izenim pro akustickou
diagnostiku objektu podle vyndlezu.

Podstata za¥fzenf pro akustickou diagnostiku objektu spo&ivd v tom, fe pfepinaZ akustic-
kgch diagnostickych signdld je spojen mechanicky s krokovym motorem. vystup p¥epinale akustic-
kych diagnostickych signdldé je spojen se snimalem, ktery je spojen elektricky nebo optoelektric-
ky s vyhodnocovaci a ¥{dic{ jednotkou, kterd je elektricky spojena s ovladénim krokového
motoru. Pfepinad akustickych diagnostickych signdld je nejmén& dvEma zvukovody spojen s diagnos-
tikovanym objektem, okolim diagnostikovaného objektu a kalibra&nim za¥{zenim.

Vyhoda za¥fzenf pro akustickou diagnostiku objektu podle vyndlezu spodivd v tom, Ze
je umoZn&no snimat diagnostické signdly z vice mist diagnostikovaného objektu a jeho okoli
jednim snimadem, ktery je bdhem m&Feni kalibrovdn kalibraZnim za¥{zenim. Tim je déna dUspora
snimadd p¥i mnohakandlovém mgEeni, je zaji3téna jednoznaénost elektromechanického zpracovéni
signdlu, jeho v&rohodnost neustdlym kalibrovdnim snima¥e a proti premistovédni jednoho snimade
na rizn4 diagnostikovani mista, je déna Gspora &asu a pracovnich sil a té% je odstranéna
nejednoznadnost umistdnf{ snimade, &i zvukovodu p¥i opakovanych m&¥enfch. Dal¥f vyhoda spolivé
v tom, %e vyhodnocovaci a ¥fdici jednotka umoffuje m&nit po¥adi a dobu sniméni z jednotlivych
diagnostikovangch mist podle pot¥eby a vidy zabezpefit v&rohodnost nasnimanych signdld nésled-
nou kalibrac{ snima¥e a odstranit nefddoucf, rudivé, hlukové pozadf.

P¥iklad provedeni zaffzenf pro akustickou diagnostiku objektu podle vynélezu je na obr.

Vyhodnocovaci a ¥fdici jednotka § ¥1di pfepin&ni akustickgch diagnostickych signdld
pfivddéngch z diagnostikovaného objektu 1, okolf diagnostikovaného objéktu 2 a kalibraZniho
za¥{zeni 5 zvukovody 3 do p¥epinate akustickych diagnostickych signdld 4, jehoi'sttup je .
opat¥en snima¥em 12. Vyhodnocovacf a ¥fdicf jednotka 8 je elektricky spojena 11 s ovlddénim
krokového motoru 7, které je elektricky spojeno 11 s krokovym motorem 6.-Snima& 12 je elektric~
ky nebo optoelektricky 10 spojen s vyhodnocovac{ a ¥{dici jednotkou 8. Krokovy motor & je
mechanicky spojen 9 s pYepina&em akustickych diagnostickgch signdld 4.

Za¥izeni pro akustickou dignostiku objektu podle tohoto vyndlezu je moZné vyufit zejména
pro automatizovanou diagnostiku.

PREDMET VYNALEZU

zaffzeni pro akustickou diagnostiku cbjektu se zvukovody a kalibradnim za¥fzenim,
vyznadujic{ se tim, %e nejmén& dva vystupy zvukovodd (3) jsou pfipojeny na pfepinad akustické-
ho diagnostického signdlu (4), na jeho’ vystup je pfipojen snima& (12), ktery je spojen
elektricky nebo optoelektricky (10) s vyhodnocovaci a ¥fdici jednotkou (8), kterd je elektric-
ky (11) spojena s ovladdnim krokového motoru (7) a ovl4ddéni krokového motoru (7) je elektric-
‘ky (11) spojeno s krokovym motorem (6}, pri¥em? p¥epinad akustickgch diagnostickgch signdld
(4) je spojen s krokovym motorem (6) mechanicky (9). )
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