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Przedmiotem wynalazku jest urzadze-
nie rozrzadcze zapadek bijakowych mecha-
nicznych krosien tkackich z dwustronna
wymiang czétenek i dwoma walami rozrza-
dzajagcymi zapadki bijakowe, osadzonymi
obrotowo w nieruchomych lozyskach dol-
nej cze$ci krosna. Wynalazek polega na
tym, ze kazdy z tych waléw jest obracany
odno$nym czujnikiem czélenkowym za po-
mocg zespotu drazkéw, a poza tym obydwa
waly sa polaczone z na state (tj. osadzo-
nym obrotowo w nieruchomym lozysku))
osadzonym pedalem i narzadami wylacza-
jacymi samozastawiacza widelcowego, row-
niez osadzonego na stale, i mogg byé obra-
cane jednocaesnie zaréwno za pomoca pe-
dalu, jak i za pomoca samozastawiacza wi-

delcowego, przy czym wszystkie rozrzady
odbywaja sie¢ bez paséw, ktore sa dosé roz-
ciggliwe, ale przy pomocy ukladéw draz-
kowych,

W poréwnaniu ze znanymi urzadzenia-
mi urzadzenie wedlug wynalazku posiada
mniejsza liczbe mas uruchomianych, ponie-
waz wzmiankowane waly nie wykonuja
ruchéw jednoczesnie z bidlem. Takie urza-
dzenie dziala niezawodnie, poniewaz ru-
chy bidla nie moga oddzialywaé na osadzo-
ne na stale waly rozrzadzajace, ktére mo-
ga sie tylko obracaé. Wrylaczanie za-
padek bijakowych przez tkacza mie usku-
tecznia si¢ za pomoca pasa, lecz za po-
moca na stale osadzonego latwo dostep-
nego pedalu, wobec czego tkacz ma obie’



rece wolne do przelaczania maszynki ni-
cielnicowej lub do pracy z czoélenka-

mi. Wrylaczanie zapadek bijakowych za -

pomocy samozastawiacza widelcowego nie
wymaga réwniez trudno dostepnych narza-
déw przenoszacych ruchy, poniewaz na sta-
te osadzone waly rozrzadzajace moga by¢
latwo polaczone z na stale osadzonymi
dzwigniami samozastawiacza widelcowego.

Wreszcie takze wylaczanie zapadek regu- -

latora za pomoca samozastawiacza widel-
cowego, jak réwniez pedatu, jest latwe.

Rysunek przedstawia przyklad wyko-
nania urzadzenia rozrzadczego wedlug wy-
nalazku. Fig. 1 przedstawia to urzadzenie
w. przekroju podtuznym wzdluz przedpier-
énia, a fig. 2 — w- przekroju poprzecznym
réwnolegle do sciany krosna.

Na rysunku litera A oznacza lewa, B —
prawga $ciane boczng krosna, C — przednia
poprzecznice, D — bidto na dwéch wspor-
nikach Ia. 1b, liczby 2a, 2b oznaczaija
skrzynki czélenkowe, 3a oznacza lewy, 3b
— prawy wycinek bidlowy, liczby zas§ 4a
i 4b — lewa wzglednie prawa dZwignie bi-
dtowa,.

Na bidle D znajduja si¢ dwie plyty 5a,
5b. Plyta 5a posiada Yozysko 6a z osadzo-
nym obrotowo czopem 7a, na ktérym znaj-
duje si¢ z jednej strony czujnik czétenko-
wy 8a, z drugiej za$ strony ramie 9a, po-
laczone drazkiem 10a z ramieniem 7la na
wale E, osadzonym obrotowo w nierucho-
mych lozyskach 12a, 12b, przymocowanych
do dolnej czesci krosna. Drazek 10a wzgle-
dnie 10b jest zaopatrzony w szczeline 13.
Ramie¢ 14b osadzone na prawym koricu wa-
lu E jest potaczone za pomoca drazka 15h
z dZwignia 17b osadzona na czopie 16b
(fig. 2). Dzwignia ta posiada w ramieniu
zwréconym ku' walu korbowemu wystep
krzywikowy 18, do ktérego przylega kra-
zek 20, osadzony na zapadce bijakowe;j 19b.
Zapadka ta jest osadzona w znany sposéb
na dzwigni bijakowej 4b.

Podobnie potaczony jest czujmik . 8b,
osadzony na czopie 7a, za pomoca ramie-
nia 9b i drazka 10b z ramieniem 11b na
wale F osadzonym.obrotowo w nierucho-
mym lozysku w dolnej czesci krosna. Na
tym wale znajduje sie na lewym koricu ra-
mie I4a rozrzadzajace za pomoca drazka
15a i diwigni 17a zapadke bidlowa 19a.
Sprezyny 21a, 21b sluza do pociagania ra-
mion 9a, 9b w dol. Spreiyny 22a, 22b po-
ciagaja ku tkaczowi skierowane ramiona
dzwigni 17a, 17b w goére, wskutek czego za-
padka 19a, 19b znajduje sie przed odpo-
wiednim wycinkiem bijakowym 3a, 3b, gdy
w skrzynce z drugiej strony brak kopki.
Gdy jednak jeden z jezyczkéw skrzynko-
wych 23a, 23b, a wraz z nim czujnik 8a,
8b zostanie przesunigty do przodu za po-
mocg walu E albo F, jedna z dzwigni 17a,
17b zostaje wychylona, wskutek czego od-
nosna zapadka 19a Iub 196 zostaje wyla-
czona z wycinka 3a wzglednie 3b.

Na przedniej poprzecznicy C osadzony
jest na stale czop 26, na ktérym obracaja
si¢ dwie dZzwignie 30, 35. Dzwignia 30 jest
obracana za pomocg sprezyny 50 tak, iz
swym wystepem 27 przylega do poprzecz-
nicy C, przy czym dZwignia ta jest pola-
czona drazkiem 28 z pedalem H, osadzo-
nym w tozyskach 29. Na drugim koricu tej
dZwigni 30 umieszczony jest obrotowo czop
31, na ktérym prowadzony jest przesuwnie
diazek 32. Czop 31 jest takie otoczony
uchem drazka 33, esadzonym przesuwnie
na umieszczonym obrotowo czopie 34, znaj-
dujacym sie¢ w dzwigni 35, drazek zas 32

- jest polaczony z dZwignia- 37, osadzona

obrotowo na czopie 36. Ta dzwignia 37 jest
potaczona za pomoca krazka 38 z tarcza
nieokragla 39 samozastawiacza widelcowe-
go nieuwidocznionego na rysunku i nape-
dzanego za pomoca walu korbowego 9.
Dzwignia 35 stuzy do wylaczania samoza-
stawiacza widelcowego. Drazek 32 posiada
piersciefi 40, a drazek 33 — pierscieni 41.
Drazek pociagowy 42 i ramig 43 tacza prze-



gubowo dzwignie 35 i 25, wskutek czego przy
uruchomianiu dzwigni 37 lub 25 ramie 43
obraca dzwigni¢ 44 na wale E, jak réwniez
dzwignie 45 na wale F. Diwignia 25 jest za
pomoca drazka 46 polaczona z diwignia
zapadkowa 47 w taki sposéb, iz przy uru-
chomianiu dzwigni 25 zapadki 48 zostaja
wylaczone z z¢béw kola zapadkowego 49
regulatora watu tkaninowego.

Sposéb dzialania urzadzenia jest naste-
pujacy. Gdy na lewej stronie krosna czé-
tenko znajduje sie w bidle, czujnik 8a oraz
ramiona 9a, 11a, 14b, 17b przestawiaja sig
przy jednoczesnym obrocie watu E z polo-
zenia I w polozenie II, wskutek czego za-
padka bidtowa 195 zostaje wylaczona za
pomoca wystepu krzywikowego 18 dzwigni
17b (fig. 2). Przybijanie watku nie moze
wiec zaj$§é z tej strony, z ktérej nie ma
czétenka w bidle. W tym przypadku wal F
zostaje obrécony za pomoca czujnika 8b i
wylaczona zostaje zapadka 19a. Waty E, F
i ramiona 11a, 11b sa osadzone tak, ze ruch
bidta nie oddzialywa na potozenie ramion
11a wzglednie 11b. Zapadki bidtowe 19a
i 19b sa wigc rozrzadzane wylacznie za
pomocg czélenek bez przeszkéd powodo-
wanych przez inne ruchy.

Gdy tkacz przerywa przybijanie watku,
z dwéch stron naciska on mna pedal H.
Wskutek tego drazek 28 obraca dzwignie
30. Czop 31 dosuwa si¢ do pierscienia 40
drazka 32 i obraca ramie 37 z polozenia I1]
w polozenie IV. Drazek 42 przenosi ten
ruch na rami¢ 43, dzialajace na dzwignie
44, 45, i obraca je, wskutek czego waly E,
F zostaja jednoczesnie obrécone (fig. 1),
a za pomoca ramion /4a, 14b i 17a, 17b na-
stepuje wylaczenie zapadek 19a, 19b. Jed-
noczesnie drazek 33 obraca dzwignie 35,
poniewaz pierscieri 40 dosuwa sie do czo-
pa 34, wskutek czego zachodzi wylaczenie
samozastawiacza widelcowego. Ruch ra-
mienia 43 powoduje takze obrét dzwigni
25, ktéra powoduje wylaczenie zapadek 48
na dzwigni zapadkowej 47.

Gdy z powodu braku watku lub w ra-

.zle zerwania sie tegoz nastepuje dzialtanie

samozastawiacza widelcowego, pod dziala-
niem nastawionej za pomocg walu 9 tar-
czy nieokraglej 39, to dzwjignia 37 przesta-
wia sie za pomoca krazka 38 z potozenia
II1 w potozenie IV. Ta diwignia urucho-
mia w taki sam sposéb jak poprzednio ra-
mie 43 i wylacza po obydwdch stronach za-
padki bidtowe przez obrét waléw E, F za
pomoca dzwigni 44, 45. Ruch dzwigni 37,
o ile jest spowodowany samozastawiaczem
widelcowym, nie oddzialywa na potozenie
pedatu H, poniewaz pierscieri 40 na drazku
32 jest odsumiety od czopa 31. Wskutek te-
go dzwignia 35 nie zmienia w tym przy-
padku swego polozenia, poniewaz jest ona
uruchomiana za pomoca dzwigni 30. Nato-
miast podczas obrotu dZwigni 37 za pomo-
cg tarczy 39 samozastawiacza widelcowego
zostaje obrécona dZwignia 25, a wraz z nia
dzwignia zapadkowa 47, wskutek czego za-
padki 48 zostaja wylaczone z zebéw kola
zapadkowego 48 regulatora walu tkanino-
wego. Wylaczanie zapadek bijakowych za
pomoca pedalu lub samozastawiacza widel-
cowego nie zmienia polozenia czujnika cz6-
tenkowego, poniewaz ramiona 1/a, 11b mo-
ga sie przesuwaé w szczelinach 13 drazkow
10a, 10b nie zmieniajac poloZenia ramion
9a, 9b.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie rozrzadcze zapadek bija-
kowych mechanicznych krosien tkackich z
dwustronna wymiana czélenek i dwema
walami osadzonymi obrotowo w mnierucho-
mych lozyskach dolnej czesci krosna i roz-
rzadzajacymi zapadki bijakowe po obu
stronach za pomoca zespoléw drazkéw,
znamienne tym, ze kazdy z waléw tych
(E, F) jest polaczony z czujnikami czéten-
kowymi (8a i 8b) tak, iz jest obracany od-
dzielnie za pomoca odpowiedniego czujni-
ka czétenkowego, a obydwa waly sa obra-
cane jednoczesnie podczas zerwania sig



watku za pomoca pedalu (H) lub samo-
zastawiacza widelcowego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Ze posiada przymocowany do
Scian krosna zespél drazkéw do wylacza-
nia samozastawiacza widelcowego podczas
obrotu obu waléw rozrzadzajacych (E i F)
za pomoca pedalu (H).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienne tym, ze samozastawiacz widelcowy

i pedat (H) sa polaczone za pomoca przy-

mocowanego do $cian krosna zespolu dragz-

kéw, tak iz przy obrocie waléw rozrzadza-

jacych (5 i 6) za pomocg samozastawiacza

widelcowego pedal (H) nie zostaje uru-
chomiony.

Kurt Schwabe

Zastepca: inz. F. Winnicki
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Do opisu patentowego Nr 32077
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