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(54) Drzak se zafizenim pro radialni a axi4Ini nastavovani bfitu noze

1

Vyndlez se tjké drZdku, ktery je vybaven jedinym zerfzenim pro velmi presné radidlni
i axidlnf nastavenl b¥itu noZe a je vhodny zvlé#t¥ pro vicebiité vyvrtévaci tyde jemn&
vrtacich a vyvrtdvacich strojd, sutomatickych obrédbscich linek a obrébicich center,

Dosud se pouZivajfl u viceb¥itych vyvrtédvacich ty&l driéky, vybavené zvléd3tnimi mecha-
nismy pro axiélni nastavovéni a pro nastavovéni radidlni. Tato provedeni jsou v¥ak pom&rn¥
sloZitd, zvléit& tehdy, kdyZ je u obou smdrd nastevovéni nutno pouzit jemné d¥lenf, nap¥.

s vyuZitim principu rozdflného stoupdni zdvitu. Tvar drZdku Je mimoto z dlvodd radidlnfho
vyvedeni dvou nastavovacich mechanismi élénity, coZ se nepriznivé pfojevuje pii &isténi
vyvrtédvaci tyde ne pracoyiéti i na jejim estetickém vzhledu.

Uvedené nedostatky'odstraﬁuje ve velké miYe drZdk se za¥izenim pro axiglnf a radidlni
nastavovéni b¥itu nofe, podle vyndlezu, jehoZ podstatou Je, %Ze jej tvori t&leso, které je
uloZeno v otvoru vyvrtdvaci tye a v jehoZ otvoru Jje posuvné uloZeno téhlo, které je dkosem
ve styku s dkosem no¥e, uloZeného v t¥lese drZfdku pod libovolnym dhlem a ve funkéni poloze
zpevnéného, pfilem? téhlo je napojeno na jediny nastavovaci mechanismus. Nastavovaci mecha-
nismus tvo¥f kolfk, napojeny na pohybovy Zroub. Nastavovaci mechanismus tvorf kolik, jehoZ
osazen{ se zdvitem je ulofeno ve vnit¥nim zdvitu diferencidlnf matice. Nastavovaci mecha=~
nismus tvo¥{ ¥roub uloZeny v zdévitovém otvoru vystupku pfilo¥ky e pokradujici vélcovym ve-
denim ve vyoseném otvoru t&lesa dridku a Sepem ve vyoseném otvoru téhla, pridemZ &ep je
pevn& spojen se &tyrhrenem, na ndm# je uloZen kroufek se stupnicf{. Nastavovaci mechanismus
tvo¥{ diferencidlnf Sroub, ulofeny jednim koncem ve vysokém zdvitovém otvoru tdhla a dru-
hym koncem, se zévitem o Jjiném stoupéni, ve vlo¥ce, kterd je ve styku se zpevnovacim Zrou-
bem. Vyhodou tohoto zetizeni je, Ze pro oba smdry nastavovani sta¥f Jjediny nastavovaci me-
chenismus, cof se pFfiznivd projevi na cen¥ zatfzeni i na jeho estetickém vzhledu.
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Nastavovaei téhlo je uloZeno v dridku v axislnim sm&ru, proto lze mechenismus umistit
dovniti dridku, s vivodem na elni strand a t{m se doséhne zjednoduSeni vndjsiho tvaru
vyvrtédvaci tyle, s moZnosti umistit v&tai ¥dst zarizenf do jejiho t&lesa. Vyvrtévacl tyd
se snedno o&isti a zjednodudené provedeni pFizniv¥ ovlivni jej{f cenu. :

Prikladné provedeni drZdku se za¥izenim pro radidlni a axidlni nastaveni b¥itu noZe
je schematicky zakresleno na pripojenych vykresech, kde na obr. 1 je dr2dk nofe v nérysném
¥ezu, na obr. 2, 3 a 4 Jsou zndzorn&na alternativni provedeni v nérysném Fezu a na obr. 5
a 6 jsou priklaedy uloZeni drZdku v t¥lese vyvrtdvaci tyde v axonometrickém zobrazeni.

T&leso -1 dridku nofe 2 je uloZeno v otvoru vyvrtdvact tyde 4 e zajistdno zpevnovacim
Sroubem 6. Ve st¥edu axidlniho otvoru t¥lesa 1 dridku je suvnd uloZeno téhlo 3, které se
opiréd dkosem 23, upravenym na jeho koneci, o dkos 24 noZe 2, uloZeného v t¥lese 1 drZdku kol~-
. mo na jeho osu. NdZ 2 je ve styku se zpevnovacim &roubem 3. Téhlo 3 Jje opednym koncem p¥es
kolik 8 nepogjeno na nastavovaci mechenismus, ktery tvo¥i pohybovy Sroub 9.

U alternativniho provedeni (obr. 2) Jje nd% ulofen v t¥lese ) dridku Zikmo. Glozny
otvor pro t&leso 1 dridku tvot{ vyvrtdvaci ty¥ 4 a p¥ilotka I, v niZ Je uloZen zpevnovacl
Sroub 6 t&lesa drZdku ], pridavny 3roub 12 a pryfové vloZka 13. Nastavovaci mechanismus
tvor{ diferencidlni matice 10 a kolik 8, pFechdzejict v osezeni 11 se zdvitem, jimZ je ulo-
¥en v zévitu diferencislni matice 10.

U jiného provedeni (obr. 3) tvo¥{ nastavovaci mechanismus Sroub 12, uloZeny zdvitem
ve vystupku 25 priloZky I a pokradujici v otvoru 18 t¥élesa | dridku vélcovym vedenim 14 =
ve vyoseném otvoru téhla 3 Zepem 19, nepevno spojenym se &tyFhrenem s krouZkem 16 se stup-
nicf. N3% 2, uloZeny v t&lese 1 dridku gikmo, se opird ukosem 24 a dkos 23, upreveny na
stiedni Zdsti téhla 3.

U daldfho provedeni (obr. 4) tvoP{ nastavovaci mechanismus diferencidlni Sroudb 22,
ulozeny ve vyoseném zdvitovém otvoru téhla 3 a zdévitem o jiném stoupdni ve vloZce 20, kterd
je ve styku se zpevﬁovacim groubem 21 vloZky 20. Ulofeni nofe 2 v t&lese | drZdku Je stejné
jako u obre 3.

Téhlo 3 je 2z vychozi polohy vytladovéno nastavovacim mechani smem. Okos 23 téhla tladi
na tkos 24 nofe a snaZff se posunout t&leso 1 dridku v axidlnim sm¥ru a ni% g ve sméru ra-
didlni{m. Ve kterém smdru se pohyb vybije, bude zéviset na tom, ktery ze zpevﬁovacich Sroubd
5 a § bude povolen a ktery dotaZen.

PREDMET VYNKLEZU

1. DrZék se zsbizenim pro redidlni a axidlni nastavovéni b¥itu noZe, vhodny zejména
pro n¥kolikebfité vyvrtévaci tyle Jemnd vrtacich a vyvrtévacich strojd, automatickych obré-
b&cich linek a obrébdcich center, vyznatujici se tim, Ze Jjej tvorl t&leso (1), které Je
uloZeno v otvoru vyvrtdvaci tyle (4) a v jeho% otvoru je posuvn¥ uloZeno téhlo (3), které
je dkosem (23) ve styku s dkosem (24) no%e (2), uloZeného v t¥lese (1) drZédku pod dhlem,
pritem? tdhlo (3) je nepojeno na jediny nastavovaci mechanismus.

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznatujicl se tim, %e nastavovaci mechenismus tvoif kolik
(8), napojeny na pohybovy Sroubd (9).

3, Zabfzeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, ie_nastévovaci mechanismus tvo¥i kolfk
(8), jeho¥ osezent (11) se zdvitem, Je uloZeno ve vnit¥nim zévitu diferencidlni matice (10).
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4. Zafizeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze nastavovaci mechani smus tvo¥f Zroudb
(15), ulofeny v zdvitovém otvoru vystupku (25) priloZky (7) a pokradujlel vélcovym vedenim
ve vyoseném otvoru (18) t&lesa (1) dridku a Zepem (19) ve vyoseném otvoru téhla (3), pii~
temZz Sep (19) je pevnd spojen se &tyFhrenem (17), na n&m% je ulofen krouZek (16) se stup-

nici.

5. ZaFizeni podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, Ze nastavovaci mechenismus tvor{ dife-
rencidlnf #roub (22), uloZeny jednim koncem ve vyoseném zdvitovém otvoru téhla (3) a druhym
koncem, se zévitem o jiném stoupdnf, ve vloZce (20), kterd je ve styku se zpevnovacim Zrou-

bem (21).

2 vykresy
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