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(59 Univerzdlna forme na priestorovy dielec loggle tvanu H

1

Vynélez sa tfka formy vdetne odformovacieho a prekldpacieho machanizmu, na vyrobu
predsadenych loggif tvaru H réznych projektovanych 81rok, na jednom integrovanom praco-
visku priestorovej prefabrikdeie.

Doteraz sa na dany udel pouziva forma zhotovend zo zvarovanych dislov umoZiujica vy-
robu loggie jednej projektovanej sfrky, Prekl4panie loggie z horizont4lnej - v¥robnej po-
lohy do vertik4ilnej - dopravnej a montdZnej polohy pomocou Zeriavu, bolo neprIpﬁstné
Zz bezpeldnosthého hYadiska, vzhladom na 3ikmy tah na Zeriave, ‘

Uvedené nedostatky odstrafiuje zariadenie podra vyndlezu, ktorsho podstatou Je, Ze
dolné Zast formy je preklopnd pomocou prekldpada, hornd &ast formy je presuvnd na podvoz=
ku prostrednfctvom .vymennych ramien a bodnice formy su odkldpatel’néd.

Vy¥hodou zariadenié podla vyndlezu je variabilnost formy, dosishnutd vymenitelnostou
jej dielov a ramien podvozku, podYs poZadovanej projektovanej ¥frky vyrébanej loggie
napriklad 240, 300, 420 om. Balsou vy¥hodou zariédenia podla vyndlezu je moZnost prekldpa-
nia vyrsbaného dielca z horizontdlnej do vertikdlnej polohy umoZiiujicej Falsiu manipuld~
cin so Zeriavom bez toho, aby vznikal 3ikmy teh na Zeriav,

Na obr. 1 je ndrys a pddorys celkového zostavenia formy na priestorevy dielec pred-
sadenej loggie tvaru H, vZetne mechaniza&nych zariadent. Na obr., 2 Jje v pootoZenom reze

A-A zndzorneny prekldpac! mechanizmus s odatvac! podvozok s vymeniteInymi ramenami,
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Vliastnd forma na priestorovy dielec predsadenej loggie tvaru H pozostéva z dolnej
%asti formy 1, z hornej %asti formy 3 a dvoch boénfc 6. Dolnd &ast formy 1 je preklépa-
telnd okolo osi ot4¥ania o-o spolu s vyrobkom, pomocou prekldpala 2 v prikladnom preve-
den{ pomocou hydraulického valea. Hornéd ¥mst formy 3 Jje presuvnéd na podvozku 4 prostred-
nfctvom vymenngch ramien 3. Bodnice § formy si odkldpatelnd v smere naznadenom 3{pkemi.
Jednotlivé pracovné pohyby formy sa vykondvaju v prikladnom preveden{ pomocou hydraulic-~
kfch valcov. Funkcia formy je nasledovnd : podla poZadovanej 3irky vyrdbanej predsade-
nej loggie tvaru H sa zostavia jednotlivé diely formy a prevedie sa jej naplnenie for—
movacou zmesou. Po jej vytvrdnutf sa odKlopia bo¥nice § a odsunie sa hornd &ast formy
3 spojend s presuvnym podvozkom 4 prostrednictvom vy¥mennych remien 3. Dolnd &ast formy
1 sa preklopf okolo nazna¥enej osi otd&ania o-o spolu s vyrobkom, pomocou prekldpada 2.
Vyrobok sa tak dostdva do vertikdlnej dopravnej a montdZnej polohy umoZituidcej faldiu
manipuldciu pomocou Zeriavu., K zmene 8irky vyrédbanych priestorovych dielcov predsade-~
nych loggif tvaru H si jednotlivé diely formy a ramend 5 vymenitelné.

Zarisdenie podla vyndlezu je poufitelné pri vyrobe podobnych avdak v niektorom
rozmere odli3nych stavebnych dielcov, prifom sa uplatiiuje vymenitelnost kondtrukinych
prvkov pri zachovanf ostatnych rozmerowv, pri¥om zdkladné mechanizadné zariadenis a pra-

’

covisko zostdva pdvodné,

PREDMET VYNKALEZU

Univerzdlna forma na priestorovy dielec loggie tvaru H pozostdvajuce z vymenitel-
nfch kondtrukdngeh prvkov a zd4kladného mechanizalného zariadenia, vyznadujica sa tym,
%5 dolné ast formy /1/ je preklopnd pomocou preklédpada /2/, hornd ¥ast formy /3/ je
presuvné na podvozku /4/ prostrednfctvom vymennych ramien /5/ a bodnice formy /6/ sd
odklépatefné.
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