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(54) Viced&elova jednotka pro jednotéelové stavebnicové stroje a linky

1

Vyndlez Fed{ konstrukci'jednoduché viceidelové jednotky, zejména pro manipulééni, po-
moené a Jednoduisi pracovni operace na jednodlelovych stavebnicovych strojfch a pracdvanich
linkéch. ’

Na strojfch, které pracujf v piedepsaném pracovnim cyklu, zejména na jednovlelovych
strojich a automatickych obrdb&cich linkéch, je nutno-provddét Fadu nesloZitych operaci,a{
ji% v souvislosti s nakldddnim, &i odebirdanim obrobku nebo p¥i manipulaci s obrobkem b&hem
pracovnfho cyklu. Nej¥ast&ji se jednd o nasazovéni nebo sniméni obrobku do upinale, pletdde-
n{ obrobku nebo upina¥e s obrobkem do jiné pracovnf polohy p#i postupném vicestrenném opra-
covédn{ obrobku v jedné pracovni stenici, v jiném pFipad¥ je t¥eba realizovat riizné pomocné
funkce, jako pfisunuti dorazovych podp&rnych a vodicich ploch pro dokonalej3i ustaveni ob-~
robku pfed opracovénim nebo zasunuti trysek pro p¥ivod tlakového vzduchu nebo chladicf ka-
peliny do dutin obrobku nebo. zavedeni kontrolnich mechanismd. Krom¥ slofitych pracovnich
operaci provaddji jednoi¥elové stroje tohoto typu i Fedu jednoduchych pracovnich operact,
jako predvrténi otvord, zeaoblenf &i zerovndni kulové plochy, odjehlovéni a podobnd&.

Dosavadni konstrukce jednod&elovych obréb&cich strojl i sutomatickych linek vyuZivejl
pro realizaci uvedenych jedrnoduchych dperaci funk¥ni jednotky standardniho provedeni, do-
pln&né o prisludné zerffizenf. Tyto jednotky jsou pro deny udel zbytefn& sloZité, rozmérné
a drahé. Jgjich hmotnost a vykon byvaji pak siln¥ naddimenzovény.

Nevyhody dosud pouZivanych jednoiek jsou zvl4$t¥ patrny team, kde technologie predepi-
suje jednoduchy ndstroj o malych rozmdrech, a to predeviim na jednoduchych a malych Jedno-
udelovych strojfch s men3imi poZadavky na presnost. Takové stroje jsou pak zbyte¥n¥ drahé,
rozmérné a t&%ké, snifuje se jejich efektiwvmost pii soudasn& vysokych proveznich ndkladech.
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Zbyte¥nd slo¥itost Jednotek pak zvy3uje i jejich poruchovost. Uvedené nedostatky odstranu-
Je v podstatné miPe vicel&elovéd pracovni Jednotka, jejiZ podstata spo¥ivéd v tom, Ze Ji tvo-
¥1{ zdkladni t&leso, ve kterém je uloZena pinola, na ni% je uloZen nucené ovlddany vodiefl
kémen, zasshujfci svymi vodicimi plochami do podéiné dréiky, vytvofend v zdkladnim t¥lese

a opat¥eny nejmén¥ jednou nard¥kou, kterd je v alternativnim styku s kontaktem alespon Jed-
noho spinae ulofendho v dréice vytvofené v zédkladnim t¥lese rovnob&¥n& s podélnou dréékou,
p¥itemZ pinola Jje oboustranni opatfena gelnimi pFirubemi, v nich% je ulofeno vieteno, upra-
vené na jednom konei pro pripojenf vymé&nnych funk¥nich prvkd a na druhém konci napojené na
spojovac{ hfidel, Jeho% volny konec, prochézejfci zadnf Selnf p¥irubou je upraven pro napo-
Jjenf na zam¥nitelny ndhon a indexovaci ze¥fzenf. Nucend ovlédany vodict kdmen ulo¥eny

v podélné drd%ce Je opat¥en ru¥nf pdkou nebo/a Jje napojen na pistnici tlakového vdlce.

VicedZelovd Jednotka podle vyndlezu je sestavena z jednoduchych, na vyrobu nendro¥-
nfch prvkd a dovoluje vykondvat jednoduché ¥1zené pohyby Jjak v dopfedném sméru, tak 1 pohyb
otd¥ivy, pfi sou¥msné nizké hmotnosti a malé zastavéné plode. Jednotlivé prvky mohou plnit
ndkolik funkef soutasnd, takZe odpadajfi rizné pomocné elementy, které Jsou nutné pro slo-~
2it8J81 operace, ale které zistdvajl p¥i Jednoduchfch operacich, provéddényeh dosud zndmymi
Jednotkami, nevyu¥ité. '

Dv¥ p¥{kladné proveden{ jednotky podle vyndlezu Jsou schematicky znézorn&na na piilo-
¥enyeh vykresech, kde na obr. 1 je jednotka s mechenicky ovlddenym dop¥ednym pohybem a ne-
p¥imym rotadnim ndhonem v podélném ¥ezu, obr. 2 predstavuje pldorysny pohled na jeji pra-
covn{ &4st, obr. 3 bokorysny pohled s vyzna&enim indexovactho mechanismu v #ezu & na obr.

4 je jednotka v alternativnim provedeni s rudnim ovldddnim dop¥edného pohybu a s piimym
rota¥nim néhonem.

U provedenf, které Je zndzorn¥no na obr. 1 aZ 3,Je vodici kémen 3 napojen na pistnici
6 tlakového vdlee 7 & je opatfen dvima nardfkami 18. U provedeni podle obr, 4 Jje vodiet
kémen 3 vybaven ru¥nf pdkou 5 a je opatPen jednou nerd¥kou 18. Jsou mofné i Jjiné kombinace.
Naeré¥ky 18 p¥ichézejl do alternativnfho styku s kontakty spina¥d 20, vedengeh v drdZce 22.
Zékladni t&leso 1 Je opat¥eno dal¥f podélnou dré¥kou 4, kterd tvoPri vedeni pro vodici kémen
3, ktery do ni zasahuje svymi vodiciml plochami. Pinola 2 je na obou koncfch uzaviena Sel-
nimi p¥frubami 8, 9, ve kterfch je ulofeno vi¥eteno 10. Prednf ¥elni p¥fruba 8 Je upravensa
pro p¥ipojent nosné p¥iruby 15,p¥izplisobené pro uchysent funk&nfch prvkd, které vyZaduji
pro svou funkcl pouze axidlnf pohyb. Takovym funkinim prvkem mi¥fe byt vrtacf Zablona, po-
mocnd dorazovéd lita, zafizeni pro kontrolu vyvrianfch otvord epod. Vieteno 10 je na strené
pfednf p¥fruby € upraveno pro pfipojenf funkdnich prvki, kteréd vyZadujf rotadni pohyb, po-
pripad8 rota¥ni pohyb, kombinovany s pohybem axidlnim. Takovym funkdnim prvkem miZe byt
vrtact tyé 16, uchycovact zad¥tzent 17 pro obrobek nebo upine¥ a podobnd.

Protilehld, zadni ¥dst vietena 10,je napojena na spojovaci hi¥idel 11 ,jehoZ konec, kte-
ry prochézi zedni &elni p¥Firubou 2,Je upraven pro p¥ipojenf néhonu 12, pop¥ipadé i indexo-
vactho zaffzenf 13. U provedeni pddle obr. 1 je na spojovaci hi*fdel 11 p¥ipewn¥no Jjednak
indexovaec{ kolo 19 indexovacfho za¥fzeni 13, Jednek vym&nné kolo 14, do kterého zssahuje
pastorek 21 ndhonového motoru. U provedeni podle obr. 4 Je nédhonovy motor spojen p¥imo
se spojovacim hif{delem 11.
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PREDMET VINALEZU

1. Viceielovéd jednotka pro jednod¥elové stavebnicové stroje a linky, zejména pro ma-
nipula&nif, pomocné a jednodusdsi pracovni operace, vyznadujlei se tim, ¥e ji tvor{ zdkladn{
t¥leso (1), ve kterém Je uloZena pinola (2), na ni% je ulo¥en nucend ovlédany vodiei kédmen
(3), zasahujfel svymi vodictmi plochemi do podélné drsizky (4), vytvorené v zskladnim t&le-
se (1) a opat¥eny nejménd jednou nardskou (18), kterd je‘v alternativnim styku s kontektem
alespon jednoho spina¥e (20), uloZeného v drdice (22), vytvorend v zdklednim t¥lese (1) rovno-
b&#n& s podélnou drd¥kou (4), pFifem% pinola (2) je oboustrannd opatfena ¥elnimi pF{rubami
(8, 9), v nich¥ je ulo¥eno vdeteno (10), upravené na jednom konci pro pfipojgni vyménngeh
funk&nich prvikd a na druhém koneci napojepé na spojovact h¥fdel (11), jeho% volng anec,
prochdzejici{ zadni Selni p¥irubou (9), je upraven pro napojeni{ na zam¥nitelny ndhon (12) a
indexovaci za¥fzeni (13).

2. Viced¥elové jednotka podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e vodic{ kémen (3) je opa-
t¥en ru¥ni pdkou (5). : v

3.‘Vicédéelové Jednotka podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e vodicf kémen (3) Je napo~
Jen na pistnici (6) tlakového vdlece (7). ’

4 vykresy
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