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Naped do magnetofonu kasetowego

1

Przedmiotem wynalazku jest naped do magneto-
fonu kasetowego, w ktérym przesuw tasmy od-
bywa sie¢ poprzez kola zebate, a wyszukiwanie
programu zapisanego na tasmie magnetycznej od-
bywa si¢ w drodze przewijania szybkiego, wila-
czanego przyciskiem.

Podstawowymi problemami w napedzie tego ro-
dzaju sg: stalo$§é naciggu tasmy, latwosé nasta-
wiania, male wahania predkosci i latwa obktuga
manipulatoréw sterowania.

Napedy dla magnetofonéw kasetowych zawie-
raja réimorodne elementy o réznych funkcjach.
Znane napedy maja nastepujgce wady. Nastawia-

nie sprzegiel ograniczajacych moment mozna wy-.

konywaé jedynie poprzez pracochlonny montaz.
Tasma w przypadku nieprawidlowosci nawija sie
na giéwnym watku kasety lub sprzegla i ulega
uszkodzeniu. Wahania predkosci tasmy w tafszych
napedach (z jednym silnikiem) nie mogg - byé
mniejsze niz 0,2%o.

Wyszukiwanie programumna tasmie mozeodbywaé
sie jedynie przez okresowe naciskanie kolejnych
klawiszy wedlug schematu: wecisniecie przycisku
odtwarzania, wcisniecie przycisku zatrzymywania,
wcisniecie przycisku odtwarzania. Wielokrotnie
powtarzalne takie czynnosci stanowig niedogod-
nosé, ktérg mozna usungé 1laczac odtwarzanie
z przewijaniem tasmy. Do przesuwu tasmy stosuje
sie¢ czesci obrotowe z napedem ciernyim, ktére
ulegajg szybkiemu zuzyciu. Do uruchamiania przy-
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ciskbw nalezy z przyczyn ich konstrukeji mecha-
nicznej uzywaé sily ponad 1 kG.

‘Celem wynalazku jest usuniecie wymienionych
wad, a zadaniem technicznym wiodacym do tego
celu jest opracowanie napedu magnetofonu kase-
towego, w ktérym sprzezenia nawijania i przewi-
jania szybkiego dajg sie ustawiaé¢ bez prac mon-
tazowych i w ktérym wbudowany trzpien nawija-
jacy jest zaopatrzony we wskaZnik nawijania.

Istota napedu wedlug wynalazku polega na tym,
Ze ma pomiedzy powierzchniami ciernymi spre-
zyne o napieciu ustawianym zewnetrznie oraz za-
cisnieta tarcze wolnobiezng, wirujgca z jednakowsq
predkoscia ze sprezyna i powierzchniami ciernymi,
przy czym trzpien stuzacy do nawijania jest wypo-
sazony w styk w ksztatcie litery U, a pomiedzy tym
trzpieniem i szeSciokatnym trzpieniem napedowym
znajduje sie sprezyna do przenoszenia momentu,
natomiast plyta sterujgca sprzezona jest z poia-
czonymi ruchomymi lub urichamianymi mecha-
nicznymi elementami konstrukcyjnymi bezposred-
nio badZz przegubowo, a na tych elementach me-
chanicznych sg usytuowane co najmniej dwa kota
zcbate. '

Korzystng cechg napedu wedlug wynalazku jest
to, ze tarcza wolnobiezna sprzegla ogramiczajgcego
moment ma na obu powierzchniach czolowych
znajdujace sie obok siebie pélkuliste wyciecia.

Dalsza cecha wynalazku jest to, ze do piyty ste-
rujacej sa przytgczone bezposrednio ptyta urucha-
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miajaca ramienia przewijania w kierunku w pré-
wo i ramienia przewijania w kierunku w lewo
oraz sanki glowicy, ramie odtwarzajgce i dwie
sprezyny utrzymujgce yéwmnowage piyty sterujgcej.

Wedlug inmej cechy wynalazku wyprowadzenia
przewodzacej powierzchni, korzystnie wytrawianej
plytki ze schematem drukowanym, sg przylaczone
do obwodu pradu, ktéry po zatrzymaniu ruchu
obrotowego wyzwala magnes, ktérego ruchome
uzbrojenie -zderza si¢ z wirujgcym ramieniem,
‘uzyskujge energie obrotu, przy czym ramie to
zderza si¢ z plyta zatrzaskows, wyzwalajgc ener-
gig obrotu wszy!stkue zatrzask1 przyciskow mdzaJru
pracy.

Zalety napedu wedlug wynalazku sa nastepujace.
Wartosé momentu mozna dokladzie nastawiaé za-
réwno podczas ‘montazu, jak i obstugi. Wbudowa-
ny do trzpienia nawijajacego styk typu ,morse”
umozliwia nadzér biegu trzpienia prostymi $rod-
kami. elekirycznymi. Wahania predkosci tasmy
sg dzieki sprezynie dzielgcej i w szczegblny sposéb
uksztattowanym - powierzchniom ciernym mniejsze
ni.i 0,2%. Wyszukiwanie rodzajlu pracy jest roz-
sterujacej, umozhwmqacej ,,m1ekk1e” przelaczame
przycisk6w. Naped za pomoca ko6t z¢batych zapew-
nia diugi.ekres uiytkowania. - - ~cz oo oo

Wynalazek wyjasniono, blizej w przykladme wy-
konania uwidocznionym na rysunku, mna ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie naped wedlug-

wynalazku, fig. 2 — sprzeglo - agrannczaja'ce moL--

ment o nastawnej wartosci, fig. 3 — trzpien na-
wijajacy w widoku z dolu, fig. 4 — trzpieh na-
wijajacy w przekroju, fig. 5 — tarcze wolnoblieing
sprzegla wedlug fig. 2, fig. 8 — tak zwany styk
Jmorse”, -fig. T — konstrukcje zatrzaskowego
sprzezenia kot zebatych, fig. 8 — elementy kon-
strukcyjne .polaczone bezposrednio z plyta steru-
" jace, fig. 9 — za$ usytuowame wylgcznika kofi-
cowego. .

Gléwny. wal 1 wprasowany w kolo zamachowe
jest napedzany pagem gumowym 4 z tarczy silni-
nika 3. Ten sam pas gumowy, 4 napedza sprzeglo
nawijajace 5 i tarcze sprzegla przewijania szyb-
kiego 6. Przesuw tasmy w kasecie dokonuje sig
rolky gumowsg:7 i watem giéwmym 1. Nacigg tasmy
ustala trzpien nawijajacy. 9. W przypadku przewi-
jania - szybkiego w kierunku wprzod koto zebate
sprzegla szybkiego 11 sprzega sie z kolem zgbatym
trszema .nawijajgcego 12 za pomocg kola. zgba-
tego-10.: .

- W przypadku szybklego przewuua:ma wstecz koto
quate sprzegla szybkiego 11 (z -calq montazowrg
jednostkg ' sprzegta) musi przysunaé sie do kola
zebatego trzpienia:nawojowego 9.
<. Przyzattzymywaniu tasmy przebiegi wynikajace
z sil dynamicznych sg likwidowane za pomoca
ukladu hamulcowego. Ratniona hamujgce 13 i 14
83 ‘skutkiem  korzystnego wyboru osi obrotu wraz-
Iiwe na kierunek, a- szczelina pomiedzy jezykami
zapewrnia wzajemne - ogpbinienie. Do nastawiania
réznych rodzajéw . ‘pracy przestawiane zespoly sa
przesuwane tarczg sterujgcg 15, utrzymywangq w
polozeniu podstawowym sprezyng 16. Bieg na-
przéd z normalng predkoscis (odtwarzanie) wyz-
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wala si¢ przez naci$niecie ptyty 17 przeciwko dzia-
laniu sprezyny 18. W tym przypadku plyta steru-
jaca, siegajgca do widet p&yty 17, przechyla za
pomocy czopu tarcze sterujaca. W chwxh gdy kie-
runek dzialania sprezyny 16 przekroczy poza of
obrotu tarczy steru;qcej, sita tej sprezyny prze-
chyla tarcze sterujacq dalej. Oznacza. to; Ze czop
plyty sterujacej uwalhia sie od powierzchni nacis-
kowej widel plyty 17 i pod wplywem sprezyny 16
przyjmuje polozenie zderzakowe na drugiej stronie.
W takim polozeniu miedzy widtami plyty 17 i czo-
pem plyty sterujacej powstaje szczelina. Tarcza
sterujgca 15 moze wiec przyjaé pozycje zderzakows
po przeciwleglej stromie; Ma to jednak:ten skutek,
Ze ramie 19 zostaje przesuniete sprezymg 20 tak
daleko, .az rolka: gumowa 7 zétknie sig¢ z glérWna,
osig 1. Poniewaz wystep ramienia 19 przesunal sie,
ramig sprzggajace 21 znalazlo sie” pod wplywem
sprezyny 22, ‘W -takiej sytuacji realizuje sie prze-
suw tasmy poprzez rolke dociskowa i sprzeglo na-
wijania. Obré6t tarczy sterujacej obraca witedy san-
ki 23, ktére po krzy'wohmowym 'aorzq osiggajg po-
lozenie robocze.”

Krzywoliniowy tor -jest- tak uksztaltowany, ze
wymienione wyzej polozenia zderzakowe plyty ste-
rujagcej wyznaczaja wlasciwe zderzaki na kofcach
tego toru. Tor krzywoliniowy zabezpitcza oprécz
tego samoblokujacy zderzak dla sanek, tak, ze gdy
na glowice magnetyczne dziatla inna sila, to po-

;i zostaja one,w stanie spoczynku. Ruch sanek 23

powoduje docusmeme hamulca 24 do trzpienia od-
wijajacego i wystep sanek uwalnia od dzialania
sily spreZyny ramig hamujatce 14, a nastepnie 13.
Piyta 17 zostaje zaryglowana we weisnietym polo-
Zzeniu. Obrét plyty sterujacej ma jeszcze ten sku-
tek, ze jej czop przybliza wzajemnie lewe ramie
26 przewijania szybkiego, a wystep — prawe 'ra-
mie 27 przewijania szybkiego. ‘Oznacza to, ze przy
uruchomieniu dowolnego przycisku przewijania
szybkiego plyta sterujaca obraca sie wstecz o pe-
wien kat. Ten ruch péwrotny powoduje odciagnie-
cie glowic osadzonych na sankach 23 i podniesie-
nie hamulca odwijania 24, odsuniecie ' rolki gu-

‘mowej T od watu giébwnego 1, przy czym przesu-

nigcie ramienia sprzegajacego 21 zatrzymuje odwi-
janie. W ten ‘spos6b mogna wilgcezyé przewijanie
szybkie bez konieeznosci wylgczenia zaryglowane]
pozycji odtwarzania.. Szczelina miedzy widiami
plyty 17 i piyta sterujaca umozliwia bowiem
obrét wsteomy

,Bleg- szylbfki w prawo uruchamia sie przez na-
ci$nigeie ramienia 27 przeciwko sile dzialania spre-
zyny 28. Powoduje to.obrét ramienia 29 sprezyng
22 i 30 do zderzaka, oraz sprzezenie kola zebatego
10 z kolem.zgbatym szybkiego sprzegia 11 z kolem
zgbatym trzpienia nawijajacego 12. Hamulec . z0-
staje podniesiony dziataniem wystepu ramienia. 27
na ramig¢ hamujgce 14. Poniewaz sprzezenie ko6t
zgbatych nie realizuje si¢ polaczeniem bezposred-
nim lecz poprzez sil¢ spreiyny, sprzezenie jest
dokonane réwniez w przypadku natrafienia na
siebie pow1erzohm czo{bowy\ch. W, przypadku gdy
przycisk ,,szybki b1eg w prawo” Jest weisniety bez
odtwarzania, ramig 27 zatrzaskuje sig,
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Szybki bieg w lewo mozna sterowaé przez na-
.cisnigcie - plyty przesuwnej 31 przeciw sile spre-
zyny 32, W takim przypadku ramie 26 obraca sie
po utworzonym .na nim torze krzywoliniowym,
tak, ze mata dzwignia 33 pod dziataniem sprezy-
ny 30 wigczy kolo zebate sprzegla szybkizgo 11
z kolem zgbatym trzpienia odwijajgcego 9. Wyzwo-
lenie hamulca, dokonuje sie przez przesuw ra-
mieniem 28 ramienia hamujacego 13. Nacisniecie
dzwigni, ,,szybki bieg w lewo” (bez odtwarzania)
powoduje zaryglowanie plyty przesuwnej.

Plyta zatrzaskowa 34 jest polaczona z piyta pod-
stawowg za pomocg przegubow 37 i 38, przez co
przy ruchach stawia niewielki opér tarcia, wy-
maga sprezyn o niewielkich silach i daje sie tat-
wo wyprowadzaé z pozycji skrajnych. Piyta za-
trzaskowa utrzymuje sie¢ w polozeniu zasadniczym
pod dzialaniem sprezyny naciskowej 35, ktéra jest
oparta na czopie pilyty zatrzymujgcej 36. Regula-
cje ramienia 27 i plyty przesuwnej przewijania
szybkiego przeprowadza sie za pomoca uko$nego
toru o ksztalcie noska w ptycie zatrzaskowej 34.
Zaczep plyty 17 jest umieszczony na przegubie 38.
Plyta zapisowa 39 utrzymuje sie w poloieniu pod-
stawowym pod dziataniem sprezyny 40. Regulacje
po nacis$nieciu przycisku przeprowadza si¢ za po-
moca noskowego wystepu na plycie zatrzaskowej
34. Diugpsci wystepéw na plycie zatrzaskowej 34
i przegubie 38 nie.sg réwme. Ich diugosci dla za-
pisu i odtwarzania sa wieksze, tak, iz przy ryglo-
waniu pozycji zapisu .i odtwarzania wystgpuje
wieksze przesuniecie plyty regulujacej. Zapewnia
to, ze przy ryglowaniu odtwarzania czopy szybkie-
go . przesuwu poruszaja sie przed noskowymi wy-
stepami. Oznacza to, ze nie moga spowodowaé wy-
zwolenia i nie mogg si¢ same zaryglowaé. Sprezy-

na 41 jest podtrzymywana w polozeniu zasadni-

czym przez plyte zatrzymujacg 36. Jesli piyta za-
trzaskowa 34 znajduje si¢ w potoZeniu wysunig-
tym, w celu zaryglowania ktérejkolwiek funkcji,
to dalsze przesuniecie tej piyty 34 przez nacisnig-
cie plyty zatrzymujacej 36 zwalnia zaryglowanie.
Przy zapisie nalezy zapewmié, aby naci$nigcie
przycisku przewijania szybkiego wyzwalalo zaryg-
lowanie. Zapewnia si¢ to za pomoca plyty uwal-
niajacej 42, utrzymywanej z lewej strony w poto-
zeniu wychylonym przez sprezyne naciskows 43.
Plyta uwalniajgca 43 ma wystep obok plyty .zapi-
sowej 39. Przy naci$nieciu przycisku zapisu plyta
zapisowa uderza ten wystep i przesuwa ku przo-
dowi plyte uwalniajaca 42.
“,Na plycie uwalniajacej 42 w poblizu czopu ra-
mion przewijania szybkiego 27 i 31 znajduje sig
wystep o ksztalcie litery U, wyposazony w ukosny
tor. W polozeniu podstawowym piyty uwalniaja-
cej 42 czopy Dplyty. przewijania szybkiego dzieki
uksztaltowaniu w postaci litery U mozna przesu-
waé naprzdd bez przeszkéd. Gdy piyta zapisowa 39
jest wecisnieta razem z przyciskiem odtwarzania
‘(lub bez niego), to plyta uwalniajaca 42 przesuwa
sie naprzéd po torze krzywoliniowym do poloze-
nia, w ktécym zatrzyma si¢ na czopach plyt prze-
wijania szybkiego. Przy przycisnieciu dowolnego
przycisku przewijania czopy przechodzg na tor
ukoény i przesuwajg plyte uwalniajgca 42 dalej:
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Wygigcie lewej strony ptyty uwalniajgcej 42 uderza
o plyte zatrzaskowg 34 i uwalnia zaryglowania.
Obciecie ostrzy wystepébw plyty zatrzaskowej 34
powoduje, ze wylaczeniu ulega przycisk wcisniety
uprzednio, a rygluje sie¢ przycisk wiasnie wecis-
kany.

Na fig. 2 uwidoczniono przyklad wykonania
sprzegla z ograniczonym momentem o nastawnej
wielkioSci. W celu latwiejszego przedstawienia tej
konstrukcji nalezy zauwazyé, ze nastawianie sily
dzialania sprezyny w znanych sprzeglach tego ro-
dzaju jest mozliwe tylko poprzez szereg stopni,
przy czym koniec sprezyny naciskowej przesuwa
si¢ stopniowo po powierzchni oporowej.

Na waltku 44 jest osadzona luZno tarcza nape-
dowa 45. Do niej jest przymocowana powierzchnia
cierna 49 z filcem. Walek 44 ma szczeling, w kto-
rej zamocowana jest podktadka ustalajaca 46. Pod-
kladka ta zabezpiecza przed przesunieciem osio-
wym. W tarczy napedowej 45 jest umieszczony
ruchomy osiowo trzpien gwintowany 47, na kto-
rym jest zamocowana powierzchnia cierna 48 z fil-
cu. Na trzpieniu gwintowanym 47 jest umieszczo-
na, ruchoma w kierunku osiowym tarcza Sprezy-
nowa 50 przyciskana do sprezyny 52 nakretkg 51
zaopatrzong w gwint. Sprezyna 52 dociska do sie-
bie powie‘rzc'hnie cierne 48 i 49. Sile docisku moz-
na regulowaé w sposdb ciggly przez obr6t nakret-
ki 51. Trzpien gwintowany 47, sprezyna 52, tarcza
sprezyncwa 50, nakretka 51 i piyta uwalniajaca 42
obracaja sie z jednakowa predkoscig. Tarcza wol-
nobiezna 53, zacidnieta miedzy powierzchniami
ciernymi 48 i 49 przesuwa sie zapewniajgc przez
to okreslony, nastawiony uprzednio moment tarczy
napedzanej 54. Tarcza napedzana 54 obraca sig
z mniejszq predkoscig niz tarcza napedzajaca 45.

Na fig. 3 przedstawiono trzpien nawijajacy w
widoku z dotu. Na trzpieniu nawijajagcym 55 jest
umieszczony styk 56 o kisztalcie litery U z jedno-
litego materiatu. Stopy 57, 58 styku 56 s odchy-
lone od piaszczyzny trzpienia nawijajgcego.

Na fig. 4 uwidoczniono trzpied nawijajacy w
przekroju. Trzpien ten 55 |jest osadzony obrotowo na
watku 63. W gérnej czescitrzpien nawijajacy 55 jest
wprasowany w lozysko 59. W szczelinie walka 63
jest zamocowana ustalajgca podkiladka 60 stano-
wigce ograniczenie osiowe. SzeSciokatny trgpien na-
pedowy obraca sie swobodnie na watky 63. Na
konicu walka 63 jest osadzona ustalajgca pokrywa
62, stanowigca ograniczenie osiowe. Obustronne
przesuwanie trzpienia nawijajacego 55 i szeScio-
katnego trzpienia nawijajgcego 61 likwiduje spre-
zyna torsyjna 64, ktérej oba konce sg osadzone na
trzpieniu nawijajacym 55, ewentualnie szesciokat-
nym trzpieniu napedowym 61. Urzgdzenie ma za
zadanie utrzymanie stalosci momentu przekazy-
wanego z trzpienia nawijajacego na ciagnacy tas-
me szesciokatny trzpien napedowy 61. JeSli mo-
ment wystepujacy na trzpieniu nawijajacym 55 ulega
wahaniom, 10 sprezyna torsyjna 64 i masa trzpienia
nawijajacego tworzg razem filir mechaniezny, kt6-
ry powoduje, ze wahania t¢ w nieznacznym tylko
stopniu przechodza na sze$ciokainy trzpiefi napg-
dowy 61.
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Na fig.' 5 uwidoczniono tarcze wolnobiezng 53
sprzegla uwidocznionego na fig. 2. Duze powierzch-
nie czotowe tarczy wolnobieznej 53 $lizgajg sie
miedzy dwiema dociskajacymi powierzchniami
ciernymi. Celem rozwigzania jest, aby wspoéiczyn-
nik tancia poslizgowego byl zawsze staty. Cel ten

osigga sie w ten sposéb, ze po obu stronach czolo- '

wych tarczy wolnobieznej 53 znajdujg sie dwa
pétkuliste wystepy jednakowej wielkosci, réwnej
wielkosci elementé6w ciernych stykajgcych sie z ni-
mi. Elementy te w przedstawionym przykladzie
wykonania stanowig witékna filcowe. W ten spos6b
praktycznie osigga sie, ze przy kazdym zetknieciu
sie elementarnej powierzchni powstaje sila tarcia
zmienna w funkecji czasu. Jako wynik zas dziatania
wielu tysiecy zmiennych w czasie sit tarcia uzys-
kuje sie w przekroju statystycznym sile stalg
'w funkcji czasu. )

Na fig. 6 uwidoczniono tak zwany obrotowy styk
,morse”. Styk 56 o ksztalcie litery U obraca sie
a jego stopa 57 styka sie stale z przewodzacg po-
‘wierzchnig 65. Odpowiada to $rodkowej sprezynie
styku ,,morse”. Stopa 58 laczy w trakcie obracania
sie powierzchnie przewodzacg 65 z powierzchnig
badz 67, badz z 66.

Na fig. 7 przedstawiono cze$é konstrukeji do
uzyskiwania skokowego lgczenia kot zebatych. Koto
zebate 68 jest ulozyskowane na ramieniu przegu-
bowym 69. Ramie to moze pod dzialaniem ciggna-
cej sity spfezyny 70 obracaé sie wok6l osi 71 nie-
znacznie az do zderzaka 72. Ruch ten jest zatrzy-
mywany przez ramie 77, trzymane w swoim polo-
zeniu zasadniczym przez sprezyne 78. Jesli kolo
zebate 68 ma zostaé przesuniete ku- gérze, to ra-
mig 77 porusza sie réwniez przeciwko dzialaniu
sprezyny 78. W tym przypadku ramig przegubowe
69 nie porusza sie jeszcze, poniewaz jest zabloko-
wane plyts “zatrzaskowa 75. Plyta zatrzaskowa 75
moze jednak zostaé obrécona woko6t osi 73, przy
czym przylegajgca do .zderzaka 74 -sprezyna plaska
musi ulec odksztalceniu. Jesli ramie 77 naciska sig
dalej "ku dotowi, to uderza ono w zderzak 76
i przezwycieza silg sprezyny plaskiej, przylegajacej
do powierzchni zderzaka T4, przy czym piyta za-
trzaskowa 75 obraca si¢ a ramie przegubowe 69
moze bez przeszkéd obrécié sie az do zderzaka 72.
Konstrukcja ta. jest potrzebna do tego, aby przy
sprzeganiu ko6t zebatych, w przypadku gdy uru-
chamianie jest powolne, uniknaé nieprzyjemnego
szmeru pprzy stykaniu si¢ két. =~ = -

. Na fig. 8 przedstawiono elementy konstrukcyjne
bezposrednio stykajace sie z plyta sterujgca. Ptyta
gterujaca 79 obracajac sie na waltku 80 moze przyj-
‘mowaé dwa stabilne polozenia. Pierwsze z nich
uwidoczniono na rysunku. Oba polozenia zapewnia
dziatanie sprezyny 81. Obracajgce sie na walku 83
widly ramienia odtwarzajacego 84 obejmuja czop
856 wyprasowany w plyte ‘sterujaca. Przy naci$nie-
ciu ramienia 84 w kierunku strzatki i przezwycie-
zeniu sily spreiyny 86 widly ramienia odtwarza-
jacego 84 przesuwaja sie z ptyta sterujaca 79, ktéra
obraca sie za posrednictwem czopu 85 w kierunku
ruchu wskazéwek zegara. Jak tylko piyta steruja-
ca 79 osiggnie swe polozenie neutralne, co ma
miejsce, gdy kofice walkéw 80, 83 i 87 znajda sig
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w jednej prostej, sila sprezyny 81 przesuwa ja da-
lej w kierunku ruchu wskazéwek zegara, az do
drugiego stabilnego polozenia. W trakcie tego czo-
py wprasowane w piyte sterujaca 79 umozliwiajg
obrét ptyty 90, niosgcej rolke obracajacy sie woko6l
osi 89, w kierunku przeciwnym do ruchu wskaz6-
wek zegara. Gdy pilyta sterujgca 79 znajduje sie
w drugim stabjlnym polozeniu. czop 96 wpraso-
wany w plyte“sterujaca 79 osiagga zaznaczona
strzatkg cze$é prawostronnego ramienia przewija-
jacego 95 obracajacego sie wok6l watka 97. W tym
czasie przez obrét ramienia przewijania 95 w le-
wo — odnosnie kierunku ruchu wskazéwek zega-
ra — obraca przeciwnie do tego kierunku ptyte
sterujgcg 79, poprzez ramie 87 tej plyty, w stopniu
takim, aby mie zostala przerzucona do pierwszego
polozenia stabilnego. W podobny sposéb przez
obrét ramienia przewijajacego 98 w prawo w Kie-
runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara,
oznaczona strzalkg czeSé tego ramienia, przezwy-
ciezajac op6r sprezyny 82 poprzez czop 96 wpra-
sowany w plyte sterujaca 79 przesuwa te piyte
w kierunku przeciwnym do ruchu wiskazéwek ze-
gara w stopniu takim, aby ni¢ zostala przerzucona
W swe pierwsze potozenie stabilne.

Na fig. 9 przedstawiono dzialanie wylgeznika
krancowego. Ramie przewijania szybkiego. 99 w
prawo prowadzone na wprost w kierunku strzalki
100, jest odciggane silg sprezyny 101 do swego po-
lozenia zasadniczego. Plyta zatrzaskowa 102, ru-
choma w kierunku strzalki 103 jest odciggana do
polozenia zasadmiczego sila sprezyny 104. Ramie
przewijania szybkiego 99 w prawo przy nacisnieciu
do przodu przeciwko dzialaniu sprezyny 101 po-
zostawia czop 105 zamocowany w tym ramieniu
zawieszony w odpowiedniej czesci plyty zatrzasko-
wej 102. Na fig. 9 uwidoczniono do zablokowania
polozenie ramienia 99. Podobnie rygluje sie prze-
1gczenie w spos6b nie uwidoczniony na rysunku.

Wyzwolenie zaryglowania przeprowadza si¢ mag-
nesem 106 w ten spos6b, ze uzbrojenie 108 watka
107 obraca sie w kierunku ruchu wskazéwek ze-
gara. Energie ruchu obrotowego przekazuje sig
utrzymywanemu w potozZeniu zasadniczym poprzez
sprezyne 109 ramieniu 110, ki6ére obraca sie wokoét
walka 107. Uruchomione ramie 110 przylega do
plyty zatrzaskowej 102 i obraca jg w kierunku
strzatki 103. Nastepnie ramie 99 wraca do poloze-
nia zasadniczego, pod wplywem dziatania sprezy-
ny 101. : ’ :

Zastraezenia patentowe

1. Naped do magnetofonu kasetowego, znamienny
tym, ze.ma pomiedzy powierzchniami ciernymi (48,
49) sprezyne (52) o napieciu ustawianym zewnetrz-
nie  6raz- zacisnietg tarcza wolnobiezng (53), wiru-
jaca z jednakows predkoscia ze sprezyna (52) i po-
wierzchniami ciernymi (48, 49), przy czym trzpien
(55) stuzgcy do nawijania jest wyposazony w styk
(56) o ksztalcie litery U,a pomiedzy tym trzpieniem
(55) i szesciokgtnym trzpieniem napedowym (61)
znajduje sie sprezyna (64) do przenoszenia momen-
tu, plyta sterujaca (79) za$ sprzezona jest z po-
lgczonymi ruchomymi dub uruchamianymi mecha-
nicznymi elementami konstrukcyjnymi bezposred-
nio badZ przegubowo, a na tych elementach mecha-
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Y
nicznych sg usytuowane co najmniej dwa kota ze-
bate (68).

2. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, :ze
tarcza wolnobiezna (53) sprzegla ograniczajacego
moment ma na obu powierazchniach czolowych
znajdujace si¢ obok siebie poélkuliste wyciecia.

3. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, :ze
styk (56) o ksztalcie litery U jest osadzony na
trzpieniu nawijajacym (55) obraca sig¢ razem z nim
stykajac sie z przewodzacg powierzchnig (65), ko-
rzystnie w postaci schematu drukowanego z trzema
wyprowadzeniami.

4. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Zze
sprezyna (64) przenoszgca moment, umieszczona

10

10

niu (69) po wyzwoleniu elastycznej plyty zatrzas-
kowej (75) osadzonej na tym ramieniu (69) jest na-
stawne skokowo. '

6. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
do plyty sterujacej (79) sa przylaczone bezposred-
nio plyta uruchamiajgca ramienia przewijania (98)
w kierunku w prawo i ramienia przewijania (95)
w kierunku w lewo oraz sanki glowicy (93), ramie
odtwarzajace (84) i dwie sprezyny (81) utrzymujgce
rownowage plyty sterujacej (79).

7. Naped wedlug zastrz. 3, znamienny tym, ze
wyprowadzenia przewodzacej powierzchni (65), ko-
rzystnie wytrawianej plytki ze schematem druko-
wanym, sj przyigczone do obwodu pradu, ktéry

miedzy trzpieniem nawijajacym (55) i szeSciokat- 15 po zatrzymaniu ruchu obrotowego wyzwala mag-
nym trzpieniem napedowym (61) opiera si¢ jednym nes (106), ktérego ruchome uzbrojenie (108) zderza
konficem na trzepieniu nawijajacym (55), a drugim sie z wirujacym ramieniem (110), uzyskujac energie
na szesciokagtnym trzpieniu napedowym (61). obrotu, przy czym ramie to (110) zderza sie z plytg
5. Naped wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze zatrzaskowa (102), wyzwalajac energig obrotu wszy-
kolo zebate (68) osadzone na przegubowym ramie- 20 stkie zatrzaski przyciskéw rodzaju pracy.
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