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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia celowniczego do centralnych aparatow
przeciwlotniczych, zaopatrzonych w daja-
ca sie obracaé¢ lunete do sledzenia za ce-
lem, ktéra moze byé napedzana za pomoca
kota recznego i przekladni do zmiany
szybkosci, napedzanej silnikiem o stalej
liczbie obrotéw, przy czym urzadzenie do
nastawiania zmiany szybkosci tej prze-
ktadni jest sprzezone z kotkiem recznym.

Wedtug wynalazku urzadzenie posiada
jeszcze druga przekltadnie do zmiany
szybkosci, ktéra napedza te pierwsza prze-
ktadnie i ktérej urzadzenie do nastawia-
nia zmiany szybkosci jest nastawiane od-
wrotnie proporcjonalnie do czasu lotu po-

cisku do miejsca trafienia w cel powietrz:
ny, na ktory jest skierowana luneta.

Najlepiej jezeli urzadzenie nastawcze
do zmiany szybkosci tej drugiej przekladni
jest uruchomiane za pomoca osadzonego
obrotowo i przesuwnie narzadu kciukowe-
go, ktorego powierzchnia ma taki ksztatt,
Ze przy nastawieniu narzadu kciukowego
proporcjonalnie do odleglosci do punktu
{rafienia i do kata potozenia tego punktu,
urzadzenie nastawcze do zmiany szybkosci
drugiej przekladni jest nastawione od-
wrotnie proporcjonalnie do czasu przelotu
pocisku, zaleznego od odleglosci do punktu
trafienia i jego kata potozenia.

Gdy chodzi o urzadzenie do wyznacza-



niakata polozenia punktu trafienia, to do-
brze jest, gdy narzqd keiukowy jest tak

§przezony z lineta celo ynicza i z urzadze-

~niem _do nas’taw1an1a zmiany szybkosci
pierwszej -. wspomnianej zmiennej prze-
ktadni, iz jest samoczynnie mnastawiany

proporcjonalnie do kata polozenia punktu
trafienia. .

Na rysunku fig. 1 stuzy do wyjasnicnia
wynalazku,
schematycznie w widoku z géry urzadzenie
wedlug wynalazku. do wyznaczania kata
polozenia punktu trafiania, przy czym na
obydwéch figurach przyjeto dla uprosz-
czenia, ze samolot porusza si¢ w plasz-
czyZnie pionowej, przechodzacej przez
linie celowania.

Na fig.' 1 litera. A oznaczono stanowisko
urzadzenia, litera'Z — polozenie samolo-
tu w chwili obserwacji, poruszajacego sie
w kierunku strzatki, a literg T — miejsce,
w ktéorym samolot ma byé trafiony przez
pocisk, wystrzelony ze stanowiska A z
uwzglednieniem czasu f# lotu pocisku. Odle-

glos¢ AT = E . jest odlegloscia do. celu.

Odcinek AB jest pozioma, przechodzaca
przez stanowisko A. Kat potozenia, usta-
lony przez pomiary, wynosi BAZ — y M.
Kat wyprzedzenia ZAT otrzymuje sie jako
iloczyn szybkosci katowej w y linii celowa-
nia AZ i czasu lotu pocisku . Kat BAT,
rowny sumie katow BAZ i ZAT, oznacza
kat potozenia y T punktu trafienia, na jaki
powinno by¢ nastawione dzialo w chwili
wystrzalu.

Na fig. 2 plyta podstawowa I daje sig
obracaé¢ dokota osi X — X, pionowej i pro-
stopadtej do plaszczyzny rysunku. Luneta
celownicza 2 daje sie obracaé dokota osi
Y — Y, lezacej w plaszczyznie, prostopa-
dlej do osi X — X. Luneta 2 moze by¢
obracana dokola osi ¥ — Y za pomoca sli-
macznicy 3 i §limaka 4, umocowanego na
wale 5. Na wale 5 jest osadzone réwniez
kolo gtéwne 6 przekladni réznicowej 7.
Drugie koto gtéwne 8 przektadni réznico-

natomiast fig. 2 przedstawia

wej 7 jest osadzone na wale ztobkowanym
9. Odpowiednie kota obiegowe 10, 11 sa
obracane za pomoca kota recznego 12, u-
mocowanego na wale 13, i dwéch par kot
stozkowych-1¢4 i 15, wskutek czego wat 5
moze byé obracany wzgledem watu 9. Wal
13 moze byé sprzegany za pomoca sprze-

- gla 16 z nagwintowanym watem 17, z kto-

rym wspoldziata suwak 18, sluzacy do
przesuwania wzdluz watu 9 kota ciernego
19, osadzonego przesuwnie na tym wale.
Koto cierne wraz z tarcza cierna 20, umo-
cowana na zlobkowanym wale 21, stanowi
przekladni¢ do zmiany szybkosci. Na
ztobkowanym wale 21 jest osadzone dajace
sig przesuwaé kolo cierne 22, ktore wraz z
tarcza cierna 23, napedzana za pomoca
silnika 24 ze stala liczba obrotéw, stanowi
druga przekladni¢ do zmiany szybkosci.
Do przesunigcia kola ciernego 22 wzdluz
walu sluzy suwak 25, osadzony na nagwin-
towanym wale 26. Wat 26 jest napedzany
za pomoca kota napedowego 27 i zebatki
28, dajacej sie przesuwaé prostopadle do
osi. walu 26 i dociskanej. sprezyna 30 do
narzadu kciukowego 29. Narzad kciukowy
29 jest osadzony przesuwnie wzdluz watu
ztobkowanego 31. Do piasty 32 wchodzi
zakoriczone widetkami ramie 33 suwaka
34, osadzonego na nagwintowanym wale
35, ktéry za pomoca nie przedstawionych
na rysunku narzadéw aparatu nastawcze-
go, ktoérego czesé stanowi omawiane urza-
dzenie, jest obracany odpowiednio do od-
leglosci do celu E,. Jeden koniec 36 walu
31 jest wygiety i podtrzymuje kolo obiego-
we 37 przektadni roznicowej 38, ktorej
kolo glowne 39 jest umocowane na piascie
40, osadzonej luzno na wale 31. Na piascie
40 jest umocowane takze kolo stozkowe
41, zazebiajace si¢ z kotem stozkowym 42,
umocowanym na nagwintowanym wale 17.
Drugie koto 43 przekladni réznicowej 38
jest umocowane na wale 44, osadzonym w
tozyskach na plycie podstawowej 1. Na
wale 44 jest jeszcze umocowane kolo stoz-.



koste 45,. zazebiajace . 5ig z ‘kotem stozko-
wym 47, umoéowanym na -wale 46. Wal 36
jest sprzezony z walem 5 za pomoca pary
kot stozkowych 48, watu 49 i pary kot stoz-
kowych 50. _

..+ Powierzchnia mnarzadu kciukowego 29
posiada taki ksztalt, Ze przy jego przesu-
waniu proporcjonalnie do odleglosci E . do
punktu trafienia i przy przekrecaniu tego
narzadu proporcjonalnie do kata potozenia
v o punktu trafienia, zebatka przesuwa u-
rzadzenie nastawcze 25, 26 przekladni 22,
23 do zmiany szybkosci odwrotnie propor-
cjonalnie do czasu # lotu pocisku, jaki od-
powiada obu wartosciom E i y,.

- Narzad kciukowy 29 zostaje przesunig-
ty proporcjonalnie do wartosci E . z tego
powodu, Ze nagwintowany wal 35 obraca
si¢ proporcjonalnie do tej wartosci E ..
Obrét taki powoduje przesunigcie suwaka
34 proporcjonalnie do wartasci E,, przy
czym za pomoca ramienia 33 suwaka 34,
ktore zaczepia si¢ z piasta 32 narzadu
kciukowego 29, ten ostatni zostaje przesu-
nigty proporcjonalnie do wartosci E,. O
tym, Zze narzad kciukowy 29, a tym samym
i wal 31, obraca si¢ proporcjonalnie do
wartosci y,, gdy luneta 2 zostaje nasta-
wiona. na ostrzeliwany cel a wal 35 obraca
si¢ proporcjonalnie do wartosci E;, moz-
na si¢ przekonaé z ponizszych rozwa-
Zan,

Z chwilg przekrecenia lunety celowni-
czej z polozenia poziomego w polozenie, w
ktérym jest ona nachylona do poziomu pod
katem yM polozenia celu, obraca sie odpo-
wiednio do tego kata réwniez koto gléwne
przekladni réznicowej 38 za pomoca par
kol stozkowych 50, 48, 47, 45 1 walow 49 i
46. Szybkosé¢ katowa walu zlobkowanego
9, stanowiacego bezposredni naped lunety
celowniczej 2 dookola osi ¥ — V, jest
przy tym nastawieniu kola ciernego 19
wzgledem tarczy ciernej 20, czyniacej
zbytecznym obrét kétkiem recznym 12,
proporcjonalna do szybkosci katowej wy

linii scelowania. Poniewaz: hastawienie. ze-
batki 28, a wskutek tego i walu 26, jest
cdwrotnie proporcjonalne do-e¢zasu ¢ 'lotu
pocisku i poniewaz szybko$¢ katowa' tar-
czy ciernej 23 jest stala, przeto szybkosc¢
katowa tarczy ciernej 20 jest réwniez od-
wrotnie proporcjonalna do czasu ¢ przelo-
tu pocisku. Dzigki temu odleglosé¢ kola
ciernego 19 od srodka tarczy ciernej 20
posiada wartosé wy.f. Aby otrzymaé te
‘odlegto$é nalezy obréci¢ wal 17 koétkiem
recznym 12 odpowiednio do wartosci wy . t,
przy czym obrét ten jest przeniesiony na
koto gltéwne 39 przekladni réznicowej 38.
Za pomoca kola obiegowego 37 wal 31
jest obrocony odpowiednio do sumy wobro-
16w obydwaéch kot glownych 43 i 39, a wiege
okat y.M + wy.t, czyli, jak wynika z
fig. 1, odpowiednio do kata yT.

Watl 35 nalezy nastawiaé stale propor-
cjonalnie do odleglosci E , punktu trafie-
nia, a urzadzenie przy obluZnionym sprze-
gle 16 nalezy odpowiednio nastawié przez
obrécenie dokota osi X — X i obracanie
kotka recznego 12, tak by cel w powietrzu
znajdowal si¢ na skrzyzowaniu nitek w lu-
necie 2. Wtedy nalezy wlaczyé sprzeglo 16
i obracaé urzadzenie dokola osi X — X
oraz kétkiem recznym 12, by utrzymaé cel
ra skrzyzowaniu nitek. Nastgpnie powoli
przechodzi si¢ na naped mechaniczny,
obracajac lunete dokota osi X — X za po-
moca, przekladni ciernej 22, 23 i 19, 20,
tak iz wreszcie, gdy szybkosé katowa linii
celowania jest stala, obracanie kétka recz-
nego 12 staje si¢ wogéble zbyteczne, a jezeli
szybkos$¢ katowa linii celowania jest zmien-
na, to potrzebne jest tylko nieznaczne do-
datkowe obracanie kétka recznego 12. Wat
31 przenosi .wtedy szukany kat polozenia
7 I punktu trafienia na inne miejsce apa-
ratu nastawczego.

Dla okreslania kierunku punktu trafie-
nia najlepiej jest stosowaé urzadzenie, wy-
konane odpowiednio do urzadzenia opisa-
nego.



Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie celownicze do central-
nych aparatéw, przeciwlotniczych, posiada-
jace dajaca sie obraca¢ lunete do sledzenia
za celem, uruchomiang za pomoca koélka
recznego i przektadni do zmiany szybkos-
ci, napedzanej silnikiem o stalej liczbie o-
brotéw, przy czym urzadzenie do nasta-
wiania przekladni do zmiany szybkosci
jest sprzezone =z koélkiem recznym, zna-
mienne tym, ze posiada druga przekladnie
do zmiany szybkosci, napedzajaca wyzej
wymieniong przektadnie, ktorej urzadze-
nie nastawcze jest przesuwane odwrotnie
proporcjonalnie do czasu przelotu pocisku
do miejsca trafienia w ten cel, na ktory
jest skierowana luneta.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, zZe urzadzenie nastawcze dru-
giej przekladni do zmiany szybkosci jest
uruchomiane za pomocag osadzonego obro-
towo i przesuwnie narzadu kciukowego,

ktérego powierzchnia posiada faki ksztalt,
iz przy nastawianiu narzadu kciukowego
proporcjonalnie do odlegtosci punktu tra-
fienia i jego kata polozenia urzadzenie na-
stawcze drugiej przekladni do zmiany
szybkosci jest nastawiane odwrotnie pro-
porcjonalnie do czasu przelotu pocisku do
punktu trafienia.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 do wy-
znaczania kata polozenia punktu trafienia,
znamienne tym, ze narzad kciukowy jest
sprzezony z urzadzeniem celowniczym i z
urzadzeniem nastawczym do zmiany szyb-
kosci pierwej wymienionej przekladni do
zmiany szybkosci, tak iz narzad ten jest
nastawiany samoczynnie proporcjonalnie
do kata polozenia punktu trafienia.

N. V. Nederlandsche
Instrumenten Compagnie
wNedinsco”.

Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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