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(54) Zafizeni pro délenou pfipravu pice, zejména na krmné Géely

Refeni se tykd za¥izeni pro dé&lenou
pripravu pice, zejména na krmné tely,
skliznovou technologii per partes. Podsta-
ta spolivd v tom, Ze v ndhonovém systému
je na podvozku zdsobnikového prostoru
upraven rozd&lovad p¥fkonu s p¥ivodovym
h¥idelem, nezdvisle propojovanym jednak
pohonem s Zacim dUstrojim nebo sbé&racim
Ustrojfm, jednak hnacim h¥idelem s feza-
cim dstrojim.
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Vynélez se tyk4 zaYfzeni pro d&lenou p¥ipravu pice, zejména pro krmné ulely sklizhovou
technologif per partes. ’

K ziskadvani a pfipravé dennfho krmiva pro skot se pou%ivaji rizné sklizhové technologie
s p¥islu¥nymi mechanizadnimi prostfedky. Nejzndm&j3i a nejroziif¥endj¥{ je p¥imd Yezalkové
sklizeh, kdy p¥isludny porost pice je soudasn® sekdn, Yezdn a metdn do dopravniho prost¥fed-
ku, jedoucfho podél sklizede pice nebo je za nim zav&¥en, p¥{fpadné& je dopravni prost¥edek
upraven pro kontejnery. Potezand pice je ze z&sobnikového prost¥edku v&t3inou vyprazdiovédna
prost¥ednictvim posuvniho dna a p¥{&nym dopravnikem do krmnych #labi. Pro své nesporné
vyhody spo&ivajici zejména ve vysoké produktivitd p¥ipravy pfce i vhodné velikosti F¥ezanky
pro p¥imé zkrmovani skotem je tato technologie ur&ena ptedevZim pro velké koncentrace
ustdjeni.

Hlavni nev§hodou této technologie je pot¥eba vykonového energetického zdroje pro
soudasné zabezpe&eni p¥ikonu energie celého technologického procesu, tj. sedeni, ¥ezéani,
metdni, pojezd a ev. i ta¥eni dopravniho prostfedku, navic p¥i prepravé pofezané pice
dochdzi k urdité biologické vody z F¥ezanky.

Pro sni¥eni potfebného p¥ikonu se v posledn{ dob& roz¥iYuje pouff{véni krmnych vozl,
kterymi se zabezpeduje sebrdni p¥edem posedené pice a p¥i jejim uklddani do zésobnikového
prostoru dochdz{ k urditému hrubému potrezdni pice. Nevfhodami této technologie je nutnost
p¥edchoziho posefieni pice a nizkd kvalita po¥ezdni pice krmnym vozem, takZe pfi jejim
zkrmovani dochdzi ke ztrdtam a ni¥3fmu vyuZiti oproti Yezance. P¥i jiné variant& této
technologie je krmny viz opatfen Zacim Ustrojim, které provédi seleni pice a p¥i jejim
posunu do z&sobnikového prostoru dochdzl op&t k &4ste&nému pofezdni pice.

U této varianty doch&z{ k nardstu nutného p¥ikonu energetického zdroje a p¥itom zlistdvé
nevyhoda v nedostate&né kvalitd poYezanéd pfce a u obou variant dochdzi p¥i p¥epravé k
urdité ztrdtd biologické vody i z &4stednd pofezané pice. Pro sniZeni energetickych néro-
kt je v ojedin&lych p¥ipadech pouiivéna v podstat® ndhradni technologie, kdy se pice pouze
sefe, nakl4d4 do zdsobnikového prostoru a pfepravuje, ale ani &4stedné& se nefeZe. Hlavni
nevyhodou je nedostate&né Vyﬁiiti pice, proto¥e ztrdty p¥i zkrmovéni nepofezané pice jsou
nejvy$sf. Je-1li provéd&no dodatedné fezéni takto sklizené pice ve staciondrnich fezalkdch,
dochdzi ke zna&nému poklesu produktivity préce a ve v&tZin& pfipadd i ke zvySovéani précovni
némahy .

O%elem vyndlezu je vytvo¥it takové za¥fzeni pro d&lenou p¥ipravu pfce, zejména na
krmné t&ely, které vy%e uvedené nedostatky do zna®né miry odstrafuje a umoZnuje uplatnéni

skliznové technologie per partes.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, %e na podvozku zisobnikového prostoru je upraven
rozd&lovad p¥ikonu s p¥ivodovym h¥fdelem, nezdvisle propojovanym jednak pohonem s Zacim
Gstrojim nebo sb&racim Gstrojim, jednak hnacim h¥idelem s ¥ezacim dstrojim.

Vyhody za¥izeni podle vyndlezu jsou zejména v tom, ¥e pro ziskdni stejnéhg mnoZstvi
krmiva novou sklizhovou technologii posta®i energeticky zdroj nap¥. traktor s podstatn&
niz¥im vykonem. Z hlediska kvality krmiva nejen zlstiv& zachovéna droveh Yezadkové sklizng,
ale navic se i snifujf ztrdty biologické vody z Ffezanky, vznikajfci{ p¥i p¥epravé. Na poli
nedochdzi ke ztr4dt&m Fezanky tletem p¥i pln&ni zdsobnikového prostoru. PE¥i vyprazdiovani
zasobnikového prostoru je doprava Fezanky provAdd&na odhozem a usmériiovéna koncovkou, coZ
umo¥fiuje, aby p¥i vyprazdiovani nap¥. do zemniho sila jel dopravni prostfedek mimo dloZny
prostor, takZfe nedochdzi ke znecistovani krmné hmoty.

Na p¥ipojenych vgkresech jsou schematicky zndzornény n&které p¥iklady zaffzenf pro
d&lenou p¥fpravu pice, zeiména na krmné tG¥ely podle vyndlezu, kde na obr. 1 je nlrys za¥{zeni’

v provedeni z&v&sném se Zacim Gstrojim a bubnovou ¥ezafkou a na obr. 2 nérys za¥{zeni
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v provedeni samojizdném se sbéracim dstrojim a kolovou Fazalkou, obr. 3 p¥fedstavuje pidorys
za¥izen{ s Zacim dstrojim p¥i préaci, taZené traktorem, na obr. 4 je detail rozd&lovade
pfikonu p¥i zapojeni podle obr. 3, na obr. 5 pidorys za¥fzenf p¥i vyprazdhovdni z&sobnikového
prostoru p¥es Zaci dstrojf a obr. 6 pfedstavuje detail rozdé&lovale p¥ikonu p¥i zajistovani
této funkce.

Za¥fzen{ pro délenou p¥ipravu pice, zejména na krmné ilely, je p¥ipojovéno k energetickému
zdroji 1 nap¥. traktoru prostfednictvim oje 10, p¥ipadné miZe byt v provedeni samojizdném,
zndzornéném na obr. 2. K podvozku 2, na némZ je upraven z&sobnikovy prostor 3 je vpfedu
pfipojovéno bud %aci dstroji 4 nebo sb&raci Gstroji 5 a v zadni ¥4sti je upraveno Ffezac{
ustroji{ 6 opat¥ené koncovkou 7 s klapkou 8. Na podvozku 2 je uvnit¥ zdsobnikového prostoru
3 upraveno posuvné dno 9 a mezi ojf 10 a podvozkem 2 je hydraulicky vélec 1l. V ndhonovém
systému za¥{zeni je na podYozku 2 upraven rozdé&loval p¥ikonu 14, jehoZ pfivodovy h¥idel

13 je kloubovym h¥idelem 12 napojen na energeticky zdroj 1, nap¥. vyvodovy h¥idel motoru.

V rozdélovadi p¥ikonu 14 je upraveno jednak prvni soukoli 15, jeho#Z hnané kolo je
pohonem 18 propojeno s Zacim Ustrojim 4 nebo sbéracim dstrojim 5, jednak druhé soukoli
16, jehoZ hnané kolo je hnacim h¥fdelem 19 spojeno s Ffezacim Gstrojim 6.

Mezi prvnim soukolim 15 a druhym soukolim 16 je na p¥ivodovém hifdeli 13 suvné& uloZen
nap¥. drdZkovanim p¥esuvnik 17, upraveny pro styk s hnacimi koly soukoli 15, 16. Pfesuvnik
17 je ovladén téhlem 21, které je bud prostfednictvim kloubového ramena 22 spojeno s oji
10 nebo ovl&dén nezndzorné&nou pdkou, vedouci do kabiny obsluhy energetického zdroje 1.
Je nasnadé, Ze rozd&loval p¥ikonu 14 nemus{ byt proveden jen na mechanickém principu,
jak je zndzorn&no na pt¥iloZenych vykresech, ale mi%fe byt s vyhodou i jinak nap¥. prost¥ednictvim

hydropohonu, linedrnich motord apod., princip rozd&leni p¥ikonu v3ak musi byt zachovén.

Za¥fzen{ pro dé&lenou p¥ipravu pice, zejména na krmné Glely podle vyndlezu pracuje
nédsledovné: podle stavu sklizené pice na pozemku namontuje obsluha na podvozek 2 bud Zaci
tGstroji 4 nebo sbé&raci dstrojf{ 5, které pak propoji pohonem 18 s rozd&€lovadem pfikonu
14 v néhonovém systému, jen¥ je kloubovym hifdelem 12 napojen na energeticky zdroj 1.

V p¥fkladném uspofddéni podle obr. 1 je za¥izen{ urleno pro seleni pice; pfiemZ rozdélovad
pfikonu 14 je v provedeni zndzornéném na obr. 4, kdy pf¥ivodovy hiidel 13 je pfes pfesuvnik

17 a prvni soukoli 15 propojen pohonem 18 s Zacim Ustrojim 4.

Posetend pice Zacim dstrojim 4, jehoZ pohyb je odvozovdn od energetického zdroje
1 p¥es rozd&loval p¥ikonu 14, je dopravovédna a uklddéna do zésobnikového prostoru 3 za
p¥ipadného spolupisobeni posuvného dna 9. Po naplnéni zdsobnikového prostoru 3 se za¥izeni
pF¥estavi do polohy znézorndné na obr. 5, &¢imZ je umoZnéna p¥eprava poselené pice do prostoru
vyklédky. P¥estavénim se prostF¥ednictvim tdhla 21 zm&ni poloha p¥esuvniku 17 v rozdé&lovali
p¥ikonu 14 tak, Ze p¥esuvnik 17 spoluzabird s druhym soukolim 16. Na ur&eném misté& vyprazdno-
vani nap¥. do krmného Zlabu nebo do zemniho sila, zapojenim v§¢vodového h¥idele energetiékého
zdroje 1 uvede obsluha v &innost Yezaci Ustrojf{ 6, které je zndzorn&no na obr. 1-jako

kolové a na obr. 2 jako bubnové.

Kroutic{ moment se pak pfend3{ kloubovym h¥fdelem 12 a p¥ivodovym h¥idelem 13 p¥es
p¥esuvnik 17 a druhé soukolf 16 na hnaci h¥idel 19 do Yezaciho Gstroji 6. ReSeni néhonového
systému podle vyndlezu zdroveh umoZnuje, aby obsluha napojenim nezndzorn&né vieobecnd
znédmé spojky uvedla v &innost posuvné dno 9 prostfednictvim p¥evodu 20, &imZ bude posefend
pice, ulofend v zdsobnikovém prostoru 3, dopravovéna do Fezaciho dUstroji 6. Rozfezand
pice fezacim dstrojim 6 je usmérnovdna koncovkou 7 a klapkou 8 na ur&ené misto. Ovladéni
koncovky 7 a klapky 8 zabezpefuje obsluha nezndzornénym feSenim, nap¥. prostf¥ednictvim
hydraulickych vélctl. )

~ ReSeni rozd&lovale p¥lkonu 14 je provedeno tak, %e nelze soufasn zapojit pohon Zaciho
dstroji 4 nebo sbé&raciho dstrojil 5 a pohon fezaciho ustroji 6. Tim je umoZnéno optimdlni
vyuziti potfebného vykonu energetického zdroje 1 a k zabezpefeni celé technologie d&€lené

p¥ipravy pice (per partes) posta&i{ jeden pracovnik.
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PREDMET VYNALEGZU

1. za¥fzeni pro d&lenou piipravu pice, zejména na krmné udely, opat¥ené zésobnikovym
prostorem s ndhonovym systémem napojenym na energeticky zdroj, vyznadené tim, Ze na podvoz-
Xu (2) zdsobnikového prostoru (3) je upraven rozd&loval p¥ikonu (14) s p¥ivodovym hffdelem
(13), nezdvisle propojovanym jednak hnacim pohonem (18) s %acim dstrojim (4) nebo sb&racim
Gstrojim (5), jednak hnacim h¥fdelem (19) s Yezacim udstrojim (6).

2. za¥fzeni pro d&lenou p¥ipravu pice podle bodu 1, vyzna&ené tim, %Ze v rozd&lovali
p¥ikonu (14) je uloZeno prvni soukoli (15) a‘druhé soukolf (16), mezi nimi% je na p¥fvodovém
h¥{deli (13) upraven ptesuvnik (17) ovl&dany tdhlem (21), pti&emZ p¥fivodovy h¥fdel (13)
je napojen kloubovym h¥fdelem {(12) na‘energeticky zdroj (1) a pfevodem (20) na posuvné
dno (9).

3. za¥izen{ pro d&lenou p¥ipravu pice podle bodu 2 vyznaéné tim, %Ye t&hlo (21) pte-
suvniku (17) je spojeno kloubovym ramenem (22) s ojfl (10). '

3 vykresy
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