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Pierwszenstwo: 11 lutego 1930 r. dla zastrz, 1—3 (Niemcy).

Znane sa przyrzady stuzace do oddzia-
tywania na cialo ludzkie i uruchomiane
recznie, mechanicznie lub za pomoca elek-
trycznosci. Zabiegami wykonywanymi za
pomoca przyrzadéw sa np.: rozpylanie cie-
czy lub pudru, odparowywanie' lub gazo-
wanie preparatéw do celéw inhalacyjnych.
Znane sa réwniez elektrolecznicze przyrza-
dy reczne (przenosne) lub stale wytwarza-
jace strumienn zimnego lub cieplego powie-
trza oraz przyrzady do oddzialywania pra-
dem o wielkiej czestotliwosci, zwlaszcza
przez naswietlanie lub ozonowanie.

Znane sa réwniez przyrzady do mecha-
nicznego oddzialywania na cialo ludzkie;
dzialanie takich przyrzadéw polega na na-
ciskaniu i nacieraniu ciala ludzkiego; sa to

np. przybory do masazu, maszyny do ob-
mywania i nacierania. '

Przyrzady opisane posiadaja czestokroé
caly szereg wad, z powodu ktérych sa one
do wielu celéw zupelnie nieuzyteczne. O
ile sa to aparaty reczne, to przechowywa-
nie ich, dogladanie i nawet uZywanie jest
polaczone z wielkimi trudno§ciami, przy
czym zwykle zuzywaja sie¢ one w stosun-
kowo kréotkim czasie. W recznych apara-
tach elektrycznych przewodniki, wtyczki i
inne czesci ulegaja latwo uszkodzeniu, a
nawet zupelnemu zniszczeniu. Czesto nie-
zbedna jest pomoc drugiej osoby do stoso-
wania przyrzadow, a czesciowo osoba pod-
dajaca sie zabiegowi musi z przyrzadem
wspélpracowaé”’, np. przy stosowaniu
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wspomnianych maszyn do obmywania, na-
cierania i masowania.

Przedmiotem wynalazku niniejszego
jest stojak do elektrycznych, pneumatycz-
nych i innych przyrzadow do oddzialywa-
nia na cialo ludzkie, przy czym przyrzady
sa umieszczone przesuwnie pionowo lub
poziomo, stosownie do polozenia stojaka.
Cofanie przyrzadéw powoduja wystepy

przestawiane w zadanych punktach kras-

. cowych toru, wspétdzialajace z zamocowa-
nym na podstawie narzadem stykowym i
przestawiajace przy tym np. wylacznik
pradu elektrycznego. Wskutek zatrzyma-

nia urzadzenia napedowego przyrzad daje,

si¢ zatrzymaé w dowolnym miejscu toru.
Dhtugosé toru mozna ewentualnie regulowaé
przez nastawianie ograniczajacych go wy-
stepow.

Na stojaku mozna umiescié dowolna
liczbe przyrzadéw do oddzialywania na
cialo ludzkie dzialajacych jednoczesnie lub
kolejno, np. pneumatycznych, elektrycz-
nych lub podobnych, ewentualnie wraz z
nalezacymi do nich zbiornikami z prepa-
ratami.

Na rysunku przedstawione sa dwie po-
stacie wykonania stojaka, przy czym fig. 1
przedstawia przekréj podluzny stojaka,
prowadnicy i urzadzenia napedowego, fig.
2 — przekr6j poziomy wzdtuz linii 2 — 2
na fig, 1, fig. 3 — schematyczny widok u-
rzadzenia do przestawiania narzadu zwrot-
nego, fig. 4 — widok podstawy aparatéw,
fig. 5 — przekréj pionowy podtuzny przez
rozpylacz do oddziatywania na cialo, fig.
6 — inny przyklad wykonania wynalazku
w pionowym przekroju podtuznym i wresz-
cie fig. 7 — przekr6j wzdluz linii 7 — 7
na fig. 6.

Wedlug fig. 1 i 2 na plycie ustawiony
jest pionowo stup 49, na ktérym osadzona
jest przesuwnie podstawa 9 na przyrzady,
ktére mozna uruchomiaé pneumatycznie,
mechanicznie lub elektrycznie. Przyrzady
te s3 osadzone w podstawie w ten sposéb,

Ze ich czesci robocze sa skierowane w stro-
n¢ ciala poddawanego zabiegowi. Podsta-

wa 9 jest umocowana za pomoca gwinto-

wanych tulej 48 poprzeczek 47 na wrze-
cionie nagwintowanym 42. Poprzeczki 47
sa przesuniete przez szczeling 50 $cianki
stupa 49. W celu zakrycia tej szczeliny u-
mieszczona jest we wnetrzu stupa tasma
bez korica 52, ktéra w dolnej czesci stupa
biegnie po krazku 53, a w gornej — po
dwéch krazkach prowadniczych 51, przy
czym tasma jest prowadzona w ten spo-
s6b, ze nie przeszkadza innym cze$ciom u-
rzadzenia. :

Wrzeciono nagwintowane 42 jest osa-
dzone w tozysku stopowym 54 i w lozysku

“gérnym 55; ruch obrotowy otrzymuje wrze-

ciono od nieprzedstawionego na rysunku
mechanizmu napedowego za posrednictwem
kol stozkowych 56 i 57, przed ktérymi
znajduje si¢ nieuwidoczniony na rysunku
przyrzad zwrotny, nadajacy wrzecionu 42
ruch obrotowy raz w lewym, raz w prawym
kierunku. Na jednej z tulej 48 esadzony
jest tacznik zwrotny 30. Dwa zderzaki
przesuwne 45 i 46 mozna przemieszczaé na
wrzecionach nagwintowanych 43 i 44 osa-
dzonych odpowiednio we wnetrzu stupa
(fig. 2). Wrzecicno 43 jest zaopatrzone na
dolnym koricu w kolo stozkowe 59 zazgbia-
jace si¢ z drugim kotem 60 osadzonym na
wale razem z kotem stozkowym 61 i z recz-
nym koétkiem 63. Kolo 61 zazebia si¢ z dal-
szym kolem 62 osadzonym na prostopa-
dtym wale 64, ktéry uruchomia przyrzad
wskaznikowy 65, wobec czego polozenie
zderzaka 46 daje sie odczytaé z zewnatrz.
Klapa korkowa 74 daje si¢ opuszczaé¢ w
kierunku strzalki i stanowi przykrywe dol-
nej skrzynki mieszczacej opisane przekla-
dnie.

Przesuwanie zderzaka 45 jest uskutecz-
niane w dowolny sposéb od zewnatrz za
pomoca dowolnego urzadzenia, a wiec np.
za pomoca kol stozkowych i kotka reczne-
go. Warunkiem koniecznym jest, aby prze-



mieszczanie obydwéch zderzakéw 45 i 46
odbywato sie calkowicie niezaleznie od
siebie.

’ Dzialanie stojaka jest nastepujace.
Punktem wyjsciowym jest polozenie pod-
stawy 9 przedstawione na rysunku. Pod-
stawa podnosila sie uprzednio w kierunku
strzalki a, przy czym przyrzady oddzialy-
waly odpowiednio na cialo ludzkie. W ce-
lu uproszczenia przyjmuje si¢ jako mecha-
nizm napedowy silnik elektryczny, wypo-
sazony w dowolna pedni¢ zwrotna w po-
staci przystawki. W razie dalszego wzno-
szenia si¢ podstawy w kierunku strzaltki a
narzad zwrotny 30 natrafia na zderzak 45,
co powoduje przelaczenie pedni zwrotnej
i wywoluje zmiang kierunku ruchu podsta-
wy 9. Podstawa porusza si¢ nastepnie w
odwrotnym kierunku, to jest ku dotowi, az
narzad zwrotny 30 natrafi na zderzak 45.
Tu analogicznie powtarza si¢ przebieg opi-
sany w odniesieniu do zderzaka 46, tak ze
podstawa zaczyna poruszaé sie do gory.
Przebieg ten moze powtarzaé sie dowolna
liczbe razy, wskutek czego cialo moze by¢é
poddawane zabiegom na calej swojej wy-
sokosci. Przy zamierzonym dluzszym od-
dzialywaniu na pewne okreslone miejsce
ciala nalezy wprowadzié¢ podstawe w od-
powiednie Zadane polozenie przez odpo-
wiednie nastawienie silnika w polaczeniu
ze znanym urzadzeniem hamujacym.

Na rysunku nie uwidoczniono znanych
elektrycznych, pneumatycznych lub mecha-
nicznych urzadzeri napedowych uruchomia-
jacych aparaty ustawione na podstawie.
Urzadzenia te moga byé umieszczone cal-
kowicie lub czesciowo na podstawie 9 albo
tez w podnézu lub w glowicy i moga byé
potaczone z podstawa 9 i jej aparatami za
pomoca np. gietkiego kabla elektrycznego
lub weza powietrznego.

Stojak wedtug wynalazku mozna oczy-
wiscie ustawi¢ w dowolnym kierunku, np.
poziomo.

Podobnie mozna zastapié nagwintowa-

ne wrzeciono zebatka, z ktéra zazebia sie
odpowiednio napedzane koto zgbate pod-
stawy aparatéow. Nagwintowane wrzeciona
mozna réwniez zastapi¢ tlokiem porusza-
nym hydraulicznie (jak np. w dZwigach).

Mozina wreszcie stojak zawiesié¢ na lin-
ce i wykonaé pcdobnie, jak dzwig.

Wedlug odmiany wykonania (fig. 6 i 7)
silnik elektryczny 12 i sprezarka powietrz-
na 87, uruchomiana tym silnikiem, sa umie-
szczone na podstawie 9. Powietrze sprezo- -
ne za pomoca sprezarki 87 dostaje sie do
zbiornika powietrznego 14 i nastepnie ru:
ra 15 do przewodu zbiorczego 16, od ktére-
go odgalezienia 17 prowadza do kurkéw
18. Stozki kurkéw posiadaja po dwa otwo-
ry, tak ze powietrze sprezone tloczy ciecz
ze zbiornikéw 19 (fig. 5) przewodami ru-
rowymi 20 do rozpylaczy 21, w ktorych
ciecz miesza si¢ z powietrzem i nastepnie
wytryska. Kurkami 78 mozna uruchomiaé
kazdy z rozpylaczy 19 pokazanych na fig.
4 rysunku. A

Powietrze sprezone mozna réwniez bez-
posrednio wypuszczaé ze sprezarki 87 jed-
nym z otworéw 22 (fig. 4), przy czym po-
wietrze moze byé ogrzewane za pomoca
grzejnika nieuwidocznionego na rysunku.
Powietrze sprezone moze stuzyé nie tylko
do przedstawionych na rysunku aparatéow
do rozpylania i wydmuchiwania cieczy, ale
réwniez do uruchomiania rozpylaczy pu-
dru, do wyciskania masci lub papki, do a-
paratéw inhalacyjnych, higienicznych, me-
dycznych, kosmetycznych lub do podob-
nych przyrzadéw i przyboréw o znanej
konstrukcii.

W wodzonej podstawne 9 tych apara-
téw moga byé umieszczone réwniez elek-
tryczne przyrzady do oddzialywania na
cialo, np. schematycznie oznaczone storice
gorskie 23 (fig. 4).

Podstawa 9 jest osadzona ruchomo, a-
nalogicznie do wykonania wedlug fig. 1, i
moze suwaé si¢ w goére i w dot. W tym
celu podstawa 9 jest napedzana za pomo-



cg kola zegbatego 78 zazebiajacego sie z ze-
batka 77. Silnik 2 za pomoca odpowiednie-
go zespolu slimaka 3 i §limacznic 6 i 7 na-
pedza kolo zebate 78.

Na podstawie 9 umieszczony jest po-
nadto elektryczny przelacznik 30, ktérego
dZwignie mozna przesuwaé w granicach
potozeri 30a i 30b. Przestawianie tego prze-
tacznika 30 uskutecznia si¢ za pomoca
dwoch zderzakow 46 i 45, wykonanych w
postaci pretow z nakretkami osadzonymi
na dwéch wrzecionach 43 i 44, jak opisano
przy wykonaniu wedlug fig. 1.

Dopéki podstawa 9 ma poruszaé sie w
gore i w dol, do silnika 2 (fig. 1) dopro-
wadzany jest prad i silnik ten obraca sie
wsposob ciagly w jednym kierunku obra-
cajac za posrednictwem slimaka 3 obydwa
kola slimakowe 6 i 7 obracajace sie w prze-
ciwnych kierunkach. Dopéki dzwignia prze-
tacznika 30 znajduje sie w potozeniu 30a,
do jednego z dwéch sprzegiet elektroma-
gnetycznych 25 i 26 doplywa prad elek-
tryczny, natomiast drugie sprzeglo pozo-
staje nieczynne. Uruchomione jest zatem
jedno tylko z tych sprzegiet, ktére za po-
moca przynaleznego kota zebatego 27 lub
28 obraca kolo zebate 29, wal 115 i tarcze
24 tak, ze podstawa 9 jest przesuwana w
gore. Skoro jednak dzwignia przelacznika
30 zetknie si¢ ze zderzakiem 45, to zostaje
ona przesunieta z polozenia 30a w poloze-
nie- 30b. Dzieki temu sprzeglo elektroma-
gnetyczne, do ktérego dotychczas dopty-
wal prad, zostaje wylaczone, a prad do-
plywa do sprzegla dotychczas nieczynnego.
Wskutek tego kierunek obrotu kola zeba-
tego 29 i kota zebatego 57 zostaje odwro-
cony, a podstawa 9 porusza si¢ w dét, az
dzwignia przelacznika 30 natrafi na zde-
rzak 46, co wywoluje ponowna zmiane kie-
runku ruchu. W celu zatrzymania podsta-
wy 9 na dowolnym poziomie nalezy w da-
nej chwili przez uruchomienie nieuwidocz-
nionego na rysunku wylacznika recznego
przerwaé¢ doplyw pradu do silnika elek-

trycznego 2, wskutek czego wylaczone zo-
staja obydwa sprzegla 25 i 26, a wraz z ni-
mi cewka 39 elektromagnesu, ktéry urucho-
mia hamulec w ten sposéb, ze tenze oswo-
badza koto hamulcowe 24, a zatem row-
niez kolo 57 tak dlugo, dopoki prad dopty-
wa do silnika elcktrycznego 2 i jednego ze
sprzegiel elektromagnetycznych 25 1 26,
natomiast przytrzymuje koto hamulcowe,
skoro prad przestanie doptywaé.

Zastrzezenia patentowe.

1. Stojak do osadzania przyrzadow
stuzacych do oddzialywania na cialo ludz-
kie, ztozony z prowadnicy i wodzonej pod-
stawy, na ktérej osadzony jest jeden lub
kilka znanych przyrzadéw elektrycznych,
pneumatycznych, mechanicznych lub po-
dobnych przyrzadéw i przyboréw, zna-
mienny tym, Ze podstawa (9) jest osadzo-
na za pomocg nagwintowanych tulej (48)
poprzeczek (47) na nagwintowanym wrze-
cionie (42), ktére jest wprawiane w ruch
obrotowy za pomoca dowolnego mechani-
zmu napedowego.

2. Stojak wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze poprzeczki (47) podstawy (9)
sa osadzone przesuwnie w szczelinie (50)
stupa (49), przy czym szczelina (50) jest
przykryta tasma bez konca (52) przesuwa-
ng po krazkach (571 i 53).

3. Stojak wedlug zastrz. 1 i 2,
mienny tym, ze posiada znany przyrzad
zwrotny nadajacy wrzecionu (42) ruch ob-
rotowy w jednym lub w drugim kierunku.

4, Odmiana stojaka do osadzania
przyrzadéw wedtug zastrz. 1, znamienna
tym, ze podstawa (9) jest zaopatrzona w
koto zebate (78) zazebiajace sie z nieru-
choma, zebatka /77).

5. Stojak wedlug zastrz. 4, znamienny
tym, Ze podstawa (9) jest osadzona prze-
suwnie w prowadnicy.

6. Stojak wedtug zastrz. 1 — 5, zna-
mienny tym, Ze posiada nastawiane recz-

zna-



nie z zewnatrz przy pomocy przyrzadu
wskaznikowego (65) zderzaki (45, 46) oraz
urzadzenie zwrotne (30) na jednej z tulej
(48) lub przelacznik elektryczny na pod-
stawie (fig. 6) oddzialywajacy na przyrzad
zwrotny w chwili, gdy zetknie si¢ on z tymi
zderzakami.

7. Stojak wedlug zastrz. 5, znamienny
tym, ze zderzaki (45) oraz zderzaki (46)
sg osadzone na niezaleznych wzgledem sie-
bie narzadach, np. na wrzecionach nagwin-
towanych (43 i 44), i sa nastawiane w réz-
ne polozenia za pomoca dowolnego mecha-
nizmu uruchomianego recznie.

8. Stojak wedlug zastrz. 4 — 7, zna-

mienny tym, ze posiada dowolny hamulec,
ktory z chwilg zatrzymania mechanizmu
napedowego przytrzymuje koto hamulcowe
(24) i unieruchomia podstawe urzadzenia.

9. Stojak wedlug zastrz. 1 — 8, zna-
mienny tym, Ze posiada dowolnie napedza-
na sprezarke (87) polaczona ze zbiorni-
kiem (14), z ktérego gaz sprezony jest do-
prowadzany za pomoca przewodu (15) do
wodzonej podstawy urzadzenia.

Paul Frank.
Zastepca: Inz. Cz. Raczynski,

rzecznik patentowy.
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