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Vyndlez sa tyka riedenia krokovacieho mechanizmu pre

rotorové montdZne a dokonovacie automaty jednoduchych sku-
pin, najma strojérskych vyrobkov,

Pre stro jarensku vyrobu Jje znémych mnoho krokovacich
mechanizmov rotorovych montédZnych a dokon&ovacich autcma-
tove Pri pouZit{ maltézskych mechanizmov, hviezdicovych,ale-
bo valkovych mechanizmev vyZadujy si tieto rotaZny pohon,
Okrem toho tieto mechanizmy sd zloZitej8ie a néroénejSie na
ddrZbu,

Vy88ie uvedené nedostatky odstranuje krokovac{ mechaniz-
mus pre rotorové montdZne & dokonlovacie automaty podlYa vy-
nalezu, ktorého podstatou je, Ze rohatka rohatkového mecha-
nizmu je opatrend ovliadacimi ramenami na koncoch opatrenymi
prestavitelnymi dorazmi. Na jedno ovlddacie rameno je pripo-
- jené ovléddacie tiahlo, ktorého druhy koniec je pripojeny na
pohonovd dvojramenni péku. Prestavitelné dorazy ovlddacich
ramien koredpondujui s trojcestnym dvojpolohovym ventilom
pneumatickej pohonovej sustavy, Do podstaty vyndlezu patri
aj to, Ze ovliddacie tiahlo je tlakovo odpruZené.

K vyhodém tohoto usporiadania moZno uviest podstatné
z jednodudenie mont4Zneho &i dokon¥ovacieho autcmatu najma
jeho pohonu, ktory je odvodeny od jediného pracovného valca
pohonu hlavnej operalnej jednotky.

Na pripo jenom vjkreée Je schematicky nakréslené usporia-
danie krokovacieho mechanizmu rotorového monté¥neho automatu.

Krokovac{ mechanizmus pozostdva z rohatkového mechaniz-
‘mu 3 tvoreného rohatkou 31 a zdpadkou 32. Rohatka 31 je pevne
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spojepé 8 horizontdlnym rotorom } uloZenom v loZiskich g.
Na obvode horizontdlneho rotora } su vytvorené hniezda 18
pre zakladanie montovanych sidiastck. Okolo horizontdlne-
ho rotera ) sd usporiadané operalné jednotky v konkrétnom
pripade tverené indexovacim mechanizmom 4, ddvkovalom gu-
liek 5, d4vkovaom skrutiek § a dévkovalom priefok L. Opro-
ti dal8{m hniezdam 1§ je umiestnend kontrolnd tryska 9 za-
loZenych su¥iastok a hlavné operatnd jednotka 19 pozeostava-
juca z telesa )2, V ktorom je odpruZene uloZeny baran 3
opatreny tvarovacim raznikom 3Q. Zépadka Jg ronhatkového me-
chanizmu 3 je spojend s ovlddacimi ramenani 33 na konccch
opatrenymi prestavitelnymi dorazmi J3. Na pravé ovlédacie
rameno 33 je pripojené tlakove odpruZené ovlédacie tiahlo J4,
ktorého druhy Kkoniec je pripojeﬁy na pohonovi dvojramennu péQ
ku 0. Pohonové dvojramennd péka J1Q je kyvne uloZené na Ca-
pe 22. Horny koniec 23 pohonovej dvojramennej pdky 1C sa
opiera o barana 13 hlavne] opera&nej jednotky 19 a dolny jej
xoniec je spojeny s piestnicou gl jednoéinného'pracovnéhe val-
ca 8. Na dolny koniec pohonovej dvo jramennej paky LQ je vchy-
tend faéné»pruiina 1l. Prestavitelné dorazy L2 ovlddacich ra-
mien 33 koredponduji s ovlddanim trojcestného dve jpolohového
ventila 17. Vystup A trojcestného dvo jpolohového ventila 1T
je pripojeny prostrednictvom pracovnej vetvy 34 na indexo-
vac{ mechanizmus 4, davkove® guliek 2, dévkovalé prielok T
a cez Bkrtiaci ventil 24 na jednolinny pracovny valec ..
Vs tup 3 trojcestného dvojpolohovéhe ventila LT je spojeny
cez dvojcestny dvejpolchovy ventil 16, Upravni jednotku 26
a uzatvéraci &len 30 s rozvodnou sietou 28 tlakového vzduchu,
Vystup upravnej jednotky g6 tlakového vzduchu je pripojenJ/
‘cez ¥krtiaci &len 3Q na kontrolnd trysku Z a na ovlédanie
dvojcestného dvojpolohového ventila 16. Na vstup M trojcest-
ného dvojpolohového ventila 17, Je pripojeny tlmi¢ hluku.

Otvoren{m uzatvdracieho ventila gl prejde tlakovy vzduch
cez Gpravni jednotku 26 a 3krtiaci &len 30 do ovlédacej vet-
vy 28. V pripade ak si v hniezde 18 horizontdlneho rotera }
zaloiené vdetky montované suliastky, xontrolné tryska g vy3le

signdl cez ovlgdaciu vetvu 29 na otvorenie dvojcestného dvojf
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pclohového ventila 16, ktory prepustf{ tlakovy vzduch do
trojcestného dvojpolohového ventila 17, ktorym sa cez vystup
A vpusii tlakovy vzduch do pracovnej vetvy 34 na ovlsdanie
indexovacieho mechanizmu 4, ktory znehybn{ horizontdlny ro-
tor 1, dalej do d4vkovada guliek 2, dévicovala skrutiek §,
dédvkovata priefok 7 a cez Bkrtiaci ventil 24 do jedno¥inné-
ho pracovného valca §. Jednodinny pracovny valec § presunie
pohonovi dvojramennu pdku 10, ktors prostrednfctvom ovldda-
cieho tiahla 14 a ovlédacieho remena 33 vykondva vratny po-
hyb zépadky 32 a zéroven horny koniec 23 pohonovej dvo jra-
mennej paky L0 ovléda hlavnui operani jednotku 19. Tento po-
hyb sa vykonédva dovtedy, kym Yavy prestavitelny doraz 15 ovlé-
dacieho ramena 33 presunie posdva& trojcestného dvojpolohové-
ho ventila 17, ¥fm sa uzatvori privod tlakového vzduchu a pre-
poji pracovnui vetvu 34 na tlmi& hluku g5, cez ktory sa této
odvetrd, Su¥asne sa vykondva vratny zdvih indexovacieho me-
chanizmu 4, ktory odindexuje horizontdlny rotor J, ddvkovadla
guliek 2, dévkovata skrutiek §, ddvkovala prielok 7 a jedno-
¢inného pracovného valca 8. TaZnd pruZina 11 vykonévajica
vratny zdvih jedo&inného pracovného valca § zéroven pros tred-
nictvom ovlddacieho tiahla )4 a ovlddacieho ramena 33, zépad-
ky 32 a rohatky 31 vykondva pootolenie horizontdlneho roto-
ra ). Po vykonani tohoto zdvihu déjde k opatovnému otvoreniu
trojcestného dvojpolohového ventila 17 prostrednictvom pravé-
ho prestavitelného dorazu J5 ovladacieho ramena 33 a nasledu-
je dal8f pracovny cyklus. Vyhadzovanie zmontovanych sudiastok
z hniezda )8 horizontélneho rotora } je gravitalné, alebo ni-
tené pomocou nébehového vyhadzovala /na obr.nezakreslené/.
Popri vyuZit{ zariadenia na montéZ jednoduchych celkov moZ-
no toto vyuiit tieZ na rozne dokon¥ovanie operscie ako napr.
ozna&ovanie siu&iastok a podobne, '
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1. Krokovaci mechanizmus pre rotorové montézne a dokon&ovacie
sutomaty pozostavajuici z horizontdlneho rotora na obvode
ktorého su rozmiestnené dperaéné Jednotky ovl4dané pneuma-
tickou pohonovou systavou, prifom hlavnd operalns jednotka
je pohénané jednodinnym pracovnym valcom prostrednictvom
pohonovej dvojramennej péky a horizontdlny rotor je pohéna-
ny rohatkovym mechanizmom vyznalujici sa tym, Ze rohatka /31/
rohatkového mechanizmu /3/ je opatrend ovlddacimi ramena-
mi /33/ na koncoch opatrenymi prestavitelnymi dorazmi /15/,
prifom na jedno ovlddacie rameno /33/ je pripojené ovlada-
cie tiahlo /14/, ktorého druhy koniec je pripojeny na poho-
novy dvojramenni péku /10/, zatial &o prestavitelné dora-
2y /15/ ovlédacich ramien /33/ koredponduju s trojcestnym
dvo jpolohovym ventilom /17/ pneumatickej pohonovej sustavy,

2+ Krokovac{ mechanizmus podla bodu 1 vyznadeny tym, Ze ovlé-
dacie tiahlo /14/ je tlakovo odpruZené,

1 wkres
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