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Zafizeni pro digitélni m¥eni a vghodnoceni souvislé
(54) posloupnosti na sebe bezprostiedn& navazujicich

. dasovych intervalid

Vynédlez re3i problematiku zarizeni
pro digitédlni mé&¥euni a vyhodnoceni sou-
viglé posioupnosti na gebe bezprostiedns
navazujicich intervali. Zarizeni sestéva
2z ¢4dla (11) které ie pres kodér (2) pii-
pojeno na vstup mériciho magunetofonu (3),
piidemi vystup tohoto magnetofonu (3) Je
pies dekodér (4) a interface (5) pPipojen
na poditad (6).

Vyndlez je predeviim urden k &islova-
nému mérfeni okamZité thlové rychlosti
h¥ideld, napf. u tkacich stroji.
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Vyndlcz se tyké aapoJ eni pro digitdlni m&fen! a vyhodnoceni
nepretrzité posloupnosti na sebe bezprostfedné navazujicich daso-
vyech intervall. Jednd se napr. o m&Feni Casové vzddlenosti impulsd
snimanuch inkrementélnim ¢idlem v zdvislosti na dhlu pootodeni ro-
tujfciho hifdele, kdy reciproké hodnota tétoc Casové vzddlenosti je
Umérré dhlové rychlosti.

Dosud znémé pristroje méri délku &asovych intervél&'tak, Ze
mezi ukonlenim Jjednoho méfeni a zafdtkem delsfho, musi uplynout
urdity mrtvy ¢as, téhem ného? sevnaméfeqéfddaje zpracovévaji a
wlédajf do pamétio. Crientace v zaznamenanych datech je bud jed-
norézovd, nebo se musi provédét pomoci zvléstrich synchroniza-
nich zaf{zenf, Odstranini mrtvého &asu lze dosshnout pouze pouZi-
t{m dvou podobnych systéml, jejich? ¥innost je rfzena daldfm syn-
cbronizaﬁnim systémex, coZ zpﬁsobUJe komplikace v zéznamu & orien-
taci date

- Zarizeni podle vyndlezu odetranu e uvedené nedostatky tak, Ze
pfevos nem&feného vdaje a vynulovani pred zalédtkem nésledu jiciho
m&¢reni se provdadl bZhem jediného hodinového pulsu, tjo rejkratsim
pfistrcjem poufitelné jednotky pro mifeni fasu, &imZ se nesniZuje
presnost digitslniho m&¥eni. Orientace v zaznamenanych datech se
advozuje od zvlditnfho nulového impulsu &idle, nulového znaku, vy-
ckytujictho se napfs jednou za otdZku, kfeny zpisobi, Ze p"fslusny
m&¥eny ddaj je nehrazen &islem cyklu.

Fodstata zarfzenf podle vynélezu spoéivé v tcm, %e sestévé
z ¢idla, které je pies kodér piripojeno na vstup méificiho megneto-
fbnu, pfiéem) vystup tohoto magnetofonu Je pres dekodér e interfa-

ce pfipoden na poditad,
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7 hlediske konstrukéniho provedenf se jevi vyhocdné, kéyi kr-
dér obsaruje tvarovaci cbved, JjehoZ vetup je napojen na &idlo &
vystup nulového znaku je pi‘ipojen Jednak na vstup éitéani &ftale
cykld, jednak na vstup nastaveni predvolby ¢{tade pulsy, e vy-
stur soustavy puled z tvarovaciho obvcdu je propojen na vstup
synchronniho sekvenéniho obvecu, jeho?# vystup je spojen s nulo-
vaci svorkou ¢itade pulsd a vstupem uvelnéni nestaveri posuvriého
registru kodéru, piitemZ nastavovaci vstupy registru jsou proro-
jeny s vystupy &itale pulsd, vystupem nulového znaku tvarovaciho
otvodu a vystupem znaménkového bitu synchrorniho sekventniho ob=-
vodu, & sériovy vystup registru je pres mocdulédtor p¥ipojen na
vstup méffciho magnetofonu.

_ 7 hlediska funkce je vyhodné, kdy? vystupni svorky &itale
cyklﬁ Jsou propojeny se vstupy predvelby &ftale pulsd, vstup [
~téni tohoto &ftafe je pres d&lil kmitoltu spojen s vystupem gence=
~rétoru hodinové frekvence, priéem% vystup tohoto generatoru Je
propo jen Jjednak s hodinovym vstupem eyncbronniho sekven(niho Ob~
vodu, Jedrak pPes pomocny d&li¢ kmitoltu je zarojen na hoainovy
vstup posuvného registru kodéru a moculédtoru.,

_ Z hlediska provedenf za¥fzeni je vyhoéné, kdyZ dekodér je
tvoten obveéem zesilovale, pfipojeného k demodulétoru a posuvné~
mu registru dekodéru, zapo jenych za sebcu, piilemZ vystup regist-
Tu je propo jen se vstupem jdentifikdtoru kodu skupinevého rozli-
}éenl a s datavstupy vyrovnévaci pam&ti, které je pripojena na vy-
stup 1dent1f1kétoru a vystup této pameti Jje spojen Jednak pies
interface se vstupem poéitate, Jednak se vs tupem kommaratoru,
priemz porovnévaci vstup komparétoru Jje zapojen na piepinut pred-
volby a vystup kompardtoru je pres ridicl obvod spojen s fidicim

stupem Jnterfaceo

VJhody zapoieni spotivajf v konstruk&rf jednoduchoeti a moie
noeti Jl§¥OVat V°1151WQ, které jeou funkci délky bezproqtredné
‘ néaledu ‘{cich éasuvych intervald.
~_ Daléf vyhody & znsky pfedloienébo ‘vynélezu vsou patrry z po-
pisu blokového schématu zapo je eni pro dlgitélni n&¥eni a vyhocnoce-
rni poslournosti Zasovych 1ntervalu pocle vynélezu znézorréného ne
priloZeném vykreseo

Zarizen{ pro digitélnl mgreni a vyhounoceni souv1slé po 1oup-

rocti na sebe hczprostredné navaz LJiClch éasovych intervalﬁ eestu-
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vd z &idla 1. Toto €idlo 1 je pres kodér 2 pripojenc ns vstup mée
¥{ctho magnetofonu 3. Vystup magnetofonu 3 Jje pripojen pres deko-
dér 4 a interface 5 na vstup polftale 6. Kodér 2 obsahuje tvarova-
¢l obvod 7, JjehoZ vstup je napojen ns &idlo 1 a vystup nulového-
znaku je pfipojen Jjednak na vstup &ftén{ &ftale 9 cykli, Jjednsk
na vstup nastaven{ predvolby &ftafe 10 pulst. Vystup soustavy pul= .
si z tvarovaciho obvodu 7 je propojen na vstup synchronrdiho sek-
ven&nfbo obvodu 8. Vystup tohoto synchronnfho sekvendnihc obvodu
8 Je spojen s nulovaci svorkou &ftace 10 pulsi a vstupem uvolnén{
nastaveni posuvného registru 1l kodéru. Nastavovaci vstupy tohoto
registru 11 jsou propojehy s vystupy ¥ftafe 10 puls®, vystupem nu-
lového znaku tvarovactho obvodu 7 a vystupem znaménka synchronniho
sekven&niho cbvodu g. Sériovy vystup registru 11 je pripojen pres
modulétor 12 na vstup m&¥feiho magnetofonu 3. Vystupni svorky &i-
tade 9 cykll jsou propojeny se vstupy piedvolby &ftade 10 pulsd.
Vstup &{ténf tohoto &fitale 10 pulst je spojen pres 4&lid lﬁrkmi—
toltd s vystupem generstoru 13 hodinové frekvence. Vystupr generé-
toru 13 je propojen s hodinovym vstupem synchronn;ho sekventniho
obvodu 8 a pies pomocny d&li¢ 14 kmitoltd je z&pojen na hodinovy
vstup posuvného registru 1l kodéru a moduldtoru 12./Dekodér 4 je
sestaven z obvodi zesilovale 1€, demoduldtoru 17 a posuvného re-
gistru 18 dekodéru, zapojenych za sebou. Vystup registru 18 je
propo jen se vstupem identifikétoru 19 kédu skupinového rozlident{
a s datavstupy vyrcvndvaci pem&ti 20, Fodinovy vstup paméti gQ Jje
pripojen na vystup identifikétoru 19. Vystup pam®ti 20 je spojen
Jednak pres interface > se vstupem politale 6, Jjednak se vstupem
komparatoru g2. Porovnévaci vstup komperatoru 22 je zapojen na
pfepinal 21 p¥edvolby a vystup komparatoru 22 je spojen pfeS"fi~
dfcf obvod 23 s Fidicim vetupem interface 5. ‘
’ Cinnost zapojeni pro digit4lni msfeni &asovych intarvald je
zaloZen na zpracovsn? posloupnosti tichto intervald kodérem 2,
zéznamu dat na jedinou stopu magnetofonu 3 a jeho prehrsni pies
dekodér 4 a interface 5 do poX{tale 6, kde jsocu data vyhbodnccena.
Cesové intervaly jsou vytvoreny elektrickym signdlem ¢idla 1 me-
chanického pohybu neto zdroje pulsi. Pro meFen{ posloupnesti fa-
govych intervald u reverznihe nebo rotaninho pohybu je ilelné
uZitf nejméné dvoufdzové scustavy pulsl pro rczlisen? sméru po-
hybuo Kromé signdl asového interveln gencruje &idle 1 nebo

zdre § pulst puls nulov4ho znaku, kter) zaznamensava zvoleny oksam=-
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¥ik opakujiciho se d&je. Signdly soustavy pulsu, véetné pulsu nu-.
lového znevv, jsou privedeny z &idla 1 do tvarovacihc obved w7,
kde jsou - #@v-deny na obdélnikové impulsy. Sousiava takto tvarove-
nych impulsy, tvo¥fel poslcupnost Zasovych intervali, 7{a{ Zinnos<
synchronnfho sekventniho obvodu 8. Vystupnimi signaly tohoto obvo-
du 8, JjehoZ hodinovy vstup je napé jen kmitoltem z generatoru 13
hodinové frekverce, je Jjednal znaménkovy bit, rezlidujic{ smysl
pohybu, Jjednek jedncfézoré impulsy 3irky *uwdinového pulsu, geve-
rované v zdvisloeti na cekvenci impulsd &idla 1 tak, Ze vidy «d-
povidajl zvolenym polohdm Zidla 1l. Takto generované pulsy nvolius-
ji asynchronn{ nastaveni klopnych obvodi posuvného registru pyt
¥odéru a soudasné nuluji &ftaé¢ 10 pulst. Vstup &itdny tohoto L=
tate 10 je pres d&li¢ 15 kmitoltd pfipojen na generdétor 13 hodino-
vé frekvence. Sifka m&Feného Zasového intervelu je urlena poctem
nat{tanych impulsd, které zaznamenal 3ita 10 pulsh mezi dvéma nu-
lovénimi, d&lfcim ponérem délile 15 kmitodtu a frekvenci gener&to-
r 13, Pgralelni vystup Zitate 10 pulsid je spolu se znaménkovym
bitem ze synchronnfho sekvendniho obvodu 8, bitem nuluvého znaku

z tvarovaciho obvodu 7 a bity pevné kodové kombinsce skupinového
rozli%eni pfiveden na vstupy paralelnfho nastaven: posuyvného -
gistru 11 kodéru, odkud Jjsou preneseny na vyatipy Jedrotlivych
klopnych obvodd regictru 11 v okamiiku €elni hrany uvolhovaciho
vstupue. Takto vytvorend kédové skupina je v rytmu frekvence z po-
mocného d&li%e 14 kmitodtu presouvéna do moduldtoru 12, kde modu-
luje nosny signdl, ktery Jje zaznamendvén na zdznamovou stopu mag-
netofonu 3. Aby byla zaji3téna orientace Vv zéznamu dat, Jje p¥i
kaZdém vyskytu nulového znaku prenesen do &¢itaCe 10 pulsu udaj
¢{sle cyklu misto zm&lené 3ifky Sasového intervalu, Podfténi cyk=
18 se d&je v ¢Itedi 9 cyklh &elni hranou nulového znaku z tvarova-
cfho obvodu 7. Modulovany signél je z magnetofonu 3 prehrévén pres
zesilovad 16 do demoduldtoru 17, kde je demodulovén a ve formé sé-
riového kdédu prendsen do_posuvného registru 18 dekodéru, Hodincvé
pulsy pro posuv dat v registru 18 jsou vytvoFeny pi*i demodu:laci v
demodulédtoru 17. Paralelni kddové skupina je privédéna Jjednek na
vastup vyrovnédvaci pam&ti 20, jednak do identifikétoru 19 kédu sku-
pinového rozlidenf. V identifikétoru 19 jsou sledovany vyetupy
klopn;/cn obvodd posuvného registru 18 dekedéru, uréené pro kddovou
kombinaci skupinového rozliSeni. V okamZiku vyskytu této kowmbinace
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na vatupu identifikdtoru 19, vysle identifikdtor 19 impuls do ho-
dinového vstupu vyrovndvaci paméti 20 & dojde k prenosu dat ze
vstupu na vystup této pam&ti 20. Z vystupu vyrovndvac{ pamdti 20
jsou data ve form& kédu pievedena na datavstupy interface 5 a téz
do kompardtoru 22. V komperdtoru 22 je pfi vyskytu bitu nulového
zneku porovnéna kodové skupina's kddem predvolenym prepinafem 21
pfedvdiby a odpovidajicim zvolenému &fslu cyklu, od n&ho? mé za-
&1t pracovat podfitad 6. Pii shodnosti kodd vyS8le komparétor 22
bfes ridfcl obvod 23 signédl do rfdicfho vstupu interface 5, ktery
spustf &innost polftale 6. Tento signdl miZe byt piiveden do dal-
&fch pristrojli, nepits do digitélnich vcltmetri, &fmZ se doséhne
synchronné zpracovan;ch signdld z ostatnich stop magnetofonu 3.
Zarizeni podle vynélezu lze vyuiit v3ude tam, kde je tieba
zjistovat veli¥iny, které jeou funkci délky bezprost¥edns nésle-
dujfcich Zasovych intervald. Jednd se napf., o digitdlni m&¥eni
prabéhu udhlové rychlosti h¥fdeld, pribtshu posuvné rychlosti t&les
nebo pribghu rychlych zm&n frekvence signdlld apod, '



PRLDMET VYNALEZU
| 230 689

1. Za¥fzeni pro digitdlni m&Fenf a vyhodnoceni souvislé
poaloupnosti na sele bezprost¥ednd navazujicich &asovych in-
tervalu, vyznatujici se tim, Ze seatdvd z ¥idla (1), které je
propo jeno pres kodér (2) na vstup mé¥{ciho magnetofonu (3),
pFi¥em? vystup tohoto magnetofonu (3) je pres dekodér (4) a
interface (5) pfipojen na poditad (€).

2., Zabf{zeni pro méFeni &asovych intervald podle bodu 1,
vyznadujici se tim, %e kodér (2) obsehuje tvarovaci obvod (7),
jeho% vastup je nepojen na ¢idlo (1) a vystup nulového znaku
je pripojen jednak na vstup &f{téni &itade (9) cykli, Jjednak
na vstup nastavent pfedvolby &ftate (10) pulsi, a vystup sou-
stavy pulst z tvarovacfho obvodu (7) je propojen na vstup syn—
chronniho sekven&niho obvodu (8), Jjeho% vystup Jje spojen s nu-
lovac! svorkou &ftade (10) pulsi a vstupem uvolnéni nastaveni
posuvného registru (11) kodéru (2), prifemZ nastevovaeci vstupy
registru (11) Jjsou propojeny s vystupy &ftale (10) pulsd, vy=-
stupem nulového znaku tvarcvaciho obvodu (7) a vystupem znamén-
kového bitu synchronniho sekvengniho obvcdu (8), o sériovy vy-
stup registru (11) je pfes modulétor (12) pripojen na vstup mi-
#Zcfho magnetofonu (3).

3, Zarizen pro méfeni Casovych intervald podle bodu g,
wyznadujfci se tiw, Ze vystupni svorky &ftafe (9) eyklt jesou
propojeny se vstupy predvelby &ftafe (1C) pulst, vstup ¢iténi
tchoto #itade (10) je pies deli® (15) kmitoétu spojen 8 vystu=
rem generdtoru (12) hodinové frekvence, prifemZ vystup tohoto
cenerstoru (1%) je propojer Jjednek s hedinovym vstupen synchron-
rfho sekventniho obvadu (£), jednak pree pomocny deélid¢ (14) kmi-
toftu je zapojenm na hodinovy vstup posuvnéhe registru (11) kodé-
ru (2) a meduldteru (12).
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4o Za¥{reni pro mifeni fuscvych intervald podle bodu 1,
vyznatuiicy se tfm, Ze dekodér (4) Jje tvoren obvodem zesilo-
vade (16), piipojeného k demoduldtoru (17) a posuvnému regist-
ru (1£) dekodéru, zapojenych za sebou, prilemZ vystup registru
(1) je propojen se vstupem identifikétoru (1S) kédu skupinové~-
ko vozliSen! & s datavstupy vyrovnévaci pam&ti (20), které je
plipojena na vystup identifikétoru (1¢) a vystup této paméti
(20) je spojen Jednak pies interface (5) se vetupem polfitiale
(6), Jednak ce vstupem komparétoru (22), piritem# porovndvaci
vStup komparétbru (22) je zepojen na pfepina® (21) piedvelby a
vystup komparédtoru (22) Jje ries i*fdici obved (23) spojen s ridi-
cim vstupem interfuce (5)o |

1 vykres
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