POLSKA  |OPIS PATENTOWY| 104503
nzfczm“un
|

Patent dodatkowy Int.CI*>. GOSB 5/04
do patentu GOSB 11/46

Zgtoszono: 16.01.76 (P.186591)

Pierwszeristwo: < Y

RZAD
PATERTOWY Zgtoszenie ogtoszono: 01.08.77 ‘
PRL

Opis patentowy opublikowano: 01.12.1979

~ Twércy wynalazku: J6zef Senkata, Eugeniusz Wisniowski
Uprawniony z patentu:  Instytut Chemii Nieorganiczne;j,
Gliwice (Polska)

‘Urzadzenie do selektywnego ttumienia zaktécen
w ukladach automatycznej regulacji

. Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do selektywnego ttumienia zakléceri w uktadach automatycznej
regulacji.

Znane istosowane w uktadach automatycznej regulacji urzadzenie do tlumienia zakidceri sktada sig
Z oporu pneumatycznego i pojemnosci pneumatycznej. W urzadzeniach tych na sygnat odpowiadajgcy wielkosci
regulowanej natozone sa szumy wynikajace z przypadkowych fluktuacji mierzonego parametru lub przyjetej
metody pomiaru. Przejawia si¢ to w postaci nieustannych oscylacji wskaza przyrzadu pomiarowego wokét
$redniej wartosci parametru, przy czym amplituda tych oscylacji wykazuje na ogét duza statosé. Jezeli sygnat
o takim przebiegu poda si¢ bezpofrednio na regulator i dalej poprzez regulator na sitownik, to oscylacje te
spowoduja nieustanne zbgdne ruchy elementéw nastawczych w procesie, co zaktdca bieg procesu oraz skraca
Zywotnos$¢ aparatury. W przypadkach omawianych oscylacji wskazarn przyrzadéw pomiarowych w petle regulacji
wtraca si¢ dodatkowe elementy inercyjne dla ttumienia tych oscylacji. Dodatkowe inercje oprécz szkodliwych
szuméw, ttumig takze sygnaly uzyteczne informujace o zachodzacych w procesie zmianach, co powoduje szko-
dliwe op6Znienie interwencji regulatora w proces.

Celem wynalazku jest urzadzenie do selektywnego ttumienia zak1dcen tj. do tlumlema oscylacji bedacych
skutkiem nieistotnych dla wyniku procesu zakiGceri pomiarowych, a réwnoczesnie przekazywanie bez op6Zniert
tych. sygnatéw, ktére swiadcza o zadziataniu na proces istotnych zakidcer, ktérym uktad regulacji powinien
niezwlocznie przeciwdziataé. Dla osiagnigcia tego celu postawiono sobie zadanie skonstruowania takiego urzg-
dzenia, ktére cel ten bedzie realizowato w sposéb automatyczny.

W uktadach automatycznej regulacji pracujacych na sygnale pneumatycznym cel ten zostal osiggnigty
przez wlaczenie w obwdd regulaciji elernentu ttumiacego sktadajacego si¢ z pojemnosci pneumatycznej i oporu
pneumatycznego o odpowiednio dobranej zaleznosci przeptywu gazu od spadku ciSnienia na tym oporniku.
Budowa opornika pneumatycznego jest taka, ze do ¢zasu az réznica cinienia przed opornikiem i za opornikiem
nie przekroczy nastawionej wartosci, to gaz przeptywa przez kanal o duzym oporze pneumatycznym, ktdry
razem z przytaczona za tym opore:m pojemnoscia pneumatyczng skutecznie usrednia oscylacle sygnatu wejscio-
wego.
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W momencie gdy réznica cisnieri przed opornikiem iza opornikiem osiagnie nastawiony wartosé zostaje
otwarty dodatkowy kanat o matym oporze dla przeptywu gazu do pojemnosci pneumatycznej. W zwiazku
z matym oporem kanatu, ttumigce dziatanie uktadu opér-pojemnosé zanika i nie przeszkadza w szybkim przeka-
zaniu zmiany ci$nienia na wejsciu uktadu na jego wyjscie do dalszego wykorzystania. Korzyscia sterowania
takiego urzadzenia ttumienia zakldcen jest to, ze jak dtugo wartos¢ Srednia sygnatu na wejsciu do elementu
ttumiacego liczona za okres czasu zalezy od doboru wartosci opornosci kanatu i doboru pojemnosci pneumatycz-
nej jest stala, to oscylacje sygnalu wejsciowego nie przenosza si¢ na sygnal wyjsciowy, ktérego wartos¢ jest
w przyblizeniu stata i réwna wartosci sredniej sygnatu wejsciowego. Przy bardzo duzej zmianie sygnatu wejscio-
wego wzgledem jego wartosci $redniej, co $wiadczy o tym, Ze oprécz zwyczajnych oscylacji nastapita dodatkowa
zmiana tego sygnatu, zostaje otwarty dodatkowy kanal i ttumienie zanika. Zmiana ta szybko pojawia si¢ na
wyjsciu elementu ttumigcego co powoduje potrzebna reakcje uktadu regulacji bez dalszej zwtoki.

Przedmiot wynalazku moZze byé wykonany w wersji ttokowej lub mieszkowej, ktérej przyktad przedsta-
wiony jest na rysunku,

Urzadzenie sktada si¢ z dowolnego pneumatycznego oporu A stosowanego w pneumatycznych elementach
automatyki i réwnolegle przytaczonych do tego oporu wentyli B i C o nastawialnym progu zadziatania przy
pomocy pokretet 1 i2. Wentyl sktada si¢ z zaworowego gniazda 3 i 4, grzybka 5 i 6 zaworu, popychacza 7i 8,
roboczego mieszka 9 i 10, sprezyny 11 i 12 i izolujgcego mieszka 13 i 14, zamontowanych na korpusie D. Robo-
cze mieszki 9 i 10 ostonigte sa ostong 15 i 16 szczelnie potaczonymi z korpusem D tworzacymi pneumatyczne
pojemnosci V, i V,. Izolacyjne mieszki ostonigte s3 ostonami 17 i 18, w ktérych zakrgcone sq regulacyjne
pokretta 1i2. Dla zabezpieczenia roboczego mieszka 9 i 10 przed wykonywaniem zbyt obszernych ruchéw
zastosowano ograniczniki 19 i20. W korpusie D przeprowadzono pneumatyczne kanaty: wlotowy kanat 21
. laczacy wejscie urzadzenia z pneumatyczng pojemnoscia V; i wnetrzem izolacyjnego mieszka 13, wylotowy ka-
nat 22, ktéry laczy pneumatyczng pojemno$¢ V, z wnetrzem izolujacego mieszka 14. Kanat 23 taczy wejicie
urzadzenia z wnetrzem roboczego mieszka 10, a kanat 24 taczy wyjécie urzadzenia z wnetrzem roboczego
mieszka 9. Kanaty 23 i 24 potaczone s3 przez regulowany pneumatyczny opdr A.

W przypadku, gdy ci$nienie wejsciowe We jest réwne ciénieniu wyjéciowemu W,, wowczas sity dziatajgce na
robocze mieszki 9 i 10 znoszg si¢ wzajemnie. Grzybki 5 i 6 zawordw dociskane s3 sita sprezyn 11 i 12 do
gniazd 3 i 4. Jezeli ci$nienie wejSciowe rosnie wéwczas na roboczy mieszek 9 i 10 dziata réznica ci$nied W, — W
jezeli sita wynikajaca z dziatania réznicy ci$niefi na mieszek 9 przenoszona przez popychacz 7 jest wigf(sza od
sity naciaggu sprezyny 11, wéwczas grzybek 5 podnosi si¢ iaczac wejSciowy kanal 21 z kanatem 24 i dalej
z wyjsciem 22 urzadzenia co powoduje, Ze ciSnienie wyjsciowe szybko rosnie.

Jezeli réznica ciénieni jest niewystarczajaca dla podniesienia grzybka 5 wéwczas wejéciowy kanat 21 pota-
czony jest z komorg V, i wyjsciowym kanatem 22 przez regulowany pneumatyczny opdr A. Jezeli cisnienie na
wejsciu maleje wentyle B i C zamieniaja si¢ rolami. W wyniku takiego dziatania urzadzenie moze znajdowad si¢
w trzech stanach:

1) obydwa wentyle zamkniete; zmiany We przenosza si¢ na W
usredniaja sygnal wejsciowy W

2) wentyl B — otwarty, wentyl C — zamknigty; zmiany W przenoszq si¢ praktycznie bezzwtocznie na W
poprzez kanat 24,

3) wentyl B — zamkniety, wentyl C — otwarty, zmiany W, przenosza si¢ praktycznie bezzwlocznie na W
poprzez kanat 23.

Rdznice cisnien LA —W_ przy ktérych otwiera si¢ wentyl B nastawia si¢ pokretlem 1, za$ réznice cis$nien

—W przy kiérych otw1era si¢ wentyl C nastawia si¢ pokrettem 2. Komora V, zapewma konieczne minimal-
ne 0bc1qzeme typowych regulatoréw lub przetwornikéw pneumatycznych.

Y poprzez element A i komore V- . ktdre

y

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do selektywnego ttumienia zaklécert w uktadach automatycznej regulacji sktadajace sig z sze-
regowo polaczonego oporu pneumatycznego i pojemnosci pneumatycznej,znamienne ty m, Ze réwnolegle
do oporu pneumatycznego przytaczony jest przynajmniej jeden wentyl o nastawialnym progu zadziatania.
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