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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Holzhackmaschine
fiir Schwachholz mit den Merkmalen des Oberbe-
griffes des Anspruches 1. Eine solche Holzhack-
maschine ist z. B, aus US-A-4 135 563 bekannt.

Aus der US-A-4 135 563 ist somit ein Holzhacker
bekannt, der aus einer Trommel besteht, an der
zwischen zwei beabstandeten Trommelscheiben
die Messer an Messertrédgern eingespannt ange-
ordnet sind. Vor jedem Messer ist in einem
Abstand, durch den ein Spalt fiir den Eintritt von
Hackgut in das Trommeiinnere gebildet wird, ein
Anschlagkdrper eingeschraubt, der eine auBere
Fahrungsflache aufweist, die gekrimmt an die
Krimmung des Trommeiumfanges angepaft ist
und mittels mehrerer Schrauben in unterschied-
lichen, radialen Abstinden in Bezug auf die
Schneide des nachgeordneten Messers einstell-
bar ist. Der Nachteil der Anordnung besteht in der
aufwendigen Verschraubung. Wegen der Anord-
nung des Durchtrittsweges des Hackgutes, das
vor dem Messertréger ins Trommelinnere eintritt
und dahinter austritt, ist die Umfangserstreckung
der Filihrungsflachen gering.

Fir die immer starker in Gebrauch kommenden
Unterschubfeuerungen fiur Holz ist es jedoch
wesentlich, bestimmte flr die entsprechende
Feuerung optimale Schnittidngen in engen Gren-
zen einzuhalten und flr sauber geschnittenes
Holz zu sorgen. Nur so kénnen die Fdrder- und
Verfeuerungseinheiten des Holzes gleichméaBig
arbeiten. Dartberhinaus soil das geschnittene
Schwachholz auch fir eine Reihe anderer Feue-
rungsarten brauchbar sein, so daB die Schnittian-
ge in weitem Bereich verstellbar sein sollte.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es dem-
nach, die Hoizhackmaschine gemaB dem Oberbe-
griff des Anspruches 1 so zu verbessern, daf
moglichst gleichméaBig gehacktes Schwachholz,
d. h. moglichst gleicher Hacklénge, erzielt wird
und gleichzeitig die Holzhackmaschine flr eine
Veranderung der Hacklange in einem méglichst
breiten Verstellbereich geeignet gemacht wird,
wobei der technische Aufwand fir die Umstelibar-
keit der Hacklange und der fir die Umstellung
notwendige Zeitaufwand méglichst niedrig gehal-
ten werden sollen.

Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des
Anspruches 1 geldst.

Besondere Ausfihrungsarten der Erfindung
sind in den abhangigen Anspriichen 2 bis 6
beansprucht.

Nachstehend wird die Erfindung anhand der
Beschreibung eines Ausfiihrungsbeispieles unter
Bezugnahme auf die entsprechenden Zeichnun-
gen erlautert.

Es zeigt :

Fig. 1 eine Vorderansicht des Trommelhackers,

Fig. 2 eine Draufsicht des in Fig. 1 dargestellten
Trommethackers,

Fig. 3 eine Seitenansicht auf den Rotor des in
Fig. 1 und 2 dargestellten Trommelhackers,

Fig. 4 einen Schnitt durch den Rotor des
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Trommelhackers bei Betrachtung in Richtung
Rotor-AuBienseite und

Fig. 5 einen Teilausschnitt aus dem Rotor mit
Einzelheiten des Planetengetriebes nach Fig. 4.

Die Fig. 1 und 2 zeigen eine Vorrichtung 1 zum
Zerkleinern von zufiihrbarem Schwachholz 2 mit
einem Rahmen 3, einem Gehduse 4 und einer
Rotorwelle 5. Der Rahmen 3 weist Befestigungs-
elemente 6 flir einen hier nicht gezeigten Anbau
auf und Gbernimmt die Lagerung der horizontal
ausgerichteten, umlaufend antreibbaren Rotor-
welle 5. Das Gehause 4 zeigt eine dem Rahmen 3
zugewandte hintere Stirnwand 7, eine ihm abge-
wandte vordere Stirnwand 8 sowie eine periphere
Wand 9, die sich im wesentlichen entlang einer
zylindrischen Mantelflache erstreckt. Sie ist der-
gestalt am Rahmen 3 befestigt. daB die Rotorwelle
5 mit der Zylinderachse des Gehéauses dberein-
stimmt.

In das Gehéuse 4 miinden je eine Zufliihrschacht
10 und ein Auswurfschacht 11, beide mit im
wesentlichen viereckigem Querschnitt, wobei der
Auswurfschacht 11 lber die Breite des Gehauses
4 hinweg von oben in tangentialer Richtung in
das Gehause 3 einmiindet. Der horizontal ange-
ordnete Zuflihrschacht 10 ist senkrecht zur Rotor-
welle 5 auf das Gehduse 4 aufgesetzt und ist im
Inneren mit einer Zufihreinrichtung flr das zuge-
fihrte Schwachholz 2 ausgeristet.

Auf der Rotorwelle 5 ist ein Trommelhacker 15
mit der Nabe 29 aufgesetzt und verkeilt. Zwei
ebene, im axialen Abstand parallel zueinander
angeordnete Scheiben 101 bilden den seitlichen
AbschiuB3 des Trommetihackers 15.

In Drehrichtung 47 des Rotors 17 betrachtet,
sind gekrimmte Fihrungsflachen 105 um jeweils
90° versetzt vor den Messern 71 angeordnet. wie
in Fig. 3 dargestellt ist. Jede dieser gekrimmten
Fiuhrungsflaichen 105 weist eine Krimmung in
Umfangrichtung des Rotors 17 auf, die den Teil
einer zylindrischen Manteifldiche darstellt. Bei
eingesteliter Minimal-Schnittldinge des Schwach-
holzes 2, d. h. bei eingesteliter Anfangsstellung
AS. stimmt diese zylindrische Mantelfliche im
wesentlichen mit der zylindrischen Manteifiache
uberein, die von den Schneiden 73 der Messer 71
bei Drehung des Rotors 17 gebildet wird. Die
gekriimmten Filhrungsflachen 105 bilden die ra-
dial auBere Fiache von im wesentlichen keiiférmi-
gen Schwenkkérpern 106, deren Keilspitzen 107
in die Drehrichtung 47 des Rotors 17 weisen. Die
keilférmigen Schwenkkbrper 106 erstrecken sich
senkrecht zu und zwischen den Scheiben 101
und sind um je eine mit den Keilspitzen 107
parallel zu der Rotorwelle 5 angeordneten
Schwenkachse 108 im wesentlichen in radialer
Richtung verschwenkbar. Die Schwenkachsen
sind im etwa gleichen radialen Abstand von der
Rotorwelle 5 wie die Messer 71 angebracht. Jeder
der vier keilférmigen Schwenkkdrper 106 weist
auf seiner dem Planetengetriebe 21 zugewandten
Seite eine parallel zur Scheibenebene ausgerich-
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tete, seitliche Stirnflache 109 auf. die von einem
im wesentlichen radial ausgerichteten Langioch
110 durchbrochen wird. Es ist in etwa halbem
Abstand zwischen der Schwenkachse 108 und
der derselben gegenuberliegenden kreisbogen-
férmigen Flache 111 angeordnet. Die Naben 103
und die Achsen 104 der Planetenrader 102 sind in
Richtung Trommelinneres verlangert und treten
durch die geniigend Spielraum gewéahrenden
Langidcher 110 hindurch. Dabei ist die verlanger-
te Nabe 103 mit einem auf der dem Trommeiinne-
ren zu weisenden Seite der seitlichen Stirnflache
109 angeordneten Kurbelarm 112 eines Kurbel-
triebes 113 verbunden. Weiterhin weist der Kur-
beltrieb 113 einen einarmigen Hebelarm 114 auf,
der mittels eines Gelenkes 115 mit dem Kurbelarm
112 verbunden ist. Der Hebelarm 114 ist auf einer
Achse 117 drehbar gelagert. die in dem der
Schwenkachse 108 gegeniberiiegenden, radial
inneren Winkel 116 an der seitlichen Stirnflache
109 angeordnet ist. In der Anfangsstellung AS des
keilférmigen Schwenkkdrpers 106 ist der Kurbe-
larm 112 in etwa rechtwinklig zur Langsachse des
Langioches 110 angeordnet und bildet einen im
wesentlichen rechten Winkel mit dem radial nach
innen weisenden Hebelarm 114.

Die Drehbewegung des Planetenrades 102 um
seine Achse 104 wird auf den Kurbelarm 112
(ibertragen, wobei das Gelenk 115 entsprechend
der Lange des Kurbelarmes 112 sich auf einem
Kreisbogen mit auf der Achse 104 liegendem
Mittelpunkt entsprechend in etwa radialer Rich-
tung bewegt. Uber den Hebelarm 114 und die
Achse 117 wird nun der keilfdrmige Schwenkkoér-
per 106 ebenfalls in dieser Richtung bewegt,
wobei die Achse 117 auf einem Kreisbogen ver-
schwenkt wird, dessen Mittelpunkt auf der
Schwenkachse 108 angeordnet ist. Das Langloch
110 ermoglicht die Relativbewegung zwischen
der Achse 104 des Planetenrades 102 und dem
keilférmigen Schwenkkdrper 106, Zur Verénde-
rung des Verstellbereiches des keilfdrmigen
Schwenkkdrpers 106 sind in der seitlichen Stirn-
flache 109 entlang dem Kreisbogen, der von der
Achse 117 beschrieben wird, Bohrungen zum
Aufnehmen der Achse 117 angebracht (vgl. Fig.
3).

Die der Schwenkachse 108 gegeniberliegende
Flache 111 des keilformigen Schwenkkdrpers 106
ist als Teil einer zylindrischen Mantelflache ausge-
bildet, wobei die Zylinderachse mit der Schwen-
kachse 108 lUbereinstimmt. Diese Flache 111 stellt
die in Drehrichtung 47 des Rotors 17 betrachtete
vordere Kammerwand 118 einer dem Messer 71
zugeordneten, mit radial nach auBen liegender
Offnung 119 Kammer 44 zur Aufnahme des zer-
kleinerten Schwachholzes 46 dar.

Die AuBenseite einer Scheibe 101 tragt ein auf
der Rotorwelle 5 angeordnetes Planetengetriebe
21. Vier Planetenrader 102 sind hier lediglich als
Kreissektoren ausgestaltet und mit den Naben
103 um die Achsen 104 drehbar gelagert.

Das Sonnenrad 23 des Planetengetriebes 21 ist
mittels eines Drehlagers 24 fliegend auf der Rotor-
welle 5 angeordnet, wodurch es eine unabhangi-
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ge Drehbewegung um die Rotorweile 5 ausfiihren
kann.

Vier Bohrungen 25, jeweils um 90° versetzt,
sind auf etwa halbem Radius an dem Sonnenrad
23 angebracht. Die Stirnwand 7 des Gehauses 4
weist auf gleichem Lochkreis eine Bohrung 26
und eine ihr aufgesetzte Huilse 27 auf. Durch
diese Anordnung kann mittels eines Feststellbol-
zens 28 das Sonnenrad 23 an dem Gehéuse 4
arretiert werden, so daB es eine unabhéangige
Drehbewegung um die Rotorwelle 5 ausflihren
kann.

Auf der Scheibe 101 sind vier jeweils um 90°
versetzte Planetenrader 102 mittels Drehlager 102
auf einem solchen Lochkreis angebracht, daB sie
mit dem Sonnenrad 23 kdAmmen. Die Achsen 104
dieser Planetenrader 102 sind in axialer Richtung
22 in etwa entsprechend der Breite der Nabe 29
verlangert.

innerhalb einer um die Rotorwelle 5 parallel zu
ihr angeordneten, im wesentlichen vier-kantfér-
migen Hulse 120, die sich zwischen den duBeren
Scheiben 101 des Rotors 17 erstreckt, sind in den
auBeren Scheiben 101 vier jeweils um 90° versetz-
te, verschlieBbare kreisférmige Ansaugdfinungen
121 vorgesehen. Sie liegen innerhalb des Walz-
kreises 96 des Sonnenrades 23 des Planetenge-
triebes 21 auf dem die Rotorwelle 5 mit der
Schwenkachse 108 verbindenden Radius und
dienen zum Ansaugen der Geblaseluft. Den An-
saugoffnungen 121 zugeordnete Durchbriiche
122 in der Hilse 120 lassen die Geblaseluft radial
nach auBen durchtreten. Eine Leitflache 123 ver-
bindet in einer im wesentlichen rechtwinkligen
Anordnung die Hiiise 120 und sie Schwenkachse
108 in der Art, daB3 die durch die verschlieBbaren
Ansaugéffnungen 121 angesaugte, durch die
Durchbriche 122 hindurchtretende Geblaseluft
entlang den Leitflachen 123 durch die Offnung
124 radial nach auBen hindurchtreten kann. Diese
Offnung 124 ist zwischen der Schwenkachse 108
und der der Schneide 73 des Messers 71 abge-
wandten Stirnflaiche 125 des Messertragers ange-
ordnet. Diese Leitflache 123 verhindert das uner-
winschte Eindringen der Geblaseluft in die Kam-
mer 44,

Auf der Hilse 120 ist eine im wesentlichen
rechtwinklig angeordnete Strebe 126 befestigt.
die sich bis nahe der dem Winkel 116 zugeordne-
ten Spitze 127 des keilférmigen Schwenkkorpers
106 erstreckt. Etwa rechtwinklig auf dieser Strebe
126 ist eine radial innere Kammerwand 128 der
Kammer 44 befestigt. Diese radial innere Kammer-
wand 128 reicht bis zu der der Schwenkachse 108
gegenuberliegenden Flache 111 des keilférmigen
Kérpers 106. Diese Flache 111 stellt deshalb den
Teil einer zylindrischen Mantelflache dar, um bei
der Verstellung des keilférmigen Schwenkkorpers
106 eine Abdichtung gegen durchfaliendes, ge-
schnittenes Schwachholz 46 zu der ihr benach-
barten Kante 127 der radial inneren Kammerwand
128 zu gewahrleisten.

Bei einem anderen Ausfihrungsbeispiel werden
beispieisweise keine Leitflachen 123 benutzt. Hier
ist die Abdichtung zwischen der Flache 111 des
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keilformigen Schwenkkdrpers 106 und der Kante
129 der radial inneren Kammerwand 128 so auszu-
legen, daB unerwilnschtes Eindringen von Gebla-
seluft in die Kammer vermieden wird.

Innerhalb des Zufihrschachtes 10 -weist die
Stirnwand 8 des Gehduses 4 eine rechteckige
Offnung 93 auf. Diese erstreckt sich von der
Kante der Gegenschneide in Richtung Messer 71
bis zu einer Position, die der maximalen GrdBe
des zuzufihrenden Schwachhoizes 2 entspricht.

Im folgenden soll die Funktion der Vorrichtung
zum Zerkleinern von zuflihrbarem Schwachhoiz
anhand der Funktionsbeschreibung des in den
Fig. 1 bis 5 dargestellten Trommelhackers 15
beschrieben werden.

Das zu zerkleinernde Schwachholz 2 wird dem
Rotor 17 des Trommelhackers 15 durch den
Zufuhrschacht 10 rechtwinklig zur Rotorwelle 5
zugefihrt,

Es besteht die Moglichkeit eines manuelien
oder eines angetriebenen Vorschubes. Das zu
zerkleinernde Schwachholz 2 wird durch die in
der Gehidusewand 9 angebrachte Offnung hin-
durch gegen die gekrimmiten Fuhrungsflachen
105 unter Aniage an die Gegenschneide gedrickt.
Entsprechend dem Abstand der Schneiden 73 der
Messer 71 von den Fihrungsfidchen wird das zu
zerkleinernde Schwachholz 2, das der Einfachheit
halber im folgenden auch als Spane bezeichnet
werden soll, geschnitten. Die Spane treien durch
die in Drehrichtung 47 betrachtet vor den Schnei-
den 73 der Messer 71 angeordneten Offnungen
119 in die zur Aufnahme der Spéane bestimmien
Kammern 44.

Die durch die Rotation des Rotors 17 hervorge-
rufene Zentrifugalkraft schieudert die geschnitte-
nen Holzspane 46 radial nach auBen, wobei sie
infolge des geringen Abstandes zwischen der
peripheren Gehausewand und den radial innenlie-
genden Teilen, insbesondere Wurffliigel 64, inner-
halb der Kammern 44 gehalten werden. Sobald
die Kammern 44 den tangential angreifenden
Auswurfschacht 11 erreicht haben, kénnen die
Spane 46 durch denseiben hindurch ins Freie
gelangen.

Geblaseluft zum Unterstitzen dieses Aus-
schleuder-Vorganges wird durch die an den Au-
fenseiten des Rotors 17 angebrachten, ver-
schlieBbaren Ansaugdffnungen 121 in das Innere
des Rotors 17 gesaugt. Hierbei ist es wichtig.
darauf hinzuweisen, daB im Gegensatz zu den
konventionellen Vorrichtungen zum Zerkleinern
von zuflihrbarem Schwachholz diese Geblaseluft
nicht in die zur Aufnahme des geschnittenen
Schwachholzes vorgesehenen Kammern 44 ein-
geleitet ist, sondern durch die Drehrichtung 47
gesehen vor den Kammern 44 angeordnete Off-
nung 124 radial nach aufBlen tritt. Durch diese
Anordnung wird eine Wirbelbildung in der Kam-
mer 44 vermieden und die Auswurfgeschwindig-
keit der Spane erhoht.

Zum Verstellen der Schnittlange des zu zerklei-
nernden Schwachhoizes 2 muBB der Abstand zwi-
schen den Schneiden 73 der Messer 71 und den
Fahrungsflachen 105 verandert werden. Zu die-
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sem Zweck wird das auf der Rotorwelle 5 drehbar
gelagerte Sonnenrad 23 des Planetengetriebes 21
mittels des Feststellbolzens 25 gegentiber dem
Gehéuse 4 arretiert. Dann wird der Rotor 17 von
Hand gedreht, so daB die Drehbewegung des
Rotors 17 in eine Drehbewegung der Planetenra-
der 102, die sich infolge des arretierten Sonnenra-
des 23 auf diesem abwalzen missen, umgesetzt
wird. Der Kurbeltrieb 113 lbertrédgt diese Bewe-
gung der Planetenrader 102 auf die keilférmigen
Schwenkkorper 106 und beeinfiut damit die
Lage der Fihrungsfidchen 105. Wird die Arretie-
rung geldst, so kann das Sonnenrad 23 sich
infolge seiner Drehlagerung um die Rotorwelle 5
drehen.

Patentanspriiche

1. Holzhackmaschine (1) fir Schwachholz (2)
mit einem Rotor (17), der zwei Scheiben (101)
aufweist, zwischen denen rotorachsparaliele Mes-
sertrager mit rotorachsparallelen Messern (71)
angebracht sind, wobei die Messer (71) mit einer
Gegenschneide zusammenarbeiten, die an der
Mindung eines Zufihrschachtes (10) an der ra-
dialen AuBenwand (9) des Gehduses (4) ange-
bracht ist und wobei der Rotor (17) jeweils zwi-
schen zwei benachbarten Messern (71) eine radial
auflen offene Ausnehmung besitzt, in der zum
Zwecke der Verstellbarkeit der Hackschnitzellan-
ge ein Korper (106) mit einer radial auBenliegen-
den, geKrimmten Anschlagfidche (105) flir das
vordere Ende des Schwachholzes (2) einstellbar
angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daB die
Ausnehmungen im Bereich der Messer (71) ge-
geneinander abgeschlossen sind und daB der
Kérper (106) als Schwenkkorper an einer roto-
rachsparallelen Schwenkachse (108) angelenkt
ist, die sich an der Seite des in Umlaufrichtung
(47) voreilenden Messers (71) befindet und daB in
den Ausnehmungen der nicht von dem Schwenk-
kdrper (108) eingenommene Raum an der Seite
des in Umlaufrichtung nacheilenden Messers (71)
eine Kammer (44) mit radial auBenliegender Off-
nung (118) zur Aufnahme. der Hackschnitzel bil-
det, wobei die der Schwenkachse (108) abge-
wandte Stirnflache (111) des Schwenkkdrpers
(106) die in Laufrichtung vordere Wand (118) der
Kammer (44) darstelit.

2. Holzhackmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, da der Schwenkkérper
(108) im Querschnitt eine im wesentlichen keilfér-
mige Gestalt aufweist, wobei die Schwenkachse
(108) in der Keilspitze liegt.

3. Holzhackmaschine nach .Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, daB die Stirnflache (111)
des SchwenkkOrpers (106) einen Abschnitt eines
Zylinders mit der Schwenkachse (108) als Achse
darstellt.

4. Holzhackmaschine nach Anspruch 1. da-
durch gekennzeichnet. daB zum Zwecke der Ver-
stellung der Schwenkkorper (106) ein Kurbeltrieb
(113) vorgesehen ist, der bei Stilistand der Holz-
hackmaschine (1) lber ein Planetengetriebe (21)
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betatigt wird. wobei der Kurbeltrieb (113) aus
zwei Hebeln (112. 114) besteht. die geienkig
miteinander verbunden und von denen der eine
Hebel (112) fest mit der Nabe (103) eines Planeten-
rades (102) des Planetengetriebes (21) verbunden
und der andere Hebel (114) am Schwenkkdrper
(106) angelenkt ist und wobei die Planetenrader
(102) an einer der Scheiben (101) des Rotors {17)
gelagert und einem wahrend des Betriebes frei
um die Rotorwelle (5) drehbaren Sonnenrad (23)
zugeordnet sind und daB das Sonnenrad (23)
beim Verstellvorgang uber einen Feststellbolzen
(25) am Gehduse (4) festlegbar ist.

5. Holzhackmaschine nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, daB der Kurbeltrieb (113)
innerhalb des Schwenkkorpers (106) angeordnet
ist und daB dazu eine Seitenwange (109) des
Schwenkkdrpers (106) fur den Durchtritt der Ach-
se (104) des Planetenrades {102) ein Langloch
(110) aufweist.

6. Holzhackmaschine nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, daB die Planetenrader
(102) als Segmentrader ausgefihrt sind.

Claims

1. A wood chopping machine (1) for small-
sized wood (2) with a rotor (17) comprising two
disks (101). between which are arranged cutter
carriers paraliel to the rotor axis with cutters (71)
parallel to the rotor axis, the cutters (71) interact-
ing with a counter cutting edge arranged at the
opening of a supply shaft (10) at the radial outer
wall (9) of the housing (4) and the rotor (17)
having between each two adjacent cutters (71) a
radially outwardly open recess, in which there is
adjustably arranged, for the purpose of adjustabi-
lity of the chip length, a body (106) with a radially
external, bent stop face (105) for the front end of
the small-sized wood (2), characterized in that the
recesses are closed off from each other in the
area of the cutters (71) and in that the body (106)
is articulated to a swivel shaft (108) parallel to the
rotor axis as a swivel body, which swivel shaft
(108) is located at the side of the cutter (71)
leading in the direction of rotation (47) and in that
in the recesses the space not occupied by the
swivel body (106) at the side of the cutter (71)
following in the direction of rotation forms a
chamber (44) with a radially external opening
(119) for receiving the chip, the end face (111) of
the swivel body (108) facing away from the swivel
shaft (108) representing the wall (118) of the
chamber (44) which is at the front in the running
direction.

2. A wood chopping machine according to
claim 1, characterized in that the cross section of
the swivel body (106) is substantially wedge-
shaped in form, the swivel shaft (108) lying at the
wedge tip.

3. A wood chopping machine according to
claim 2, characterized in that the end face {111) of
the swivel body (106) represents a section of a
cylinder with the swivel shaft (108) as axis.
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4. A wood chopping machine according to
claim 1. characterized in that for the purpose of
adjustment of the swivel body (106) there is
provided a crank assembly (113). whith is oper-
ated when the wood chopping machine (1) is at a
standstill by means of planetary gears (21). the
crank assembly (113) consisting of two levers
(112, 114) which are connected to each other
articulatedly and one of which levers (112) is
connected firmily to the hub (103) of a planet
wheel (102) of the planet gear (21) and the other
lever (114) is articulated to the swivel body (106)
and the planet wheels (102) being supported on
one of the disks (101) of the rotor (17) and being
allocated during operation to a sun wheel (23)
freely rotatabie around the rotor shaft (5) and in
that the sun wheel (23) can be fixed during the
adjusting process by means of a fastening bolt
(28) to the housing (4).

5. A wood chopping machine according to
claim 4, characterized in that the erank assembly
(113) is arranged inside the swivel body (106} and
in that in addition a side wall (109) of the swivel
body (106) comprises a slot (110) for the passage
of the axle (104) of the planet wheel {102).

6. A wood chopping machine according to
claim 4, characterized in that the planet wheels
(102) are constructed as segmented wheels.

Revendications

1. Morceleuse (1) pour bois tendre (2), présen-
tant un rotor (17) qui comporte deux disques
(101) entre lesquels sont installés des porte-lames
qui sont paraliéles a I'axe du rotor et sont munis
de lames (71) paralléles a I'axe du rotor, les lames
(71) coopérant avec une contre-lame qui est
implantée a I'embouchure d'un puits d’amenée
(10), sur la paroi externe radiale (9) du boitier (4),
et le rotor (17) possédant, entre deux lames (71)
respectivement voisines, un @évidement ouvert
radialement vers ['extérieur et logeant avec
faculté d'ajustement, pour pouvoir régler la lon-
gueur des fragments morcelés, un corps (106)
muni d'une surface de butée curviligne (105)
située radialement a I'extérieur et destinée a
I'extrémité antérieure du bois tendfe (2). caractéri-
see par le fait que les évidements sont fermeés les
uns par rapport aux autres au voisinage des
lames (71); par le fait que le corps (106) est
articulé en tant que corps pivotant, sur un axe de
pivotement (108) qui est paralléle a I'axe du rotor
et se trouve du coté de la lame (71) décalée vers
I'avant dans le sens de rotation (47) ; et par le fait
que, dans ies évidements, ['espace non occupé
par le corps pivotant (106) forme. du co6té de la
lame (71) décalée vers I'arriere dans le sens de
rotation. un compartiment (44) muni d'une ouver-
ture (119) situee radialement a I'extérieur afin de
recevoir les fragments morcelés. la face extréme
(111) du corps pivotant (106) tournée a l'opposé
de I'axe de pivotement (108) matérialisant ia paroi
(118) du compartiment (44) antérieure dans le
sens du défilement,
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2. Morceleuse a bois selon la revendication 1,
caractérisée par le fait que le corps pivotant (106)
présente en coupe transversale une configuration
sensiblement cunéiforme, l'axe de pivotement
(108) se trouvant a la pointe du coin.

3. Morceleuse a bois selon la revendication 2,
caractérisée par le fait que la face extréme (111)
du corps pivotant (106) matérialise un segment de
cylindre avec, pour axe, I'axe de pivotement (108).

4. Morceleuse a bois selon la revendication 1,
caractérisée par le fait qu'il est prévu, en vue du
réglage des corps pivotants (106), une transmis-
sion & manivelle (113) qui est actionnée par
I'intermédiaire d’'un train épicycloidal (21) lorsque
la morceleuse (1) a bois est a 'arrét, la transmis-
sion & manivelle (113) comprenant deux bielles
(112, 114) qui sont reliées l'une a l'autre de
maniére articulée, et dont I'une (112) des bielles
est reliée rigidement au moyeu (103) d'un pignon
satellite (102) du train épicycloidal (21), 'autre
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bielle (114) étant articulée sur le corps pivotant
(1086). les pignons satellites (102) étant montés sur
'un des disques (101) du rotor (17). et étant
associés a une roue planétaire (23) accomplis-
sant, en service, une rotation libre autour de
I'arbre rotorique (5) ; et par le fait que. lors du
processus de réglage, la roue planétaire (23) peut
étre bloquée a demeure sur le boitier (4) par
I'intermédiaire d’une chevilie d’arrét (28).

5. Morceleuse a bois selon la revendication 4,
caractérisée par le fait que la transmission &
manivelle (113) se trouve a l'intérieur du corps
pivotant (106) ; et par le fait que, a cette fin, un
flasque latéral (109) du corps pivotant (106) pré-
sente une boutonniére (110) pour le passage
traversant de I'axe (104) du pignon satellite (102).

6. Morceleuse a bois selon la revendication 4,
caractérisée par le fait que les pignons satellites
(102) sont réalisés sous la forme de pignons a
segments.
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