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Niniejszy wynalazek dotyczy urzadzenia
sygnalizacyjnego blokujacego i polega na
tem, ze na stacji odbiorczej osiaga si¢ o-
swobodzenie dzwigni sygnalowej zapomoca
asynchronicznego tréjfazowego silnika, za-
silanego pradem ze stacji nadawczej, przy-
czem przy kazdem uruchomieniu sygnatu,
charakterystyki silnika bywaja odwracane,
wskutek czego wywoluje sie odwrécenie
dwoch faz pradu tréjfazowege na stacji na-
dawiczej, zanim moze mnastgpi¢ nastepne o-
swoobodzenie dzwigni sygnatowej,

Zgodnie z niiniejszym wynalazkiem, prze-
widziane sa na stacji odbicrczej samoczyn-
nie dziatajace urzadzenia, ktére dopuszcza-
ja mastepujace po sobie nadawania sygnatu
jedynie wtenczas, gdy urzednik na stacji

nadawczej przesunie dzwignie nadawcza
zpowrotem w jej normalne polozenie, przy-

czem odwrdci kierunek pradu w dwach fa-

zach,

To odwrécenie faz moze, mnaprzyklad,

byé potrzebnem, azeby uruchomié na stacji
cdbionczej silnik asynchromiczny w adpo-
wiednim kierunku cbrotu, przyczem mecha-
nliizm odbieracza jest tak urzadzony, ze moz-
na osiggnaé dwa po sobie nastepujace oswo-
bodzenia dzwigni sygnatowej, wiylacznie: al-
bo zapomoca obracania sig silnika asynchro-
nicznego w dwdéch odwrotnych kierunkach.,

albo zapomoca jednokierunkowego obrotu.

silnika asynchronicznego, ktérego fazy zo-
staja samoczynnie odwrdcone pomigdzy
dwoma po sobie nastepujacemi przyjeciami
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pociagéw (np, przez pociagniecie sygnalu
do potozenia dajacego swobodng drogg;.

Na zalaczonych rysunkach wynalazek
jest doktadniej przedstawiony.

Fig. 1 prizedstawia urzgdzenie stacji na~
dawczej i odbiorczej z odbieraczem obraca-
jacym si¢ w cbu kierunkach,

Fig. 2 przedstawia aparat adbiorczy, po
obroceniu sie silnika, ale przed opuszcze-
niem sygnalu,

Fig. 3 przedstawia aparat edbiorczy po
pierwszem pedmiesteniu sygnadu.

 Fig, 4 przedstawia aparat na .obu sta-
“cjach, jezeli wymagany jest jednokierunko-

*“wy obrét odbiegaczy.

Fig. 5 przedstawia aparat odbierajacy
po pierwszem nadaniu pradéw tréjfazowych.

Przy pherwiszym sposobie wykonania wy-
nalazku (fig. 1, 2 i 3), zmienia si¢ kierunek
obrotu silnika asynchronicznego odbieracza
na stacji odbiorczej przy kazdym odbiorze
sygnatu, wskutek urzadzenia mechanizmu
samego odbileracza, wymagajac w tem sposéb
odwrécenia dwéch faz pradu #réifazowego
na stacji nadawczej. To csiaga si¢ zapomo-
ca doprowadzenia wysytacza zpowrotem do
jego mermalnego polozenia, pomiedzy kad-
demi dwoma po sobie mastepujacemi przy-
jeciami,

Fig, 1 praedstawia umzadzenia blokmijace
dwéch stacji A i B, polaczonych przeweda-
mi 1 § 2 prizyczem trzeci przewédd jest zasta-
piony przez uziemienie w punktach 3 i 4,

- Stacja A jest wyposazona w sygnat 5,
nalezacy do odcinka pemiedzy dwiema sta-
cjami, oraz tréjfazeowy silnik asynchronicz-
ny, sktadajacy sie ze statora 6 1z rotora 60,
diziatajacego na mechanizm odbieracza, o-
swobadzajacego sygnal 5. -

Stacja B jest wypcsazona w generator
pradu trojfazcwego 8, oraz nadawacz 9,
dziatajacy na taczniki linjowe 10 i 11, oraz
na zmieniacz faz 12, '

Fig. 1 przedstawia aparat w polozenit
normalnem, to znaczy w potoZeniu, jakie
zajmuje wowezas, gdy zaden pociag mnie

przejesdza przez te sekcje linji (toru kole-
jowego). W tem pctozeniu mozna zauwazyé,
ze- dzwignia 7 poruszajaca sygnal 5 jest
przytrzymana i unieruchomiona zapomoca
czedci 13, 14 ¥ 15,

Dzwignia 7 obeaca sie swobcdnie naocko-
to csi 16, ktéra moze obracaé si¢ podczas
opuszczania sygnatu jedynie w jednym kie-
runku dzieki dziataniu kota zapadkowego
17. Kolo z wystepami 18, przytwierdzone
na cei 16, powodupe pyzy kazdem urucho-
miieniu sygnatu 5 zmiane polozenia dzwigni
19 i 20, obracajacych sie swobcdnie naoko-
o osi 21.

Jasnem jest, ze w potozeniu pokazanem
oe fig 1, déwignie 19 i 20 pozwalaje, osi 22
cbracaé si¢ tylko w kierunku strzatki 23.
Po opuszczeniu sygnatu 5, dzwignie 19 1 20
zmienia swe jpolozenie, a o§ 22 bedzie w
stamie obracaé sbe jedynie w kierunku od-
wrotnym do kierunku pokazanego strzatka
23,

Tréjtfazowy silnik obraca 0§ 22 za po-
érednictwem zespotu kot zebatych 24 oraz
sprzegla tanciowego 25, wi jednym lub diru-
gim kierunku, zgodnie z kierunkiem pradéw

tréjfazowych, przestanych prizez stacje B.

Sprzegho tarciowe 25 stuzy dio hamowania
silnika, skoro koto z wystepami 15 matrafi
na jeden lub drugi oporek 26 Iub 27
(fig. 1). '

Urzednik na stacji B, chcac rozkazaé
stacji A opubcié sygnal 5, nactska przyrzad
madawczy 9 i cbraca gemerator 8, wysyla-
jac w ten sposéb prad tréjfazowy do sta-
cji A.

Na fig, 1 wskazano droge, po ktérej ply-

nile #tréjfazcwy prad ma posrednictwem:

dwéch przewodéw f i 2 i przez ziemie, Je-
zeli prady (w swych fazach) zostaly odpo-
wiednio skierowamne, aby wywolaé to pherw-
sze przyjecie, 0§ 22 obraca sie w kierunku
strzafki 23, a mechanizm odbieracza ma sa-
cji A zajmie w kiosicn czynnosei (dziatanda)
poloZenie, przedstawione na fig. 2. Na figu-
rze tej pokazane, za cze$é 13, mlaczonw z



dizwignia, 7, zostaba oswobodzoma i e sygnat
5 moze byé spuszczomny.

Skoro diwignia 7 wostanie peciagnieta
wistecz, wystep 28 drazka 29, zlaczomego z
dzwignia 7, a $lizgajacego si¢ na stabej be-
leczce 30, zajmie polozenie wiprost maprze-
ciw jednego kofica palca 31, przymocowane-
go do osii 22. Jednoczesnie podiczas ciggnie-
nia wstecz diwignia 7, za poérednictwem
zapadki 17, cbraca 0§ 16, a w ten sposéb
zmienta potozenie dzwigni 19 i 20 przy po-
mocy kota z wystepami 18. Podczas podno-
szenia sygnatu, wystep 28 matrafia na palec
31, co pewoduje obrécenie sie osi 22 wt kie-
runku odwrotnym, a w ten sposéb osiaga
sie, ze 0§ 22 zajmie znowu poltozenie, ktoére
miata poprzednio, W korficu podnoszenia
sygnatu, ¢dy dzwignia 7 zostanie zupelnie
cofnieta do swego mormalnego polozeniia,
mechanizm odbieracza przejdzie réwniez do
potozenia mormalnego, t. j. do tego, w kité-
rem dZwignia 7 stale si¢ znajduje,

Z ftig. 3 jest widocznem, ze kolo z wy-
stepami 15 musi teraz obrécié sie w kierun-
ku strzatki 32, dla mastepnego przyjecia,
zgodnie z nowem polozeniem, zajetem przez
déwignie 19 i 20. W rzeczy samej jest ja-
smem, Ze palec 50 prizeciwistawi sie dh’.wmglnl"
19, gdy silnik tréjfazowry znowu obréci sie
w tym samym kierunku dla mastepujacego
przyjecia nozkazu, Cheac poraz drugi prze-
shaé rozkazy ze stacji A do stacji B, nalezy
zmieni¢ kierunek prady tréjfazowego.

Ta zmiana kierunku odbywa: sie na sta-
cji' B samoczynnie, gdy urzednik tej stacijt
pozwoli przysylaczowi 9 zajaé¢ znowu swe
normalne polozenie po wyskamiu  rozkazu
przyjecta. Jest widoczmem, ze przysylacz 9
pezy ruchu wstecznym  obraca (zapomoca
deatemnia zapadki 33 & kota zapadkowego
wetrzymujacego 34) przyrzad zmieniajacy
fazy 12, ktéry w zmamy sposéb zmienia po
" kazdej zwyklej czynnoéci przysybacza 9
dwie z trzech faz pradu trojfazowegdo.

Dla nastepujacego przyjecia, kota 2 wy-
stepami 25, obréci si¢ w kierunleu strzalki

32 i mapotlca w kodcu swej drogh oporek 27.
W tem polozenin, wciecie 52 lkoka 15 stanie
naprzeciw kotwicy 14, kibra w tem sposéb
moze podnie$é sie wgére i zwolni¢ drazek
13. Podczas cpuszczania sygnatu 5, déwi-
gnlia 7 obraca w ten sam speséb jak pray po-
przedn’ej czaynnoéci (zapomccs kota zapad-
kowego 17), kioto z wystepami 18 ¢ zmien
w ten spoiséb potiozenie déwigni 19 i 20, ktd-
re zajma znowu polozenia zajmowane przed
pilerwsza, czynnicécia (dziataniem), Z rysun-
ku mozna dalej widzle¢, 2e podczas czyn-
no$ci zamykanta syghatu, wystep 35 iczesci
36, 2taczonej z dZwignia 7, a $lizgajace] sie
po stale umocowanej czesci 37, napotka
tym razem dolny konfec palca 31, wskutek
czego of 22 obroci sie, a kcto z wystgpams?
15 zajmie réwniez swe normalne polozenie.
Na rysunku jasnc przedstawione jest dzia~
fanfe rczmaitych sprezyn cofajacych po-
szczegblne czesci,

Z tego, co dotychczas powiedziano, wy-
nika, ze mozliwem jest (zapomoca pradéw
tréjfazowych, odpowiednlie na stacji nadaw-
czej zmienianych dla kazdej czynnosct)
zmusi¢ uwzednikéw sygnalizujacych do
dziatania aparatem w sposéb regularny; to
zniaczy, zmusié ich do doprowadzania przy-
rzadu nadawczego do polozenia normalne-
go, pomiedzy dwioma po sobie nastepujacemi
przyjeciami, Jezeli przesylacz jest zamknie-
ty zapomoca urzadzemia na linji, urucha-
mianego przez sam pociag mechanicznie lub
elektrycznie, to opisane urzadzenie moze za-
pewnié zupelne bezpieczefistwo ruchu po-
ciagow,

Przy drugim sposcbie wykonania niniej-
szego wynalazku, przedstawionym na fig. 4
i 5, silnik asynchroniczny stacji odbierczej
obraca sie ciggle w jednrym kienumloas w celu
oswobodzenda sworznia zamykajacego dZwi-
gnie sygnatu tej same]j sekcii linji, pawyczes
fary tego silnikka podlegaje zmianic nr'sta-
ofi cdbiorczej (w czasie pomiedzy dwoma
po sobie nastgpujgoemi preyjeciamé) znu-



szajac przez to do drugiej zmiany faz w sta-
cji nadawczej, co uskutecznia sie przez cof-
nigcie przesylacza do jego polozenia nor-
malnego peomnmedlay dwicma nozkazami stacij
nadawicze;j.

Fig. 4 przedstawia urzadzenie blokujace,
zawierajace dwie stacje A i B, unzadizone
do chstugi sekeji linji pomiedzy temi dwie-
ma stacjami w kierunku A do B.

Obie stacje sa ze scba potaczone dwoma;
przewiodami 7 i 2 i droga uziemienfia w punk-
tach 3 i 4, Stacja A jest wyposazona w ge-
nerator pradu tréjfazowego 8, przyrzad ma-
dawczy 9, dziatajacy na wykluczacze linjo-
we 10 i 11, a takie na przyrzad 12 zmienia-
jacy fazy, zapomocy kcta zapadkowego 33
i przyrzadu wstrzymujacego 34.

Z rysunku wynila, ze w przedstawiionem

polozeniu dzwignia 7, uruchomiajaca sygnat
5, jest utrzymana w stanie spoczynku zapo-
miocy, czesci 13, 141 15 i ze dZzwignia ta, pod-
czas cpusizczanta sygnatu obraca w jednym
kierunku 0§ 16, zapomocy kola zapadkowe-
go 17 i przyrzadu zapadkowego wstrzymu-
jacego 40. Przemieniacz faz 41, przytwier-
dzcny na osi 16, zmienia podczas kazdego
opuszczania sygnatu 5 dwie z faz silnika
tréjfazowego,

Jak wynika z fig. 4 0§ 22, na ktérej jest
przymocowana tarcza z wystepami 15, mu-
si obraca¢ sie zawsze w kierunku strzatki
23, aby oswobedzi¢ dzwignie 7. Chcac po-
wiadomi¢ stacje A, by spuscita sygnat 5, u-
rzednik stacji B maciska widét przyrzad wy-
sylajacy 9 i pmzesyla w ten sposéb prad
tréjfazowy do stacji A.

Fig. 4 przedstawia jasno droge, po kté-
rej prady tréjfazowe phyna wzdtuz przewo-
do6w i ziemi, Skoro prad tréjfazowy jest od-
powiednio zmieniony, by wywotaé¢ pierwsze
przyjecie rozkazu, to o§ 22 obraca si¢ pod
dziataniem pnzektadni zebatej 24 i sprzegha
tanciowego 25 w kierunku strzatki 23,

" Przy koficu czynno§ci mechanizm od-
biorczy zajmuje polozenie przedstawione na
fig. 5. Wowczas déwignia 7 moze byé cofnie-

-—

ta w oelu opuszczania sygnatu 5. Podczas
cofania dzwigni 7 przekluczacz faz 41 zmie-
nia na nowo dwie fazy silnika, jak powyzej
bylo wyluszczcne.

Podczas czynnosci zamykajacej, wystep
28 czeéci 29 przytwiendzonej do dZwigni 7
i $lizgajacej sig wadluz statej czesci 30, sty
ka sie z palcem 31, PrZymocowatlym na ost
22, z czego wynika;, iz ta of obroci sie w kie-
runku odwrotnym do kierunku pokazanego
strzatka 23, i palec 15 ccfnie si¢ do swego
ncrmalnego potozenia, t. j. do tego, jakie
zajmuje na fig. 4.

W ten spcsob dzwignia 7 znow staje sie
nieruchoma, i chcac ja po raz drugi oswo-
bedzié, nalezy spewcdowaé, by 0§ 22 znowu
obracata sie w kierunku strzatkt 23, czyli,
ze silnik musi obracaé si¢ zndéw w tym sa-
mym kierunku, Pon‘ewaz jednak dwie fazy
silnika zcstaty zm’enione podczas poprzed-
niego opuszczania sygnatu 5, konfecznem
jest, aby stacja B mogta przesta¢ do stacji A,
dla tego nowego rozkazu, odpewiednio zmie-
niony prad tréjfazowy, co znowu w zaden
inny spos6b mie moze byé osiagniete, 1ak w
ten, ze urzednik obstugujacy stacje B, po
wystaniu sygnatu co do plilerwszego przyije-
dia pociagu, doprowadzi przesytacz 9 do
pierwotnego normalnego polczenia, W tych
bowiem, jedynie, warunkach - koto zapad-
kowe 33 i zapadka wstrzymujaca 34 zabez-
pieczaja regularne dziatanie zmieniacza faz
12,

Na fig. 4 i 5 pokazand jaisno, w. jaki spo-
séb dzialaja rczmaite sprezyny cofajace po-
szczegdlne czesci,

Z poprzedniego opisu wynika, Ze mozlh.-
wem jest, przez zastosowanie pradow tréj-
fazowych, odpowiednio w stacji nadawcze;
i w stacji odbiorczej zmienianych podczas
kazdej czynncéc, zmusi¢ nadawce do kaz-
dorazowego cofnigeia przyrzadu wysytaja-
cego do jego mormalnego potozenia, pomie-
dzy dawaniem dwéch po sobie mastepuja-
cych rozkazéw przyjecia poclagow, |



Zastrzezetiia patentowe,

1. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace,
znamienne tem, ze na stacji odbiiorczej, ja-
ko organ odbiorczy, oswobadzajacy dzwi-
gnie sygnatu blokujaicego, umieszczonego od
strony nadchodzacego pociagu, stuzy silnik
asynchroniiczny tréjfazowy, i ze na tejze sta-
cji odbiorczej przewidzianem jest takie sa-
moczynnie dziatajace urzadzenie, iz bezpo-
érednio po schbie nastepujace ruchy sygnatu
blokujacego (5) sa jedynie wowczas mozli-
we, jezeli urzednik na staicji nadawczej dio-
prowadzi dzwignie nadawcza zpowmrotem
do jej polozenia normalnego, zmieniajac
przytem kierunek pradu w dwéch fazach
wysylanego pradu trojfazowego,

2. Urzadzenie sygnalizacyjne blokuja-
ce wedtug zastrz, 1, znamienne tem, Ze me-
chanizm sterujacy silnikiem asynichronicz-
nym jest wi ten sposéb urzadzomy, iz dwa
po sobie nastepujace przyjecia pociagéw
moga tylko wtedy doj$é do skutku, jezeli
silnik asynchroniczny bedzie obracat sie, dla
kazdego pociggu, w odwrotnym kierunkar.

3. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz, 1, znamienne tem, iz dwa po
scbie nastepujace oswobodzenia dzwigni sy-
gnatu blokujacego (5) osiaga sie zapomoca
urzadzenia (o jednym kierunku cbrotow),
sterujacego silnik asynchrnomiczny przynza-
du cdbiorczego, przyczem dwie fazy tego
silnika podlegaja w sposéb samoczynny
zmianie, pomiedzy przyjeciami nadjezdzaja-
cych pe sobie pcciagéw, przy Sciaganiu
dzwigni sygnatu dio potozenia dajacego wiol-
ny przejazd na linji.

4. Unzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz, 1, znamienne tem, ze dzwi-
gnia sygnatowa (7 ), wspoldziatajaca z przy-
rzadem odbiorczym, jest przed przyjeciem

pociggu utrzymana w stanie mieruchomym
zapomcecy dwdch dzwigni przegubowo zla-
czonych z déwignia sygnatu, z ktérych jed-
na jest przytwiendzona do dzwiigni, a druga
tak uksztattowana, iz moze byé roztaczona
od plerwszej przez cbrét zebatej tanczy, -
mieszczenej na wale silnika tréjfazowego,
5. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz, 4, znamienne tem, ze para

‘dswigni (19 i 20) cbracajacych sie naockoto

jednej osi (21) ogranicza obroty przyrzadu
cdbiorczego w kierunku odwrotnym, przy-
czem zawsze jedna z tych dzwigni zostaje
za kazdem opuszczeniem sygnatu (5) dopro-
wadzena do potozenia, w kténem moze zno-
wu dziataé,

6. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz, 1 i 4, znamienne tem, ze
dzwignia (7) uruchamiajaca sygnat (5) jest
zaopatrzona w dwa wystajace prety w celu
doprowadzenia przyrzadu odbiorczego dio
jego normalnego potozenia, po kanzdecm pod-
niesieniu sygnatu,

7. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz. 1, znamienne tem, iz ma osi
déwiigni uruchamiajacej sygnat (5) jest u-
mieszczony przyrzad do korygowania, to
jest do zmieniania dwéch faz pradu tréjfa-
zowego, przy kazdem opuszozeniu sygnatu
(5).

8. Urzadzenie sygnalizacyjne blokujace
wedlug zastrz, 1 i 6, znamienne tem, Ze
déwignia (7) uruchamiajaca sygnatl jest za-
opatrzona tylko w jeden wystajacy pret, je-
zeli przyrzad cdbicrczy jest uruchamiany
zapomoca silnika w jednym kierunku,

Gustav Yseboodt.
Robert Mautsch.
Zastepca: A, Bolland,

rzeczaik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 5333,

Druk L. Bogustawskiego, Warszawa,
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