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Zarizeni pro pohon sitového systému,

zejména pro zem&délské plodiny

Zatizeni je urdeno pro dynamicky vy-
va%eny pohon kmitajiciho sitového systému.
04 spolelného predlohového hridele jsou
dvéma hnacimi prevody pohandny dva vzaje-
mné souosé hnuci hridelse. Jejich vzdjemnéd
vidi gobd v thlu 180 © rozmisténé hnaci
vystrednikové klouby jsou skloubeny s
hnacimi t&hlicemi. Prvni hnaci t&hlice
je sklonéna s vngj3im nosnym ramem vn&j-
Sich sit. Drubad hnaci t&hlice je sklou-
bena s vnit¥nim nosnym rédmem vnitinich
sit. Oba nosné ramy jsou prostrednictvim
dvou pard nosnych kyvnych pak uloZeny na
zédkladnim ramu,
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Vyndlez se tykad zarizeni pro pohon sitového systému, zej-
ména pro zemédélské plodiny, uréené napi. ke tridéni.

Dosavadni sftova prosévaci nebo tridici zarizeni{ se sity,
umisténymi pod sebou, jsou pohédnéna obvykle klikovymi hifideli,
u nichZ se v pravidelnjych intervalech méni v pribéhu préice vystred-
nost a tim i amplituda kmitu. Pro sniZeni podtu nezavisle kmita-
jicich sitovych jednotek se u sitovych systémi s vice nez dvé-
ma sity spojuji v prislusSnych ramech sita tak, aby pro pohon
bylo mo*no pou?fit bud jednu nebo maximalné dvé téhlice. U jedno-
téhlicovéko spojeni jsou obvykle pevné spojena dvé horni a dvé
spodni sita ve dva tuhé celky, uloZené na vahadlech a konajici
primovratny protismérny pohyb. Dvoutéhlicové sitové systémy jsou
obvykle usporadany jako &tyrkloubovy mechanismus a je u nich
spojovana vZdy horni a dolni polovina celkového poltu sit ve dva
tuhé celky, z nichZ kazZd¥ je pohanén svou téhlici. VSechny zmi-
néné systémy vSak vykazuji pomérné znaéné provo-ni nevyhody.
Jednot&hlicovy vahadlovy, mechanismus je nepfiznivé namahan vli-
vem velkych setrvaénych sil, které nabyvaji maxima v udvratich a
vytvafeji tak okamZité silové Spilky, které se vzijemné nerusi
a prenaseji se na hnaci kliku a rédm stroje. Jsou proto takovaito
zarizeni vhodna pouze pro mensi rozméry trasadel s malou hmotnos-
ti a prichodnosti, tedy s nizkym vykonem. Vykonné j&{ sitové tfa=
sadlové systémy jsou obvykle dvoutéhlicové s jednou klikovou hri-
deli, dvakrat zalomenou. Téhlice, spojujici spodni a horni sita,
neleZi v roviné a nejsou tedy soudasné v dvratich. Navic pfi zmé-
né vystrednosti dochazi k minimalni amplitudé u jednéch sit a k
maximdln{ amplitudé u druhych sit. To mad za nasledek pouze Cas-
teéné vzédjemné ruseni silovych uéinki, jejichi rozdil se prenasi
na réam, nepifiznivé tim dynamicky namdhany. Ram v dsledku piso-
beni téchto sil kmita & je nutno jej kotvit, coZ v nékterych pod-
minkdch znemoZhuje pouziti stroje.
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Tyto nevyhody a nedostatky jsou v plné mife odstranény za=-
r{zenim pro pohon sitového systému, zejména pro zemédélské plodiny,
podle vynalezu. Jeho podstata spocivd v tom, Ze od spoleéného
predlohového hiidele jsou dvéma hnacimi prevody pohanény dva vza-
jemn& souosé hnaci hridele, jejichZ vzajemnd vi¢i sobé v udhlu
- 180° rozmisténé hnaci vystifednikové klouby jsou skloubeny s hna=
cimi téhlicemi, z nichZ prvni hnaci téhlice je skloubena s vnéj-
$im nosnym ramem vnéjSich sit a druh4& hnaci téhlice s wvnitrnim
nosnym ramem vnitfnich sit, kteréZto oba nosné rémy jsou prostred-
nistvim dvou pard nosnych kyvnych pédk uloZieny na zékladnim ramu.

Zarizeni pro pohon sitového systému, zejména pro zemédélské
plodiny, podle vynailezu umoznuje pohon sitovych systémd s dob-
rym vzadjemnym vyvazenim silovych setrvaénych u¢inki, CimZ vytva-
i predpoklady pro nizké namdhani konstrukce, jeji relativné
nizkou hmotnost a vysokV vykon stroji, opatfenych zarizenim pod-
le vynalezu. UmoZnuje také provoz sitovjch tiasadlovych systémi
prakticky ve vSech podminkach a pri nejriznéjSim pouzZitfi,

Priklad provedeni zarizeni podle vynalezu je schematicky zna=-
zornén na pripojeném vykrese, kde obr. 1 predstavuje zatizeni v
bokoryse a obr. 2 je v ptdoryse, ‘

V zéakladnim rému 1 jsou prostrednictvim dvou dvojic ﬁéhyt-
nych kloubtt 2, g'nxchyceny dva pary nosnych kyvnych pak 3, gl.

Ty jsou prostfeﬂnictvim nosnych kloubl 4, g: prikloubeny k nos=
nym ramim 5, 8, a to prvni par nosnych kyvnych pak 3 k vnéjSimu
nosnému ramu 5 a d ruhy par nosnych kyvnych pak g; k vnitrnimu
posndmu ramu 8. Vndjsi nosny rédm 5 je opatfen hornim vné jSim si-
tem 6 a spodnim vnéjiim sitem 7. Vnitfni nosny ram 8 je opatren
hornim vnitfnim sitem 9 a spodnim vnitifnim sitem 0. VSechna

sita 6, 7, 2, 10 jsou uspofadana nad sebou. Vnéjsi nosny ram 5
vné jSich sit 6, 7 je prvnim spojovacim kloubem i} spojen S prve
ni hnaci téhlici 12, skloubenou s prvnim hnacim vystiednikovym
kloubem 13 nebo klikou prvniho hnaciho hridele 14. Vnitini nosny
ram 8 vnitfnich sit §, 10 je druhym spojovacim kloubem 11° spo-
jen s druhou hnaci téhlici 12°, skloubenou s druhym hnacim
vistieinikovym kloubem 13  nebo klikou druhého hnaciho hiidele
14", Hnaci hridele 14, 14" jsom vzajemné souosé a jejich vystied=-
nikové klouby 13, lgi jsou vzajemn¢ rozmistény v uhlu 180°,

Oba hnaci hridele 14, 1&; jsou napojeny jakymikoliv vhodnjymi
znamymi hnacimi prostfedky, tj. napr. ozubenyw prfevodém, retézovym
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nebo femenovym prevodem atd., na hnaci prevody 15, 1§:, ohsahu=-
jici spolecny piredlohovy hridel 16, spojeny s hnacim motorem 17,
napr. elektromotorem,

Zartizeni podle vynéalezu funguje takto 3 Predlohovy hridel
16, napojeny na hnaci motor 17, pohani oba hnaci hiidele 14, 147,
jejichz vystfednikové klouby 13, ;g:, navzajem rozmisténé v uhlu
180°, pohani ntes hnaci téhlice 12, 12° vndj&{ nosny rém 5 vnéjsich
sit 6, 7 i vnitfni nosny ram 8 vnitfnich sit 9, 10. ProtoZe se
tyto pohybuji proti sobé, jsou za prfedpokladu stejné hmotnosti
vzajemné& dynamicky vyvaZeny, coZ umoZnuje vy$si pracovni rychlos-
ti a vySsSi vykon celého stroje.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro,pohon sitového systému, zejména pro zemédélské
plodiny, u néhoZ jsou dvojice sit pohédnény téhlicemi od hnac ich
hridelfi, vvznadené tim, Ze od spoleéného predlohového hridele
(16) jsou dvéma hnacimi prevody (15, 15°) pohéanény dva vzajemnd
souosé hnaci hridele (14, 14"), jejichi vzajemné vili sobd v
Ghlu 180° rozmisténé hnaci vystfednikové klouby (13, 13°) jsou
skloubeny s hnacimi t&hlicemi (12, 12°), z nichZ prvni hnaci
téhlice (12) je skloubena s vnéj$im nosnym ramem (5) wvné jSich
sit (6, 7) a druhi hnaci téhlice s vnitfnim nosnym ramem (8)
vnitfnich sft (9, 10), kteréZito oba nosné ramy (5, 8) jsou
prost¥edni ctvim dvou pard nosnych kyvnych pak (3, 3°) uloZeny
na zakladnfim ramu (1).

1 vykres
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