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69 Dispositif d’entrainement de vis de déplacement d’une piéce dans une machine de traitement
d’éléments en plaque.

67 Un dispositif d’entrainement en rotation simultanée

d’au moins deux vis (31, 32) tenues paralléles au sein
d’une machine comprend un arbre tournant (60) maintenu
au sein de la machine de telle sorte qu'il passe a proximité
de chacune des vis de déplacement (31, 32). Une manivelle
(26) permet de tourner I'une des vis. A chaque proximité de
I'arbre (60) avec une vis (31) sont disposées au moins une
paire de poulies identiques crantées: I'une (48) sur l'arbre
dont elle est solidaire en rotation, I'autre (44) sur ia vis (31)
dont elle est également solidaire en rotation. Une courroie
crantée vrillée (40) relie ensemble les deux poulies (44, 48).
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Description

La présente invention concerne un dispositif de
déplacement en translation latérale d'une piéce lon-
gitudinale dans une machine plieuse - colleuse
pour la production d'emballages lequel dispositif
comprend deux ou plusieurs vis tenues dans la ma-
chine paraliéles mais libres en rotation avec leur
partie filetée engagée dans des orifices taraudés
transversaux en correspondance de la piece longi-
tudinale. La présente invention se rapporte plus
particuliérement au dispositif permettant d'entrainer
simultanément en rotation toutes les vis engagées
dans la piéce longitudinale afin de lui appliquer un
mouvement de franslation latérale uniforme. Un tel
dispositif de déplacement se rencontre, par exem-
ple mais non exclusivement, dans une station de
transport d'une machine & traiter des éléments en
plaque, telle qu'une plieuse-colleuse, comprenant
des transporteurs sans fin a courroie installés sur
des longerons euxmémes montés en coulissement
au travers de paliers sur des traverses, le dispositif
permettant alors de modifier le positionnement de
ces longerons par rapport au bati de la machine en
fonction de la découpe a traiter.

Actuellement, on munit chaque exirémité de vis
d'une roue dentée que l'on relie toutes ensemble
au moyen d'une chaine. Ainsi, tout mouvement de
rotation appliqué a l'une des vis, au moyen d'une
manivelle par exemple, se répercute automatique-
ment sur les autres vis. Toutefois, dés que la piece
longitudinale a déplacer latéralement est particulie-
rement longue, tel qu'un longeron supportant un
transporteur sans fin de longueur supérieure 2 2 m
50, on constate un certain jeu inévitable dans la
chaine qui se traduit par des quantités de mouve-
ments rotatifs inégaux pour chacune des vis. Le
longeron se déplagant de travers et s'arc-boutant,
le déplacement latéral devient saccadé et trés im-
précis. On en arrive alors & devoir déplacer le lon-
geron un peu au-dela de la position désirée pour
revenir en arriére, ce qui annule légérement les im-
précisions. Ce tour de main particulier une certaine
expérience.

Le but de la présente invention est d'obvier le
probléme précité en proposant un dispositif d'entrai-
nement en rotation simultanée d'au moins deux vis
paralleles de déplacement d'une piéce dans une
machine qui assure une meilleure coordination en-
tre les vis. Bien évidemment, ce dispositif doit res-
ter assez simple pour ne pas encombrer inutilement
le bati de la machine et pour pouvoir étre réalisé a
un codt raisonnable.

Ces buts sont réalisés grace a un dispositif d'en-
trainement d'au moins deux vis tenues paralléles
au sein d'une machine, lesquelles vis permettent le
déplacement en translation latérale d'une piéce lon-
gitudinale de par I'engagement de leur partie filetée
dans des orifices taraudés transversaux en corres-
pondance de la piece longitudinal, comprenant:

— un arbre tournant tenu au sein de la machine de
telle sorte qu'il passe & proximité de chacune des
vis de déplacement,

— des moyens d'entrainement en rotation de l'une
des vis ou de l'arbre, et
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~ des moyens mécaniques, permettant de trans-
metire a chaque vis le mouvement rotatif de I'arbre.

Ainsi, en optimisant en fonction de la longueur
nécessaire les autres paramétres de l'arbre: son
matériau, son diamétre extérieur, voire son diamé-
tre intérieur si I'arbre est creux, il est possible t'ob-
tenir une trés faible déformation en torsion en bout
d'arbre qui se compare trés favorablement avec le
jeu inhérent d'une chaine conventionnelle.

Avantageusement, les moyens mécaniques per-
mettant de transmetire a chaque vis le mouvement
rotatif de l'arbre comprennent, a chaque proximité
de l'arbre avec une vis, une paire de poulies cran-
tées identiques: l'une sur l'arbre dont elle est soli-
daire en rotation, l'autre sur la vis dont elle est éga-
lement solidaire en rotation, ainsi qu'une courroie
crantée vrillée reliant ensemble les deux poulies.

L'emploi de courroies et poulies crantées pour
transmettre un couple de rotation sur une distance
maintenant réduite permet la répercussion exacte
du mouvement initial, et ce avec un encombrement
réduit et a frais raisonnables. De plus, la transmis-
sion étant devenue plus exacte, le longeron ne
s'arc-boute pratiquement plus, donc les efforts mé-
caniques nécessaires sont devenus suffisamment
faibles et on peut envisager avec confiance des di-
mensions plus réduites pour l'arbre et les poulies.

De préférence, l'arbre est orienté orthogonale-
ment aux vis et les moyens mécaniques compren-
nent, a chaque proximité de l'arbre avec une vis,
une double paire de poulies crantées identiques:
deux poulies sur 'arbre dont l'une est folle, l'autre
solidaire en rotation, deux poulies sur la vis dont
l'une est également folle, l'autre solitaire en rota-
tion, ainsi qu'une courroie crantée passant succes-
sivement de la poulie solidaire de I'arbre a la poulie
folle de la vis puis & la poulie folle de I'arbre puis a
la poulie solidaire de la vis et de retour a la poulie
solidaire de I'arbre.

Si I'on fixe I'écartement entre deux poulies a une
valeur équivalente au diameétre de ces mémes pou-
lies, alors la courroie n'effectue qu'un quart de tour
sur elle méme a chaque passage d'une poulie a
l'autre ce qui augmente notablement sa durée de
vie, et ce au prix dune complexité somme toute mi-
nime.

Utilement, les moyens d'entrainement en rotation
peuvent étre réduits & une simple manivelle ou un
moteur portatif accouplé a volonté & Pextrémité
d'une vis.

Linvention est décrite ci-aprés de fagon plus dé-
taillée a l'aide d'un exemple d'exécution sans carac-
tére limitatif appliqué au déplacement d'un longeron
supportant un transporteur sans fin & courroie et il-
lustré sur la figure unique annexée présentant une
vue partielle en perspective.

Sur la figure annexée, la piéce longitudinale a
déplacer latéralement est un longeron 20 suppor-
tant une courroie de transport sans fin 26 passant
par au moins deux poulies d'extrémité 28. Ce lon-
geron 20 est monté en coulissement latéral le long
de deux traverses 22 et 24 solidaires du bati 10 de
la machine.

Le mouvement latéral du longeron 20 est contrd-
1é par deux vis paralléles 31 et 32 dont les parties
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filetées sont respectivement engagées dans des
orifices taraudés transversaux du longerons 20, les-
quelles vis sont par ailleurs tenues fixes en transla-
tion longitudinale mais mobiles en rotation par le
bati 10. Bien évidemment, la liaison entre les par-
ties filetées et les orifices taraudés du longeron 20
peuvent &tre améliorés par des roulements & billes
ou & rouleaux.

Comme bien illustré sur la figure annexée, le dis-
positif d'entrainement simultané des vis 31 et 32
comprend d'abord un arbre 60 tenu au béti 10 par
plusieurs supports 12 et 14, représentés ici sché-
matiquement, de telle sorte qu'il reste fixe en trans-
lation longitudinale mais mobile en rotation. Cet ar-
bre 60 passe a proximité des vis 31 et 32 c'est-a-
dire & une distance comprise entre 20 et 50 cm. De
plus, et tel que bien visible sur la figure, cet arbre
60 est disposé horizontalement le long du béati 10
alors que les vis paralléles 31 et 32 sont disposées
également horizontalement mais transversalement
par rapport au méme bati 10. De ce fait, l'arbre 60
se retrouve orthogonal simultanément par rapport
aux vis 31 et 32.

L'arbre 60 est muni & proximité de la vis 31
dune paire de poulies crantées dont la poulie 48
est clavetée a l'arbre, donc solidaire en rotation, et
dont autre poulie 46 est folle, donc peut tourner li-
brement. En correspondance, la vis 31 est égale-
ment muni & proximité de I'arbre 60 d'une paire de
poulies crantées dont celle vers la gauche 44 est
clavetée et celle vers la droite 42 libre de tourner.
Une courroie 40 passe alors d'une poulie & l'autre
en n'effectuant qu'un quart de tour sur elle méme,
clest-a-dire que quittant la poulie clavetée 48 de
Farbre 60 elle passe autour de la poulie folle 42 de
la vis, pour ensuite passer autour de la poulie folle
46 de l'arbre 60, continuer autour de la poulie cla-
vetée 44 de la vis, avant de retourner vers la poulie
clavetée 48 de l'arbre. Grace & ce dispositif, tout
mouvement de rotation appliqué a la vis 31 & l'aide
d'une manivelle 26 engagée & l'extrémité 30 de la
vis 31 se répercute immédiatement et intégralement
sur l'arbre 60. On retrouve un méme dispositif de
double paire te poulies crantées 52, 54, 56, 58 et
courroie crantée 50 entre l'arbre 60 et la seconde
vis de déplacement 32. Le mouvement rotatif induit
dans Parbre 60 se trouve alors aussi intégralement
répercuté dans la vis de déplacement 32.

L'arbre 60 étant unitaire et les dispositifs d'entrai-
nement entre l'arbre et les vis étant identiques, on
comprend quil est équivalent d'agir avec la mani-
velle 26 sur la vis 31 ou la vis 32. Si I'encombre-
ment des autres organes mécaniques disposés sur
le bati le permet, il peut également étre avantageux
d'agir directement sur l'arbre 60 avec la manivelle
26. En alternative de la manivelle 26, on peut éga-
jement employer un petit moteur électrique portatif
dont on blogue le mandrin directement & l'extrémité
30 de la vis 31.

De nombreuses améliorations peuvent éire ap-
partées & ce dispositif d'entrainement dans le cadre
de cette invention.
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Revendications

1. Dispositif d'entrainement en rotation simulta-
née d'au moins deux vis (31, 32) tenues paralléles
au sein d'une machine de traitement d’éléments en
plaque, notamment une plieuse-colleuse pour la
production d'emballages, lesquelles vis permettent
le déplacement en translation latérale d'une piece
longitudinale (20) de par I'engagement de leur par-
tie filetée dans des orifices taraudés transversaux
en correspondance de la piéce longitudinale (20),
caractérise en ce qu'il comprend:

— un arbre tournant (60) tenu au sein de la ma-
chine de telle sorte qu'il passe a proximité de cha-
cune des vis de déplacement (31, 32),

— des moyens d'entrainement en rotation (26) de
fune des vis (31) ou de l'arbre (60}, et '

— des moyens mécaniques (40/44/48, 50/54/58)
permettant de transmettre & chaque vis (31, 32) le
mouvement rotatif de l'arbre (60).

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterisé
en ce que les moyens mécaniques comprennent, &
chaque proximité de l'arbre (60) avec une vis (31),
une paire de poulies crantées identiques: I'une (48)
sur Parbre dont elle est solidaire en rotation, l'autre
(44) sur la vis (31) dont elle est également solidaire
en rotation, ainsi qu'une courroie crantée vrilée
(40) reliant ensemble les deux poulies (44, 48).

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que l'arbre est oriente orthogonalement aux
vis et en ce que les moyens mécaniques compren-
nent, & chaque proximité de l'arbre (60) avec une
vis (31), une double paire de poulies crantées iden-
tiques: deux poulies sur l'arbre dont l'une (46) est
folle, lautre (48) solidaire en rotation, deux poulies
sur la vis dont l'une (42) est également folle, l'autre
(44) solidaire en rotation, ainsi qu'une courroie
crantée (40) passant successivement de la poulie
solidaire (48) de I'arbre & la poulie folle (42) de la
vis puis a la poulie folle (46) de I'arbre puis a la
poulie solidaire (44) de la vis et de retour & la pou-
lie solidaire (48) de I'arbre.

4. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les moyens d'entrainement sont une ma-
nivelle (26) ou un moteur portatif pouvant étre ac-
couplés & I'extrémité (30) d'une vis.
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