BIBLIOTRKA *
U.P. PRL
POLSKA A i
RZECZPOSPOLITA OPIS PATENTOWY 33232
- LUDOWA
Patent dodétkowy Kl. 42¢c,42
do patentu 3
Zgloszono: 05.VIIL.1969 (P 135 235)
Pierwszeristwo: MKP GOlv,1/20
URZAD
PATENTOWY
P H l. Opublikowano: 20.VIIL.1971 ‘ UKD

Wspoltworcy wynalazku: Jerzy Karczmarczyk, Maciej Kierzkowski

Wlasciciel patentu: Instytut Lotnictwa, Warszawa (Polska)

Urzqdienie do unieruchomienia masy ~sejsmicznej' w czujnikach drgan

1 .

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do unierucho-
mienia masy sejsmicznej w czujnikach drgan, w ktérych
masa sejsmiczna jest skupiona na jednym koncu obroto-
wego ramiemnia.

Dotychozas stosowane urzadzenia do unieruchomienia
masy sejsmicznej w czujnikach drgan sa mocowane do
gornej Sciany obudowy. Elementem dociskajacym jest
cylindryczny kubek z osadzonym wspolosiowo trzpie-
niem zakoficzonym 2z zewne¢trznej strony obudowy
uchwytem. Kubek jest potaczony bagnetowo z korpu-
sem, co umozliwia wysuwanie go z korpusu. Na trzpie-
niu, migdzy dnem kubka i korpusu, jest umieszczona
sprezyna Srubowa, ktéra stuzy do wywierania okreslo-
nej sily dociskajacej mase sejsmiczna do podloza. Opi-

sane urzadzenie, z uwagi na stosunkowo duza site doci- -

sku, jest miewygodne w uzyciu, bowiem wymaga zaan-
gazowania obu rak podczas jego uruchomienia. Wyma-
ga cno takZe sztywnej obudowy czujnika, na ktorg sa
przenoszone sily powstajace przy manipulowaniu urza-
dzeniem. Pomadto niewielki pmzesuw kubka dociskajace-
go ogranicza zakres zastosowania urzadzenia.

Celem wynalazku jest opracowanie mowego wurzadze-
nia do unieruchomienia masy sejsmicznej, pozbawione-
go wymienionych wad i niedoktadniosci.

Zgodnie z postawionym zadaniem opracowano nowe
urzadzenie, moocowane do podstawy czujnika drgan,
ktére posiada w korpusie dwa podiuzne popychacze
zwalniajacy i blokujacy zwiazany z wysiggnikowym do-
ciskaczem, ktore sa réwnolegle do kierunku ruchu ma-
sy sejsmicznej czujnika drgan i oparte ma sprezynach
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$rubowych oraz wyposazone w prostopadle zamocowane
do ich osi kotki, ktére zmajduja si¢ w przelotowych
otworach podiuznych korpusu, za§ do korpusu na prze-
ciwlegtych jego bokach, pod koficami kolkéw, s3 zamo-
cowane suwak i dzwignia, przy czym dzwignia jest za-
mocowana obrotowo i jednym koricem jest potaczona z
korpusem za pomoca drutu sprezynujacego, matomiast
suwak jest osadzony suwliwie w korpusie, poprzecznie
do kolk6w, oraz jest potaczony z nim sprezyng zwrotna,
a ponadto posiada wycigcia do blokowania kolkow w
dolnvm ich polozeniu.

Opisane urzadzenie jest latwe w obstudze i montazu,
przy czym sily przykladane w celu unieruchomienia lub
zwolnienia masy sejsmicznej sa przenoszone bezposred-
nio na podstawe czujnika. Dzigki temu obudowa czuj-
nika moze by¢ lzejsza, a co za tym idzie i czujnik.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dziz wykonania ma rysunku, na ktéorym fig. 1 przedsta-
wia urzadzenie w widoku z boku ze schematycznie za-
znaczonym -polozeniem masy sejsmicznej, fig. 2 —
urzadzenie w widoku z przeciwnego boku miz na fig. 1
z przeknojem czastkowym miejsoowym, a fig. 3 przed-
stawia urzadzenie w przekroju wzdluz linii A—A zazna-
czonej na fig. 1. )

Jak pokazano ma rysunku, umzadzenie sklada si¢ z
korpusu 1, w ktoérego otworach o osiach lezacych w je-
go plaszczyZnie symetrii umieszczone sa sprezyny $ru-
bowe 2 i spoczywajace ma nich popychacze 3 i 4, ma-
jace na koncach glowki 5. Kazdy z popychaczy 3 i 4
jest zaopatrzony w poprzeczany kolek 6, przy czym kot-
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ki te s3 usytuowane w przelotowych otworach podiuz-
nych 24 kompusu 1 i ich kofice wychodza z korpusu 1.
Kotki 6 wspotpracuja mechanicznie z suwakiem 7 umie-
szczonym w rowku z jednej strony korpusu 1.

Suwak 7 jest polaczony ze sprezyna zwrotna 8, typu
agrafkowego, przymocowana wkretem 9 do korpusu 1.
Ponadto jest on osadzony suwliwie na trzpieniu 10. Wy-
cigcia 25 suwaka 7 stuza do blokowamia kotkow 6 w
dolnym ich potozeniu. Z drugiej strony korpusu 1 znaj-
duje sie dzwignia 11, osadzona obrotowo na trzpieniu

10 i zabezpieczona piericieniem osadczym 12 przed zsu-

nigciem z trzpienia 10. Dzwignia 11 podobnie jak i su-
wak 7 sa umieszczone w poprzek otworéw podiuznych
24 i znajduja si¢ pod koncami kotkéw 6. Jedno z ra-
mion dzwigni 11 jest przedluzone drutem sprezynuja-
cym 13, ktory wchodzi w otwor wysiggnika 14 przymo-
cowanego wkretami 15 do korpusu 1.

Popychacz 4 jest zaopatrzony w wysiggnik ustalajacy
16, w ktory wkrecony jest dociskacz 17 z wkladka gu-
mowa 18 i zabezpieczony przed odkreceniem makretka
19. Na wysunigtej przedniej czg$ci podstawy 20 korpu-
su 1 jest przymocowany podiuzny zderzak gumowy 21
o0 powierzchni walcowej. Urzgdzenie do unieruchomie-
nia jest mocowane do podstawy czujnika (nie pokaza-
nego na rysunku) poprzez otwory 22, zapewniajace
umieszczenie masy sejsmicznej 23 pomigdzy dociska-
ozem 17 i zderzakiem gumowym 21.

Unieruchomienie masy sejsmicznej 23 nastgpuje po
wcisnigciu popychacza 4. Masa sejsmiczna 23 jest do-
ciskana dociskaczem 17 do zderzaka 21, przy czym war-
toéé sily dociskajacej jest regulowana poprzez ustalenie
polozenia dociskacza 17 w wysiegniku ustalajacym 16.
W trakcie wciskania popychacza 4 osadzony w nim ko-
lek 6 wchodzi w wyciecie 25 suwaka 7 powodujac jego
ruch poprzeczny az do- wyswobodzenia si¢ kolka 6 po-
pychacza 3 z podobnego wyciecia 25, ktory pod wpty-
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wem wlasnej sprezyny $rubowej 2 zajmuje goérne poloze-
nie.

Popychacz 4 w dolnym polozeniu zostaje zablokowa-
ny suwakiem 7 w wycigciu 25, ktory w-tym polozeniu
kotka 6 popychacza 4 moze wykona¢ ruch nawrotny
pod wplywem dziatania sprezyny zwrotnej 8. Odbloko-
wanie popychacza 4 nastgpuje po wcinigciu popycha-
cza 3, ktory z kolei w dolnym polozeniu zostaje zablo-
kowany. Dzwignia 11 eliminuje mozliwo$¢ jednoczes-
nego wcisniecia obu popychaczy 3 i 4, przy czym drut
sprezynujacy 13 stuzy do wytworzenia odpowiedniej sity
dociskajacej dzwigni¢ 11 do kotka 6 popychacza 3, co
zapobiega jej drganiom podczas pracy czujnika.

Zastrzezenie patentowe
Urzadzenie do unieruchomienia masy sejsmicznej w
czujnikach drgan, mocowane do podstawy czujnika, zna-
mienne tym, ze w korpusie (1) posiada dwa podiuzne
popychacze zwalniajacy (3) i blokujacy (4) zwiazany z
wysiegnikowym dociskaczem (17), ktore sa réwnolegle
do kierunku ruchu masy sejsmicznej (23) czujnika drgan
i oparte na sprezynach §rubowych (2) oraz wyposazone
w prostopadle zamocowane do ich osi kotki (6), ktore
znajduja si¢ w przelotowych otworach podiuznych (24)
korpusu (1), za§ do kompusu (1) na przeciwleglych jegor
bokach, pod koncami kotkéw (6), sa zamocowane su-
wak (7) i dzwignia (11), przy ‘czy\rh dzwignia (11) jest
zamocowana obrotowo i jednym kornicem jest polaczona
z korpusem (1) za pomoca drutu sprezynujacego (13),
natomiast suwak (7) jest osadzony suwliwie w korpusie
(1), poprzecznie do kolkéw (6), oraz jest polaczony z
nim sprezyna zwrotna (8), a ponadto posiada wyocigcia
(25) do blokowania kotkéw (6) w dolnym ich polo-
Zeniu. )
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