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védlcovaci trati

U%elem zabizeni je zajistit efektivni
prizpisobovdni vdlcovaci trati skutednym
perametrim technologického procesu & ma-
teridlu a oblasti pracovnich vdleld, coZ
je zejména vhodné u jednostolicovych re-
versnich vdlcovacich trati., Uvedeného
idelu se dosdhne zeapojenim zafizeni pod-
le Yedeni, které sestdvd z pamdfového
bloku, vypodtového bloku, dvou transfore
madnich blokd, zpracovaciho bloku, dvou
zaddvacich blokl, dvou informadnich blo=
ki, porovndvaciho bloku, ovlddaciho blo-
ku & dvou méricéh tloué%&y pasu.
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Vynélez se tyké za¥izeni pro zaddvéni technologickych pas=
remetry védloovaci trati, zejména pro vdlcovéni pési za studena.

Pi#i vdlcovdni pésti za studens na jednostolicovych vratnych
tratich se v zédsadé pouZivaji dva zpﬁsoby zaddvéani technologice
kych parametri. Pro malosériové vélcovaci programy se pouzivéd
rudniho zadévéni technologickjch peremetrd, pro velkosériové
vélcovaci progremy jeou pat¥i¥né ddaje obsaZeny na magnetickém
Stitkue PPi vdlcoovéni na tandemovych tratich lze obvykle proces-
nim po8itadem urdit rozloZeni Ubdérd a z toho vyplyvajici techno-
logické parametry pro jednotlivé stolice, TentyZ zplisob je obvyk-
le pouZit pro jednosmérné jednostolicové irati,

Nevfhody dosavadnich Fedeni lze vidét v tom, Ze p¥i Cisté
rudnim ¥izeni nelze zarudit vy3si kvalitu a hlavné stejnorodost
v§valkl, které mé stdle vzristajici vyznam pro jejich dal3i zpra-
covéni, PPi pouiiti magnetickfch #titkd lze provddét pruinéjsi
zmény jen obtiZne, jsou tudiZ mdlo vhodné pro malosériovou pro-
dukel a evidence vélcovacich programi je znadné nérolnd,

Uvedené nevyhody odstranuje zafizeni pro zaddvdni technolo-
gickych parametrd vdlcovaci trati pode vynidleaa.

Podstatou zarizeni pro zaddvéni technologickych parametrld
védlcovaci trati podle vyndlezu je to,Ze vystup pam$¥ového bloku
je spojen s prvnim informadnim vstupem vypo&tového bloku, k jeho3
druhému informadnimu vetupu je pFipojen vystup prvniho zpracova-
ciho bloku. Na Stvrt§ informadni vstup prvniho zpracovaciho bloku
je zapojen vystup prvniho informadnfho bloku, na t¥et{ informadni vstup
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vfutup drubého informadniho bloku a na druhy informaini vstup
proni zpdtnovazebni vstup druhého zeddvaciho bloku, Prwni zadds
vasl vetup druhého zaddvaciho bloku je spomjen se tietim zadé-
vaoim vystupem a druhy zaddvaci vetup se Stvrtym zaddvacim vy-
stupem prvniho transformadniho bloku, jehoZ prvni dva zaddvaci
vistupy jsou pripojeny k prvym dvéma zaddvacim vetupim prvaiho
raddveciho bloku, Prvani zpétnovazebni vystup prvaiho zaddvaciho
bloku je zapojen na prvni informadni vatup prvniho zpracovaciho
bloku, diruhy zpétnovazebni vystup na prvni zpétnovazebni vstup
a zpdtnovazebni vstup na vystup prvniho md#i¥e tloudtky pdsu
a vystup druhého mé¥ife tlousfky pdsu jJe spojen se zpdtnovazebnim
vatupem druhého zaddvaciho bloku, Druhy zpétnovazebni vystup
druhého zaddvaciho bloku je pFipojen k druhému zpétnovezebnimu
vgtupu porovndvaciho bloku, jehoZ vystup je spojen s Fidfeim
vatupem ovlddaciho bloku, piidemZ prvni zaddvaci vystup vypodto-
vého bloku je zapojen na zaddvaci vetup porovadvaciho bloku,
druhy zaddvaci vystup na zadévaci vstup prvniho transformadafiho
bloku a treti zaddvaci vystup na upravovaci vstup druhého trans-
formaéniho bloku,

Pokrok dosaZeny zatfizenim podle vyndlezu spodivd v tom,
fe za¥{zeni umo¥nuje efektivmi pFizpisobovdni se skuteinym pe-
rametrim procesu a materidlu a oblasti pracovnich védled, Ddle je
velmi vhodné zvl143té pro reverzni jednostolicové trati, na kte-
rych je vélecovén Siroky sortiment vyvalkl v maljch sériich.
Obgluge vdlcovaci trati je umoZnéno interaktivni ¥{izeni a kontrola
nastaveni védleovaciho zaif{zeni a v pFipads potieby lze pFed kaZ-
dfm ibérem zménit obsah pam&ti podle okam¥fitjch potFeb procesu a
tim 1 ndsledujici nastaveni technologickjch parametrt vdlcovéni.

Zatizeni pro zaddvdni technologickych parametrd vélcovaci
tratl podle vyndlezu je prikladné schematicky znézorndno bloko-
v¥m schématem na p¥ipojeném vikresu,

Jak patrno z blokového schéma , sestdvd za¥izen{ podle vy=
ndleszu z napétového bloku~§§ cof je nap¥, pamdt typu RAM, vyipod-
tového bloku 2, tvoremného nap¥., centrdlni jednotkou minipoditade,
prvéhe transférmaénibo bloku 3, cof je nap#.vys{lad dvouhodnoto-
vfeh vystupd, prvého zpracovaciho bloku 4, coZ je v daném pripadé
p¥ijimed dvouhodnotovich vstupd, prvého informedniho bloku 5,
tvo¥eného napi.pfepinadem sméru védlcovéni a dvou zaddvacich blo-
ikl 6, ] tvofenych piislufinou elektronikou m¥¥i¥s 21, 22 tloustky
pédsu 20, Ddle pak zae¥izenf podle vynédlezu sestdvd z druhého in-
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formadniho bloku 8, ktery je nap¥. tvo¥en kontekty srinads nebo
relé, porovnéveciho bloku 9, tvoreného reguldtorem pu.. .y vdlel védle
covaci stolice 14, ovlédaciho bloku 10, coZ je v daném p¥ipadd
stavécd mechanismus, druhého trensformedniho bloku 11, tvoFeného
nap¥.vysiladem pro sériovy pfenos dat a dvou méFi&li 21, 22 tlous-
¥ky pasu 20, realizovanych nap¥. dotykovymi mé¥i8i tloudfky.Zafi-
zeni podle vynélezu pak navazuje na druhy zpracovaci blok 12, tvo-
Yen§ prijimaedem pro synchronni a asynchronni seriovy prenos dat,
tPet{ zaddvaci blok 13, cof je nap¥, mikropoditad a na ¥Fidici

blok 17 rozvijedla 15, #{dici blok 18 védlcovaci stolice 14 a Fi=-
dfci blok 19 nevijedla 16, zahrnujicich vidy #idic{ elektroniku

a pohdndci motor jedmotlivych mechanismi, Zarizeni podle vyndlezu
je tedy souldsti celého ovlddaciho systému védlcovaci trati, kde
vélcoveny materidl 20 je redukovén ve vdlcovaci stoliei 14, p¥i-
gem? velikost redukce je urdovéna elektrohydraulickym stavénim,
realizovanym ovlddacim blokem 10, Vélcovany materidl 20 je odvi-
jen z rozvijedla 15 a navijen na navijedlo 16. Velikost tahd p¥i
uréité védlcovaci rychlosti je déns vzédjemnymi poméry na pohonech
v ¥{dicich blocich 17, 18, 19. Pat¥ifné nastaven{ tabl a rychlos-
ti zajistuje t¥etl zaddvaci blok 13.

Jednotlivé bloky X a¥ 13, 17 a% 19 s 21, 22 zaFizeni podle
vyndlezu jsou zapojeny tak, Ze vistup pemStového blokufi je spo-
jen s prvnim informafnim vstupem ay vypodtového bloku 2, k jeho
druhému informadnimu vstupu a2 je_;fipojen vystup prvniho zpra-
covaciho bloku 4. Na &Etvriy informadni vetup e4 prvafho zpracovae
ciho bloku 4 je zapojen vystup prvniho informafniho bloku 5, na
t¥et!{ informalni vstup e3 vystup druhého informe&niho bloku 8 a
na druhy informalni vstup e2 prvni zpdétnovazebni vetup iy druhéhe
zadédvaciho bloku 7, JjehoZ prvni zaddvaci vetup hy Je epzzen se
tretim zaddvacim vyastupem 22 a druhy zaddvaci vstup Eg ge &tvrtym
zaddvacim vystupem d4 prvniho transformedniho bloku 3i Prvni dva
zaddvaci vystupy a1, da prvafho transformainiho bloku 3 jeou pii-
pojeny k prvym dvéma zaddvecim vetupim £y, fg prvafho zaddvaciho
bloku 6, jehoZ prvni zpétnovazebtni vystup 51 Je zapojen na prvai
informadni vstup el’prvniho zpracovaciho bloku 4§, druby zpétno-
vazebni vystup g na prvni zpétnovazebni vatup u{ a_ zpdtnovazebni
vetup g na vystup prvnfho mé¥ide 21 tloustky pésu 20, Vystup dru-
hého mE¥ie 22 tlousSiky pdsu 20 jé spojen se zpéindvazebnim vetu-
pem t druhého zeddvaciho bloku ], jehoZ druhy zpétnovazebtni vy-
stup Eg je pFfipojen k druhému zpétnovazebnimu vstupu.gg porovné-
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vacibho bloku 9, jehoZ vystup je spojen s ¥{dieim vstupem k ovld-
dacfhio bloku 10. Prvai zaddvaci vystup by vypo&tového bloku 2 Je
zapojen na zeddvaci vetup j porovmévaciho bloku 3, druhy zaddvaci
vistup bp na zaddvaci vetup ¢ prvniho tra%gformaéniho bloku 3 a
tteti zaddvaci yetup b3 na upravovaci vstup 1 druhého transfor-
ma&niho bloku ll. Vy¥stup druhého transformainiho bloku 11 je
spojen s upravovacim vstupem m druhého zpracovaciho bloku 12, je-
ho% vystup je zepojen na zaddvaci vstup n t¥etiho zaddvaciho blo-
ku 13. Prvai ovléddaci vystup o1 tPetiho zpracovaciho bloku 13 je
pak spojen s Fidicim vstupem I r Pidfciho bloku 19 nevijedla 16,
druhy ovléddaci vystup oo s Fldicim vetupem g #{diciho bloku 18
véloovaci stolice 14 a treti ovlddaei vistup,03 s ¥idicim vetu-
pem p Fidiciho bloku 17 rozvijedla 15.

Punkce zaPfzeni podle vyndlezu je ndsledujicis
7 pend¥ového bloku A jsou na zékledd v§stupu z druhého informadniho
bloku 8 a po jeho zpracovéni prvym zpracovacim blokem § prevedeny
patiiéné informace o poZadovaném zadéni technologickych velidin
do vfpodtového bloku 2, Jednd se o zadéni vestupni a vystupni
tloustky pasu 20,vetupniho a vystupniho iahu a zadéni vdlcovaci
rychlosti., V§podtovy blok 2 na zdkladd vystupu prvého zpracovaci-
ho bloku 4, jeZ zpracovdval téZ vystup prvého informaéniho bloku
5, provede patii&né pFiFazeni technologickych velidin k prisludné
ptrené vdlcovaci etolice 14 podle zjiSténého sméru vdlcovdni, Ve-
1i8iny oznadené jako vstupni a vystupni zméni na velidiny na levé
& pravé strend vdlcovaci stolice 14. Dédle vypoletni blok 2 zajisti
pi‘es prvy transformaini blok 3 vystup poZadoveného nastaveni za-
dévacich blokd 6, 7 a to tim zplisobem, Ze na druhém a Etvriém za-
ddvacim vetupu d.a0 “i prvého transformadniho bloku 3 nastavi po-
Zadované nastaveni pro prvy, resp.druhy zaddvaci blok 6, 7. Ddle
86 ne zékladé impulzd na prvoim a t¥etim zaddvacim vstupu 41, d3,
prvého transformadniho bloku 3 odstartuje prenos dat na prvni
zaddvaci vstupy £{, b4 prvaniho a druhého zaddvaciho bloku 6, 1.
Po skonéeni prestavovéni zaddvacich blokid 6, 7 jsou vyddny signély
ns jejich zpéinovazebnich vystupech &1, 1, které po zpracovéni

p?ggﬁozpracovaoim blokem 4 a po pFijeti vypoleinim blokem 2 vytvori
nay trétim zaddvacim vystupu b3 ndkolik ddajld. Jde o vysldni a pa-
{¥1énou transformaci ve druhdm transformadnim bloku 11 ddajd o po-
Zadoveném levém a pravém tahu v pdsu 20 & ddle vdlcovaci rychlosti.
Po pFijmuti a zpracovéni téchto ddaji ve druhém zpracovacim bloku |
12 jsou pat¥iéné ddsje zpracovdny ve tietim zaddvacim bloku 13,



-5 - 235 841

ktery vygeneruje pat¥idné ridiei vetupy p, g, r Fidicich blokl
17, 18, 19 pro pohon rozvijedla 15, pohon vélcovaci #:. .ice 14
a pohon navijedla 16. Tyto #idici bloky 17, 18, 19 vyvodi poZa=
dované tahy mezi rozvijedlem 15 a védlcovaci stolici 14, védlco-
vaci stolici 14 a navijedlem 16 p¥i poZadované vystupni védlcovaci
rychlosti pdsu 20, Potom lze nastavit na zdkladé zpétnovazebnich
vystupl g2 , ip zaddvacich blokd 6, 7 a prvniho zaddvaciho vy-
stupu~vypodtovdho bloku 2, pomoci porowvnévaciho bloku 9 a pro-
stfednictvim ovlddactfho bloku 10 mezeru mezi pracovaimi vélci
véleovaci stolice 14 tak, aby tloustka vystupujfciho pdsu 20
odpovidala zadédni,

Za¥izeni podle vyndlezu miZe byt s vyhodou pouZito nejen u
reverznich vdlcovacich stolic, ale i u nereverznich vdlcovacich
stolic a vdlcovacich stolic, usporddanych v tandemu, aniZ by se
podstata vyndlezu ménila,
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Za¥izeni pro zaddvéni technologickfch parametri védlcovaci
trati, ' ‘

vyznadujici se tim, Ze vystup
pemd¥ového bloku (1) je spojen s prvnim informadnim vetupem (a1)
vypoétového bloku (2), k jehoZ druhému informadnimu vstupu (a2)
je pripojen vystup prvniho zpracoveciho bloku (4), na jeho%'
étvrty informadni vstup (ey4) je zapojen vystup prvniho infor-
madniho bloku (5), na t¥éti informadni vstup (e3) vystup druhého
informadniho blgku (8) a na druhy informadni vetup (ep) prvni
zpétnovazebni ﬁ%%up (1{) druhého zadéveciho bloku (7), jehof prv=
ni zeddvaci vstup (hi) je spojen se tretim zaddvacim vystupem
(d3) a druhy zaddvaci vstup (h2) se &tvrtym zaddvacim vystupem
(d4) prvnfho transformadniho bloku (3), jehoZ prvni dva zaddvaci
vystupy (d1, d2) jsou pFipojeny k pivym dvéma zaddvacim vstupim
(£1,£2) prvniho zaddvaciho bloku (6), jehoZ prvni zp&inovazebni
vystup (gl) je zapojen ne prwvni informadni vstup (eq) prvaniho
zpracovaciho bloku (4), druhy zpdtnovazebnl vystup (gp) ne prvni
zpétnovazebni vstup (uf) a zpdtnovazebni vstup (8) na-vistup
prvaitho mé¥ide (21) tlousifky pdsu (20) a vfstup druhého méFide
(22) tlousfky pdsu (20) je spojen se zp&tnovazebnim vstupem (%)
druhého zaddvaciho bloku (7), jehoZ druhy zp&tnovazebni vystip
(i2) je pripojen k druhému zpétnovazebnimu vstupu (up) porovné-
vaciho bloku (9), jehoZ vystup je spojen s Fidicim vstupem (k)
ovlddaciho bloku (10), pridemZ prvni zaddvaci vystup (bg) vipod-
tového bloku (2) Je zapojen na zaddvaci vstup (Jj) porovmédvaciho
bloku (9), druhy zaddvaci vystup (by) ne zaddvaci vstup (c) prv-
niho transformedniho bloku (3) a t¥eti zaddvaci vystup (b3) na
upravovaci vstup (1) druhého transforma&niho bloku (11).

1 vykres
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