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一种滚刷式椰子剥衣机

(57)摘要

本发明公开了一种滚刷式椰子剥衣机。它设

有机架，机架上设有椰子自动上料装置、椰子夹

持装置及椰子剥衣装置。所述椰子自动上料装置

设有上料装置安装台（13），上方设有椰子分离器

（38）、上料桶（39），前方设有滑道（11）。所述椰子

夹持装置设有椰子夹板（34）、夹持支撑板（35）及

左、右小轮（37），夹持支撑板（35）安装于传送带

（5）之上，并可在传送带（5）上进行横向滑动。所

述椰衣剥衣装置设有钢丝滚刷（17），钢丝滚刷

（17）通过滚刷电机（23）带动皮带（20）转动。本发

明的有益效果是：可完全代替人工完成椰子的剥

衣工序，减少工伤事故的发生率，保障了工人的

健康、节省了人工成本，为椰子加工企业提高经

济效益开辟了新的途径。
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1.一种滚刷式椰子剥衣机，其特征在于：设有机架，机架包括主体架（4），主体架（4）上

设置有上方斜块（7）和下方斜块（26），机架上设有椰子自动上料装置，椰子自动上料装置下

部设有椰子夹持装置，椰子夹持装置后部设有椰子剥衣装置；  所述椰子自动上料装置设有

上料装置安装台（13），上料装置安装台（13）的上方设有椰子分离器（38），椰子分离器（38）

上方设有上料桶（39），椰子分离器（38）的前方设有滑道（11），滑道（11）的前方设有待夹持

区（9）；  所述椰子分离器（38）由下料电机（41）、曲柄（42）  、连杆（40）及滑块组成；  所述椰

子夹持装置设有左椰子夹板（34）、右椰子夹板，左椰子夹板（34）、右椰子夹板装于夹持支撑

板（35）上，夹持支撑板（35）下部分别设有小轮（37），夹持支撑板（35）之间连接有弹簧（36），

左椰子夹板（34）后部设有齿轮（33），齿轮（33）可与直齿条（12）相啮合，夹持支撑板（35）安

装于传送带（5）之上，并可在传送带（5）之上进行横向滑动，传送带（5）由主电机（21）带动转

动；  所述椰子剥衣装置设有钢丝滚刷（17），钢丝滚刷（17）通过滚刷电机（23）带动皮带（20）

转动；

使用时，将待加工的椰子放置于上料桶（39）内，启动下料电机（41），通过下料电机（41）

带动曲柄滑块机构运动，在重力作用下，使椰子落入下方滑道（11），椰子沿滑道（11）下滑至

滑道（11）末端的待夹持区（9），启动主电机（21）带动传送带（5）转动，当椰子夹持装置下方

的小轮（37）运动至安装于主体架（4）上的上方斜块（7）时，在上方斜块（7）作用下，椰子夹持

装置上的左椰子夹板（34）及右椰子夹板被撑开，椰子夹持装置随传送带（5）运动至上方斜

块（7）的末端后小轮（37）离开上方斜块（7），在弹簧（36）的作用下使左椰子夹板（34）及右椰

子夹板并拢，夹走位于待夹持区（9）的椰子，启动滚刷电机（23），使钢丝滚刷（17）高速运行，

椰子夹持装置携带椰子随传送带（5）继续前进，当齿轮（33）与直齿条（12）啮合时，在直齿条

（12）的作用下，齿轮（33）在直齿条（12）上滚动旋转，带动左椰子夹板（34）、右椰子夹板及其

夹持的椰子旋转，这样左椰子夹板（34）及右椰子夹板所夹持的椰子一边往前运动一边旋转

在高速旋转的钢丝滚刷（17）的作用下，将椰衣刷离椰子，使椰衣与椰壳分离；完成椰子的剥

衣作业后，椰子夹持装置上的小轮（37）运行至下方斜块（26）时，在下方斜块（26）的作用下，

左椰子夹板（34）及右椰子夹板被撑开，左椰子夹板（34）及右椰子夹板所夹持的完成剥衣工

序的椰子掉入下方，至此椰子的剥衣作业完成。
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一种滚刷式椰子剥衣机

技术领域

[0001] 本发明涉及一种农产品加工设备，具体涉及一种滚刷式椰子剥衣机。

背景技术

[0002] 我国海南及东南亚很多国家拥有丰富的热带农业资源，椰子产业是这些国家或地

区经济发展的重要支柱产业。椰子剥衣作业是椰子加工产业中最重要的环节，当前国内外

椰子销售商以及椰果加工厂仍主要采用手工方式进行椰衣的剥离。这种剥衣方式生产效率

低、效果差且人工成本高。椰子剥衣机的研制能够实现椰衣剥离的自动化作业，即在保证椰

肉和椰子水完整的情况下剥离椰衣，剥衣作业后得到的椰子只需要经过简单的加工和包装

就能够进行销售，相比与去椰衣之前的椰子减少了运输重量和体积，降低了运输成本。

发明内容

[0003] 本发明是一种高效、安全的自动椰子剥衣设备。该设备的发明，可以使椰子加工前

期的剥衣工序由人工作业变为机器作业。与人工作业相比，该设备不仅可以大大提高工作

效率，而且可以保证操作人员的人身安全，减少工伤事故的发生。同时，由于该设备采用了

自动化技术，不仅可以节省大批劳动力，解决了椰子生产企业扩大生产规模的瓶颈问题，而

且为企业扩大生产规模，提高经济效益开辟新的途径。

[0004] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：设有机架，机架上设有椰子自动上

料装置，椰子自动上料装置下部设有椰子夹持装置，椰子夹持装置后部设有椰子剥衣装置。

[0005] 所述椰子自动上料装置设有上料装置安装台，上料装置安装台的上方设有椰子分

离器，椰子分离器上方设有上料桶，椰子分离器的前方设有滑道，滑道的前方设有待夹持

区。

[0006] 所述椰子分离器由下料电机、曲柄  、连杆及滑块组成。

[0007] 所述椰子夹持装置设有左、右椰子夹板，左、右椰子夹板装于左、右夹持支撑板上，

左、右夹持支撑板下部分别设有左、右小轮，左、右夹持支撑板之间连接有弹簧，左椰子夹板

后部设有齿轮，齿轮可与直齿条相啮合，左、右夹持支撑板分别安装于左、右传送带之上，并

可在左、右传送带之上进行横向滑动，左、右传送带由主电机带动转动。

[0008] 所述椰衣剥衣装置设有钢丝滚刷，钢丝滚刷通过滚刷电机带动皮带转动。

[0009] 将待加工的椰子放置于上料桶内，启动下料电机，通过下料电机带动曲柄滑块机

构运动，在重力作用下，使椰子落入下方滑道，椰子沿滑道下滑至滑道末端的待夹持区，启

动主电机带动传送带转动，当椰子夹持装置下方的小轮运动至安装于主体架上的上方斜块

时，在上方斜块作用下，椰子夹持装置上的左、右椰子夹板被撑开，椰子夹持装置随传送带

运动至上方斜块的末端后小轮离开上方斜块，在弹簧的作用下使左、右椰子夹板并拢，夹走

位于待夹持区的椰子，启动滚刷电机，使钢丝滚刷高速运行，椰子夹持装置携带椰子随传送

带继续前进，当齿轮与直齿条啮合时，在直齿条的作用下，齿轮在直齿条上滚动旋转，带动

左、右椰子夹板及其夹持的椰子旋转，这样左、右椰子夹板所夹持的椰子一边往前运动一边
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旋转，在高速旋转的钢丝滚刷的作用下，将椰衣刷离椰子，使椰衣与椰壳分离。完成椰子的

剥衣作业后，椰子夹持装置上的小轮运行至下方斜块时，在下方斜块的作用下，左、右椰子

夹板被撑开，左、右椰子夹板所夹持的完成剥衣工序的椰子掉入下方，至此椰子的剥衣作业

完成。

[0010] 本发明的有益效果是，使椰子加工生产时的剥衣工序实现了自动化，不仅可以大

大提高工作效率，而且可以保证操作人员的人身安全，减少工伤事故的发生，同时还可节省

大批劳动力，解决了椰子生产企业扩大生产规模的瓶颈问题，为企业扩大生产规模，提高经

济效益开辟新的途径。使椰子剥衣作业工序做到安全、高效。

附图说明

[0011] 图1是本发明实施例结构示意图。

[0012] 图2是本发明实施例主视图。

[0013] 图3是本发明实施例椰子夹持装置示意图。

[0014] 图4是本发明实施例自动上料装置示意图。

[0015] 图中，1.立柱  2.短横梁  3.转轮  4.主体架  5.传送带  6.传送带带轮机构  7.上方

斜块  8.横梁  9.待夹持区  10.椰子  11.滑道  12.直齿条  13.上料装置安装台  14.轴套15.

后挡板  16.滚刷安装轴  17.钢丝滚刷  18.皮带轮  19.前挡板  20.皮带  21.主电机  22.电

机座  23.滚刷电机  24.电机座  25.长横梁  26.下方斜块  27.皮带  28.转轮  29.皮带  30.

直齿条  31.皮带轮  32.钢丝滚刷  33.齿轮  34.椰子夹板  35.夹持支撑板  36.弹簧  37.小

轮38.椰子分离器  39.上料桶  40.连杆  41.下料电机  42.曲柄。

具体实施方式

[0016] 设有机架，机架上设有椰子自动上料装置，椰子自动上料装置下部设有椰子夹持

装置，椰子夹持装置后部设有椰子剥衣装置。

[0017] 所述椰子自动上料装置设有上料装置安装台13，上料装置安装台13的上方设有椰

子分离器38，椰子分离器38上方设有上料桶39，椰子分离器38的前方设有滑道11，滑道11的

前方设有待夹持区9。

[0018] 所述椰子分离器38由下料电机41、曲柄42  、连杆40及滑块组成。

[0019] 所述椰子夹持装置设有左、右椰子夹板34，左、右椰子夹板34装于左、右夹持支撑

板35上，左、右夹持支撑板35下部分别设有左、右小轮37，左、右夹持支撑板35之间连接有弹

簧36，左椰子夹板34后部设有齿轮33，齿轮33可与直齿条12相啮合，左、右夹持支撑板35分

别安装于左、右传送带5之上，并可在左、右传送带5之上进行横向滑动，左、右传送带5由主

电机21带动转动。

[0020] 所述椰衣剥衣装置设有钢丝滚刷17，钢丝滚刷17通过滚刷电机23带动皮带20转

动。

[0021] 将待加工的椰子放置于上料桶39内，启动下料电机41，通过下料电机41带动曲柄

滑块机构运动，在重力作用下，使椰子落入下方滑道11，椰子沿滑道11下滑至滑道11末端的

待夹持区9，启动主电机21带动传送带5转动，当椰子夹持装置下方的小轮37运动至安装于

主体架4上的上方斜块7时，在上方斜块7作用下，椰子夹持装置上的左、右椰子夹板34被撑

说　明　书 2/3 页

4

CN 110353285 B

4



开，椰子夹持装置随传送带5运动至上方斜块7的末端后小轮37离开上方斜块7，在弹簧36的

作用下使左、右椰子夹板34并拢，夹走位于待夹持区9的椰子，启动滚刷电机23，使钢丝滚刷

17高速运行，椰子夹持装置携带椰子随传送带5继续前进，当齿轮33与直齿条12啮合时，在

直齿条12的作用下，齿轮33在直齿条12上滚动旋转，带动左、右椰子夹板34及其夹持的椰子

旋转，这样左、右椰子夹板34所夹持的椰子一边往前运动一边旋转在高速旋转的钢丝滚刷

17的作用下，将椰衣刷离椰子，使椰衣与椰壳分离。完成椰子的剥衣作业后，椰子夹持装置

上的小轮37运行至下方斜块26时，在下方斜块26的作用下，左、右椰子夹板34被撑开，左、右

椰子夹板34所夹持的完成剥衣工序的椰子掉入下方，至此椰子的剥衣作业完成。
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图1

图2
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图3

图4
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