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&) i s’agit d’un disjoncteur comportant notamment, d'une
part, un mécanisme d’accrochage (32, 74) qui, pour le con-
tréle d’un contact mobile, est établi entre ledit contact mobile
et une manette d’enclenchement et de déclenchement (37),
et estformé de deux organes d’accrochage (32, 74) suscepti-
bies de venir en prise de maniére débrayable I'un avec I'au-
tre et, d’autre part, un relais sensible (122} qui, en réponse
a un éventuel courant différentiel, est apte a intervenir, par
'intermédiaire d’une transmission (123), sur ledit méca-
nisme d'accrochage (32, 74), pour cassure de celui-ci.

Suivant 'invention, la transmission (123) qui est une
transmission directe, comporte une piéce (130) qui, d’un seul
tenant, forme un fat (131) monté pivotant, et au moins deux
bras, & savoir un bras de commande (128), pour action du
relais sensible (122), et un bras d'action (129), pour interven-
tion, par I'intermédiaire d'un pion (140), sur la palette (51)
portant I'organe d’accrochage (74).

Application aux disjoncteurs.

Disjoncteur a fonction différentielle.
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Disjoncteur & fonction différentielle.

La présente invention concerne d'une maniére gémnérale les
disjoncteurs,

Ainsi qu'on le sait, un disjoncteur comporte, globalement,
pour le contrdle d'un contact mobile, un mécanisme d'accrocha-
ge, qui est établi entre ledit contact mobile et une manette
dt'enclenchement et de déclenchement, et qui comporte lui-méme
deux organes d'accrochage susceptibles de venir en prise de
maniére débrayable l'un avec l'autre, en coopération avec des
organes de déclenchement magnéto-thermiques, aptes a provogquer,
en cas de surcharge et/ou de court~circuit, le dégagement 1l'un
par rapport a l'autre desdits organes d'accrochage, et, par 1la,
la libération du contact mobile. ,

Un tel disjoncteur se trouve notamment décrit dans le
brevet EP-A-0028958,

A la fonction magnéto-thermique ainsi assurée par les or-
ganes de déclenchement qui y sont mis en oeuvre il peut étre
avantageux d'adjoindre une fonctlion différentielle, pour dé-
tection d'un éventuel défaut entre phases ou d'un éventuel
défaut 3 la terre.

Une telle fonction différentielle, connue par ailleurs,
est usuellement assurée par un relais, qui, en réponse 3 un
éventuel défaut, est apte a intervenir, par l'intermédiaire
d'une transmission, sur le mécanisme d'accrochage, pour cassu-
re de celui-ci, c'est-a-dire pour dégagement l'un par rapport
a l'autre, comme précédemment, de ses organes d'accrochage.

Le relais ainsi mis en oeuvre peut &tre un relais du ty-
pe dit a4 percussion, dans lequel, en cas de défaut, un organe
mobile se trouve "appelé" de maniére positive, l'énergie né-
cessaire & sa propulsion étant alors prélevé sur le réseaun
concerné,

C'est le cas, par exemple, dans les brevets US-A-3.745.41%,
US-A~4.,081.852 et US-A-3.984,736,

Mais, avec une telle disposition, le relais ne fonction-
ne que si le réseau est lui-méme alimenté.

Le relais mis en oeuvre pour assurer la fonction diffé-
rentielle recherchée peut aussi étre un relais du type dit a

relachement, ou relais sensible, qui, en réponse a un éventuel
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défaut, se satisfait du seul courant différentiel circulant
alors entre les phases en cause ou entre phase et neutre pour
son déclenchement, l'énergie nécessaire a la propulsion de
son organe mobile étant alors dii &4 un ressort associé audit
organe mobile et normalement maintenu sous contrainte.

Ainsi, enr cas de défaut, cet organe mobile se trouve
simplement reldché, et non plus “appelé", comme précédemment.

A ce jour, la transmission interposée entre un tel relais
sensible et le mécanisme d'accrochage a casser est le plus
souvent une transmission active, ctest-a-dire une transmis-
sion qui, indépendamment de la capacité d'accumulation d'éner-
gie que présente par lui-méme le ressort associé a l'organe
mobile de relais semnsible, comporte toujours un étage ampli-
ficateur propre a développer, lors de la libération de cet
organe mobile, et en réponse a celle-ci, une émergie supérieu-
re & celle dudit ressort.

Bn effet, l'énergie nécessaire a la cassure du mécanisme
dtaccrochage est le plus souvent supérieure a celle disponi-
ble & 1'aide de ce seul ressort.

Or un tel éetage amplificateur, qui, par exemple, pmetf
lui-méwe en jeu UM ou plusieurs ressorts, est encombrant et
cofiteux,

Dans le brevet FR-A-2.128.274 cependant, et il en est
sensiblement de méme dans le brevet FR-A-2,486,304, il est
proposé la mise em oeuvre d'une transmission que l'on peut
qualifier de directe dans la mesure oid, ne faisant que trans-
mettre 1teffort gui lui est appliquée, elle est dépourvue par
elle~méme de tout moyen d'amplification.

Mais les réalisations effectivement proposées dans ces
brevets ne conviemment emn pratique gqu'a des disjoncteurs
dfarchitectures gémérales bien déterminées,

Elles me sauraient par exemple convenir & un disjoncteur
du type de celui décrit dans le brevet EP-A-0028958.

En outre, elles impliquent la mise en oceuvre d'un nom-
bre relativement important de piéces différentes et condui-
sent & des encombrements non négligeables, le logement pro-
pre & la seule fomection différentielle y correspondant glo-

balement au double de celui d'un module de déclenchement
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magnéto-thermique monopolaire, c'est-a-dire au double de ce-
lui des autres constituants du disjoncteur concerné pour une
seule phase ou pdéle de celui-ci.

La présente invention a d'une maniére générale pour ob-
jet une disposition permettant au contraire d'adjoindre, de
maniére simple et peu encombrante, a un disjoncteur A organes
de déclenchement magnéto~thermiques, une fonction différen-
tielle & relais sensible,

De maniére plus précise, elle a pour 6bjet un disjoncteur
du genre comportant, notamment, d'umne part, un mécanisme d'ac-
crochage, qui, pour le contrdle d'un contact mobile, est éta-
bli entre ledit contact mobile et une manette d'enclenchement
et de déclenchement, et qui comporte lui-méme deux organes
dfaccrochage susceptibles de venir en prise de maniére dé-
brayable l'un avec l'autre, et, d'autre part, un relais sen-
sible, qui, en réponse a un éventuel courant différentiel en-
tre les phases en cause ou entre phase et meutre, est apte a
intervenir, par l'intermédiaire d'une transmission directe,
sur ledit mécanisme d'accrochage, pour le dégagement 1l'un par
rapport a l'autre de ces organes dlaccrochage, ce disjoncteur
étant caractérisé en ce que ladite transmission comporte une
piéce, dite ci-aprés par simple commodité, piéce de transmis-
sion, qui, d'un seul temant, forme un fat de support, qui est
monté rotatif autour de son axe, et, portés conjointement par
ce £t de support, deux bras, qui sont chacun issus latérale-
ment dudit fit de support, sensiblement perpendiculairement a
l'axe de celui-ci et sensiblement orthogonalement 1‘'un par
rapport 4 l'autre, & savoir un premier bras, ou bras de com-
mande, qui est soumis au relais sensible, et un deuxiéme bras,
ou bras d'action, qui est apte a agir sur l'un des organes
d'accrochage du mécanisme d'accrochage. '

En effet l'expérience montre que, dans certains cas, et
c'est le cas notamment pour le disjoncteur décrit dans le
brevet EP-A-0028958 auquel la présente invention est plus
particuliérement destinée avec une telle piéce de transmis-
sion, l'énergie disponible & partir du seul relais sensible
est suffisante pour assurer la cassure du mécanisme d'accro-

chage.
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Suivant un développement éventuel de l'invention, il est
en outre avantageusement prévu un bras de visualisation, gqui
est soit monté rotatif autour de l'axe du fiit de la piéce de
transmission, soit porté par ce ffit, ledit bras de visualisa~
tion portant de préféremce un repére, qui est escamoté pour
la position d'enclenchement de ce bras de visualisation, et
gui est & vue pour sa peosition de déclenchement.

Ainsi se trouve avantageusement signalé,et mémorisé, de
maniére visuelle, le déclenchement sur défaut différentiel du
disjoncteur.

Selon un autre développement éventuel de 1l'invention,
qui peut avantageusement &tre associé& au précédent lorsque le
bras de visualisation est indépendant de la piéce de transmis-
sion tout en étant monté rotatif autour de l'axe de son fit
de support, ladite piéce de transmission porte un autre bras,
ou bras de réarmement, destiné a coopérer avec une came soli-
daire de la manette dfenclenchement et de déclenchement, pour
rappel en position initiale du bras de commande, et ainsi ré-
armement automatique du relais sensible.

En variante, lorsque le bras de visualisation est porté
par la piéce de transmission, il peut &tre associé a celle-ci
un moyen de réarmement manuel spécifique, et il stfagit de
préférence d'um poussoir, qui est monté mobile transversale-
ment par rapport a la manette d'emclenchement et de déclenche-
ment, et domt le trajet interfére avec celui de celle-ci, en
sorte que, en position avancée de réarmement, il s'oppose au
déplacement de ladite manetite d'enclenchement et de déclen-
chement.

En imposant de réarmer le relais sensible avant de réen-
clencher le disjoncteur, et, plus précisément, la fonctiom
magnéto-thermigque de celui-ci, une telle disposition évite
avantageusement les risques d'un déclenchement libre de cette
fonction magnéio-thermique sur un tel réarmement manuel du
relais sensible, en permettant ainsi d'assurer une sécurité
positive lors de ce dernmier.

Quoi qu'il en soit, suivant 1l'invention, un nombre mini-
mal de piéces différentes, toutes de réalisation simple, suf-

fisent 4 la transmission a établir entre un relais sensible



10

15

20

25

30

35

0161968

5

et 1'un des organes d'accrochage du mécanisme d'accrochage
pour l'obtention de la fonction différentielle recherchée,

Compte tenu, de surcroit, que, suivant un autre aspect
de l'invention, suivant lequel, l'organe d'accrochage sur le-
quel agit la transmission étant monté rotatif autour d'un axe
qui s'étend suivant une premiére direction,paralléle en pra-
tique aux faces principales du boitier du disjoncteur, llaxe
du fat de support de la piéce de transmission que comporte
cette transmission s'étend suivant une deuxiéme direction
orthogonale a la précédente, il résulte de ce qui précéde gue
la fonction différentielle recherchée peut avantageusement
étre logée sous un encombrement minimal, correspondant par
exemple simplement & celui d'un module de déclenchement ma-
gnéto-thermique monopolaire.

Il en résulte également que le surcoQt diit &8 l'adjonction
ainsi faite d'une fonction différentielle 4 une fonction
magnéto-thermique est lui aussi avantageusement réduit, en
sorte ‘que, par exemple, il peut &tre envisagé l'obtention
d'un disjoncteur différentiel pour le prix d'un simple inter-
rupteur différentiel.

Les caractéristiques et avantages de l'invention ressor-
tiront d'ailleurs de la description qui va suivre, a titre
d'exemple, en référence aux dessins schématiques annexés sur
lesquels :

la figure 1 est une vue en élévation-coupe dtun disjonc-
teur comportant une fonction différentielle a transmission
suivant l'invention ;

les figures 2, 3 en sont des vues partielles en plan-
coupe suivant respectivement les lignes II-IX et III-ITI de
la figure 1 ;

la figure 4 en est, a échelle supérieure, une autre vue
partielle en coupe, suivant la ligne IV-IV de la figure 2 ;

la figure 5 est une autre vue partielle en coupe trans-
versale du disjoncteur suivant l'invention, suivant la ligne
V-V de la figure 1 ;

la figure 6 est une vue en perspective de 1l'une des pié-
ces que comporte la transmission suivant l'invention j

la figure 7 est une vue partielle, en perspective, ana-
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logue & celle de la figure 6, et se rapporte & une variante
de réalisation ;

la figure 8 est, a échelle supérieure, une vue partielle
en coupe de cette variante de réalisation, suivant la ligne
VIII-VIIT de la figure 7 ;

la figure 9 est une vue en plan-coupe qui,; reprenant
pour pariie, et A échelle supérieure, celle de la figure 3,
concerne wne autre variante de réalisation ;

ia figure 10 eat, & échelle supérieure, et avec des arra-
chements locaux, une vue en élévation-coupe, qui, analogue &
une partie de celle de la figure 1, se rapporte a une varian-
te de réalisation

la figure 11 est une vue en plan-coupe, qui, elle-méme
analogue & une pariie de celle de la figure 2, se rapporte a
cette variante de réalisation ;

les figures 12, 13 sont des vues respectivement analo-~-
gues a4 celles des figures 10, 11 pour ume autre variante de
réalisation.

Ces figures illustrent, a titre d'exemple, l'application
de l'invention a un disjoncteur du type de celui décrit dans
le brevet EP-A-0028958 mentionné ci-dessus, auquel elle est
plus particuliérement destinée,

Ce disjoncieur se trouvant décrit en détail dans ce bre-
vet, et ne faisant pas partie en soi, en ce qui concerme la
fonction magnéto-thermique, de la présente invention, il ne
sera pas décrit ici, et il n'a pas é&té représenté en totalité
sur les figures.

Seuls sur celles-ci ont été représentés, mais partielle-

. ment, les éléwments nécessaires a la compréhension de la pré-

sente inveniion.

Pour plus de commodité, ils y ont été repérés par les
mémes références numérigues que celles qui leur sont affec-
tées dans le brevet EP-A-0028958 en question.

Il suffira d'indiguer ici que le disjoncteur suivant
1'invention peut par exemple &tre logé dans un boitier 120,
dont seul le conmtour et cexrtains éléments ont été représentés
sur les figures, et qu'ume cloison médiane 121 de ce boitier

120, paralléle aux faces ou parois principales 112 de celui-
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ci, le partage en deux compartiments, l1'un, 10, correspondant
globalement au boitier du disjoncteur décrit dans le brevet
EP-A-0028958 et servant donc au logement de la fonction magné-
to~thermique de ce disjoncteur, l'autre, 10', servant, suivant
l'invention, au logement d'une fonction différentielle adjoin-
te & la précédente,

En pratigque, et ainsi qu'on le notera sur la figure 2,
le compartiment 10', dont le contour est identique & celui du
compartiment 10, puisque logé dans le méme boitier général 120
que celui-~ci, a, transversalement, sensiblement la méme exten-
sion que celle de ce compartiment 10, son volume correspon-
dant ainsi sensiblement a celui d'un module magnéto-thermique
monopolaire.

Comme le boitier du disjoncteur décrit dans le brevet
EP-A-~0028958, le boitier 120 ainsi constitué présente, a sa
base, une semelle de fixation 113 adaptée 4 en permettre la
fixation sur un rail du type dit en chapeau.

Tel que décrit dans le brevet EP-A-0028958, le disjonc~
teur suivant l'invention comporte, notamment, d'une part, un
mécanisme d'accrochage, qui, pour le contrdle d'un contact
mobile non représenté, est établi entre ledit contact mobile
et une manette d'enclenchement et de déclenchement 37, et qui
comporte lui-méme deux organes d'accrochage 32, 74 suscepti-
bles de venir en prise, de maniére débrayable, l'un avec l'au-
tre, tel que représenté sur les figures 1, 2, pour maintien
dudit contact mobile en position dfenclenchement.

Tel que décrit dans le brevet EP-A-0028958, 1l'organe
d'accrochage 32 est formé par l'extrémité libre du ressort
d'ouverture 29 sadllicitant en permanence le contact mobile en
direction de sa position de déclenchement, et, conjointement,
l'organe d'accrochage 74 est constitué par un pion porté
transversalement en saillie par une palette 51, qui, apparte-
nant & un méme équipage mobile que la manette d'enclenchement
et de déclenchement 37, et montée pivotante sur celle-ci, for-
me, avec umne culasse, non représentée, appartenant elle aussi
4 cet équipage mobile, un organe de déclenchement électroma-
gnétique.

En pratique, du fait qu'il est porté par la palette 51,
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le pion constituant l'organe d'accrochage 74 est, comme celle~-
ci, monté rotatif autour d'un axe correspondant sensiblement
a la base de cette palette 51.

Cet axe s'étend donc suivant une premiére direction Di,
qui est paralléle aux faces principales 112 du boitier 120, et
qui est également parallele & la semelle de fixation 113 de
celuni-ci.

La direction D1 est schématisée en traits interrompus
sur lesg figures 1l et 2,

Elle est également schématisée par sa trace sur la figure
5.

La fonction différentielle prévue suivant l'invention
dans le compartiment 10' du boitier 120 comporte, par ailleurs,
un relais sensible 122, qui, en répomse a un éventuel courant
différentiel entre ies phases en cause, ou entre phase et neu-
tre, doit &tre apte 3 intervenir, par l'intermédiaire d'une
transmission 123, sur le mécanisme d'accrochage constitué des
organes d'accrochage 32, 74 mentionnés ci-dessus, pour le dé-
gagement, 1'um par rapport a ltautre, de ces organes d'accro=-
chage, et ainsi la libération du contact mobile.

Pe maniére connue en soi, ce relais sensible 122 est a
cet effet piloté par um tore 124 sur lequel se trouvent bobi-
nés, d'une part, un enroulement fin, mon visible sur les figu-
res, branché a ses bormes, et, dtautre part, deux gros enrou-
lements 1251, 1252, dont le nombre de spires dépend de la sen-
sibilité plus ou moins importante & assurer, et qui sont cha-
cun respectivement branchés en dérivation sur les bormes de
comexion du disjoncteur.

Comme le relais sensible 122, le tore 124 et les enroule-
ments 125,, 125,, dont 1la réalisation ne reléve pas de la pré-
sente inventiom et ne sera donc pas décrite ici, sont logés
dans le compartiment 10' du boitier 120.

De maniére conmue en soi, 1l'¢lément de sortie du relais
semnsible 122 gui en forme l'élément actif, est constitué par
un poussoir 126.

Dans les formes de réalisation représentées, ce poussoir
126 est constitué par un noyau monté mobile suivant son axe,

et, dans ces formes de réalisation, cet axe s'étend suivant
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une direction D'1l, qui, comme la direction D1 précédente, est,
elle aussi, paralléle a la fois aux faces principales 112 du
boitier 120 et 4 la semelle de fixation 113 de celui-ci.

Dans les formes de réalisation représentées, la direction
D*'1 est donc paralléle a la premiére direction Di1.

Elle est schématisée en traits interrompus sur les figu~-
res 1, 2 et 4,

Lorsque ce relais sensible 122 est activé, son poussoir
126 se trouve propulsé axialement par un ressort non représen-
té, suivant son axe, et donc suivant la fléche F1 de la figu-~
re 2,

La transmission 123 intervenant entre le relais sensible
122, et plus précisément le poussoir 126 de celui-ci, d'une
part, et le mécanisme d'accrochage constitué par les organes
dfaccrochage 32, 74, dfautre part, est une transmission di-
recte.

Suivant l'invention, cette transmission 123 comporte une
piéce 130, dite ici par simple commodité, piéce de transmis-
sion, qui, d'un seul tenant, forme, d'une part, un fit de sup-
port 131, qui est monté rotatif autour de son axe, et, d'au-
tre part, portés conjointement par ce fiit de support 131, deux
bras, qui sont chacun issus latéralement dudit fit de support,
sensiblement perpendiculairement a celui-ci et sensiblement
orthogonalement 1'un & l'autre, & savoir un bras 128, ou bras
de commande, qui est soumis au relais sensible 122, et plus
précisément au poussoir 126 de celui-ci, et un bras 129, ou
bras d'action, qui, calé sur le précédent, est apte & agir
sur l'un des organes d'accrochage 32, 74, et, plus précisé-
ment, dans les formes de réalisation représentées, sur la pa-
lette 51 portant l'organe d'accrochage 7k4.

En pratigue, l'axe du fit de support 131 de la piéce de
transmission 130 s'étend suivant une deuxiéme direction D2
orthogonale a la premiére direction D1 précisée précédemment,

Cette deuxiéme direction D2 est schématisée en traits
interrompus a la figure 1.

Elle est également schématisée par sa trace a la figure
2.

Dans les formes de réalisation représentées, elle est
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paralléle aux faces principales 112 du boitier 120, comme la
premiére divection D1, mais, & la différence de celle-ci,

elle est sensiblement perpendiculaire a la semelle de fixation
113 de ce hoitier 120.

Pour son mentage rotatif, le ft de support 131 de la
piéce de transmission 130 présente, a ses extrémités, dans la
forme de réalisation plus particuliérement représentée sur
les figures 1 & 6, des prolongememnts cylindriques de section
circulaire 132 engagés a tourillonnement dans des paliers 133
solidaires dua boitier 120.

En pratigue, dans les formes de réalisation représentées,
le bras de commande 128 et 1le bras d'action 129 que porte ce
fat de support 131, sont établis & distance 1'un de l'autre
le long de celui-ci.

De preférence, et tel gue représenté, l'action du relais
sensible 122, et plus précisément de son poussoir 126, sur le
bras de commande 128 se fait par l'intermédiaire d'un organe
de réglage 134, gui, porté par ledit bras de commande 128,
est monté réglable en position sur celui-ci par rapport audit
relais sensible 122.

Dans la forme de réalisation plus particuliérement re-
présentée sur les figures 1 4 6, cet organe de réglage 134
est vme vis gui est engagée a vissage, suivant l'axe du pous-
soir 126 du relais sensible 122, dans un alésage taraudé 135
préva a4 cet effet 4 llextrémité, arrondie en comséquence, du
bras de commande 128,

Conjointement, l'action du bras dltaction 129 sur 1l'orga-
ne d'accrochage 74, et plus précisément sur la palette 51 por-
tant celui-ci, se fait par 1l'intermédiaire d'un pion 140,qui,
porté par la manette d'enclenchement et de déclenchement 37,
est monté mobile sur celle-ci en traversant a4 coulissement un
percage 141 prévu a cet effet dans cette manette d'enclenche-
ment et de déclenchement 37.

Bien entendu, pour que le bras dfaction 129 ait acceés
au pion 140, la parei médiamne 121 du boitier 120 présente, a
niveau avec ce pion 140, et tel que schématisé a la figure 2,
un évidement 142 allongé par exemple en boutonniére.

DPans la forme de réalisatiomn plus particuliérement re-
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présentée sur les figures 1 4 6, la piéce de transmission 130
porte, d'un seul tenant, un autre bras 144, ou bras de réarme-
ment, destiné A& coopérer avec une came 145 solidaire de la ma=-
nette d'enclenchement et de déclenchement 37, pour rappel en
position initiale du bras de commande 128, et ainsi réarmement
automatique du relais sensible 122,

Comme le bras de commande 128 et le bras d'action 129,
ce bras de réarmement 144 est issu latéralement du fit de sup-
port 131 de la piéce de transmission 130, sensiblement perpen-
diculairement 5 l'axe de celui-ci.

En pratique, il s'!'étend sensiblement 3 niveau avec le
bras de commande 128, parallélement au bras d'action 129, et
donc sensiblement orthogonalement audit bras de commande 128,

Comme précédemment, une fenétre allongée en boutonnieére
146 est prévue dans la paroi médiane 121 du boitier 120, pdur
que le bras de réarmement 144 ait accés 4 la came 145 portée
par la manette d'enclenchement et de déclenchement 37.

En pratique, dans la forme de réalisation représentée,
cette came 145 est une simple facette formée en oblique sur
la face correspondante de la manette d'enclenchement et de
déclenchement 37, & la base de celle-ci.

De préférence, et tel gque représenté, les bras d'action
129 et de réarmement 144 ont leur extrémité arrondie.

Lorsqu'un courant différentiel se développe dans le tore
124, il en résulte une activation du relais sensible 122, et
le poussoir 126 de celui-ci vient agir, suivant la fléche F1
de la figure 2, sur le bras de commande 128 de la piéce de
transmission 130 suivant l'invention, par l'intermédiaire de
l'organe de réglage 134 porté 3 cet effet par ce bras de com-
mande 128,

Du fait d'une telle action, le fat 131 de la pieéce 130
pivote autour de somn axe, suivant la fléche F2 de la figure 2,
et il en résulte que, par l'intermédiaire du pion 144 consti-
tuant la deuxicéme piéce constitutive de la transmission 123

suivant 1l'invention, le bras d'action 129 de la piéce de trans-

mission 130 de celle-ci vient a son tour agir sur la palette o

51.
Celle-ci étant, tel que décrit dans le brevet EP-A-0028958
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et tel gue rappelé ci-dessus, montée pivotante sur la manette
dtenclenchement et de déclenchement 37 qui la porte, l'organe
dtaccrochage 7% gqui en est solidaire échappe a l'organe d'ac-
crochage 32 auquel il est associé.

Le mécanisme d'accrochage constitué de ces deux organes
dfacerechage 32, 74 étant ainsi cassé, le contact mobile est,
suivant le processus décrit dans le brevet EP-A-0028958 libé-
ré, comsme recherché.

An terme de la rotation de la piéce de transmission 130
ayant provoqué cette libération, le bras de réarmement 144 se
trouve eccuper la position représentée en traits interrompus
sur la figure 3.

Il interfére dés lors avec le trajet suivi par la came
145 poriée par la manette d'enclenchement et de déclenchement
37 lorsque, suivant le processus décrit dans le brevet .
EP-A-0028958, celle-ci se déplace elle-méme, suivant la flé-
che ¥3 de la figure 3, et sous la sollicitation des moyens de
rappel élastiques qui lui sont associés & cet effet, de sa
position d'enclemchement, représentée sur cette figure 3, a
sa position de déclenchement consécutive & la libération du
contact mobile,

Dés lors, la came 145 oblige au passage le bras de réar-
mement ;44 A4 revenir & sa positiom initiale, qui est celle
représentée en trait plein sur la figure 3, ce qui assure
conjointement le retour en position initiale de l'ensemble de
la piéece de transmission 130, et donc, par action du bras de
commande 128 de celle-~ci, sur le poussoir 126 du relais sen-
sible 122, le retour en position réarmée de ce poussoir 126.

Ainsi, les moyens de rappel associés & la piéce 130 sui-
vant l'invention appartienunent avantageusement a ceux déja
prévus par ailleurs dans le disjoncteur, puisqu'il s'agit de
ceux associés a la manette d'enclenchement et de déclenche-
ment 37.

Auncun ressort supplémentaire n'est domnc a prévoir,

Ainsi gu'il est aisé de le comprendre, la vis coanstituant
ltorgane de réglage 134 permet, au montage, d'ajuster de ma-
niére comnvenable la position de la piéce 130 par rapport au

poussoir 126 du relais sensible 122 et, par l'intermédiaire
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du pion 140, & la palette 51.

Elle est ensuite bloguée en position, par exemple par un
point de colle.

Suivant la variante de réalisation représentée sur les
figures 7, 8, cet organe de réglage est constitué par la téte
d'un excentrique 137 dont le corps 138 est engagé a tourillon-
nement, suivant un axe perpendiculaire a& celui du poussoir 126
du relais sensible 122, dans un alésage prévu en conséquence
d 1'extrémité du bras de commande 128,

Dans la forme de réalisation représentée, l'axe de tou-
rillommement de cet excentrique 137 est parallele 4 l'axe de
pivotement du f4t de support 131 ; en variante, il peut @&tre
conjointement perpendiculaire a celui-ci et perpendiculaire &
l'axe du poussoir 126 du relais sensible 122,

Pour sa manoeuvre, la téte de l'excentrigue 137 consti-
tuant ainsi l'organe de réglage 134 présente diamétralement,
en surface, une saignée.

Mais, comme précédemment, apreés réglage en atelier, il
est bloqué en position.

Par ailleurs, dans la variante de réalisation des figures
7, 8, et il en est de méme dans celle de la figure 9, le f£at
de support 131 de la pidéce de transmission 130, présente axia-~
lement, pour son pivotement, un alésage 150 par lequel il est
engagé sur un axe distinct 152 porté par le boitier 120. Il
peut par exemple &tre engagé & force sur un tel axe 152, au-
quel cas celui-ci est monté & tourillonnement sur le boitier
120 ; en variante il peut &tre engagé a4 tourillonnement sur
cet axe 152,

Dans ce qui précéde, le bras de réarmement 144 est sup-
posé présenter une certaine rigidité.

De préférence, cependant, intervient entre lui et la ca-
me 145 destinée & agir sur lui une capacité de déformation
élastique, pour éviter une action trop brutale sur le pous-
soir 126 du relais sensible 122 lors du réarmement de celui-
cie

Par exemple, et tel que représenté sur la figure 9, sur

laguelle ce bras de réarmement 144 est représenté en traits

‘- continus dans la position qui est la sienne aprés une inter-



10

15

20

25

30

35

0161968

14

vention du relais semnsible 122, avec schématisation de sa po-
sition initiale en traits interrompus, ce bras de réarmement
14k est par lui-méme élastiquement déformable.

Dans la forme de réalisation représentée, il me s'agit
plus d'une piéce venue d'un seul tenant du Gt de support 131,
mais d'une piéce distincte, convenablement rapportée, éventuel-
lement avec serrage, sur llaxe 152 de celui-ci.

Mais il va de soi que, comme précédemment, méme lorsqu'il
est élastiquement déformable, le bras de réarmement 144 peut
étre d'um seul temant avec le fiit de support 131, avec, éven-
tuellement, un dégagement & sa racine, pour en favoriser 1fé-
lasticiteé.

En variante, suivant ume forme de réalisation non repré-
sentée, il porte, comme le bras de commande 128, pour coopéra-
tion avec la came 145, un organe de réglage monté réglable en
position, tel gqufune vis ou un excemtrigue par exeuwmple.

Dans la variante de réalisation schématiquement illus-
trée ser les figures 10, 11, la piéce de transmission 130
suivant l'invention porie encore un autre bras 155, ou bras
d'entrainement, qui, comme le bras de commande 128 et le bras
d'action 129, est issu latéralement, d'un seul tenant, de son
fit de support 131, sensiblement perpendiculairement a l'axe
de celui-ci.

En pratique, ce bras d'entrainement 155 est sensiblement
a4 niveau avec le bras d'action 129 dans la forme de réalisa-
tion représentée.

Parallélement & lfaxe du £t de support 131, il porte
luni-méwe un ergot 156 dont le trajet interfére avec un autre
bras 157, ou bras de visualisation, monté rotatif autour du
dit axe.

En pratique, par un percgage 158, ce bras de visualisation
157 est montée rotatif sur l'axe 152 sur lequel se trouve par
ailleurs également engagé a rotation le fGt de support 131, &
l'extrémité correspondante dudit axe 152.

Le bras de visualisation 157, gui s'étend en pratique
immédiatement en dessous de la paroi de fagade 160 du boitier
120, porte um repére 161, par exemple un repére coloré.

De lt'autre cdté de l'axe du fiit de support 131 par rap-
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port 4 son repére 161, le bras de visualisation 157 est soli-
daire d'un bras de réarmement 162, qui, comme le bras d'ac-
tion 129, est 4 niveau, grace a un décrochement 163, figure

10, avec le pion 140 porté par la manette d'enclenchement et
de déclenchement 37, et qui, pour coopération avec ce pion 140,
présente une rampe oblique 164, figure 11.

Pour la position d'enclenchement du bras de visualisation
157, qui est celle de la piéce de transmission 130, et qui est
représentée en trait plein a la figure 11, le repére 161 que
porte ce bras de visualisation 157 est escamoté, c'est-a-dire
invisible de l'extérieur du boitier 120.

Par contre, pour la position de déclenchement, qui est
schématisée en traits interrompus sur la figure 11, il appa-
rait a vue, -

En effet, il se trouve alors 4 l'aplomb dfune fené&tre 166
de la paroi de fagade 160 du boitier 120.

De préférence, et tel que représenté, cette fendtre 166
est équipée d'une loupe 167. _

Ainsi qu'il est aisé de le comprendre, le passage du bras
de visualisation 157 de sa position d'enclenchement a sa posi-
tion de déclenchement se fait sous l'action de l'ergot 156 du
bras d'entrainement 155, lors du pivotement de la piéce de
transmission 130 autour de l'axe de son £it de support 131 sur
défaut différentiel, ledit ergot 156 stétendant au droit de
la partie courante dudit bras de visualisation 157, a distan-
ce dudit axe.

Ainsi gqu'on le comprendra, également, au retour en posi-~
tion initiale de la manette d'enclenchement et de déclenche-
ment 37, le pion 140 porté par celle-ci raméne en position
initiale dfenclenchement le bras de visualisation 157, en
venant agir par son extrémité sur la rampe oblique 164 que
présente 4 cet effet le bras de réarmement 162 dont est soli-
daire ce bras de visualisation 157.

Pour le reste, le fonctionnement est analogue a celui
décrit précédemment.

Ainsi qu'on le notera, dans la forme de réalisation re-
présentée sur les figures 10, 11, et suivant des dispositions

déja indiquées ci-dessus, l'excentrique 137 porté par le bras
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de commande 128 a un axe de tourillonmement perpendiculaire &
la fois & ce bras de commande 128 et & l'axe du poussoir 126
du relais sensible 122,

I} en est de méme dans la variante de réalisation illus-
trée par les figures 12, 13.

Dans cette variante de réalisation, le bras de visualisa-
tion 157, qui, comme précédemment, porte un repére 161, est
issu latéralement, d'un seul tepant, du fiit de support 131 de
la piéce de tramsmission 130, sensiblement perpendiculairement
a ltaxe de ce ffit de support 131, comme le bras de commande
128 et le bras d'action 129,

Dans ce cas, le réarmement du relais sensible 122 nfest
plus automatique, et la piéce de transmission 130 ne porte
donc plus de bras de réarmement 144,

Par contre, pour le réarmement de la piéce de transmis-
sion 130, et domc, & travers elle, pour le réarmement du re-
lais semnsible 122, il est associé, a cette piéce de transmis-
sion 130, un moyen de réarmement manuel 170 spécifique.

‘Dans la forme de réalisation représentée, ce moyen de
réarmement manuel 170 est constitué par un poussoir, qui, a
la disposition de l'usager, est monté mobile a l'encontre de
moyens élastiques de rappel dans une fente 171 prévue a cet
effet dans la paroi de fagade 160 du boitier 120, et qui, en
dessous de celle-ci, sur sa face inférieure, porte un ergot
172 dont le trajet interfére avec l'un des bras de la piéce
de transmission 130, et, em pratique, avec le bras de visuali-
sation 157 gque porie alors celle-ci.

Pour coopératiom avec cet ergot 172, le bras de visuali-
sation 157 porte ume languette élastiguement déformable 173,
qui st'étend paralleélement & sa partie courante, en étant sé-
parée de celle-ci par une fente 174,

Dans la forme de réalisation représentée, les moyens
élastiques de rappel associés au poussoir constituant le moyen
de réarmement wmanuel 170 sont constitués par un bras 176, ou
bras de rappel, gui est d'un seul temant avec ce poussoir 170,
en étant en pratique issu de son ergeot 172, et qui, par une
extrémité, porte sur un plot 177 solidaire du boitier 120.

En pratique, également, le poussoir constituant ainsi le
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moyen de réarmement manuel 170 associé & la piéce de transmis-
sion 130 est monté mobile transversalement par rapport a la
manette d'enclenchement et de déclenchement 37, et, tel que
schématisé en traits interrompus sur la figure 13, son trajet
interfére avec celui de celle-ci.

Le fonctionnement de cette variante de réalisation, est,
pour l'essentiel, analogue a celui décrit pour la forme de
réalisation illustrée par les figures 1 a 6, & l'exception du
réarmement.

Pour la position de déclenchement représentée en traits
interrompus sur la figure 13, et comme précédemment, le repé-
re 161 porté par le bras de visualisation 157 apparait, a wvue,
dans la fen&tre 166 de la paroi de fagade 160 du boitier 120,

Pour le réarmement du relais semnsible 122, il suffit, en-
suite, de faire passer, a la main, le poussoir constituant le
moyen de réarmement manuel 170 de sa position reculée, repré-
sentée en trait plein & la figure 13, qui en est la position
normale d'attente, a sa position, avancée, qui, schématisée en
traits interrompus sur la figure 13, en est la position de
réarmement.

Au cours de ce déplacement, ce poussoir vient en effet
agir par son ergot 172 sur la languette élastiquement déforma-~
ble 173 du bras de visualisation 157 porté par la piéce de
transmission 130.

Comme, par ailleurs, dans cette position avancée de réar-
mement, il interfére avec le trajet de la manette d'enclenche-
ment et de déclenchement 37, il s'oppose, alors, au déplace-
ment de cette derniére.

Autrement dit, il faut réarmer le relais sensible 122
avant de réenclencher la fonction magnéto-thermique, et, au
cours de ce réarmement du relais sensible 122, il n'est pas
possible de réenclencher cette fonction magnéto-thermique.

Comme précédemment, le bras de visualisation 157 permet
de signaler qu'un déclenchement a eu lieu sur défaut diffé-
rentiel, ou, autrement dit, de mettre en mémoire ce défaut
différentiel,

Bien entendu, la présente invention ne se limite pas aux

formes de réalisation décrites et représentées, mais englobe
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toute variante d'exécution.

En particulier, l'axe du poussoir du relais sensible peut
par exemple &tre non plus paralléle, mais perpendiculaire, a
la semelle de fixation du boitier du disjoncteur, l'axe du it
de support de la pidéce de transmission étant alors, elle, par
contre, paralléle & ladite semelle de fixation.

De plus, tel gque schématisé en 180 3 la figure 1, et de
maniére commue en soi, un bouton d'essai peut &tre prévu,pour
contrdle du fonctiommement du relais sensible par envoi d'une
impulsion de couramt sur le tore pilotant celui-ci.

En outre, lorsque, comme en l'espéce, la présente inven-
tion est appliquée 4 un disjoncteur du type de celui décrit

dans le brevet EP-A—0028958, ce disjoncteur peut également

présenter les dispositions & sectionnement de neutre faisant

lfobjet du documenit EP-A-0108022, et c'est d'ailleurs essen-
tiellement & un disjoncteur a sectionnement de neutre de ce
type gqu'elle est plus particulieérement destinée.

Enfip, il va de soi que la présente invention trouve aus-
si bien son application pour un disjomcteur multipolaire que
pour un disjoncteur monopolaire, sa fonction différentielle
trouvant aussi bien & s'appligquer a un éventuel courant entre

phases qu'a un éventuel courant entre phase et neutre.
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REVENDICATIONS

l. Disjoncteur, du genre comportant, notamment, d'une
part, un mécanisme d'accrochage, qui, pour le contrdle d'un
contact mobile, est établi entre ledit contact mobile et ume
manette d'enclenchement et de déclenchement (37), et qui com-
porte lui-méme deux organes d'accrochage (32,74) susceptibles
de venir en prise de maniére débrayable l'um avec l'autre, et,
d'autre part, un relais sensible (122), qui, en réponse & un
éventuel courant différentiel entre les phases en cause, ou
entre phase et neutre, est apte a4 intervenir, par l'intermé-
diajire d'une transmission directe (123), sur ledit mécanisme
d'accrochage, pour le dégagemerit, l'un par rapport a l'autre
de ses organes d'accrochage (32,74), caractérisé en ce que la
dite transmission (123) comporte une piéce (130), dite ci~
aprés par simple commodité piéce de transmission, qui, d'un
seul tenant, forme un fGt de support (131), qui est monté ro-
tatif autour de son axe, et, portés conjointement par ce fit
de support (1.31), deux bras, qui sont chacun issus latérale-
ment dudit fat de support (131), sensiblement perpendiculaire-
ment & l'axe de celui-ci et sensiblement orthogonalement 1l'un
par rapport & l'autre, & savoir un premier bras (128), ou bras
de commande, qui est soumis au relais sensible (122) et un
deuxiéme bras (129), ou bras d'action, qui est apte & agir
sur l'un des organes d'accrochage (32,74) du mécanisme d'ac-
crochage.,

2, Disjoncteur suivant la revendication 1, caractérisé
en ce que le bras de commande (128) et le bras d'action (129)
sont établis & distance l'un de l'autre.

3+ Disjoncteur suivant l'une gquelconque des revendica-
tions 1, 2, caractérisé en ce que l'action du relais sensible
(122) sur le bras de commande (128) se fait par l'intermédiai-
re d'un organe de réglage (134), qui, porté par ledit bras de
commnande (128), est monté réglable en position sur celui-ci
par rapport audit relais sensible (122).

4, Disjoncteur suivant 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 3, caractérisé en ce que l'action du bras d'action
(129) sur 1l'organe d'accrochage sur lequel il est adapté a

agir se fait par 1l'intermédiaire d'un piom (140), qui, porté
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par la manette d'enclenchement et de déclenchement (37), est
monté mobile sur celle-ci.

5. Disjoncteur suivant la revendication 1, caractérisé
en ce que la piéce de transmission (130) porte un autre bras
(155), ou bras d'emirainement, qui, comme le bras de commande
(128) et le bras dtaction (129), est issu latéralement, d'un
seul tenant, de som fiit de support {(131), sensiblement perpen-~
diculairement & 1l'axe de celui-ci, et, qui, parallélement au
dit axe, porte lui-méme un ergot (156) dont le trajet interfé-
re avec un autre bras (157), ou bras de visualisation, monté
rotatif auntour dudit axe.

6. Disjoncteur suivant les revendicatioms & et 5, prises

_.conjointement, caractérisé en ce que le bras de visualisation

(157) est solidaire d'un bras de réarmement (162), qui est a
niveau avec le pion (140) porté par la manette d'enclenchement
et de déclenchement (37), et qui, pour coopération avec ce
pion (140), présente une rampe oblique (164).

7. Disjoncteur suwivant la revendication 1, caractérisé
en ce que la piéce de transmission (130) porte un autre bras
(144), ou bras de réarmement, destiné A coopérer avec une ca-
me (145) solidaire de la manette d'enclenchement et de déclen-
chement (37), pour rappel en position initiale du bras de
commande (128), et ainsi réarmement automatique du relais sen-
sible (122).

8. Disjoncteur suivant la revendication 7, caractérisé
en ce que, entre la manette dfenclenchement et de déclenche-
ment (37) et bras de réarmement (144), intervient une capaci-
té de déformation élastique.

9, Disjoncteur suivant la revendication 7, caractérisé
en ce gue, pour coopération avec la came (145) solidaire de
la manette d'enclenchement et de déclenchement (37), le bras
de réarmement (144) porie un organe de réglage, réglable en
position, tel que vis ou excentrique par exemple.

10. Disjoncteur suivant la revendication 1, caractérisé
en ce que la piéce de transmissiom (130) porte un autre bras
(157), ou bras de visualisation, qui, comme le bras de comman-
de (128) et le bras dtaction (129), est issu latéralement,

d'un seul tenant, de son ft de support (131), sensiblement
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perpendiculairement & 1l'axe de celui-ci.

11. Disjoncteur suivant la revendication 10, caractérisé
en ce que, a la piéce de transmission (130) est associé un
moyen de réarmement manuel (170) spécifigue.

12. Disjoncteur suivant la revendication 11, caractérisé
en ce que ledit moyen de réarmement manuel (170) est consti-
tué par un poussoir, qui est monté mobile a l'encontre de
moyens élastiques de rappel, et qui porte un ergot (172) dont
le trajet interfére avec 1l'un des bras de la piéce de trans-
mission (130).

13. Disjoncteur suivant la revendication 12, caractérisé
en ce gue le bras de la piéce de transmission (130) avec le-
quel interfére l'ergot (172) pérté par le poussoir constituant
le moyen de réarmement manuel (170) en est le bras de visua-
lisation (157). ‘

14, Disjoncteur suivant la revendication 13, caractérisé
en ce que, pour coopération avec ledit ergot, le bras de vi-
sualisation (157) porte une languette é&élastiquement déforma-
ble (173).

15. Disjoncteur suivant l'une quelconque des revendica-
tions 12 4 14, caractérisé en ce que le poussoir comstituant
le moyen de réarmement manuel (170) est monté mobile trans-
versalement par rapport a la manette d'enclenchement et de
déclenchement (37) et son trajet interfére avec celui de
celle~-ci, en sorte que, en position avancée de réarmement, il
stoppose au déplacement de ladite manette d'enclenchement et
de déclenchement (37).

16. Disjoncteur suivant 1l'une quelconque des revendica-
tions 5 et 10, caractérisé en ce que le bras de visualisation
(157) porte un repére (161), qui est escamoté pour la posi-
tion d'enclenchement de ce bras de visualisation (157), et
qui, pour la position de déclenchement de celui-ci, est a
vue.

17. Disjoncteur suivant 1'une quelconque des revendica-
tions 1 a 16, caractérisé en ce que l'organe d'accrochage(74)
sur lequel agit la transmission (123) étant monté rotatif
autour d'un axe qui s'étend suivant une premicére direction

(D1), l1l'axe du £t de support (131l) de la piéce de transmis-
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sion (130) que comporte cette transmission (123) s'étend sui-
vant une deuxiéme direction (D2) orthogonale a la précédente.

18. DPisjoncteur suivant la revendication 17, caractérisé
en ce que, ladite premiére direction (D1) étant paralléle aux
faces principales {(112) du boitier (120) du disjoncteur, et
1télément de sortie du relais sensible (122) étant constitué
par un poussoir (126) monté mobile suivant son axe, ledit axe
dudit pousscir (126) stétend suivant une direction (D'1) qui
est, elle aussi, paralléle auxdites faces principales (112)
du boitier.(120).

19. Disjoncteur suivant la revendication 18, caractérisé
en ce gue lfaxe du poussoir (1%6) du relais sensible (122) est
paralléle & ladite premiére directiom (D1).

20, Disjoncteur suivant la revemdication 19, caractérisé
en ce que l'axe du poussoir (126) du relais sensible (122)
est paralléle & la semelle de fixation (113) du boitier (120),
et l'axe du £t de support (131) de la piéce de transmission
(130) est perpemndiculaire & cette semelle de fixationm (113).

21, Disjoncteur suivant l'une quelconque des revendica;
tions 1 & 20, caractérisé en ce gue le relais sensible (122)
et la transmission (123) sont disposés dans un logement ayant
mémes dimensions que le logement dans lequel sont disposés
les autres constituants du disjoncteur pour une seule phase

ou pdle.



0161968

1/3.

FIG. 1




FIG.10

0161968

120

2/3.
32 120
FIG.5 7 e —
W SN
¢ N
/ \
/ 51
121 /] §
? <] 0
10— [T AN
167
76?“/_12\ 16‘0
: é/ %6 52 133 162
J RN {wm == E ' 763
161 / 1 - ] @’
157 S ~ 55 \“ L_—zzs
75 150 140 g
130
131
1761137
H\\
122 34 144
133
SN 8 140 )
FIG. 11 —s3
/‘A\ 74‘ ! T—\
s 131 | l
156 ' L
- ‘;1\—. S
157 _ __7//_ b A —1t 164
7130
e - <k 134
i} e |
’ (- Hoee 722 126 \737



0161968 -

120

FIG. 13 J | 7

167




OEBForm 15030382 !

Office européen
0>) RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

des brevets

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

0161968

Numéro de ta demande

EP 85 40 0762

Citation du document avec indication, en cas de besoin,

Catégorie des parties pertinentes

Revendication
concernge

CLASSEMENT DE LA
DEMANDE (Int. C1.4)

Y,D| FR-A-2 486 304 (AVE DI BELLI

ANDREA & CIE.)

* En entier *

Y,D | US-A-3 745 414 (WESTINGHOUSE)

* Colonne 6, ligne 8 -~ colonne 7,
ligne 55 *

Y,D | FR-A-2 128 274 (F.E.M.E.)

* En entier *

Us-A-3 855 502 (I-T-E)
* Colonne 1, lignes 13-22 *

US-A~4 037 185 (GENERAL
ELECTRIC)

* Colonne 4, ligne 18 - colonne
5, ligne 34 * '

A,D | US-A-4 081 852 (WESTINGHOUSE)

* Colonne 8, lignes 24-48;
colonne 9, lignes 21-27 *

[ ../_

Le présent rapport de recherche a été établi pour toutes les revendications

1,2,7,
8,17,
21

1,2,17%

1,2

21

H 01 H 83/22
H 0l H 71/04

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (int. CL.4)

1,5,1d

H 01 H 83/00
H Ol H 71/00

Lieuﬁ?\la rﬁ*ﬂﬁe Date dicge_ve(tﬁnén_t_ (f éa éegherche

DESMET W.H.G

Examinateur

0VOP <X

: particuliérement pertinent a lui seul
: particulierement pertinent en combinaison avec un

. arriére-plan technologique
: divulgation non-écrite
: document intercalaire

CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES

autre document de la méme catégorie

. FO o mHH

Qo

: théorie ou principe a la base de I'invention

: document de brevet antérieur, mais publié a la
date de dép6t ou aprés cette date

: cité dans la demande

: cité pour d'autres raisons

: membredelamémefamille,documentcorrespondant




OEB Form 1503. 03.82

9

Office européen
des brevets

RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

0161968

Numero de ia demande

EP 85 40 0762

Page 2

Citation du document avec indication, en cas de besoin,

Catégorie| des parties pertinentes

Revendication
concernée

CLASSEMENT DE LA
DEMANDE (Int. C1.4)

A,D| US~-A-3 984 736 (RAI)

* Figure 3; colonne 3, ligne 43 -
colonne 4, ligne 31 *

A,D| EP-A-0 028 958 (LEGRAND)

Le présent rapport de recherche a été établi pour toutes les revendications

1

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (Int. Cl.4)

Lieu ﬁzAa rm Date d'af%év_e -t_ di 5 ggverche

DESMET W.H.G.

Examinateur

TO» <X

. particuliérement pertinent a lui seul
: particuliérement pertinent e combinaison avec un

CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES

O m-

autre document de la méme catégorie

: arriére-plan technologique
. divulgation non-écrite
: document intercalaire

"]

: théorie ou principe a !a base de I'invention

: document de brevet antérieur, mais publié 2 la
date de dépdt ou apreés cette date

: cité dans ta demande

: cité pour d’autres raisons

. membredelamémefamille, documentcorrespondant




	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

