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DESCRIPCION
Conjunto de empufiadura y grapadora de tipo tubo redondo
Referencia cruzada a solicitudes relacionadas

Esta solicitud se basa en y reivindica prioridad de las Solicitudes de Patente chinas N° 2018221313226 y N°
201811549388.5, presentadas el 18 de diciembre de 2018.

Campo técnico

La presente descripcion se refiere a tecnologia de instrumentos médicos, de manera més particular, a una
grapadora circular.

Antecedentes

La enfermedad del tracto digestivo es una de las enfermedades humanas de alta incidencia. Durante el tratamiento
se usa ampliamente una grapadora circular para suturar tejidos fisioldgicos, tales como los tejidos en el tracto
digestivo, en lugar de la operacién manual por los médicos. La grapadora circular es un instrumento quirdrgico
comun y se usa para la anastomosis de extremo a extremo, o anastomosis de extremo a lado de los tejidos
fisiolégicos del eséfago, estdbmago, intestino, etc., en forma de grapado interno axial. Durante el proceso de
anastomosis, dos secciones de tejido se acomodan en la grapadora y forman un estoma anastomético circular
después de disparar la grapadora, para reconstruir un canal de tejido.

En la técnica anterior, la grapadora circular incluye un cuerpo de instrumento, un conjunto de mango conectado de
manera moévil al cuerpo de instrumento y un conjunto de yunque que coopera con el cuerpo de instrumento. El
cuerpo de instrumento incluye un conjunto de cartucho situado en un extremo distal y una empufiadura situada en
un extremo proximal del mismo. El conjunto de cartucho incluye un cartucho circular y un cortador, y la empufiadura
se puede girar con relacién al cuerpo de instrumento. En la presente descripcion, las posiciones del extremo distal y
del extremo proximal se definen con relacién a un operador, en donde el extremo proximal es un extremo mas
cercano al operador, el extremo distal es otro extremo alejado del operador y mas cercano a una posicién quirdrgica.
El conjunto de yunque incluye un yunque, una tapa de yunque en la parte superior del yunque, un yunque cortador
en el interior del yunque y un eje de yunque conectado de manera desmontable al cuerpo de instrumento. Durante el
proceso de operacién, después de que se separen y se extraigan los tejidos tumorales, el eje de yunque se conecta
al extremo distal del cuerpo de instrumento a través de una bolsa en un extremo de los tejidos, la empufiadura se
gira para accionar el conjunto de yunque para que se mueva cerca del cartucho. La grapadora luego es capaz de ser
disparada presionando el mango para realizar la operacién de sutura. Junto con el desarrollo de instrumentos
médicos, la grapadora circular se ha usado cada vez mas ampliamente para el tratamiento de enfermedades, tales
como las hemorroides.

Durante el proceso de girar la empufiadura para mover el conjunto de yunque hacia el cartucho, algunas veces
incluso después de que el conjunto de yunque haya alcanzado una posicién apropiada con relacién al cartucho, la
empufiadura todavia se puede girar para hacer que el conjunto de yunque continle moviéndose hacia el cartucho, y
el conjunto de yunque y el cartucho continuardn comprimiendo los tejidos entre medias. Esto causara una
compresidn excesiva de los tejidos e incluso puede aplastar los tejidos, lo que es muy desfavorable para el efecto de
la operacién.

El documento EP2086423A2 describe una grapa quirirgica que incluye una corona y un miembro deformable que se
extiende desde la corona, el miembro deformable que tiene una muesca configurada para hacer que el miembro
deformable se doble en la muesca cuando la grapa se deforma de una primera forma a una segunda forma. La
corona de la grapa quirtrgica, en diversas realizaciones, incluye ademas una superficie de formacién, o yunque, que
esta configurada para deformar el miembro deformable y/o guiar un extremo distal del miembro deformable cuando
el extremo distal entra en contacto con la corona.

El documento EP2517650A2 describe mecanismos de limitacion de par para su uso en instrumentos quirdrgicos de
sujecion de tejidos. Los mecanismos de limitacién de par generalmente incluyen un miembro accionado, que se
puede enganchar con un mecanismo de aproximacién de los instrumentos quirdrgicos, y que tiene una superficie
accionada y un miembro de accionamiento que tiene una superficie de accionamiento que se puede enganchar con
la superficie accionada del miembro accionado. El miembro de accionamiento se puede girar con relacién al
miembro accionado de manera que la superficie de accionamiento del miembro de accionamiento se deslice con
relacién a, o se desenganche de, la superficie accionada del miembro accionado a una presién de enganche
predeterminada.

Compendio

Para resolver los problemas de la técnica anterior, la presente descripcién proporciona una grapadora circular, y el
conjunto de empufiadura incluye un cuerpo de empufiadura y un accionador de empufiadura. Cuando se gira el
accionador de empufiadura, si una resistencia de rotacién al cuerpo de empufiadura alcanza un valor de resistencia
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preestablecido, el conjunto de empufiadura no puede transmitir un par mayor, de modo que el conjunto de
empufiadura esté en el modo de fallo. Por lo tanto, la posicién del conjunto de yunque con relacién al cartucho
permanece sin cambios, y los tejidos no se comprimiran excesivamente.

En la presente descripcién, se proporciona una grapadora circular que incluye el conjunto de empufiadura, se
proporciona una varilla de tornillo en la grapadora y el conjunto de empufiadura incluye: un accionador de
empufiadura capaz de ser girado mediante una fuerza externa; un cuerpo de empufiadura enfundado en el exterior
de la varilla de tornillo, en donde cuando el cuerpo de empufiadura gira, la varilla de tornillo se acciona para moverse
a lo largo de una direccién axial de la grapadora; un primer componente cooperante que tiene un estado de bloqueo
y un estado de desbloqueo, en donde el primer componente cooperante es una ladmina elastica que tiene dos
extremos y una parte sobresaliente entre los dos extremos; un segundo componente cooperante; en donde cuando
el primer componente cooperante estd en el estado de bloqueo, el primer componente cooperante y el segundo
componente cooperante estan unidos fijamente uno con otro, cuando una resistencia de rotacién al cuerpo de
empufiadura es mayor que un valor de resistencia preestablecido, la lamina elastica se deforma por una fuerza del
segundo componente cooperante y entra en el estado de desbloqueo, entonces el primer componente cooperante y
el segundo componente cooperante no estan unidos fijamente uno con otro; en donde el primer componente
cooperante se proporciona en el accionador de empufiadura y el segundo componente cooperante se proporciona
en el cuerpo de empufiadura; o el primer componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura y el
segundo componente cooperante se proporciona en el accionador de empufiadura; el accionador de empufiadura o
el cuerpo de empufiadura esta dotado con surcos de montaje para los dos extremos de la lamina elastica.

En algunas realizaciones, la ldmina elastica incluye una primera superficie de guia; cuando el accionador de
empufiadura gira hacia una primera direccién, la primera superficie de guia del primer componente cooperante esta
en contacto con el segundo componente cooperante.

En algunas realizaciones, la primera superficie de guia es una superficie de arco o una superficie inclinada.

En algunas realizaciones, la lamina elastica incluye una segunda superficie de guia; cuando el accionador de
empufiadura gira hacia una segunda direccién, la segunda superficie de guia del primer componente cooperante
esta en contacto con el segundo componente cooperante.

En algunas realizaciones, el segundo componente cooperante incluye al menos una unidad cooperante, cada unidad
cooperante es un bulto o un surco.

En algunas realizaciones, cada unidad cooperante incluye una primera superficie lateral inclinada hacia una primera
direccién; cuando el accionador de empufiadura gira hacia una primera direccién, la primera superficie lateral de la
unidad cooperante esta en contacto con el primer componente cooperante.

En algunas realizaciones, cada unidad cooperante incluye una segunda superficie lateral; cuando el accionador de
empufiadura gira hacia una segunda direccién, la segunda superficie lateral de la unidad cooperante esta en
contacto con el primer componente cooperante.

En algunas realizaciones, la segunda superficie lateral de la unidad cooperante es una superficie vertical; o la
segunda superficie lateral de la unidad cooperante se inclina hacia una segunda direccién con un angulo inclinado
menor que un angulo inclinado de la primera superficie lateral de la unidad cooperante.

En algunas realizaciones, el accionador de empufiadura incluye un alojamiento de empufiadura, una superficie
interior del accionador de empufiadura esta dotada con el primer componente cooperante o el segundo componente
cooperante.

En algunas realizaciones, una superficie externa del cuerpo de empufiadura estd dotada con una primera
protuberancia, el primer componente cooperante se proporciona en la superficie interior del alojamiento de
empufiadura, el segundo componente cooperante se proporciona en un lado del extremo proximal o en un lado del
extremo distal de la primera protuberancia; o el segundo componente cooperante se proporciona en la superficie
interior del alojamiento de empufiadura, y el primer componente cooperante se proporciona en el lado del extremo
proximal o en el lado del extremo distal de la primera protuberancia.

En algunas realizaciones, la superficie externa del cuerpo de empufiadura estd dotada ademéas con una segunda
protuberancia situada en un lado del extremo proximal de la primera protuberancia; la segunda protuberancia esta
dotada con el primer componente cooperante o el segundo componente cooperante, y una altura del primer
componente cooperante o del segundo componente cooperante proporcionada en la segunda protuberancia es
menor que la altura de la primera protuberancia, un extremo distal del cuerpo de empufiadura coopera con la
primera protuberancia.

En algunas realizaciones, el conjunto de empufiadura incluye ademas una cubierta de empufiadura situada en un
extremo proximal del cuerpo de empufiadura, un extremo distal de la cubierta de empufiadura estd dotado con
roscas internas, el extremo proximal del cuerpo de empufiadura esta dotado con roscas externas que cooperan con
las roscas internas.
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La grapadora circular tiene las siguientes ventajas.

La presente descripcién proporciona un conjunto de empufiadura para una grapadora circular, en donde el conjunto
de empufiadura incluye un cuerpo de empufiadura y un accionador de empufiadura, y el accionador de empufiadura
y el cuerpo de empufiadura estan unidos selectivamente uno con otro. Antes de que la resistencia de rotacién al
cuerpo de empufiadura alcance el valor de resistencia preestablecido, el accionador de empufiadura puede accionar
el cuerpo de empufiadura para girar juntos, luego el cuerpo de empufiadura puede accionar el conjunto de yunque a
través de la varilla de tornillo, para moverse hacia el cartucho a lo largo de la direccién axial de la grapadora.
Cuando la resistencia de rotacion al cuerpo de empufiadura alcanza el valor de resistencia preestablecido, a medida
que el componente cooperante elastico se deforma, el accionador de empufiadura no puede accionar el cuerpo de
empufiadura para girar aln mas, de modo que el conjunto de empufiadura esté en el modo de fallo. Por lo tanto, la
posicién del conjunto de yunque con relacién al cartucho permanece sin cambios, y los tejidos no se comprimiran
excesivamente.

Breve descripcién de los dibujos

Ahora se describiran realizaciones de la presente descripcién, a modo de ejemplo solamente, con referencia a los
dibujos esquematicos que se acompafian. Evidentemente, las siguientes figuras son solamente ejemplares. Para los
expertos en la técnica, también se pueden conseguir otras figuras segun las siguientes figuras sin trabajo creativo.

La FIG. 1 es una vista esquematica estructural de una grapadora segln una primera realizacién de la presente
descripcién.

La FIG. 2 es una vista esquematica estructural de un conjunto de empufiadura que coopera con una varilla de
tornillo segun la primera realizacién de la presente descripcién.

La FIG. 3 es una vista en seccidn a lo largo de la direccién A1-A1 de la FIG. 2.

La FIG. 4 es una vista esquemética estructural de una segunda protuberancia segun la primera realizacién de la
presente descripcion.

La FIG. 5 es una vista esquematica estructural de un cuerpo de empufiadura seguin la primera realizaciéon de la
presente descripcion.

La FIG. 6 es una vista esquematica estructural de una lamina eléastica segun la primera realizacién de la presente
descripcién.

La FIG. 7 es una vista esquemética estructural de un alojamiento de empufiadura segun la primera realizacion de la
presente descripcion.

La FIG. 8 es una vista esquematica estructural de una cubierta de empufiadura segun la primera realizacién de la
presente descripcion.

La FIG. 9 es una vista esquematica estructural de un conjunto de empufiadura que coopera con una varilla de
tornillo seguin una segunda realizacién de la presente descripcion.

La FIG. 10 es una vista en seccién a lo largo de la direccién A2-A2 de la FIG. 9.

La FIG. 11 es una vista esquematica estructural de un cuerpo de empufiadura segun la segunda realizacién de la
presente descripcion.

La FIG. 12 es una vista esquematica estructural de una lamina elastica segun la segunda realizacién de la presente
descripcién.

La FIG. 13 es una vista esquemética estructural de un alojamiento de empufiadura segun la segunda realizacién de
la presente descripcion.

Descripcion detallada

Ahora se describiran realizaciones de la presente descripcién, a modo de ejemplo solamente, con referencia a los
dibujos esquematicos que se acompafian segun realizaciones de la presente descripcion, para aclarar el objetivo, la
propuesta técnica y las ventajas. Se deberia comprender que las realizaciones descritas son solamente una parte de
las realizaciones de la presente descripcién y no se pretende que sean una limitacidén al alcance de proteccion de la
presente descripcion.

La presente descripcién se describird en detalle combinando las realizaciones y los dibujos esqueméticos.

Para resolver el problema técnico de la tecnologia existente, la presente descripcion proporciona una grapadora
circular que incluye un conjunto de empufiadura. En la grapadora se proporciona una varilla de tornillo. El conjunto
de empufiadura incluye un accionador de empufiadura y un cuerpo de empufiadura unidos selectivamente uno con
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otro. El cuerpo de empufiadura estd enfundado en el exterior de la varilla de tornillo, y cuando el cuerpo de
empufiadura gira, la varilla de tornillo se acciona para moverse a lo largo de una direccién axial de la grapadora. El
conjunto de empufiadura incluye ademéas dos componentes cooperantes. Uno de los componentes cooperantes se
proporciona en el accionador de empufiadura y el otro de los componentes cooperantes se proporciona en el cuerpo
de empufiadura. Los dos componentes cooperantes incluyen un primer componente cooperante y un segundo
componente cooperante, es decir, el primer componente cooperante se proporciona en el accionador de
empufiadura, y el segundo componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura; o el primer
componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura, y el segundo componente cooperante se
proporciona en el accionador de empufiadura. La presente descripcién proporciona ademas una grapadora circular
que incluye el conjunto de empufiadura anterior.

El primer componente cooperante es un componente cooperante elastico y tiene un estado de bloqueo y un estado
de desbloqueo. Cuando el primer componente cooperante estd en el estado de bloqueo, el primer componente
cooperante y el segundo componente cooperante estdn unidos fijamente uno con otro; cuando el primer componente
cooperante esta en el estado de desbloqueo, el primer componente cooperante y el segundo componente
cooperante no estan unidos fijamente uno con otro.

Cuando el operador gira el accionador de empufiadura a lo largo de una primera direccién, el accionador de
empufiadura transmite el par a través de los dos componentes cooperantes. Antes de que la resistencia de rotacién
al cuerpo de empufiadura alcance el valor de resistencia preestablecido, el primer componente cooperante esta en
el estado de bloqueo, para bloquear un movimiento relativo entre el accionador de empufiadura y el cuerpo de
empufiadura. Por lo tanto, el accionador de empufiadura puede accionar el cuerpo de empufiadura para girar juntos
a través de los dos componentes cooperantes, es decir, los dos componentes cooperantes estan unidos fijamente
uno con otro. Luego, el cuerpo de empufiadura acciona ademas el conjunto de yunque a través de la varilla de
tornillo, para moverse hacia el conjunto de cartucho a lo largo de la direccién axial de la grapadora.

Junto con el conjunto de yunque que se mueve hacia el conjunto de cartucho, cuando el conjunto de yunque alcanza
la posicion apropiada con relacién al conjunto de cartucho, y la fuerza de compresién de los tejidos alcanza un valor
preestablecido apropiado, si el operador continla girando la empufiadura, el cuerpo de empufiadura llega a ser
forzado por una resistencia de rotacién que bloquea la rotacién a lo largo de una primera direccién, la resistencia de
rotacién corresponde a la fuerza de compresién para los tejidos acomodados entre el conjunto de yunque y el
conjunto de cartucho. En este momento, el cuerpo de empufiadura solamente se puede girar cuando el operador
aplica una fuerza de rotacion mayor que la resistencia de rotacion. Es decir, después de que la resistencia de
rotacién al cuerpo de empufiadura alcanza el valor de resistencia preestablecido, la fuerza mutua entre el primer
componente cooperante y el segundo componente cooperante es mayor que una fuerza para superar la deformacién
elastica del componente cooperante elastico (el primer componente cooperante), el primer componente cooperante
se deforma y entra en el estado de desbloqueo, es decir, el primer componente cooperante ya no bloquea el
movimiento relativo entre el accionador de empufiadura y el cuerpo de empufiadura, el accionador de empufiadura y
el cuerpo de empufiadura no estan unidos fijamente uno con otro. En este momento, el conjunto de empufiadura
esta en el modo de fallo, la posicién del conjunto de yunque con relacién al conjunto de cartucho permanece sin
cambios, y los tejidos no se comprimiran excesivamente.

A continuacién, la grapadora circular y el conjunto de empufiadura en la misma se describiran en detalle en
combinacién con los dibujos esqueméticos. Las FIGS. 1-8 son vistas esquematicas del conjunto de empufiadura
segln una primera realizacién, en donde el primer componente cooperante se proporciona en el accionador de
empufiadura y el segundo componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura. Las FIGS. 9-13 son
vistas esqueméticas del conjunto de empufiadura segin una segunda realizacién, en donde el primer componente
cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura y el segundo componente cooperante se proporciona en el
accionador de empufiadura.

La FIG. 1 es una vista esquematica de la grapadora segun la primera realizacién. La grapadora incluye un cuerpo de
instrumento y un conjunto de yunque 83, en donde el cuerpo de instrumento incluye un alojamiento de grapadora 81,
un conjunto de cartucho 82 situado en un extremo distal del alojamiento de grapadora 81, un conjunto de
empufiadura situado en un extremo proximal del alojamiento de grapadora 81 y una varilla de tornillo 6 que se
extiende desde el extremo proximal hacia el extremo distal de la grapadora. El conjunto de cartucho 82 incluye un
cartucho anular y un cortador, el conjunto de yunque 83 incluye un yunque y un eje de yunque, el yunque se conecta
a un extremo distal de la varilla de tornillo 6 a través de un eje de yunque. Cuando el conjunto de empufadura gira,
el conjunto de yunque 83 se acciona para moverse a través de la varilla de tornillo 6 y el eje de yunque en
secuencia, para moverse lejos de o hacia el conjunto de cartucho 82.

Alternativamente, en otro tipo de grapadora circular, tal como la grapadora circular para la operaciéon de hemorroides
mencionada anteriormente, el conjunto de yunque 83 estd conectado directamente al cuerpo de instrumento, el
conjunto de yunque 83 no se puede extraer del cuerpo de instrumento. Asi, el conjunto de yunque 83 no tiene eje de
yunque, el yunque se conecta directamente al extremo distal de la varilla de tornillo.

Como se muestra en las FIGS. 2-8, el conjunto de empufiadura incluye un cuerpo de empufiadura 1 y un accionador
de empufiadura. En la realizacidn, el accionador de empufiadura es un alojamiento de empufiadura 2. Cuando se
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opera el conjunto de empufiadura, el operador gira el alojamiento de empufiadura 2 directamente, pero la presente
descripcién no se limita a esto. El cuerpo de empufiadura 1 esta enfundado en el exterior de la varilla de tornillo 6, y
el cuerpo de empufiadura 1 coopera con la varilla de tornillo 6 a través de roscas internas 13 del cuerpo de
empufiadura 1. Cuando el cuerpo de empufiadura 1 gira a lo largo de la primera direccién, la varilla de tornillo 6 se
acciona para moverse hacia el extremo proximal de la grapadora, y ademés acciona el conjunto de yunque 83 para
moverse hacia el conjunto de cartucho 82. Cuando el cuerpo de empufiadura 1 gira a lo largo de una segunda
direccién, la varilla de tornillo 6 se acciona para moverse hacia el extremo distal de la grapadora, para accionar el
conjunto de yunque 83 para moverse lejos del conjunto de cartucho 82. En la realizacién, el primer componente
cooperante se proporciona en el alojamiento de empufiadura 2, y el segundo componente cooperante se
proporciona en el cuerpo de empufiadura 1. En donde, el primer componente cooperante es un componente
cooperante elastico, y el primer componente cooperante tiene un estado de bloqueo y un estado de desbloqueo.
Cuando el primer componente cooperante esta en el estado de bloqueo, el primer componente cooperante y el
segundo componente cooperante estan unidos fijamente uno con otro, de modo que el alojamiento de empufiadura
2 esté relativamente fijado al cuerpo de empufiadura 1; cuando el primer componente cooperante esta en el estado
de desbloqueo, el primer componente cooperante y el segundo componente cooperante no estdn unidos fijamente
uno con otro, de modo que el alojamiento de empufiadura 2 tampoco esté unido fijamente con el cuerpo de
empufiadura 1.

En la realizacién, el primer componente cooperante es una ldmina elastica 21 que tiene una parte sobresaliente 211.
Se proporcionan surcos de montaje 22 para la lamina elastica 21 en una superficie interior del alojamiento de
empufiadura 2, y un primer extremo 212 y un segundo extremo 213 de la lamina elastica 21 se montan
correspondientemente en los surcos de montaje 22 del alojamiento de empufiadura 2. La ldmina eléstica 21 puede
ser una ldmina elastica de metal o una ldmina elastica de plastico, u otros tipos de estructura que se pueden
deformar elasticamente bajo una fuerza externa y pueden volver a su estado inicial cuando se elimina la fuerza
externa. Aqui solamente se describe un tipo de estructura del componente cooperante elastico; en otras
realizaciones alternativas, el componente cooperante elastico también puede usar la estructura que incluye un
resorte y un bloque movil u otros tipos de estructuras, que se incluyen todas en el alcance de proteccién de la
presente descripcion.

El segundo componente cooperante incluye al menos una unidad cooperante, cada unidad cooperante puede ser un
bulto o un surco. En la realizacién, el segundo componente cooperante incluye una pluralidad de bultos 11
distribuidos uniformemente en una superficie externa del cuerpo de empufiadura 1. Cada bulto 11 tiene una primera
superficie lateral 111 y una segunda superficie lateral 112. Cuando el alojamiento de empufiadura 2 gira a lo largo de
la primera direccién, la primera superficie lateral 111 del bulto 11 esta en contacto con la lamina elastica 21; cuando
el alojamiento de empufiadura 2 gira a lo largo de la segunda direccién, la segunda superficie lateral 112 del bulto 11
esté en contacto con la ldamina elastica 21.

Cuando se opera el conjunto de empufiadura, el operador en primer lugar aplica una fuerza externa para girar el
alojamiento de empufadura 2, el alojamiento de empufiadura 2 transmite la fuerza externa al cuerpo de empufiadura
1 a través de los dos componentes cooperantes. El primer componente cooperante le dara al segundo componente
cooperante una fuerza de rotacidén. Si la resistencia de rotacidén al cuerpo de empufiadura 1 en este momento es
menor que el valor de resistencia preestablecido, una fuerza de reaccién del segundo componente cooperante
contra el primer componente cooperante es menor que la fuerza para superar la deformacién elastica de la lamina
elastica 21. La lamina elastica 21 no se deformara, y el primer componente cooperante estd en el estado de
bloqueo, el alojamiento de empufiadura 2 acciona el cuerpo de empufiadura 1 para girar juntos a través de la
cooperacién de la ldmina elastica 21 y el bulto 11. Cuando el operador aplica una fuerza externa para girar el
alojamiento de empufiadura 2, si la resistencia de rotacién al cuerpo de empufiadura 1 es igual o mayor que el valor
de resistencia preestablecido, el operador continlia aplicando una fuerza externa més grande sobre el alojamiento
de empufiadura 2. En este momento, la fuerza de reaccién del bulto 11 a la ldmina eléstica 21 es mayor que la
fuerza para superar la deformacién elastica de la lamina eléstica 21, la lamina elastica 21 se deforma por la fuerza
de reaccién del bulto 11 y entra en el estado de desbloqueo. Por lo tanto, los bultos 11 y la [Amina eléstica 21 no
pueden transmitir la fuerza externa al cuerpo de empufiadura 1. El alojamiento de empufiadura 2 no se puede unir
fijamente con el cuerpo de empufiadura 1, el alojamiento de empufiadura 2 esta inactivo de manera ineficaz y el
conjunto de empufiadura emite un sonido de tictac cuando el bulto 11 y la lamina eléstica 21 pasan uno sobre otro.
En este momento, el conjunto de empufiadura estad en el modo de fallo, y la posiciéon del conjunto de yunque con
relacién al conjunto de cartucho permanece sin cambios, y los tejidos no se comprimiran excesivamente. El operador
puede juzgar que el conjunto de yunque 83 se mueve actualmente a la posicién apropiada cuando se oye un sonido
de tictac o segln la sensacién de la mano durante la operacién del alojamiento de empufiadura 2, luego el operador
puede disparar la grapadora.

En la realizacién, la ldmina elastica 21 incluye una primera superficie de guia 214. Cuando el alojamiento de
empufiadura 2 gira hacia la primera direccidn, la primera superficie de guia 214 de la lamina eléstica 21 esta en
contacto con el bulto 11. La primera superficie de guia 214 puede ser una superficie de arco o una superficie
inclinada. La ldmina elastica incluye ademas una segunda superficie de guia 215. Cuando el alojamiento de
empufiadura 2 gira hacia la segunda direccién, la segunda superficie de guia 215 de la ldmina elastica 21 esta en
contacto con el bulto 11. La segunda superficie de guia 215 puede ser una superficie de arco o una superficie
inclinada.
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Como se muestra en la FIG. 2, se proporciona una primer protuberancia 14 en la superficie externa del cuerpo de
empufiadura 1, y se proporciona una segunda protuberancia 15 en un lado del extremo proximal de la primera
protuberancia 14. Los bultos 11 se proporcionan en la segunda protuberancia 15. Como se muestra en la FIG. 3y la
FIG. 4, la segunda protuberancia 15 y la pluralidad de bultos 11 forman juntos un disco de engranaje. Aqui
solamente se describe un tipo de realizacion. En otras realizaciones alternativas, puede haber solamente una de la
primera protuberancia y la segunda protuberancia, o la segunda protuberancia 15 se puede proporcionar en un lado
del extremo distal de la primera protuberancia 14, etc., que estén todas incluidas en el alcance de proteccién de la
presente descripcion.

En la realizacién, la altura de cada bulto 11 en la segunda protuberancia 15 es menor que la altura de la primera
protuberancia 14. De manera correspondiente, un extremo distal del alojamiento de empufiadura 2 esta dotado con
una superficie escalonada que coopera con la primera protuberancia 14, para limitar el movimiento del alojamiento
de empufiadura 2 a lo largo de la direccidén axial de la grapadora. Un interior de un extremo distal del alojamiento de
empufiadura 2 esté dotado con la lamina eléstica 21 que coopera con el bulto 11.

Ademas, un extremo proximal del conjunto de empufiadura esta dotado ademas con una cubierta de empufiadura, la
cubierta de empufiadura incluye una primera cubierta de empufiadura 5 y una segunda cubierta de empufiadura 7.
Un extremo distal de la primera cubierta de empufiadura 5 esta dotado con roscas internas 51, y un extremo
proximal del cuerpo de empufiadura 1 esta dotado con roscas externas 12 que cooperan con las roscas internas 51
de la primera cubierta de empufiadura 5. La primera cubierta de empufiadura 5 estd conectada al extremo proximal
del cuerpo de empufiadura 1 a través de una conexién de roscas. La segunda cubierta de empufiadura 7 se puede
montar en un extremo proximal de la primera cubierta de empufiadura 5.

Desde el punto de vista de la FIG. 3 y la FIG. 4, la primera direccidén es una direccidén en el sentido de las agujas del
reloj 61, y la segunda direccidén es una direccién en el sentido contrario a las agujas del reloj 62. Como se muestra
enla FIG. 3y laFIG. 4, en la realizacién, la primera superficie lateral 111 de cada bulto 11 se inclina hacia la primera
direccién, de modo que cuando el alojamiento de empufiadura 2 gire en el sentido de las agujas del reloj y no esté
unido fijamente con el cuerpo de empufiadura 1, la lamina eléastica 21 deformada pueda pasar sobre los bultos 11
facilmente. La segunda superficie lateral 112 de cada bulto 11 es una superficie vertical aproximada o la segunda
superficie lateral 112 de cada bulto 11 se inclina hacia la segunda direccién, para evitar que el alojamiento de
empufiadura 2 gire hacia la segunda direccién cuando no se aplica fuerza sobre el alojamiento de empufiadura 2 y
dar al médico una realimentacién de la sensacién operativa de la mano, para indicar al médico la direcciéon de
rotacién correcta. Aqui, la segunda superficie lateral 112 del bulto 11 que es una superficie vertical aproximada
significa que la segunda superficie lateral 112 es basicamente perpendicular a la superficie externa del cuerpo de
empufiadura 1. Si la segunda superficie lateral 112 del bulto 11 se inclina hacia la segunda direccién 112, un angulo
inclinado de la segunda superficie lateral 112 es menor que un angulo inclinado de la primera superficie lateral 111.
Con esta configuracién, serd mas dificil para la lamina elastica 21 pasar sobre los bultos 11 cuando el alojamiento de
empufiadura 2 gira a lo largo de la segunda direccién. Ademas, después de que el conjunto de empufiadura se gira
al maximo a lo largo de la primera direccién, cuando se necesita una contrarrotacién, el operador puede girar el
alojamiento de empufiadura 2 a lo largo de la segunda direccidén, para accionar el conjunto de yunque 83 para
moverse lejos del conjunto de cartucho 82. En otra realizacién alternativa, la primera direccién puede ser una
direccién en el sentido contrario a las agujas del reloj, y la segunda direccién puede ser una direccién en el sentido
de las agujas del reloj, entonces la primera superficie lateral 111 de cada bulto 11 se inclina hacia la direccién en el
sentido contrario a las agujas del reloj, de modo que cuando el alojamiento de empufiadura 2 gire en el sentido
contrario a las agujas del reloj y no esté unido fijjamente con el cuerpo de empufiadura 1, la l[Amina eléstica 21
deformada pueda pasar facilmente sobre los bultos 11.

Las FIGS. 9-13 son vistas esquematicas de un conjunto de empufiadura segin una segunda realizaciéon de la
presente descripcidn. La diferencia entre la primera realizacién y la segunda realizacién es que el primer
componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura 3, y el segundo componente cooperante se
proporciona en el alojamiento de empufiadura 4.

Desde el punto de vista de la FIG. 10, la primera direccién 61 es en el sentido contrario a las agujas del reloj, y la
segunda direccién 62 es en el sentido de las agujas del reloj. El primer componente cooperante es una lamina
elastica 31 que tiene una parte sobresaliente 311. El segundo componente cooperante incluye una pluralidad de
bultos 41 proporcionados en una superficie interior del alojamiento de empufiadura 4. Cuando el alojamiento de
empufiadura 4 gira a lo largo de la primera direccién, la lamina elastica 31 esta en contacto con una primera
superficie lateral 411 del bulto 41; cuando el alojamiento de empufiadura 4 gira a lo largo de la segunda direccion, la
lamina elastica 31 esta en contacto con una segunda superficie lateral 412 del bulto 41. Similar a la primera
realizacién, un angulo inclinado de la primera superficie lateral 411 es mayor que un angulo inclinado de la segunda
superficie lateral 412, de modo que cuando el alojamiento de empufiadura 4 gire a lo largo de la primera direccién y
la resistencia de rotacién al cuerpo de empufiadura 3 sea mayor que la valor de resistencia preestablecido, la lamina
elastica 31 pueda pasar facilmente sobre los bultos 41. Ademas, la estructura asegura que después de que el
alojamiento de empufiadura 4 se gire al maximo a lo largo de la primera direccién, el operador puede girar el
alojamiento de empufiadura 4 a lo largo de la segunda direccién para girar el cuerpo de empufiadura 3 cuando sea
necesario.
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Se proporcionan surcos de montaje 32 para la lamina elastica 31 en una superficie exterior del cuerpo de
empufiadura 3, y dos extremos 312, 313 de la ldmina elastica 31 estdn montados correspondientemente en los
surcos de montaje 32 del cuerpo de empufiadura 3. La lamina elastica 31 incluye una primera superficie de guia 314
y una segunda superficie de guia 315. Cuando el alojamiento de empufiadura 4 gira a lo largo de la primera
direccién, la primera superficie de guia 314 de la ldmina elastica 31 est4 en contacto con la primera superficie lateral
411 del bulto 41; cuando el alojamiento de empufiadura 4 gira a lo largo de la segunda direccidn, la segunda
superficie de guia 315 de la lAmina elastica 31 esta en contacto con la segunda superficie lateral 412 del bulto 41.

En la realizacién, el cuerpo de empufiadura 1 esta dotado con una primera protuberancia 33 y una segunda
protuberancia 34, y la segunda protuberancia 34 esta situada en un lado del extremo proximal de la primera
protuberancia 33. La primera protuberancia 33 actla sobre un extremo distal del alojamiento de empufiadura 4 para
limitar el movimiento axial del alojamiento de empufiadura 4. Los surcos de montaje 32 para la lamina elastica 31
estan situados en la superficie exterior de la segunda protuberancia 34. El extremo distal del alojamiento de
empufiadura 4 coopera con la primera protuberancia 33.

El principio de funcionamiento de la grapadora que tiene el conjunto de empufiadura de la segunda realizacién es
similar al principio de funcionamiento de la grapadora que tiene el conjunto de empufiadura de la primera realizacién.
Cuando se opera el conjunto de empufiadura, el operador en primer lugar aplica una fuerza externa para girar el
alojamiento de empufiadura 4, el alojamiento de empufiadura 4 transmite la fuerza externa al cuerpo de empufiadura
3 a través de los dos componentes cooperantes. El primer componente cooperante le dara al segundo componente
cooperante una fuerza de accionamiento destinada a girar el cuerpo de empufiadura 3. Si la resistencia al cuerpo de
empufiadura 3 que resiste la rotaciébn del cuerpo de empufiadura es menor que el valor de resistencia
preestablecido, una fuerza de reaccién del segundo componente cooperante con el primer componente cooperante
es menor que la fuerza para superar la deformacién elastica de la l[amina eléstica 31. La lamina eléstica 31 no se
deformara, y el primer componente cooperante estd en el estado de bloqueo, el alojamiento de empufadura 4
acciona el cuerpo de empufiadura 3 para girar juntos a través de la cooperacién de la ldmina elastica 31 y los bultos
41. Cuando el operador aplica una fuerza externa para girar el alojamiento de empufiadura 4, si la resistencia de
rotacién al cuerpo de empufiadura 3 es igual o mayor que el valor de resistencia preestablecido, el operador
continta aplicando una fuerza externa mayor sobre el alojamiento de empufiadura 4. En este momento, la fuerza de
reaccion del bulto 41 a la ldmina elastica 31 es mayor que la fuerza para superar la deformacién elastica de la
lamina eléstica 31, la lamina elastica 31 se deforma por la fuerza de reaccién de los bultos 41, y entra en el estado
de desbloqueo. Por lo tanto, los bultos 41 y la lamina eléstica 31 no pueden transmitir la fuerza externa al cuerpo de
empufiadura 3. El alojamiento de empufiadura 4 no se puede unir fijamente con el cuerpo de empufiadura 3, el
alojamiento de empufiadura 4 esté inactivo de manera ineficaz, y el conjunto de empufiadura emite un sonido de
tictac cuando los bultos 41 y la ldmina eléstica 31 pasan uno por encima de otro. En este momento, el conjunto de
empufiadura esta en el modo de fallo, la posicién del conjunto de yunque 83 con relacién al conjunto de cartucho 82
permanece sin cambios, y los tejidos no se comprimiran excesivamente. El operador puede juzgar que el conjunto
de yunque 83 se mueve actualmente a la posicion apropiada cuando se oye un sonido de tictac o segln la
sensacién de la mano durante la operacién, luego el operador puede disparar la grapadora.

Se deberia entender que, independientemente de la primera realizacién o de la segunda realizacién, el nimero de
laminas elasticas puede ser dos 0 mas de dos. Por ejemplo, cuando hay dos laminas elésticas, las laminas elasticas
se pueden situar simétricamente, para mejorar la estabilidad de la estructura.

Las dos realizaciones de la presente descripciébn son solamente ejemplares. En ofras realizaciones, algunas
caracteristicas de las dos realizaciones se pueden combinar para obtener una nueva propuesta, o se pueden
cambiar algunas caracteristicas para obtener una nueva propuesta, que estan todas incluidas en el alcance de
proteccién de la presente descripcién. Por ejemplo, el primer componente cooperante puede usar una estructura que
incluye un bloque mévil y un resorte que cooperan uno con otro en lugar de la lamina elastica, la fuerza para superar
la deformacién elastica es la fuerza eléstica del resorte, el segundo componente cooperante puede usar surcos
como las unidades cooperantes en lugar de los bultos, y el nUmero y la forma de distribucién de las unidades
cooperantes se pueden cambiar segun diferentes requisitos.

El conjunto de empufiadura y la grapadora circular tiene las siguientes ventajas.

La presente descripcién proporciona un conjunto de empufiadura para una grapadora circular, en donde el conjunto
de empufiadura incluye un cuerpo de empufiadura y un accionador de empufiadura, y el accionador de empufiadura
y el cuerpo de empufiadura estan unidos selectivamente uno con otro. Antes de que la resistencia de rotacién al
cuerpo de empufiadura alcance el valor de resistencia preestablecido, el accionador de empufiadura puede accionar
el cuerpo de empufiadura para girar juntos, luego el cuerpo de empufiadura puede accionar el conjunto de yunque a
través de la varilla de tornillo, para moverse hacia el cartucho a lo largo de la direccién axial de la grapadora.
Cuando la resistencia de rotacion al cuerpo de empufiadura alcanza el valor de resistencia preestablecido, a medida
que el componente cooperante elastico se deforma, el accionador de empufiadura no puede accionar el cuerpo de
empufiadura para girar ain mas, de modo que el conjunto de empufiadura esté en el modo de fallo. Por lo tanto, la
posicién del conjunto de yunque con relacién al cartucho permanece sin cambios y los tejidos no se comprimiran
excesivamente.
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Lo anterior es una descripciéon detallada de la presente descripcién en conexién con las realizaciones preferidas
especificas, y las realizaciones especificas de la presente descripcién no se limitan a la descripcién. Se pueden
hacer modificaciones y sustituciones sin apartarse del espiritu y alcance de la presente descripcion.
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REIVINDICACIONES

1. Una grapadora circular que comprende un conjunto de empufiadura, en donde se proporciona una varilla de
tornillo (6) en la grapadora, el conjunto de empufiadura comprende:

un accionador de empufiadura capaz de ser girado por una fuerza externa;

un cuerpo de empufiadura (1, 3) enfundado en el exterior de la varilla de tornillo (6), en donde cuando el cuerpo de
empufiadura (1, 3) gira, la varilla de tornillo (6) se acciona para moverse a lo largo de una direccién axial de la
grapadora para accionar un conjunto de yunque (83) hacia un conjunto de cartucho (82) de la grapadora;

un primer componente cooperante que tiene un estado de bloqueo y un estado de desbloqueo, en donde el primer
componente cooperante es una lamina elastica (21, 31) que tiene dos extremos y una parte sobresaliente (211, 311)
entre los dos extremos (212, 213, 312, 313);

un segundo componente cooperante;

en donde cuando el primer componente cooperante esta en el estado de bloqueo, el primer componente cooperante
y el segundo componente cooperante estan unidos fijamente uno con otro, cuando una resistencia de rotacién al
cuerpo de empufiadura es mayor que un valor de resistencia preestablecido, la ldmina elastica (21, 31) se deforma
por una fuerza del segundo componente cooperante y entra en el estado de desbloqueo, entonces el primer
componente cooperante y el segundo componente cooperante no estan unidos fijamente uno con otro;

en donde el primer componente cooperante se proporciona en el accionador de empufiadura, y el segundo
componente cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura (1, 3) y el accionador de empufiadura esta
dotado con surcos de montaje (22) para los dos extremos de la lamina elastica (21); o el primer componente
cooperante se proporciona en el cuerpo de empufiadura (1, 3), y el segundo componente cooperante se proporciona
en el accionador de empufiadura, y el cuerpo de empufiadura (1, 3) esté dotado con surcos de montaje (32) para los
dos extremos de la lamina eléstica (31);

en donde los dos extremos de la l[amina eléstica (21, 31) estan montados correspondientemente en los surcos de
montaje (22, 32).

2. La grapadora circular segln la reivindicacién 1, en donde la lamina elastica (21, 31) comprende una primera
superficie de guia (214, 314); cuando el accionador de empufiadura gira hacia una primera direccién, la primera
superficie de guia (214, 314) del primer componente cooperante esta en contacto con el segundo componente
cooperante.

3. La grapadora circular segun la reivindicacién 2, en donde la primera superficie de guia (214, 314) es una
superficie de arco o una superficie inclinada.

4. La grapadora circular segun la reivindicacién 2, en donde la lamina elastica (21, 31) comprende una segunda
superficie de guia (215, 315); cuando el accionador de empufiadura gira hacia una segunda direccién, la segunda
superficie de guia (215, 315) del primer componente cooperante esta en contacto con el segundo componente
cooperante.

5. La grapadora circular segun la reivindicaciéon 1, en donde el segundo componente cooperante comprende al
menos una unidad cooperante, cada unidad cooperante es un bulto o un surco.

6. La grapadora circular segun la reivindicacion 5, en donde cada unidad cooperante comprende una primera
superficie lateral (111, 411) inclinada hacia una primera direccién; cuando el accionador de empufiadura gira hacia
una primera direccién, la primera superficie lateral (111, 411) de la unidad cooperante esta en contacto con el primer
componente cooperante.

7. La grapadora circular segln la reivindicacién 6, en donde cada unidad cooperante comprende una segunda
superficie lateral (112, 412); cuando el accionador de empufiadura gira hacia una segunda direccién, la segunda
superficie lateral (112, 412) de la unidad cooperante esta en contacto con el primer componente cooperante;

la segunda superficie lateral (112, 412) de la unidad cooperante es una superficie vertical; o la segunda superficie
lateral (112, 412) de la unidad cooperante se inclina hacia una segunda direccién con un angulo inclinado menor que
un angulo inclinado de la primera superficie lateral (111, 411) de la unidad cooperante.

8. La grapadora circular segun la reivindicacién 1, en donde el accionador de empufiadura comprende un
alojamiento de empufiadura (2, 4), una superficie interior del accionador de empufiadura esta dotada con el primer
componente cooperante o el segundo componente cooperante.

9. La grapadora circular segun la reivindicacién 8, en donde una superficie externa del cuerpo de empufiadura (1, 3)
esta dotada con una primera protuberancia (14, 33), el primer componente cooperante se proporciona en la
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superficie interior del alojamiento de empufiadura (2, 4), el segundo componente cooperante se proporciona en un
lado del extremo proximal o un lado del extremo distal de la primera protuberancia (14, 33); o

el segundo componente cooperante se proporciona en la superficie interior del alojamiento de empufadura (2, 4), y
el primer componente cooperante se proporciona en el lado del extremo proximal o el lado del extremo distal de la
primera protuberancia (14, 33).

10. La grapadora circular segln la reivindicacién 9, en donde la superficie externa del cuerpo de empufadura (1, 3)
esta dotada ademas con una segunda protuberancia (15, 34) situada en un lado del extremo proximal de la primera
protuberancia (14, 33);

la segunda protuberancia (15, 34) estd dotada con el primer componente cooperante o el segundo componente
cooperante, y la altura del primer componente cooperante o del segundo componente cooperante proporcionado en
la segunda protuberancia (15, 34) es menor que la altura de la primera protuberancia, un extremo distal del cuerpo
de empufiadura (1, 3) coopera con la primera protuberancia (14, 33).

11. La grapadora circular segun la reivindicacién 1, en donde el conjunto de empufiadura comprende ademas una
cubierta de empufiadura situada en un extremo proximal del cuerpo de empufiadura (1, 3), un extremo distal de la
cubierta de empufiadura esté dotado con roscas internas (51), el extremo proximal del cuerpo de empufiadura (1, 3)
esta dotado con roscas externas (12) que cooperan con las roscas internas de la cubierta de empufiadura.

11
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