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Obecnie znane s3 dwa gléowne typy urzgdzen
odcinajacych na przewodach. Jednym z nich
jest zawér grzybkowy przelotowy, drugim za-
suwa. Zaletg .zaworu grzybkowego przelotowe-
go jest jego szczelno§é, wada duzy opér stawia-
ny w czasie przeplywu, gdyz plaszczyzna prze-
lotu przez zawoér jest réwnolegla do osi prze-
wodu wzglednie musi byé nachylona do tej osi
pod pewnym katem. Zaleta zasuwy obecnie

stosowanej jest maly opér stawiany przez:

nig w czasie przeplywu, wada gorsza szczel-
no$é¢, gdyz zamkniecie wymaga dokladnego do-
pasowania klina przeslony zasuwy do plasz-
czyzn w korpusie zasuwy, na ktérych lezg dwie
powierzchnie uszczelnienia. Dla unikniecia tych
wad wprowadzono 'suwak plaski (pat. nie-
miecki Nacke’go Nr 81357 z 1895 r.) porusza-
jacy sie prostopadle do osi przewodu, dociska-
ny do siedziska na korpusie zasuwy za pomocs
czesci rurowej, przesuwnej poosiowo wewnatrz
kanalu zasuwy. Ostatnie urzadzenie, jakkol-
wiek szczelne, daje jednak pewien opér hy-

drauliczny przy przeplywie, gdyz czeéé rurowa
powoduje przewezenie kanalu przelotowego,
za§ suwak w polozeniu otwarcia pozostawia
przerwe w S$ciankach tegoz kanalu, nie mé-
wige o tym, ze wedlug podanego w przytoczo-
nym patencie rozwigzania - przekréj przelotu
przeslania nagwintowany trzpien, stuzgcy do
przesuwu suwaka, przez co opér tego urzadze-
nia bedzie wigkszy od oporu normalnej za-
suwy klinowej.

W zasuwie wedlug wynalazku suwak plaski
stanowi cienka ptytke o grubofci zaleinej je-
dynie od danego nadci$nienia. Miedzy suwa-
kiem i korpusem zasuwy w kaidym polozeniu
suwaka istnieje jedynie niewielki luz, koniecz-
ny do swobodnego przesuwu suwaka w kor-
pusie. Dzieki temu zadne wieksze zawiesiny,
jakie moga plyngé przez przewdéd, nie przedo-
staja sie do przestrzeni, zajetej przez mecha-
nizmy zasuwy. Obok tego w polozeniu otwar-
cia otrzymuje sie w odréinieniu od zasuwy
Nacke'go praktycznie nieprzerwang powierzch-



nie rurociggu, zapewniajgcg minimalny opdr
przewodu. Opér ten bedzie jeszcze mniejsay
niz w obecnie stosowanych zasuwach i uwa-
runkowany jest jedynie przerwa w powierzch-
ni przewodu, spowodowang wyzZej wymienio-
nym luzem suwaka w korpusie zasuwy (co
zalezy tylko od dokladnoéci wykonania dla da-
nych warunkéw pracy). Szczelno§é zasuwy
wedlug wynalazku jest taka sama, jak dla za-
woru grzybkowego podobnie do zasuwy Nac-
ke'go z ta r6znica, ze dzigki zastosowaniu we-
dlug wynalazku docisku na powierzchni kuli
osiaga si¢ réwnomierny docisk na calej po-
wierzehni uszezelniajgcej (majacej postaé was-

kiego piericienia) oraz ze cze$é dociskajgca su-

wak do siedziska w korpusie zasuwy nie prze-
suwa sie wewnatirz kanalu przelotowego, lecz
obejmuje z zewnatrz jego S§$cianki, przez co
unika sie zweZenia przekroju przeplywu.

Na fig. 1 pokazany jest przyklad wykonania
wynalazku, gdzie z lewej strony jest pokaza-
ny przekr6j osiowy calego urzadzenia, za$
z prawej strony widaé zasuwe cze$ciowo w wi-
doku na calo§é urzadzenia (gérna lewa ¢éwiart-
ka plaszezyzny wzgledem gléwnych osi prze-
wodu), czeSciowo w widoku po odjeciu czes-
ci 1 (dwie dolne éwiartki), cze§ciowo za$
w przekroju przez o§ Slimaka 9 (gérna prawa
éwiartka).

Na fig. 1 pozycje 1, 2, 3 oznaczaja trzy czes-
ci korpusu, 4 oznacza suwak, 5 — ko6iko ze-
bate 6 — pierScien dociskowy, 7 — pier§cien,
8 — kolo §limakowe, 9 — §limak, 10 i 11 —
serwomotory.

W przykladzie wykonania wg fig. 1 zasuwa
sklada sie z korpusu, zloZonego z trzech cze$-
ci 1, 2, 3, potgczonych kolnierzami. Wewnatrz
czeSci 2 korpusu porusza sie suwak plaski 4.
Suwak 4 posiada ruch prostoliniowy w kierun-
ku prostopadlym do osi przewodu i jest z jed-

nej strony zaopatrzony w otwér odpowiada- -

jaey przekrojowi przewodu. Wzdluz jednej
z dluzszych krawedzi suwaka 4 biegnie zebat=>
ka, zazebiajaca si¢ z- koéltkiem zebatym 5,
znajdujagcym sie na walku, napedzanym przez
serwomotor hydrauliczny 11. Zebatka stanowi
z suwakiem 4 jedng calo$é. Na czesei 3 korpu-
su zasuwy zaklinowany jest przesuwnie piers-
cien 7. Plersiciefi ten zakonczony jest od stro-
ny suwaka 4 powlerzchnig kulista, do ktérej
przylega powierzchnia kulista pierScienia do-
ciskowego 6. Po drugiej stronie piericiefi 7

jest zewnatrz nagwintowany. Na gwint ten na- .

krecone jest kolo flimakowe 8 o odpowlednio
nagwintowanym otworze. Kolo §limakowe 8

(ustalone poosiowo miedzy cze§ciami 2 i 3 kor-
pusu zasuwy przy pomocy znajdujacego sie
miedzy tymi cze$ciami dwudzielnego pierécie-
nia) zazebia sie ze §limakiem 9, znajdujacym
si¢ na watku, napedzanym przez serwomo-
tor 10.

Dzialanie zasuwy wedlug przykladu wyko-
nania jest nastepujgce: po przesunieciu suwa-
ka 4 w polozenie zamykajace (jak na fig. 1)
za pomocy zebatki uruchamia si¢ kolo $lima-
kowe 8 za pomoca Slimaka 9. Na skutek obro-
tu kola $limakowego. 8 wysuwa sie z niego
pierScien 7, dociskajagc za posrednictwem
pier§cienia dociskowego 6 suwak 4 do piericie-
niowej powierzchni uszczelniajgcej na czeSeci 1
korpusu zasuwy. Dzieki powierzchni kulistej
na pierécieniach (6 i 7) otrzymuje sie¢ réwno-
mierny docisk na calej powierzchni uszczelnia-
jacej. Otwieranie zasuwy przebiega odwrotnie,
tj. naprzéd zwalrdia sie docisk suwaka 4 do
korpusu zasuwy 1, po czym przesuwa go do
polozenia otwarcia, tj. kiedy otwér w suwa-
ku 4 nakrywa si¢ z olworem przelotu przez
przewdd. -

Figury 2 do 7 podajg w r6znych fazach pra-
cy przykiad wykonania sterowania na odle-
glo§é zasuwy wedlug podanego na fig. 1 przy-
kladu wykonania wynalazku, jakkolwiek za-
suwa ta moze byé réwniez dostosowana do
mruchomienia automatycznego z bliska wzgled-
nie do uruchomienia recznego.

Na figurach 2 do 7 pozycja 12 oznacza cy-
linder, 13 — trzon z tloczkami, 14 — nakretke
zaopatrzong w wieniec zebaty, 15 — cylinder,
16 —. tloczek odcinajacy, 17 — przew6d tlo-
czacy pompy, 18 — nakretke zaopatrzong
w wieniec zgbaty, 19 — cylinder, 20 — tloczek
odcinajacy. »

Dzialanie urzadzenia wg przykladu wykona-
nia na fig. 2 do 7 jest nastepujace: Ciecz ply-
nie z pompy przewodem 17 do serwomotoréw
hydraulicznych 10 i 11 o ruchu .obrotowym,
z ktérych jeden. 11 stuzy do napedu suwaka 4,
drugi za§ 10 do napedu urzadzenia dociskowe-

- go 6, 7, 8, 9. Miedzy serwomotory 10 i 11 i pom-

pe wlgczone jest urzadzenie sterujace, zlozone
z cylindra 12, wewnatrz ktérego poruszaja sie
tloczki zamocowane sztywno na trzonie 13,
przesuwanym przez elektromagnes. Miedzy
urzgdzeniem sterujacym i pompa znajdujg sie
dwa zawory tloczkowe odcinajace. Wykonujg-
ce ruch prostoliniowy trzony tloczkéw 16 i 20
tych zaworéw zakoficzone s gwintem, na kté-
ry nakrecone sg nakretki 14 i 18. Nakretka 18
obracana jest przez serwomotor 11 napedu su-



waka, za§ nakretka 14 — przez serwomotor 10
napedu rurzadzenia dociskowego.

Fig. 2 przedstawia urzadzenie sterownicze
na poczatku otwierania zasuwy. Jeden tlo-
czek 16 odcinajacy zamyka wtedy przeplyw
przez przew6d biegnacy do serwomotoru 1!

suwaka 4, za§ drugi ttoczek 20 na przewodzie .

biegnacym do serwomotoru 10 urzadzenia do-
ciskowego jest w polozeniu otwarcia. Prze-
lacznik elektromagnetyczny sterowany z cen-
trali dyspozycyinej przesungl tloczki 13 w cy-
lindrze 12 w lewo, przez co ciecz plynie do
serwomotoru 10, zwalniajac urzgdzenie docis-
kowe. Na skutek ruchu urzadzenia docisko-
wego zostaje przesuniety tloczek odcinajg-
cy 16 na przewodzie biegnagcym do serwomoto-
ru 11 suwaka 4 w potoZenie otwarcia, przez
. co ciecz zacznie plyngé do tego serwomotoru
(fig. 3), przesuwajac suwak 4 w polozenie
otwarcia. Na skutek ruchu suwaka ftoczek 29
odcinajacy na przewodzie biegngcym do ser-
womotoru 10 urzgdzenia dociskowego zostaje
przesunigety w poloZenie zamkniecia, przez co

zostaje zakonczona trzecia i ostatnia faza

otwierania zasuwy (fig. 4).

Fig. 5 przedstawia urzgdzenie sterownicze
na poczatku zamykania zasuwy. Jeden tilo-
czek 16 odcinajgcy na przewodzie biegngcym
do serwomotoru 11 suwaka 4 jest wtedy w po-
tozeniu otwarcia, za§ drugi ttoczek 20 odcina-
jacy na przewodzie biegnacym do serwomoto-
ru 10 urzadzenia dociskowego w polozeniu
zamkniecia. Przelgcznik elektromagnetyczny
przesunal tloczki 13 w cylindrze 12 w prawo,
przez co ciecz plynie do serwomotoru ‘11, prze-
suwajgc suwak 4 w polozenie zamkniecia. Na
skutek ruchu suwaka zostaje przesuniety tlo-
czek 20 odcinajagcy na przewodzie biegngcym
do serwomotoru 10 urzgdzenia dociskowego
w polozenie otwarte, przez co ciecz zacznie
plynaé do tego serwomotoru (fig. 6), dociska-
jac suwak 4 do siedziska w korpusie 1 zasu-

wy. Na skutek ruchu urzadzenia dociskowego

tloczek 16 odcinajgcy na przewodzie biegna-
cym do.serwomotoru 11 suwaka 4 zostaje prze-
suniety w polozenie zamknigcia, przez co zo-

staje zakonczona trzecia.i ostatnia faza zamy-
kania zasuwy (fig. 7).

Jak widaé zasuwa automatyczna wedlug
przyktadu wykonania wynalazku stanowi
szczelnie zamknieta calo$é. W innych wykona-
niach zasuwa wedlug wynalazku moze mieé
inne mechanizmy napedu suwaka i urzgdzenia
dociskowego oraz inny typ serwomotoréw,
wzglednie moze byé uruchomiana recznie.

Zastrzezenia patentowe

1., Zasuwa odcinajgca o przeplywie wzdluz osi
przewodu z osobnym: urzadzeniem do prze-
slaniania przelotu przez “przewéd i osob- -
nym urzadzeniem doszczelniajgcym, skila-
dajaca sie¢ z korpusu, wewnatrz ktérego
biegnie prosty kanat o stalym przekroju
kolowym, ktérego S4cianki przerwane sg
w jednym miejscu dla pomieszczenia prze-
staniajagcego przelot przez przewéd suwa-
ka plaskiego, przesuwnego prostoliniowo
w czesci (2) korpusu zasuwy w plaszezyZnie
prostopadlej do, osi przewodu, oraz z do-
ciskaigcego suwak 4 do siedziska pleré-
cieniowego na czeSci (1) korpusu zasuwy
pierScienia dociskowego (6) przesuwnego
w kierunku osi przewodu, znamienna tym,
ze suwak (4) posiada postaé cienkiej plytki
z umieszczonym po jednej jej stronie otwo-
rem odpowiadajacym przekrojowl przelotu
przez zasuwe, za§ pierSciefi dociskowy (6)
obejmuje z zewnatrz §cianki kanalu prze-
lotowego w czeScl (3) korpusu zasuwy.:

2. Zasuwa wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze pierscienn dociskowy (6) moze byé zaopa-
trzony w kulista powierzchnie styku z ana-
logicznie potozonym = wzgledem czefci (3)
korpusu zasuwy piericieniem (7), zaklino-
wanym przesuwnie na czefci korpusu (2)
zasuwy, przy czym na gwint znajdujgcy sie
na zewnetrznej powierzehni piericienia ()
nakrecone jest kolo §limakowe (8), zazebia-
jace sie ze S§limakiem (9), osadzonym na
watku napedzanym recznie lub mechanicz-
nie, np. od serwomotoru (10).

Janusz Rakowiecki
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