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Opis wynalazku

Niniejsze ujawnienie dotyczy technicznej dziedziny kontroli przy uzyciu radiacyjnego obrazowa-
nia skanowaniem, a w szczegodlnosci uktadu do kontroli promieniowaniem.

W powiazanym uktadzie do kontroli promieniowaniem, kombinowany mobilny uktad do kontroli
ma zalety wysokiej jakosci obrazu. Istniejacy kombinowany mobilny uktad do kontroli ma przewaznie
poziomy kat widzenia, to znaczy 2rédto promieniowania i detektor sa rozmieszczone po obu stronach
kanatu skanowania, co skutkuje duza powierzchnia podtoza. Ponadto uktad skanuje tylko jeden pojazd
na raz, a pozostate pojazdy musza oczekiwaé¢ w kolejce, co skutkuje mata przepustowoscia. Ponadto
uktad jest niewygodny do przemieszczania.

W europejskim dokumencie patentowym nr EP 3252507 A1 zapewniono uktad do kontroli bez-
pieczenhstwa, zawierajgcy jedno albo wiecej urzadzen do wykrywania, przy czym urzgdzenie do wykry-
wania zawiera pierwszy nadajnik promieniowania, odbiornik promieniowania i ruchoma rame, przy czym
pierwszy nadajnik promieniowania zawiera pierwsze zrodto promieniowania do generowania pierw-
szego promieniowania wykrywania i jest umieszczony w dolnej czesci ruchomej ramy, dzieki czemu
pierwsze promieniowanie wykrywania moze przenikac przez kontrolowany obiekt od dolnej czesci kon-
trolowanego obiektu, odbiornik promieniowania zawiera detektor promieniowania umieszczony na ru-
chomej ramie, odpowiednio do odbierania pierwszego promieniowania wykrywania, ktére przeszto
przez kontrolowany obiekt, a ruchoma rama jest ruchoma w kierunku, w ktérym pierwszy nadajnik pro-
mieniowania i odbiornik promieniowania sa zdolne do przemieszczania sie przez obszar wykrywania
kontrolowanego obiektu.

Niniejszy wynalazek zapewnia uktad do kontroli promieniowaniem zawierajacy platforme, ktorej
czes¢ goérna jest przystosowana do przenoszenia obiektu, ktéry ma byé poddany wykrywaniu, rame
ruchomg wzgledem platformy, przy czym rama tworzy przej$cie umozliwiajace przejscie obiektu prze-
noszonego na platformie, zrédto promieniowania, pierwszy detektor do odbierania promieniowania emi-
towanego ze zrédta promieniowania, w ktérym jedno sposréd zrédta promieniowania i pierwszego de-
tektora jest umieszczone na gornej czesci ramy, a drugie sposrdd Zrodta promieniowania i pierwszego
detektora jest umieszczone ruchomo na czesci dolnej platformy, charakteryzujacy sie tym, ze rama
biegnie nad platforma przez zewnetrzne boki dwdch przeciwlegtych $cian bocznych platformy, oraz
uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto podwozie umieszczone ruchomo w dolnej czesci
platformy, a zrodto promieniowania lub pierwszy detektor jest umieszczony na podwoziu.

Korzystnie 2rédto promieniowania jest umieszczone w gornej czesci ramy, a pierwszy detektor
jest umieszczony ruchomo w dolnej czesci platformy.

Korzystnie pierwszy detektor jest umieszczony w gornej czesci ramy, a 2rédto promieniowania
jest umieszczone ruchomo w dolnej czesci platformy.

Korzystnie uktad do kontroli promieniowaniem zawiera drugi detektor umieszczony po obu stro-
nach ramy i przystosowany do odbierania promieniowania emitowanego ze zrédta promieniowania.

Korzystnie platforma jest skonfigurowana do przenoszenia co najmniej dwoch obiektéw kolejno
wzdtuz kierunku przemieszczania ramy.

Korzystnie rama jest w catosci umieszczona ruchomo w gornej czesci platformy.

Korzystnie uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie synchronizujace taczace sie
zrama i podwoziem, przy czym urzadzenie synchronizujace jest przystosowane do zapewnienia jedno-
czesnego przemieszczania ramy i podwozia.

Korzystnie urzadzenie synchronizujace zawiera element faczacy, ktérego pierwszy koniec jest
potgczony z rama, a drugi koniec jest potaczony z podwoziem, oraz platforma jest wyposazona w rowek
lub otwdr umozliwiajacy przejscie i przemieszczanie elementu taczacego.

Korzystnie urzadzenie synchronizujace zawiera jednostke napedowa zawierajaca pierwszy wat
wyjsciowy oraz drugi wat wyjsciowy, pierwszy pas synchroniczny umieszczony po zewnetrznej stronie
platformy i potgczony z rama do napedzania ramy w celu przemieszczania, przy czym pierwszy wat
wyjsciowy jest skonfigurowany do tgczenia pierwszego pasa synchronicznego w celu przenoszenia
mocy wyjsciowej jednostki napedowej do pierwszego pasa synchronicznego oraz drugi pas synchro-
niczny umieszczony po wewnetrznej stronie platformy i potaczony z podwoziem do napedzania podwo-
zia w celu przemieszczania, przy czym drugi wat wyjsciowy jest skonfigurowany do tgczenia drugiego
pasa synchronicznego w celu przenoszenia mocy wyjsciowej jednostki napedowe] do drugiego pasa
synchronicznego.
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Korzystnie urzadzenie synchronizujgce zawiera pierwsze urzadzenie zasilajace umieszczone na
ramie, drugie urzadzenie zasilajgce umieszczone na podwoziu oraz sterownik potaczony elektrycznie
z pierwszym urzadzeniem zasilajgcym i drugim urzadzeniem zasilajacym i przystosowany do wysytania
sygnatow do pierwszego urzadzenia zasilajacego i drugiego urzadzenia zasilajacego w celu realizacji
synchronicznego przemieszczania ramy i podwozia.

Korzystnie ukifad do kontroli promieniowaniem zawiera co najmniej jedna sposrod pierwszej rolki
i drugiej rolki, przy czym pierwsza rolka jest umieszczona w czeéci dolnej ramy, druga rolka jest umiesz-
czona w czesci dolnej podwozia.

Korzystnie uktad do kontroli promieniowaniem zawiera co najmniej jeden sposréd pierwszego
elementu sktadowego szyny prowadzgcej i drugiego elementu sktadowego szyny prowadzacej, w ktd-
rym pierwszy element sktadowy szyny prowadzacej jest umieszczony miedzy rama a podtozem lub
miedzy rama a platforma, drugi element sktadowy szyny prowadzacej jest umieszczony miedzy podwo-
ziem a podtozem.

Korzystnie uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie identyfikacyjne do identyfiko-
wania co najmniej jednego sposrod: tablicy rejestracyjnej i numeru kontenera, oraz urzadzenie identy-
fikacyjne jest umieszczone przy wejsciu na platforme.

W niektérych postaciach wykonania niniejszego ujawnienia, uktad do kontroli promieniowaniem
zawiera: platforme, ktérej czes¢ gorna jest przystosowana do przenoszenia obiektu, ktéry ma by¢ pod-
dany wykrywaniu, rame ruchomg wzgledem platformy, przy czym rama tworzy przej$cie, przez ktore
przechodzi obiekt przenoszony na platformie, zrodto promieniowania umieszczone w czesci gornej
ramy, podwozie umieszczone ruchomo w czesci dolnej platformy, oraz pierwszy detektor umieszczony
na podwoziu i przystosowany do odbierania promieniowania emitowanego ze zrodta promieniowania.

W niektdérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera drugi detektor
umieszczony po obu stronach ramy i przystosowany do odbierania promieniowania emitowanego ze
zrodta promieniowania.

W niektérych postaciach wykonania platforma jest skonfigurowana do przenoszenia co najmniej
dwadch obiektéw kolejno wzdtuz kierunku przemieszczania ramy.

W niektérych postaciach wykonania rama biegnie na platformie przez zewnetrzne boki dwoch
przeciwlegtych scian bocznych platformy.

W niektérych postaciach wykonania rama jest w catosci umieszczona ruchomo w czesci goérne;
platformy.

W niektérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera podwozie
umieszczone ruchomo w czesci dolnej platformy, a zrédio promieniowania lub pierwszy detektor jest
umieszczony na podwoziu.

W niektdérych postaciach wykonania uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie syn-
chronizujace potgczone z rama i podwoziem i przystosowane do zapewnienia jednoczesnego prze-
mieszczania ramy i podwozia.

W niektérych postaciach wykonania urzadzenie synchronizujace zawiera element taczacy, kto-
rego pierwszy koniec jest potaczony z rama, a drugi koniec jest potaczony z podwoziem, a platforma
jest wyposazona w rowek lub otwér, w celu umozliwienia przejscia i przemieszczania elementu tgcza-
cego.

W niektérych postaciach wykonania urzadzenie synchronizujgce zawiera: jednostke napedowa
zawierajaca pierwszy wat wyjsciowy oraz drugi wat wyjsciowy, pierwszy pas synchroniczny umiesz-
czony po zewnetrznej stronie platformy i potaczony z rama i do napedzania ramy w celu przemieszcza-
nia, pierwszy wat wyjsciowy jest skonfigurowany do taczenia pierwszego pasa synchronicznego w celu
przenoszenia mocy wyjsciowej jednostki napedowej do pierwszego pasa synchronicznego, oraz drugi
pas synchroniczny umieszczony po wewnetrznej stronie platformy, potaczony z podwoziem i do nape-
dzania podwozia w celu przemieszczania, oraz drugi wat wyjsciowy jest skonfigurowany do taczenia
drugiego pasa synchronicznego w celu przekazywania mocy wyjsciowej jednostki napedowej do dru-
giego pasa synchronicznego.

W niektérych postaciach wykonania urzadzenie synchronizujace zawiera: pierwsze urzadzenie
zasilajace umieszczone w ramie, drugie urzadzenie zasilajgce umieszczone na podwoziu, oraz sterow-
nik potaczony elektrycznie z pierwszym urzadzeniem zasilajagcym i drugim urzadzeniem zasilajgcym
i przystosowany do wysytania sygnatéw do pierwszego urzadzenia zasilajacego i drugiego urzadzenia
zasilajacego w celu zrealizowania synchronicznego przemieszczania ramy i podwozia.
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W niektérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera co najmnie;
jedna sposrdd pierwszej rolki i drugiej rolki, przy czym pierwsza rolka jest umieszczona w czesci dolnej
ramy i jest przystosowana do napedzania ramy w celu przemieszczania po podtozu, druga rolka jest
umieszczona w czesci dolnej podwozia i jest przystosowana do napedzania podwozia w celu prze-
mieszczania po podiozu.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera co najmniej je-
den sposréd pierwszego elementu sktadowego szyny prowadzacej i drugiego elementu sktadowego
szyny prowadzacej, przy czym pierwszy element sktadowy szyny prowadzgcej jest umieszczony miedzy
rama a podtozem lub miedzy ramg a platforma, drugi element sktadowy szyny prowadzacej jest umiesz-
czony miedzy podwoziem a podiozem.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie iden-
tyfikacyjne do identyfikowania co najmniej jednego sposrod tablicy rejestracyjnej i numeru kontenera,
oraz urzadzenie identyfikacyjne jest umieszczone przy wejsciu na platforme.

W niektdérych postaciach wykonania obiekt obejmuje pojazd, kontener, bagaznik lub paczke.

W niektérych postaciach wykonania niniejszego ujawnienia, zrodto promieniowania i pierwszy
detektor sa rozmieszczone jeden nad drugim, przyjeto tryb kontroli z pionowym katem widzenia tak, ze
zmniejszona jest powierzchnia boczna podtoza uktadu do kontroli promieniowaniem oraz zmniejszona
jest strefa obszaru ochrony przed promieniowaniem.

W niektérych postaciach wykonania niniejszego ujawnienia, uktad do kontroli promieniowaniem
zawiera platforme, rame oraz podwozie, przy czym rama jest ruchoma wzgledem platformy, a podwozie
jest umieszczone ruchomo w czesci dolnej platformy w celu dogodnego przemieszczania, po przybyciu
na nowe miejsce skanowania, podwozie jest umieszczane pod platforma, rama jest umieszczana nad
platformg skanujaca, uktad do kontroli promieniowaniem jest szybko zestawiany i dostosowywany do
jak najszybszego rozpoczecia skanowania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto Zrodto
promieniowania oraz pierwszy detektor, przy czym zrédto promieniowania jest umieszczone w czesci
gornej ramy, co stanowi tryb kontroli z pionowym katem widzenia, oraz pierwszy detektor jest umiesz-
czony na podwoziu pod platformg tak, ze zmniejszona jest powierzchnia podtoza uktadu do kontroli
promieniowaniem, oraz zmniejszona jest strefa obszaru ochrony przed promieniowaniem.

Wynalazek zostanie teraz opisany zasadzie przyktadu w odniesieniu do zatgczonych figur ry-
sunku, na ktérych

fig. 1 przedstawia pogladowy schemat ogéiny uktadu do kontroli promieniowaniem wedtug nie-
ktérych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 2 przedstawia tréjwymiarowy schemat ogoélny ukfadu do kontroli promieniowaniem wediug
niektdrych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 3 przedstawia schemat ogolny rozmieszczenia detektora uktadu do kontroli promieniowaniem
wedtug niektérych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 4 przedstawia schemat ogolny rozmieszczenia detektora uktadu do kontroli promieniowaniem
wedtug niektdrych innych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 5 przedstawia schemat ogdiny uktadu do kontroli promieniowaniem, obejmujacy urzadzenie
synchronizujace wedtug niektérych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 6 przedstawia schemat ogdiny uktadu do kontroli promieniowaniem, obejmujacy urzadzenie
synchronizujace wedtug niektérych innych postaci wykonania niniejszego ujawnienia,

fig. 7 przedstawia schemat ogolny z fig. 6 po zdjeciu platformy,

fig. 8 przedstawia fragment schematu ogodinego z fig. 7.

Znaki odniesienia:

1 — platforma,
2 —rama;
21 — pionowe ramie;
22 — pierwsza rolka;
3 — podwozie;
31 — druga rolka;
4 — zrodto promieniowania;
5 — drugi detektor,;
6 — pierwszy detektor;
7 — obiekt;
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81 — element taczacy;

82 — jednostka napedowa;

83 — pierwszy pas synchroniczny;
84 — drugi pas synchroniczny.

Ponizej przedstawiony zostanie, w odniesieniu do figur rysunku, na zasadzie przyktadu niniej-
szego ujawnienia, jasny i kompletny opis rozwigzan technicznych w postaciach wykonania. Wiadomo,
ze postaci wykonania opisane ponizej stanowig jedynie czesé¢, ale nie wszystkie postaci wykonania
niniejszego ujawnienia. Wszystkie inne postaci wykonania, uzyskane przez znawcy w dziedzinie na
podstawie postaci wykonania niniejszego ujawnienia bez zadnego twdérczego wysitku, mieszczg sie
w zakresie ochrony niniejszego ujawnienia.

W opisie niniejszego ujawnienia nalezy rozumie¢, 2e zaleznosci zorientowania lub potozenia
wskazywane przez okre$lenia ,Srodkowy”, ,podtuzny”, ,poprzeczny”, ,przedni’, ,tylny”, Jlewy”, ,prawy”,
»pionowy”, ,poziomy”, ,gérny”, ,dolny”, ,wewnetrzny” i ,zewnetrzny” i tym podobne stanowiag przedsta-
wione na figurach rysunku zaleznosci zorientowania lub potozenia, i stuzg jedynie utatwieniu opisania
niniejszego ujawnienia i uproszczenia opisu, a nie wskazuja lub sugeruja, Zze urzadzenia lub elementy
sktadowe, o ktérych mowa, musza mie¢ okreslone zorientowanie, sa skonstruowane i dziataja w okre-
$lonych orientacjach, a zatem nie moga by¢ interpretowane jako ograniczajace zakres ochrony niniej-
szego ujawnienia.

W wyniku badan twércy stwierdzili, ze powierzchnia podtoza odpowiadajacego uktadu do kontroli
promieniowaniem jest duza, a przemieszczanie uktadu jest niewygodne.

W zwiazku z tym niniejsze ujawnienie proponuje uktad do kontroli promieniowaniem, ktoéry ma
stosunkowo matg powierzchnie podtoza i jest wygodny do przemieszczania.

Jak przedstawiono na fig. 1 i 2, jest to uktad do kontroli promieniowaniem zapewniony przez
postaci wykonania niniejszego ujawnienia, zawierajacy platforme 1, rame 2, zrédto 4 promieniowania
oraz pierwszy detektor 6 do odbierania promieniowania emitowanego ze Zrddta 4 promieniowania.

Czes¢ gorna platformy 1 jest przystosowana do przenoszenia obiektu 7, ktéry ma by¢ poddany
wykrywaniu. Rama 2 jest ruchoma wzgledem platformy 1, rama 2 tworzy przejscie, przez ktére prze-
chodzi przedmiot 7 przenoszony na platformie 1. Jedno ze zrédet 4 promieniowania i pierwszy detektor
6 sgq umieszczone w czesci gornej ramy 2, a drugie ze zrédta 4 promieniowania i pierwszy detektor 6 sg
umieszczone ruchomo w dolnej czesci platformy 1.

W niektérych postaciach wykonania Zrédto promieniowania 4 jest umieszczone w czesci goérnej
ramy 1, a pierwszy detektor 6 jest umieszczony ruchomo w czesci dolnej platformy 1.

W niektdrych postaciach wykonania pierwszy detektor 6 jest umieszczony w czesci gornej ramy
2, a zrodto promieniowania 4 jest umieszczone ruchomo w czesci doinej platformy 1.

W postaciach wykonania, ukfad do kontroli promieniowaniem zawiera podwozie 3 umieszczone
ruchomo pod platforma 1, a zroédto 4 promieniowania lub pierwszy detektor 6 jest umieszczony na pod-
woziu 3.

Jak przedstawiono na fig. 1 i 2, jest to uktad do kontroli promieniowaniem zapewniany przez
postaci wykonania niniejszego ujawnienia, zawierajacy platforme 1, rame 2, podwozie 3, zrédio 4 pro-
mieniowania oraz pierwszy detektor 6.

W niektérych postaciach wykonania gorna czes¢ platformy 1 jest przystosowana do przenoszenia
obiektu 7, ktéry ma by¢ poddany wykrywaniu. Ewentualnie platforma 1 jest mocowana na podtozu.

W niektérych postaciach wykonania obiekt 7 obejmuje pojazd, kontener, bagaznik, paczke lub
inne przedmioty, ktére majg by¢ poddane wykrywaniu. Ewentualnie, pojazd obejmuje ciezaréwke kon-
tenerowa lub inny pojazd pasazerski lub tym podobne.

W niektérych postaciach wykonania rama 2 jest ruchoma wzgledem platformy 1, oraz rama 2
tworzy przejscie, przez ktére przechodzi obiekt 7 przenoszony na platformie 1, to znaczy przejscie ska-
nujace.

W niektdrych postaciach wykonania, zrodto 4 promieniowania jest umieszczone w czesci goérne;
ramy 2 (jak przedstawiono na fig. 3 i fig. 4), a promieniowanie emitowane ze zrodta 4 promieniowania
jest przystosowane do kontrolowania obiektu 7. Ewentualnie, Zrédto 4 promieniowania jest umieszczone
w srodkowym obszarze gornej czesci ramy 2.

W niektdrych postaciach wykonania pierwszy detektor 6 jest umieszczony w czesci dolnej ramy 2.

W niektdrych postaciach wykonania, zrédto 4 promieniowania jest przystosowane do dostarcza-
nia promieniowania rentgenowskiego do kontrolowania obiektu 7. Ewentualnie, Zrédto 4 promieniowania
zawiera akcelerator, zrédto izotopu, aparat rentgenowski lub tym podobne.
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W niektdérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto drugi
detektor 5 do odbierania promieniowania emitowanego ze zrédta 4 promieniowania, przy czym drugi
detektor 5 jest umieszczony z boku ramy.

Ewentualnie, obie strony ramy 2 sg wyposazone w drugie detektory 5 do odbierania promienio-
wania emitowanego ze zrédta 4 promieniowania (jak przedstawiono na fig. 3 i 4).

W postaciach wykonania podwozie 3 jest umieszczone ruchomo w dolnej czesci platformy 1.

W postaciach wykonania pierwszy detektor 6 jest umieszczony na podwoziu 3 do odbierania pro-
mieniowania emitowanego ze zrodta 4 promieniowania (jak przedstawiono na fig. 3 i 4).

W niektdrych postaciach wykonania, zrodto 4 promieniowania jest umieszczone w gérnej czesci
ramy 2, co stanowi tryb kontroli z pionowym katem widzenia, to znaczy 2rédio promieniowania jest
umieszczone nad przej$ciem skanujgcym, pierwszy detektor 6 jest umieszczony na ramie 3 znajdujgcej
sie ponizej platformy 1, to znaczy, ze detektor jest umieszczony ponizej przejscia skanujacego tak, ze
zmniejszona jest powierzchnia podtoza ukifadu do kontroli promieniowaniem oraz zmniejszona jest
strefa obszaru ochrony przed promieniowaniem.

W niektorych postaciach wykonania pierwszy detektor 6 do odbierania promieniowania emitowa-
nego ze zrodta 4 promieniowania jest umieszczony na podwoziu 3, a drugie detektory 5 do odbierania
promieniowania emitowanego ze zrodta 4 promieniowania sa umieszczone po obu stronach ramy 2
w celu zapewnienia obrazowania obiektu 7 bez kata martwego.

W niektorych postaciach wykonania rama 2 jest ruchoma wzgledem platformy 1, a podwozie 3
jest umieszczone ruchomo w dolnej czesci platformy 1 w celu wygodnego przemieszczania, po przyby-
ciu do nowego miejsca skanowania, podwozie 3 jest umieszczane ponizej platformy 1, rama 2 jest
umieszczana nad platformg skanujaca 1, a ukfad do kontroli promieniowaniem jest montowany szybko
i dostosowywany do jak najszybszego rozpoczecia skanowania.

W niektérych postaciach wykonania platforma 1 jest skonfigurowana do przenoszenia co najmniej
dwadch obiektéw 7 w kolejnosci wzdtuz kierunku przemieszczania ramy 2, tak ze znacznie poprawia sie
szybkos¢ przejscia uktadu do kontroli promieniowaniem. Ponadto diugos¢ platformy 1 jest ewentualnie
wydtuzana w zaleznosci od sytuacji na miejscu tak, ze wiecej obiektéw 7 jest parkowanych i skanowa-
nych w tym samym czasie.

Przed skanowaniem, obiekt 7, ktéry ma by¢ kontrolowany, jest zaparkowany na platformie 1. Na
przyktad, jak przedstawiono na fig. 1, co najmniej dwa mate pojazdy sa zaparkowane na platformie 1
w tym samym czasie, przy czym dwa pojazdy sg brane jako przyktad. Po zaparkowaniu pojazdéw kie-
rowcy opuszczajg obszar skanowania. Uktad do kontroli promieniowaniem skanuje kolejno pojazdy za-
parkowane na platformie 1.

W postaciach wykonania rama 2 biegnie na platformie 1 przez zewnetrzne boki dwdch przeciw-
legtych $cian bocznych platformy 1 (jak przedstawiono na fig. 2).

W niektérych postaciach wykonania rama 2 zawiera pierwsza belke boczna, druga belke boczna
oraz belke gorna. Pierwsza belka boczna i druga belka boczna sa odpowiadajaco rozmieszczone po
zewnetrznych stronach dwoéch przeciwlegtych scian bocznych platformy 1. Pierwszy koniec belki gorne;
jest potaczony z goérna czescia pierwszej belki bocznej, drugi koniec belki gornej jest potaczony z gérna
czescia drugiej belki bocznej, a Zrédto 4 promieniowania jest umieszczone na belce gornej.

W niektérych postaciach wykonania, po jednej stronie umieszczone jest pionowe ramie 21, za-
mykajac sie do platformy 1 kazdej pierwszej belki bocznej i drugiej belki bocznej. Ewentualnie co naj-
mniej jeden rzad drugiego detektora 5 jest umieszczony wzdtuz kierunku osiowego pionowego ramienia
21 do odbierania promieniowania emitowanego ze zrédta 4 promieniowania.

W niektérych postaciach wykonania, pionowe ramie 21 jest umieszczone po dwéch wewnetrz-
nych stronach ramy 2, a drugie czujniki 5 po obu stronach ramy 2 sg umieszczone na pionowych ramio-
nach 21. Wiadomo, ze zamiast zapewnienia pionowego ramienia 21, drugie detektory 5 po obu stronach
ramy 2 sa bezposrednio umieszczone na pierwszej belce bocznej i drugiej belce bocznej ramy 2.

Ewentualnie podwozie 3 jest wyposazone w co najmniej jeden rzad pierwszych detektoréw 6 do
odbierania promieniowania emitowanego ze Zrddta 4 promieniowania.

Do zapewnienia obrazowania bez kata martwego kontrolowanego pojazdu wymagany jest tryb
rozmieszczania pierwszego detektora 6 i drugiego detektora 5, przy czym tryb rozmieszczania jest za-
pewniony nie wytacznie, opcjonalnie, jak przedstawiono na fig. 3 lub fig. 4, lub przewidziane s3 inne
rozwigzania rozmieszczania.

W niektérych postaciach wykonania, rama 2 jest w cato$ci umieszczona ruchomo w gérnej czesci
platformy 1 (nie przedstawiono).
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W niektdérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie syn-
chronizujgce, przy czym urzadzenie synchronizujgce jest potaczone z ramg 2 i podwoziem 3 w celu
zapewnienia jednoczesnego przemieszczania ramy 2 i podwozia 3, tj. wzglednie statycznego prze-
mieszczania do przodu i do tytu. Urzadzenie synchronizujgce ma rézne postaci wykonania, ewentualnie
stanowi ono mechaniczne urzadzenie synchronizujgce lub elektroniczne urzadzenie synchronizujace.

Jezeli urzadzenie synchronizujgce stanowi mechaniczne urzadzenie synchronizujace, to zawarte
$3 Cco najmniej ponizsze postaci wykonania.

W niektorych postaciach wykonania, jak przedstawiono na fig. 5, urzadzenie synchronizujace za-
wiera element taczacy 81, przy czym pierwszy koniec elementu faczacego 81 jest potaczony z ramg 2,
a drugi koniec elementu taczacego 81 jest potagczony z podwoziem 3.

W niektérych postaciach wykonania platforma 1 jest wyposazona w rowek lub otwér umozliwia-
jacy przejécie i przemieszczanie elementu taczacego 81.

W niektorych postaciach wykonania, element taczacy 81 opcjonalnie zawiera wat tagczacy lub tym
podobne.

Jak przedstawiono na fig. 6, 7 i 8, w niektdérych postaciach wykonania urzadzenie synchronizujace
zawiera jednostke napedowag 82, pierwszy pas synchroniczny 83 oraz drugi pas synchroniczny 84.

W niektérych postaciach wykonania jednostka napedowa 82 ewentualnie zawiera silnik lub re-
duktor predkosci lub tym podobne.

W niektdérych postaciach wykonania jednostka napedowa 82 ewentualnie zawiera pierwszy wat
wyjsciowy i drugi wat wyjsciowy.

W niektérych postaciach wykonania pierwszy pas synchroniczny 83 jest umieszczony po ze-
wnetrznej stronie platformy 1, rama 2 jest potaczona z pierwszym pasem synchronicznym 83, oraz
pierwszy pas synchroniczny 83 jest przystosowany do napedzania ramy 2 w celu przemieszczania.
Pierwszy wat wyjsciowy jest skonfigurowany do taczenia pierwszego pasa synchronicznego 83 tak, ze
przekazuje moc wyjsciowg jednostki napedowej 82 do pierwszego pasa synchronicznego 83.

Ewentualnie, urzadzenie synchronizujgce zawiera pierwsze koto napedowe i pierwsze koto na-
pedzane, pierwsze koto napedowe jest potaczone z pierwszym watem wyjsciowym, a pierwszy pas syn-
chroniczny 83 jest potaczony z pierwszym kotem napedowym i pierwszym kotem napedzanym.

Ewentualnie pierwszy pas synchroniczny 83 stanowi pas przenoszacy lub taficuch przenoszacy.

W niektorych postaciach wykonania, drugi pas synchroniczny 84 jest umieszczony po wewnetrz-
nej stronie platformy 1, podwozie 3 jest potaczone z drugim pasem synchronicznym 84, a drugi pas
synchroniczny 84 jest przystosowany do napedzania podwozia 3 w celu przemieszczania. Drugi wat
wyjsciowy jest skonfigurowany do faczenia drugiego pasa synchronicznego 84 w celu przekazywania
mocy wyjsciowej jednostki napedowej 82 do drugiego pasa synchronicznego 84.

Ewentualnie, urzadzenie synchronizujace zawiera drugie koto napedowe i drugie koto nape-
dzane, przy czym drugie koto napedowe jest potaczone z drugim watem wyjsciowym, a drugi pas syn-
chroniczny 84 jest potaczony z drugim kotem napedowym i drugim kotem napedzanym.

Ewentualnie, drugi pas synchroniczny 84 stanowi pas przenoszacy lub tanicuch przenoszacy.

W niektorych postaciach wykonania jednostka napedowa 82 jest ewentualnie umieszczona po
jednej stronie czesci koncowej platformy 1, albo jednostki napedowe 82 sa umieszczone po obu stro-
nach czesci koncowej platformy 1.

Pierwszy pas synchroniczny 83 napedza rame 2 w celu przemieszczania, a drugi pas synchro-
niczny 84 napedza podwozie 3 w celu przemieszczania. Pierwszy wat wyjsciowy i drugi wat wyj$ciowy
maja te sama predkosé obrotowa, a pierwsze koto napedowe i drugie koto napedowe maja ten sam
rozmiar i te sama predkos¢ obrotowa, pierwsze koto napedzane i drugie koto napedzane maja ten sam
rozmiar i te sama predko$¢ obrotowa, oraz pierwszy pas synchroniczny 83 i drugi pas synchroniczny
84 maja takgq samg predkos$¢ obrotowa, aby zapewnié, ze rama 2 i podwozie 3 zachowujg przemiesz-
czanie synchroniczne, to jest wzglednie stacjonarne.

Jezeli urzadzenie synchronizujgce stanowi elektroniczne urzadzenie synchronizujace, to naste-
pujace postaci wykonania sg zataczone opcjonalnie.

W niektdrych postaciach wykonania urzadzenie synchronizujgce zawiera pierwsze urzadzenie
zasilajace, drugie urzadzenie zasilajace oraz sterownik.

Pierwsze urzadzenie napedowe jest umieszczone na ramie 2 do napedzania ramy 2 w celu prze-
mieszczania. Drugie urzadzenie zasilajgce jest umieszczone na podwoziu do napedzania podwozia 3
w celu przemieszczania. Sterownik jest elektrycznie potgczony z pierwszym urzadzeniem zasilajgcym
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i drugim urzadzeniem zasilajacym w celu wysytania sygnatéw do pierwszego urzadzenia zasilajacego
i drugiego urzadzenia zasilajgcego tak, ze realizujg synchroniczne przemieszczanie ramy 2 i podwozia 3.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera urzadzenie iden-
tyfikacyjne do identyfikowania co najmniej jednej sposrod tablicy rejestracyjnej lub numeru kontenera.
Urzadzenie identyfikacyjne jest umieszczone przy wejsciu na platforme 1, oraz urzadzenie identyfika-
cyjne jest przystosowane do powiazania obrazu z co najmniej jedna sposrdd tablicy rejestracyjnej i nu-
meru kontenera.

W niektérych postaciach wykonania, w przypadku gdy platforma 1 znajduje sie wyzej niz podtoze,
to uktad do kontroli promieniowaniem obejmuje ponadto platforme pochyta, przy czym platforma pochyta
jest umieszczona przy wejsciu i wyjsciu z platformy 1, a pojazd wjezdza na platforme 1 lub opuszcza
platforme 1 przez platforme pochyta.

W niektdérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowania zawiera ponadto pierwszag
rolke 22, przy czym pierwsza rolka 22 jest umieszczona w dolnej czesci ramy 2, a rama 2 przemieszcza
sie po podtozu za pomoca pierwszej rolki 22.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto druga
rolke 31 umieszczona w dolnej czesci podwozia 3, oraz podwozie 3 przemieszcza sie po poditozu przez
druga rolke 31.

W niektdérych postaciach wykonania pierwsza rolka 22 jest zamontowana w dolnej czesci ramy 2,
i pierwsza rolka 22 napedza rame 2 w celu przemieszczania do przodu i do tytu, oraz druga rolka 31
jest zamontowana w dolnej czesci ramy 3, i druga rolka 31 napedza podstawe 3 w celu przemieszczania
do przodu i do tytu.

W niektorych postaciach wykonania rama 2 i podwozie 3 przemieszczajg sie bezposrednio po
podtozu. Gdy rama 2 i podwozie 3 przemieszczajg sie po podtozu, to uktad do kontroli promieniowaniem
zawiera réwniez urzadzenie korygujgce zapobiegajace zderzaniu sie ze sobg ramy 2, podwozia 3 i plat-
formy 1.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto pierw-
sze urzadzenie korygujace, przy czym pierwsze urzadzenie korygujace jest przystosowane do korygo-
wania przemieszczania ramy 2.

W niektérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto drugie
urzadzenie korygujace, przy czym drugie urzadzenie korygujace jest przystosowane do korygowania
przemieszczania podwozia 3.

W niektorych postaciach wykonania rama 2 i podwozie 3 przemieszczajg sie po torze.

W niektdrych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto pierw-
szy element sktadowy szyny prowadzacej, przy czym pierwszy element sktadowy szyny prowadzacej
jest umieszczony miedzy ramg 2 a podtozem, lub pierwszy element sktadowy szyny prowadzacej jest
umieszczony miedzy rama 2 a platformg 1 tak, ze zapewnia, ze rama 2 przemieszcza sie po szynie.

W niektdérych postaciach wykonania, uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto drugi
element skladowy szyny prowadzacej, przy czym drugi element sktadowy szyny prowadzacej jest
umieszczony miedzy podwoziem 3 a podtozem tak, ze zapewnia, ze podwozie 3 przemieszcza sie po
szynie.

Sposob dziatania uktadu do kontroli promieniowaniem zapewnionego przez niektore postaci wy-
konania do kontroli pojazdu jest nastepujacy.

Platforme 1 mocuje sie na podtozu, rama 2 i podwozie 3 przemieszczaja sie do przodu i do tytu
jednoczesnie na szynie lub na podtozu. W procesie skanowania rama 2 przenosi zrédto 4 promienio-
wania i drugi detektor 5, w celu przemieszczania sie po szynie lub na podiozu, podwozie 3 przenosi
pierwszy detektor 6, w celu przemieszczania po szynie lub na podtozu, rama 2 i podwozie 3 przemiesz-
czaja sie jednoczesénie, pozostaja wzglednie nieruchome i przemieszczajg sie od jednego konca po-
jazdu na platformie 1 do drugiego konca, po zakonczeniu catego procesu skanowania generowany jest
kompletny zeskanowany obraz kontrolowanego pojazdu.

Podczas procesu skanowania, Zzrodto 4 promieniowania emituje promieniowanie rentgenowskie,
przy czym promieniowanie rentgenowskie przenika przez pojazd, ktory jest poddawany wykrywaniu,
drugi detektor 5 umieszczony na ramieniu pionowym 21 i pierwszy detektor 6 umieszczony na podwoziu
3 odbierajg promieniowanie rentgenowskie i konwertujg promieniowanie rentgenowskie na sygnaty wyj-
$ciowe w celu generowania w czasie rzeczywistym cyfrowych sygnatéw obrazu.
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Podczas procesu skanowania zrédto 4 promieniowania, pierwszy detektor 6 i drugi detektor 5
pozostajg wzglednie nieruchome, a kontrolowany pojazd jest zaparkowany na platformie 1 i pozostaje
nieruchomy.

Po zakonczeniu skanowania kazdy kierowca kieruje odpowiadajacym pojazdem, w celu opusz-
czenia platformy 1.

Kontrolowany pojazd ewentualnie obejmuje ciezaréwke kontenerowa lub samochéd osobowy lub
tym podobne.

W opisie niniejszego ujawnienia nalezy rozumie¢, ze okreslenia ,pierwszy”, ,drugi” i tym podobne
stosuje sie do definiowania czesci i elementéw sktadowych i sg jedynie przystosowane do rozréznienia
powyzszych czesci i elementéw sktadowych, oraz powyzsze stowa nie maja specjalnego znaczenia,
oile nie okreslono inaczej, a zatem nie sa interpretowane jako ograniczajgce zakres ochrony niniejszego
ujawnienia.

Na koniec nalezy zauwazy¢, ze powyzsze postaci wykonania sa przystosowane jedynie do przed-
stawienia rozwigzan technicznych niniejszego ujawnienia, a nie ich ograniczenia, chociaz niniejsze
ujawnienie opisano szczegétowo w odniesieniu do korzystnych postaci wykonania, to znawca w dzie-
dzinie, do ktérego skierowane jest niniejsze ujawnienie, powinien zrozumie¢, ze mozna wprowadzaé
modyfikacje do konkretnych postaci wykonania niniejszego ujawnienia lub dokonywac¢ rownowaznych
podstawien w czesci cech technicznych, bez odchodzenia od ducha rozwigzan technicznych niniej-
szego ujawnienia, oraz te modyfikacje i rownowazne zastgpienia sg objete zakresem rozwigzan tech-
nicznych zastrzezonych w niniejszym ujawnieniu.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad do kontroli promieniowaniem zawierajacy:
platforme (1), ktérej czes¢ gorna jest przystosowana do przenoszenia obiektu (7), ktéry ma
by¢ poddany wykrywaniu;
rame (2) ruchoma wzgledem platformy (1), przy czym rama (2) tworzy przej$cie umozliwiajace
przejscie obiektu (7) przenoszonego na platformie (1);
zrodto (4) promieniowania,
pierwszy detektor (6) do odbierania promieniowania emitowanego ze zrédta (4) promienio-
wania;

w ktorym jedno sposrdéd zrodta (4) promieniowania i pierwszego detektora (6) jest umiesz-
czone na gornej czesci ramy (2), a drugie sposrod zrédia promieniowania (4) i pierwszego
detektora (6) jest umieszczone ruchomo na czesci dolnej platformy (1);

znamienny tym, ze

rama (2) biegnie nad platforma (1) przez zewnetrzne boki dwdch przeciwlegtych $cian bocz-
nych platformy (1); oraz

uktad do kontroli promieniowaniem zawiera ponadto podwozie (3) umieszczone ruchomo
w dolnej czesci platformy (1), a zrodto (4) promieniowania lub pierwszy detektor (6) jest
umieszczony na podwoziu (3).

2. Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zrodto (4) promie-
niowania jest umieszczone w gornej czesci ramy (1), a pierwszy detektor (6) jest umieszczony
ruchomo w dolnej czesci platformy (1).

3. Ukfad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy detektor
(6) jest umieszczony w gornej czesci ramy (2), a zrodto (4) promieniowania jest umieszczone
ruchomo w dolnej czesci platformy (1).

4. Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera drugi de-
tektor (5) umieszczony po obu stronach ramy (2) i przystosowany do odbierania promieniowa-
nia emitowanego ze zrodta (4) promieniowania.

5. Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze platforma jest skon-
figurowana do przenoszenia co najmniej dwoch obiektow (7) kolejno wzdtuz kierunku prze-
mieszczania ramy (2).

6. Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze rama (2) jest
w catosci umieszczona ruchomo w gornej czesci platformy (1).
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Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera urzadzenie
synchronizujace taczace sie z rama (2) i podwoziem (3), przy czym urzadzenie synchronizujace
jest przystosowane do zapewnienia jednoczesnego przemieszczania ramy i podwozia (3).
Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze:

urzadzenie synchronizujace zawiera element taczacy (81), ktérego pierwszy koniec jest pota-
czony z rama (2), a drugi koniec jest potaczony z podwoziem (3); oraz

platforma (1) jest wyposazona w rowek lub otwoér umozliwiajacy przejscie i przemieszczanie
elementu taczacego (81).

Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze urzadzenie synchro-
nizujgce zawiera:

jednostke napedowa (82) zawierajaca pierwszy wat wyjsciowy oraz drugi wat wyjsciowy;
pierwszy pas synchroniczny (83) umieszczony po zewnetrznej stronie platformy (1) i potfa-
czony z rama (2) do napedzania ramy (2) w celu przemieszczania; przy czym pierwszy wat
wyjsciowy jest skonfigurowany do tgczenia pierwszego pasa synchronicznego (83) w celu
przenoszenia mocy wyjsciowej jednostki napedowej (82) do pierwszego pasa synchronicz-
nego (83); oraz

drugi pas synchroniczny (84) umieszczony po wewnetrznej stronie platformy (1) i potaczony
z podwoziem (3) do napedzania podwozia (3) w celu przemieszczania; przy czym drugi wat
wyjsciowy jest skonfigurowany do taczenia drugiego pasa synchronicznego (84) w celu prze-
noszenia mocy wyjsciowej jednostki napedowej (82) do drugiego pasa synchronicznego (84).
Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze urzadzenie synchro-
nizujgce zawiera:

pierwsze urzadzenie zasilajace umieszczone na ramie (2);

drugie urzadzenie zasilajgce umieszczone na podwoziu (3); oraz

sterownik potaczony elektrycznie z pierwszym urzadzeniem zasilajgcym i drugim urzadzeniem
zasilajacym i przystosowany do wysytania sygnatow do pierwszego urzadzenia zasilajacego
i drugiego urzadzenia zasilajacego w celu realizacji synchronicznego przemieszczania ramy
(2) i podwozia (3).

Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera co najmnie;j
jedna sposrod pierwszej rolki (22) i drugiej rolki (31), przy czym pierwsza rolka (22) jest
umieszczona w czesci dolnej ramy (1); druga rolka (31) jest umieszczona w czesci dolnej
podwozia (3).

Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Zze zawiera co najmnie;j
jeden sposréd pierwszego elementu sktadowego szyny prowadzacej i drugiego elementu skta-
dowego szyny prowadzacej, w ktérym pierwszy element sktadowy szyny prowadzacej jest
umieszczony miedzy rama (2) a podiozem lub miedzy rama (2) a platforma (1); drugi element
sktadowy szyny prowadzacej jest umieszczony miedzy podwoziem (3) a podtozem.

Uktad do kontroli promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera urzadzenie
identyfikacyjne do identyfikowania co najmniej jednego sposrod: tablicy rejestracyjnej i numeru
kontenera, oraz urzadzenie identyfikacyjne jest umieszczone przy wejsciu na platforme (1).
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