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Przyrzad do wskazywania zmian wielkosci technicznej
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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do wska-
zywania zmian wielkoéci technicznej w odniesie-
niu do jej wartosci nastawionej samoczynnie.

Znane sa nadmiarowe wskazniki wielkosci fi-
zycznych i chemicznych stosowane jako czujniki
wylacznikéw granicznych, w ktérych warto$é gra-
niczna wskazywanej wielko$ci jest stala bgdZz mo-
ze by¢ kazdorazowo, zaleznie od potrzeby, nasta-
wiana recznie.

Wada w/w wskazniké6w jest niemozliwo§é do-
konania szybkiej zmiany nastawionej granicznej
wartosci oraz ich mala czulosé.

Celem wynalazku jest opracowanie wskazZznika
wskazujgcego bardzo male przekroczenie wartos-
ci granicznych, oraz w ktérym nastawienie war-
tosci granicznej odbywa sie przez kontrolowang
wielko§é techniczng. Jako przyklad zastosowania
wskaznika wymienié mozna przypadek, w ktérym
ma byé rozrézniana moc uzyteczna lub prad uzy-
teczny silnika elektrycznego od mocy biegu jato-
wego wzglednie pradu biegu jalowego w szero-
kich granicach.

Cel ten zostal osiagniety przez uchwycenie po-
lozenia czujnika po pierwszej zmianie obserwo-
wanej wielkoéci technicznej, ktére to polozenie
stanowi samoczynny uklad odniesienia jako gra-
niczna warto$§é kontrolowanej wielko$ci technicz-
nej.

Przyrzad wedlug wynalazku sklada sie z czuj-
nika umieszczonego ruchomo ‘wzgledem Zrédia
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energii, wskaZznika zamontowanego ruchomo wzgle-
dem czujnika oraz ustalenia wartosci odniesienia.

Przyrzad wedlug wynalazku jest przedstawiony
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia rzut
boczny, fig. 2 przedstawia widok z géry, fig. 3
przedstawia odmiane ' przykladu wykonania w wi-
doku z boku, a fig. 4 przedstawia widok z géry
odmiany przyrzadu.

W przedstawionym przykladzie wykonania we-
diug fig. 1 i 2 zaréwno czujnik 10 oraz wskaz-
nik 12 stanowig przyrzady o wirujacym polu
(magnetycznym), posiadaja jednakowe cechy cha-
rakterystyczne i rézne czulo$ci, przy czym czuj-
nik 10 jest czulszy niz wskaznik 12. Ré6znica czu-
lodci- jest tak dobrana, ze przyrzad jako calo§é wy-
kazuje przy danej wartosci sily sprezyny 11 od-
powiednig czuloéé, przez ktéra okreslone jest maj-
mniejsze odchylenie pewnej wilekosci technicznej
od wartosci obranej, ktéra jeszcze ma byé wska-
zana przez przyrzad wedlug wynalazku.

Czujnik 10 wspélpracuje z hamulcem elektro-
magnetycznym 13 jako uchwytem ustalajacym. W
tym celu czyjnik 10 ma wskazdéwke 14, do kitérej
zamocowano zakrzywiony przediuzacz 14a umiesz-
czony ruchomo miedzy szczegkami hamulcowymi 156
i 16. Szczeka 15 stanowi nabiegunnik, a szczeka 16
zwore elektromagnesu uchwytu ustalajgcego 13.
Do wzbudzania stuzy nie przedstawiony obwéd
opézniajacy. Wychylenia wskazéwki 14 w kierun-
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ku zgodnym z ruchem zegara ograniczone sg przez
zderzak 18.

W podobny spos6b wskaznik 12 wyposazony jest
we wskazéwke 19 z klockiem 20, ktéry umieszczo-
ny jest ruchomo miedzy Zrédiem Swiatta 21, a
$wiatloczulym elementem 22. Uzwojenie wzbudze-
nia wskaznika 12 nawinigte jest w Kkierunku prze-
ciwnym niz uzwojenie wzbudzenia czujnika " 10.
Wychylenia wskazéwki 19 ograniczone sg przez

zderzaki 23 i 24, jak to wynika réwmiez z fig. 2.

Zazwyczaj wskazé6wka 19 dociskana jest przez
sprezyne 11 do zderzaka 23, przy czym wowcezas

klocek 20 dostaje sie¢ pomiedzy Zrodlo §wiatla 21, ..

a S$Swiatloczuly element 22 i przejmuje promienie
$wietlne.

Przyrzad wedlug wynalazku umieszcza sie w
obwodzie pradowym silnika elektrycznego obra-
biarki o mapedzie elektrycznym. W celu rozréz-
nienia mocy uzytecznej lub pradu uzytecznego od
mocy biegu jalowego, wzglednie pradu biegu ja-
lowego silnika elekirycznego, przyrzagd wedlug
wynalazku umieszcza si¢ w obwodzie pradowym
silnika obrabiarki. Dopdki silnik elektryczny
obrabiarki pobiera jedynie moc biegu jalowego,
na $§wiatloczulym elemencie 22 przyrzadu nie po-
wstajg sygnaly wyjsciowe. Uruchomienie przy-
rzagdu nastgpuje dopiero podczas pracy obrabiar-
ki, to jest podczas poboru mocy uzytecznej.

Przyrzad wedlug wynalazku znajduje zatem za-
stosowanie do wskazania przyrostu mocy lub, in-
nymi stowy, do rozréznienia miedzy praca, a bie-
giem jalowym obrabiarki o napedzie elektrycz-
nym.

Przedstawiona przykladowo odmiana wykonania
przyrzadu wedlug wynalazku zgodnie z fig. 1 i 2
dziala w sposéb mastepujacy.

Jak dlugo czujnik 10 i wskaznik 12 nie sg wzbu-
dzone, przyrzad zajmuje swoje normalne poloze-
nie, w ktérym jego wskazéwki 14 i 19 znajduja
sie w pozycji podanej na fig. 2.

Przy wlgczeniu silnika elekirycznego czujnik 10
i wskaznik 12 zostajg wzbudzone jednakowo moc-
no, ale w przeciwnych kierunkach. Poniewaz
czujnik 10 jest czulszy niz wskaznik 12, naj-
pierw zareaguje czujnik 10 i obréci sie¢ w kierun-
ku przeciwnym do ruchu zegara. W ten spos6b
wzrasta naprezenie wstepne sprezyny 11, dzieki
czemu wskazéwka 19 zostanie jeszcze mocniej do-
ciskana do zderzaka 23.

Réwnoczes$nie zostaje wzbudzony hamulec elek-
tromagnetyczny 13, w wyniku czego szczeki 15 i 16
hamulca zostaja zamknigte, a przez to przytrzy-
many zostaje miedzy nimi przedluzacz 14a. Czuj-
nik 10 jest wéwczas uchwycony i zatrzymany w
swoim potozeniu wychylonym, co stanowi pozycje
odniesienia wychylenn wskaznika 12 uwarunkowa-
nych dalszymi zmianami kontrolowanej wielkosci
technicznej tj. mocy wzglednie natezenia pradu
silnika elektirycznego obrabiarki. Dalsza zmiana
powoduje wychylenie wskaznika 12 oraz zmiane
‘wzbudzenia zaréwno czujnika 10 jak wskaZni-
ka 12. Poniewaz czujnik 10 ustalony jest przez
szczeki 15 i 16, jedynie wskaznik 12 reaguje na
zmiane mocy. Jezeli zatem wskaZnik 12 =zostaje
wzbudzony przez jaka$ wartoS¢é progowsg, okre§-
long przez jego czulo§é i naprezenie wstepne
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sprezyny 11 i jego wskazéwka zostaje odchylona
zgodnie z ruchem zegara, wéwczas Klocek 20 zo-
staje wychylony ze swojego polozenia miedzy
Zrédlem Swiatla 21 a Swiatloczulym elementem 22.

Odstoniety §wiatloczuly element 22 wskutek pa-
dania promieni $§wietlnych ze Zrédia Swiatla 21
wytwarza sygnal wyjsciowy, ktéry sygnalizuje
uruchomienie silnika obrabiarki. Tym samym sy-
gnal wyjSciowy wystepujagcy na elemencie $wia-
ttoczulym 22 rozréznia prace uzyteczng od biegu
jalowego obrabiarki.

Jezeli silnik elektryczny zostajé wylgczony, wow-
czas przyrzad wraca ponownie do swojego po-
lozenia wyjsSciowego przedstawionego na fig. 2,
gdyz hamulec elektromagnetyczny 13 juz mie jest
wzbudzany. Przedluzacz 14a =zostaje zwolniony i
wskazéwka 14 moze pod dzialaniem sprezyny 11,
przez obrét w kierunku przeciwnym do ruchu
zegara powrdcié do swojego polozenia, w ktérym
przylega do zderzaka 23. Skutkiem tego réwniez
klocek 20 zajmie swoje polozenie miedzy Zrédlem
Swiatla 21, a elementem $wiatloczulym 22 tak, ze
wyslany sygnal wyjsciowy zostaje przerwany.

Jezeli silnik obrabiarki mnie zostaje wylaczony,
a tylko obrébka przedmiotu doznaje przerwy, wéw-
czas 7Zniesione zostaje wzbudzenie wskaznika 12,
przy czym wskazéwka 19 powraca pod dzialaniem
sprezyny 11 do swojego polozenia ~wyjsciowego,
w ktérym przylega do zderzaka 23. Wskazéwka 14
czujnika 10 mie zmienia natomiast swojej pozy-
cji, gdyz bieg jalowy silnika elektrycznego obra-
biarki trwa nadal, a tym samym wstepne wzbu-
dzenie czujnika 10 i wskaznika 12. Wzbudzenie to
jest dostatecznie mocne, by zamkngé szczeki 15
i 16 i utrzymaé czujnik 106 w jego odchylonym po-
lozeniu, jak to odpowiada biegowi jalowemu sil-
nika elektrycznego.

Wzbudzenie to mie jest jednak do§é mocne, by
wychyli¢ wskazowke 19 wskaznika 12 z jej polo-
zenia spoczynku, w ktérym opiera sie ma zderza-
ku 23 i utrzymuje klocek 20 na drodze promieni
Swietlnych zrédla 21. Tym samym -element $wia-
tloczuly 22 nie wysyla sygnalu wyjsciowego. Kie-
dy tylko zostanie podjeta na mowo obrébka przed-
miotu 'w orbabiarce, wskazéwka 19 wychyla sie
znowu Ww sposéb opisany tak, Ze na elemencie
Swiatloczulym 22 pojawia sie ponownie sygnal
wyjsciowy, co wskazuje na obrébke.

Przykladowa odmiana wykonania wedlug fig. 3
i 4 rézni sie. od poprzedniej tym, ze czujnik 10
nie ma uzwojenia wzbudzenia, a wskaznik 12
wspélpracuje z uchwytem ustalajgcym. W przed-
stawionym przykladzie wykonania uchwyt usta-
lajacy uksztaltowany jest jak sprzeglo 25 miedzy
czujnikiem 10 a wskaznikiem 12, ktére wlgczone
zostaje w polozeniu odniesienia czujnika 10.

Przedstawiona przykladowa odmiana wykona-
nia przyrzadu zgodnego z wynalazkiem wedlug
fig. 3 i 4 pracuje w sposéb nastepujacy.

Jezeli czujnik 10 zostaje odchylony wbrew opo-
rowi sprezyny 11 przez warto§é wyjsciowg wy-
stepujgcej wielkosci technicznej, ma przyklad przez
prad biegu jalowego silnika elektrycznego, to zo-
staje wlaczone sprzegglo 25 poprzez obwdéd pradu
opdzZniajagcego w obwodzie prgdu wzbudzenia
wskaznika 12, dzieki czemu uzyskane zostaje po-
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lozenie odniesienia dla wychylenn wskaznika 12.
Dalsze dzialanie przyrzagdu  jest analogiczme, jak
przykladu wykonania opisanego poprzednio.

Powyzej zostal opisany przyklad zastosowania
wynalazku w obrabiarce o napedzie elekirycznym.
Przyrzad wedlug wynalazku moze byé jednak za-
stosowany wszedzie, gdzie moze =zostaé¢ przekro-
czona zmienna wartos¢ pewnej wielkosci technicz-
nej i gdzie maja by¢é wskazane takie przekro-
czenia. Wystepuje to nie tylko tam, gdzie maja
byé wskazane moc uzyteczna lub prad obcigzenia
w odniesieniu do ich wartosci dla 'biegu jalowego
silnika elektrycznego, ktéry mnapedza obrabiarke
przy réznych predkosciach obrotowych biegu ja-
lowego, lecz takze tam, gdzie majg byé wyczute
i wskazane zmiany ci$nienia lub temperatury w
stosunku do wartoSci granicznych nastawionych
samoczynnie. Przy zmianach ci$nienia moze byé
zastosowany uklad skladajgcy sie z rurek Bour-
dona.

Przy zmianach temperatury korzystne jest za-
stosowanie w przyrzadzie bimetali lub cieplnych
mierniké6w wydluzenia.
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Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do wskazywania zmian wielkos$ci
technicznej w odniesieniu do jej warto$ci nasta-
wionej samoczynnie, znamienny tym, Zze zawiera
czujnik (10) umieszczony ruchomo wzgledem zZréd-
ta energii (11), wskaznik (12) zamontowany rucho-
mo wzgledem czujnika oraz ustalacza (13) sluzgce-
go do utworzenia pozycji odniesienia czujnika (10)
wzgledem wychylen wskaZnika (12).

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze zaréwno czujnik (10) jak wskaznik (12) sta-

‘nowig przyrzady o wirujacym polu o jednako-

wych znamionach i réznych czulosciach, polaczo-
ne ze sobg podatnie (11), przy czym czujnik (10)
jest czulszy miz wskaznik (12), a ustalacz (13)
uksztaltowany jest jako hamulec (15, 16), do unie-
ruchomiania czujnika (10) w jego polozeniu od-
niesienia.

3. Odmiana przyrzadu wedlug zastrz. 1—2, zna-

mienna tym, ze ustalacz elektromagnetyczny (13)
uksztaltowany jest jako sprzeglo (12, 25).
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