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Mechanizm napedowy profilografu
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm napedo-
wy profilografu do wykre§lania na taSmie rejestra-
cyjnej profilu dna w zbiornikach wodnych i rze-
kach, o niezaleznym kierunku ruchu profilografu,
przystosowanego do toczemia sie po dnie w poloze-
niu normalnym i w polozeniu po przewrdceniu sie
o 180°.

Dotychczasowe mechanizmy napedowe w profilo-
grafach umozliwiajg prawidlowa prace tylko w po-
lozeniu normalnym. W przypadku przewrécenia sie
profilografu kota napedowe toczyly sie po dnie
w kierunku przeciwnym do normalnego, co unie-
mozliwialo prace profilografu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie dotych-
czasowej wady przez zastosowanie w mechanizmie
napedowym dwéch sprzegiet zapadkowych lub rol-
kowych pracujgcych przy zmiennych kierunkach
obrotu k6l napedowych.

Mechanizm napedowy profilografu wediug wyna-
lazku jest przedstawiony na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia og6lny schemat dziatania mecha-
nizmu napedowego, fig. 2 sprzegla zapadkowe
jednokierunkowe dzialajgce przy réznych kierun-
kach obrotu kél napedowych, a fig. 3 przedstawia
odmiane wykonania sprzegiet wedlug fig. 2.

Mechanizm napedowy profilografu wedlug wyna-
lazku sklada sie z k6! napedowych 1, k6t zebatych
2, 3 4 i 5 kola zebatego pofredniego 6, zespolu
dwoéch sprzegiel 7 i 8, k6l zebatych 9, 19, 11, 12, 13
i 14 przenoszgcych jednokierunkowy ruch obrotowy
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na wat z bebnem 15, na ktéry nawijana jest ta§ma
rejestracyjna.

W mechaniZmie napedowym profilografu wedlug
wynalazku, ruch w kierunku strzatki e przesuwu
taSmy rejestracyjnej na bebnie 15 jest zawsze
jednokierunkowy, niezaleznie od zmiennego kierun-
ku obrotu a lub b két napedowych 1, toczacych sie
po dnie rzek lub zbiornikéw wodnych w czasie
przeprowadzania pomiaru.

W przypadku jazdy profilografu w polozeniu nor-
malnym, ruch obrotowy ké! napedowych 1 przeno-
szony jest z kola zebatego 2 na luzno osadzone koto
zebate 4, skaqd przez sprzeglo 7 i kola zebate 9, 10,
11, 12 i 14 przenoszony jest na waltek z bebnem 15.
W tym mormalnym potozeniu profilografu, obraca-
jace sie rownocze$nie kolo zebate 3 napedza po-
$rednie kolo zebate 6, ktére zmienia kierunek obro-
téw luZno osadzohego kota zebatego 5 jednak dzieki
obecno$ci sprzegla jednokierunkowego 8 nie zaklé-
ca poprawnej pracy zespolu elementéw 2, 4, 7, 9,
10, 11, 12, 14 i 15. .

W przypadku jazdy profilografu w potozeniu od-
wréconym, ruch obrotowy két napedowych 1 prze-
noszony jest z kota zehatego 3 na kolo zebate po-
érednie 8, skad przez luzZno osadzone kalo zebate §
i sprzeglo 8 na zesp6l két zebatych pracujacych juz
stale w jednym kierunku obrotéw 9, 10, 11, 12, 13,
14 oraz wal z bebnem 15, ktéry przesuwa tasme
rejestracyjng stale w jednym kierunku strzatki e.
W tym odwr6conym polozeniu profilografu, ele-



menty 2, 4, 7 obracaja sie luzem i przez to nie bio-
r3 udzialu w pracy profilografu.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm napedowy profilografu do wykresla-
nia profilu dna rzeki lub zbiornika wodnego, =na-
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mienny tym, e ma w ukladzie k6l zebatych zespét
dwéch sprzegiet zapadkowych jednokierunkowych
lub analogicznych sprzegiel rolkowych (7 i 8), kt6-
re przy zmiennym kierunku obrotu két (1) powodu-
ja ruch bebna (15), zawsze w jednym kierunku.
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